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PATENTE DE INVENCION

que por veinte afios, para Espafia y sus Posesiones, se solicita a -
favor de DON SEVERINO BASARRATE ELORRIETA, de nacionalidad espafio-
la y con domicilio en MADRID (ESPANA), calle Rafael Calva nim. 9,
por: “MAQUINA DE ESTENOTIPIA". '

Nemoria Descriptiva

De los diversos modelos de magquinas de estenotipia que -
hasta el momento presents existen en el Mercado nacional, la que —
constituye el objeto de la presente invencidn se distingue ventajo
samente por su reducido voldmen, acertada disposicidn del teclado,
racional montaje y disefic de las piezas y elementos esenciales de
funcionamiento que la integran y por una seris ds mejoras en slla
introducidas, que an el transcursc de la descripcidn se iran po-
niendo de relieve.

La Estenotipia, como es sabido, consiste en una escritu=-
ra abreviada que por medios mecanicos imprime los caracteres de le
tras sobre un papel, por le qus, también puede llamarse taquigrafia

L . . s 2 -4 s [ 4
a maquina y en realidad viene a ser una combinacion de Taquigrafia
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y MBcanograFfa conjugadas. Su objeto, es por tanto, lograr una ss=

mizz cex jfd

critura tan rapida como sea necesaria y que permita tomar-al distg
do la palabra hablada; pero mientras que Taquigraffa s6 vele para
ello de signhos convencionales distintos de la escritura normal y =
de determinadas simplificaciones, la Estendtipia se8 vale 6hicamen~
te de simplificaciones fonéticas, empleands letras normales como -
si se tratara de escritura mecanografica., Esto da a la Estenotipia
una enorme ventaja sobre la Taquigrafia, ya que no sxisten sn ella
signos que puedan deformar y confundir una rapida y exacta lectura,
no sole por la persona que ha realizado gl escrito, sind por cual-
quier otra persona que tenga un minimo de conocimientos de la sim=
plificacidn fondtica utilizada enla Estenotipia.

Sin embargo, todo lo antsrior, no serfa suficiente para
alcanzar una gran vslocidad de transcripcicn, de hhi gue sea nece=
sario tahbién, la posibilidad de sscribir varias letras simultanea
mente y en ssto fundamentalmente se Qiferancia de la maquina de es
cribir en la qus dnicamente pusde puléafse una letra tras otra, la
ESténotipia en cambio, permite escribir simulténeaments todas las
letras que sean necesarias y que representen un sonido completo o
una serie de sonidos. 7

Por tantd, las carac%er{stic;s fundamentales de la Este-
ﬁotipia son: un alfabeto raducido y''de tal forma dispuaéto que per
mita la escritura Pondtica simultinea de toda clase de silabas y -
una serie de mecanismos qua‘permitén realizar tal escritura simul-
ténéamante y al mismo tiempo produzcan un avance automatico del pa
pal y de la cinta impresbra para gue el operador no vea mermada la
iébidez de su escritura con la manipulacién de'maéénismoé'ajenoé -
al escrito en si.

La méquina'ds estenotipia qﬁe nos ocﬁpé, esencialmente =
consta de las siguiantesApafteé'bidohjﬁntoé que integran su totali
dad: una caja, un Eloqué central,fun éistema imbulsor; un chésis; 

un rodillo impresor, un sistema receptor de papel, un Sistema de —
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movimiento y cambio automdtico de la cinta, un sistema transmisor -
de.houimiehto al rodillo impresor, al rodillo receptor y a ls pro-
pia cinta, un sistema bicolor-y un sistema de movimiento dsl rodi-
llo impresor. | '

La caja de ia maquina, esti integradé por tres plezas que
son, bastidor, cubierta y tapa, el bloque central consta de dos la-
terales, 22 laminas separadoras, aréndelas distanciadoras, una cu=-
bierta, varillas de rijacian; dos ejes de piro, dos varilles de si-
tuacidn de muslles recuperadores y las tusrcas de fijacisn.r

El sistema impulsor ésté constitulds por 21 palancas pul-
sadoras, 21 martinetes porta-tipos, 21 teclas y otros tantos muelles
recuperadorss, el chasis consta de dos laterales, una plataforma, una
pieza amortiguadorsz, dos frenos, dos ejes desvia~cintas, dos ejés -
gufa—cihtag,y los tornillos con sus tuercas de fijacidn, )

£l #odillo impresor comprendse un eje, un cojinete articu-
ladd, una rueda dentada, una cubierta de goma, un botdn de manipula
cidn, un tornillo de fijacidn, pasador de giro, pasador des fijacidn,
cojinete receptor, dos piﬁotés de retsncidn, una ballesta de reten-
ciﬁh,'mgallé de freno y arandelas,

El sistema'receptor del papsel cpnsta de un bastidor, un -
bra;o, un rodille porta—bobiné; dos sjes, un rodillo recsptor, uné
cublerta, uﬁa pinza, dos ruadas\dentadaa, das trinquetes, dos baw-
llestas, un muelle_espiral, una pabeza esférica, una palanca, un =
segmento de palanca, emprague, un muelle de accionamiento, ﬁna bie=
la, dos piezas separadoras, uhé bandeja gufa~papsel y un tornillo.

_ El sistema de movimiento de la cinta y de pambio'manbal -
del sentido da giro esta integrado, por dos carretes, tresrajes, -
cuatro cojinetps; dos bridas de aprastre, dos coronas, dosrpiﬁpnes
de aﬁaqua, tres aros, un posicionador, un pifidn de diente de Siar;a,
un oscilador; un tfihquete,‘un<mualle éntagonista, un muelie en es-

pirél, dos muelles ds ballssta, uné bola, dos frenos y dos tornillos,.
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El sistema de transmisidn del movimiento al rodillo imprg
sor, al rodillo receptor y a la cinta consiste, en un balancin for=
mado por dos laterales, una pieza de unidn posterior, un puente su-
perior anterior, un puents anterior inferior y un suplemento de ma~
teria pldéstica. _ 7

El sistema bicolor esta compuesto de dos rndillas-gu{a, -
una pieza elevadora, una palanca de accionamiento con un bctén, un
aje de articulacidn, un muelle de posicidn y un eje de girc. )

El sistema de movimiento del rodillo'impresor esfé'forma—
do de una pieza posicionadora, un eje, dos rusdas dentada;;'una -
arandela eldstica, un trinquete, un balancin y una arandela distan-
ciadora; o

Finélmente el sistema afloja—papel coﬁprenda un rﬁdillé -
de contacto, un aje; un botdn de accionamiento, dos bielas posicio=
nadoras, dos ballestas y una palanca, se obiten en todas las partss
y sistemas que comprendesn la méquina de estenotipia, los tornillos,
tuercas y arandelas qua-fijan y solidarizan las piezas y mecanismos
de accionamiento. ' ,

Funcionémientu del éistema impresor.~ La palanca impulso-
ra eé en essncia, una palanca de.hrimep génerc, en el extremo del -
brazo mayor actda el operador y el brazo-menor funciona a manéra de
engiaﬁaje sobre el martinaterde forma qbé Este recibe un movimiento
que obliga que el extremo porta-tipo se écarque al rodillo impresor,
estando.interpuastos entre.ambos, la cinta imprésora y elrpapel en'
8l que quada imprssc el tipo.vEl movimiento de recupsracidn lo rea-
liza un muelle real que ac%ﬁa sopré 8l otro extremo del hartineté y
que al cesar la aceion impulsora,.recupera su posicidn primitiva. -
Este funcionamiento es 1dantlco en las 21 palancas de que consta la
maquina, pudlendn actuarse de una sola vez en .varias palancas 0 en
todas, por tanto, quedan 1mpresos 51multaneamente los signos corres‘

pondientes a las palancas pulsadas.

funcionamiento del sistema recéptob del pépel.- Una palag ‘
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ca de primer genesro racibe en un extremo el movimiento que le trang

mite ol balancin izquierdo a través de la varilla-gufa y de la bie-
la, El otro extreme lleva un segmento dentado que actla sobre un en
grane que a su vez, es solidarioc de una rueda con dientss de sisrra,
dos trinquetes situados en el rodillo receptor, recogen ests movi-
miento y los transmiten al rodillo receptor en un solo sentido, -
mientras gue el movimiento de recupsracidn de la palanca se afectla
mediaﬁte una ballesta. Un sistema de embrague permite desconsctar -
la palanca con lo que el rodillé receptor queda loca y por tante, -
con movimiente de giro en losrdos senfidos.

Funcionamiento del siétema de movimiento ds la cinta inm-
presora-y del cambio manual del sentido de giro.- E1 dedo impulsor
que 8s solidario al puente anterior del balancin, transmite el movi
miento de ste al oscilador que a su vez, por mediacidn del tringue
te lo transmite al eje principal de forma que se traduce sn un movi
miento en un sclo sentido, recuperando la posicidn inicial la piez;
llamada oscilador par accidn del muslle antagonista. Cuando este mg
canismo se encuentra desplazado en la posicién extrema derecha del
piftdn de ataque de la misma mano, esta sngranado con su correspon-
diente corona dentada, entonces en unc de los éanales de la pieza -
denominada posicionadora se éldja una esfera cuya posicidn mantiens
la prasiéh de una ballesta que aétﬁa por la parte supsrior, El ca=-
rrete que se encusntra en la maﬁo izquierda esté libre y entonces =
el pifian de ataque de esta mano se encuentra desplazado una distan-
cia igual a la que distan lqé ranuras de la pieza posicionadora. En
sstas circunstancias, el carrets de la mano que esta angranado, va
arrollando la cinta que el carrafe de la mano opussta poco a poco =
dssenrolla, sin mas impedimento que la ligera accién de frenado im-
puesta por el freno correspondiente, que esvita un desenrollamiento
irregular, Cuando‘la cantidad de cinta porteda por este segundo carre
$e ha pasado al primero, el operadof percibe que la impresidn ss mas

floja, o también se produce la sefial del avisador, que indica que ha
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de procedsr al cambio del sentido de movimiento, pare lo cual, bas-
ta accionar el botdn de la mano izquisrda qus manda sobre sl sje en
8l ssntido axial contrario hasta que los aros hagan tope en los co-
jinetes, La posicidn normal de trabajo, la Hstermina la bole al alo
Jarse 8n la otra ranura de la pieza posicionadora, haciendo. retrocg
der ligsramente a todo sl mecanismo en el sentido contrario a la ag
cidn principal produciéndose entonces otro ciclo completamente igual
al anterior. R
Funcionamisnto del sistema de transmision del movimiento
al rodillo impresor, al rodillo receptor y & la cinta impresnra.- -
En esencia es una palanca de .primer género que recihe movimiento en
la parte mas corta de los brazZos, .por medio de las 21 palancas im=
pulsoras que se apoyan en sl puente antero-infsricr, aprovechando -

este movimiento en el otro brazo y esn los puntos convenisentss, me-

‘diante piezas intermedias adecuadas, se transforma en movimiento ~

‘circular del rodillo impresor, del rodillc receptor del papsl y del

movimiento de la cinta impresora.

Funcionamiento del sistema bicolor.~ En su posicién nor=-
mal los rodillos-guias sitlan la cinta impresssra ds mansra que sl -
centro de la franja entintada en negro o en azul, corresponda al =
centro de los caracteres de impresién, en esta posicién y sobre las
ranuras de la parte inferior de los rodillos-gu{as, estan alojados
los extremos de la pisza slevadora, 6sta a su vez, émbraga con la.~
palanda de accionamisnto de mansera qus el botdn se encuentra en su
pusicién inferior, Cuando las nscesidades de la escritura lo requig
ran, el operadnr'actﬁa sobre sl boton imprimiéndole un movimisnto =
ascensional y éste pasa a ocupar su posiciﬁn extrema superior obli=-
gando a que la pieza slesvadora describa, en el extremo que manda sg
bre los rodillos-gu{as, un movimiento ascesnsional que situa sl cen-

tro de la franja entintada en rojo en el centro de los caracteres -

. . & N s ]
‘de” impresidn y asi se obtiene una escritura ds dicho color. La recy

: v 2 e 21 Y a 4
peracion a la posiclén primitiva, se obtiene volviendo el boton a -



su posicién inferior,
Fincionamiento del rodillc impresor.--Al considerar este -
movimiento, nos situamos de mansra que se obssrve la méquina 20r su
175 lateral izquierdo, el movimiento del balanz{n se transmite por medig
cidn de una bisla a un oscilador, el cual, porta un trinquete y una
ballesta que actla sobre su borde de ataque. Este movimients se =
transforma en circular de forma que el trinqusete, cuando se despla-
za sn el santido contrario al de las agujas del rsloj, se dasliza -
180 sobre la cresta de los dientes de sierra del piﬁén que posee 8l me-~
canismo, al retroceder, la accidn de la ballesta hace que fiste se =
incruste en 8l diente que le corrgsponda e imprime un movimianto en
el sentido de las agujas del reloj @ un pifdn del cual es solidario,
y éste a su vez, al piﬁén de que va provisto el rodillo impresor ob
185 teniendo asi un movimiento a 5sts, contrario a izquierdas., Dicho mg
vimiento produce en el papsl, que va.adherido a dicho rodille por -
la accidn del rodillo de contacto, un movimiento ascensional, el -~
cual, siemprs esta compensado. por la accidén del movimisnto del rodi
1llo receptor, consiguiéndose con este artificio que el papel se manten
190 ga tensado continuaments. 7
Funcionamiento del sistsma afloja-papel.- Cuando el opera
dor desee suprimir la presidn qus mantiene .el papel adherido al ro-
dillo impresor, imprime al botdn de accionamiento un movimiento de
giro a derschas y la palanca en su extremo libre actla sobre sl ro-
195 dillo de contactao, imprimiéndole un movimiento en. sentido vertiecal
y hacia abajo, la posiciﬁn normal se obtiene por la accidn.de las -
ballestas laterales que mandan sobre sus respectivas bielas,
Para la mejor compransién de cuanto antecede, se acompa-
fan hojas de-planos en los que se representa esqueméticamente la in
200 veneidn que a continuacién y con referencia a los mismos dibujos se
describe detalladamsnte.: ' : o . .
La Fig. 1 representa en planta la maquina. de estenotipia.
La Fig. 2 es una vista lateral en alzado segln el corte B-B -

de la anterlior figura.
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La Fige 3 corresponds a una vista seccionada en alzado segin -

el corte A-A.

La Fige 4 es un detalle que comprende el sistema de mobiﬁiento
de la cinta y la inversidn de giro.

lLa Fig. 5 ilustra un detalle del sistema transmisor de moﬁi-
miente al rodillo impresor; y finalmente 7

La Fig. 6 muestra un detalle en psrspectiva convencioﬁal de la
pieza balancin

De acusrdo con las figuras gue se adjuntan a t{tula de =
e jemplo ilustrativo no 1imitatiuo, la méquina de estenotipie comprég
de un conjunto compacto mecanizado, cuyas piezas integrantes ss =~
unen y combinan constituyendo un todo arménico~-con jugado compuesto
de varios sistemas y mecanismos gus se ubican sobre wn bastidor -1-
cerrado en parts por la cubierta -2- rematada por la tapa -3- que =
preserva el interior del polvo vy suciedad,-en la parte ceﬁtral y -
mas interna exists una pluralidad de léminas separadoras ~5-, en -
las QUa estan intercalgdas otras tantas arandelas —6-.constituyendo
un bloque tabicado en sl que se insertan los martinetes porta-tipos
~12=, oste dispositivo se soporta mediante los laterales ~4~ y la -
varilla de fijaciﬁn ~8= y superiormente se remata el conjunto con la
cuéierta -7=- que proteje de polvo sl interior del bloque. La articé
lacidn del bloque de las palancas impuléoras =11~ con las plezas -
porfa—tipos ~12- ss posibilita merced a los ejes -9~ sobre los cua-
les giran alrededor de los mismos en sl accionamiento de ia teclas
-13~, recuperando su posiciﬁn primitiva por la accidn dal'muelle'rg
cuperador —-14- montado sn la varilla de situacidn -10-,

El sistema impulsor estad tambidm integrado porlos latera=
les -15- que soportan el mecanismo dela cinta y del rodillo impre=-
sor‘en unidn de la plataforma =16~, para limitar sl ponto méximu de
recorrido de la polsacidnla magquina posee unos amortiguadores —-17%
con tornillos de regulacidn -1#-. El dispositivo dg los carrstes ds

la cinta impresora coﬁprande las piezas frenoc -18-, los sjes des—
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viantes =19~ y los ejes quia-cinta =20-, mientras que el rodilleo -
impresor se organiza con al'eja 21 montada sobre sl cojinete =22 y
en 8l qus hay calada la rueda dentada'~23-, este sje queda racubier
to de una camisa de goma -24- y en su sxtremo de ﬁando se dispone =
el botdn de manipulacién -25-, complementandoss sl sistemz con el -
cojinste receptor ~26-,

El sistema receptor de papel asta constitufde por gl bas-
tidor =27~, 8l brazo -~28, el rodillo porta-bobina -29-, 8l rodillo
receptor -31-, la cubisrta -32-, y la pieza pinza -33-~ que sujeta -
el papel, la marca =30~ corresponde a los bulones que articulan el
bastidor.

El sistema transmisor de movimiento al rodillo impresor -
comprende un eje =39~ en el que hay caladas la pieza posicionadora
~38~, dos ruedas dentadas ~40~ separadas por la pieza =45-, la pie-~
za osciladora -43- solidarizada al trinquete -42- y unisndo todo sg
te conjunto existe lé pieza nucleo =~44=- en unidn de la arandsla -
eldstica -41- que hace de limitador del dispasitivo.

El sistema de movimiento de la cinta se integra por el eje
-46—-, la pieza posicionadora -47- en la que encaja la ssfera ds fi-
jacidn -48-, sobre los ejes de giro =50, 50'—= estan montados los -
casquillos carrete de la cinta —49, 49'~ y en los extremos del sje
~46- hay montados los botones de accionamiento ~52, 52'- y dicho -
eje queda montado sobre los cojinetes ~53, 53'-, el cual posee las
bridas de arrastre =54, 54'=-, la pieza oscilador -55-, el trinquete
~56-, los aros laterales limitadores -57, 57'~ y los pifiones laterg
les =58, 58'= gue epgranan conhlas coronas =59, 59'; completandoss
la disposicidn con el muelle antagonista =51-.

El dispositivo bicolor comprande los rodillos gu{as -34~,
la pieza slevadora -35-, la palanca de accionamiento -36- y sl mue-
lle de posicidn =37-, mientras qﬁe el sistema afloja papel ssta =~
constitufdo por el rodillo de-FijéciEn -60-, mandadc por el brazc -

de accionamiento -61~ y el ejes de mando —62-,
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La pieza balancin -63~, se organiza a base de un amorti-
guador ~68- donde actﬁgn las palancas dé imp;asi5n, una bisla =67=-
que transmite movimisnto al sistema de transporte de la cinta, dos
muelles de efecto antagdqista -65- y los pivotes =64~ y 65~, donde
respectivamente actla el movimiento del rodillo receptor y'del rao=-
dillo impresor.

Dado que el operador de la maguina, no solo pulsé‘las ts
clas continuamente a gran velocidad, siné'que constantementa tam--
bisn pulsa varias teclas s;multéneamente y 8n bastantes dbééiones
debe pulsar dos de ellas con el mismo dedo, tiene gr#n imﬁbfﬁanci;
la superficie y material de las teclas, para conseguir una Qpan -
exactitud en la escritura y eviﬁar la fatiga y tensidn nerviosa -~
del operador. Para ello en lugar de una sdparfigie brillante, lasr
teclas -13~, se pintan de un tono mate que svite sl reflejo'de la
luz y en iugar de ser una superficie pulimentada sobre la que losr
dedos tienden_a resbalar, se presentan con una superficie ligera—~
mente rugosa que svita sl deslizamientso y finalmente sn lugar de -
tener una superficie completamente lisa que hace imprecisa la pul-
sacidn, la superficie de las tsclas ss ligeramente concava qus -
tiende éutométicamente a centrar sl dsdo del operador sobre el cspn
tro de la tecla que se desee pulsar. |

Descrita suficientemente la naturaleza y alcance des la -
preseﬁte invencién, as{ como la manera de poderla llsvar a la prég
tica, se hacs constar que en la misma pudrén ser varigbles los ma-
teriales, formas, dimensionés y en general todos aquellos detalles
accesorios o sscundarios que no a2lteren, cambien ni modifiquen la
gsencialidad propuesta. |

Los terminos sn que queda redactada esta memoria son -
ciertos y fiel’reflajq del objeto descrito, debiéndose interpretar
en su sentido més amplio y nunca en forma limitativa.

El Inventor se reserva el derscho de solicitar los opor-

tunos certificados de adicifn que en sl futuro, la practica y los
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avances técnicos del momento pudieran aconsejat.
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REIVINDICACIONES

18,~ Maguina de estsnotipia, caracterizada por comprendsr tn con jun
to mecanico-compacto, integrado por una pluralidad de piezas y ele-
mentos gque combinados y sincronizados unos con aotros, constituyen -
un todo arménido-conjugado compuesto de varios sistemas y mscanis~
mos que se presentan sobre un chasis-bastidor soporte, dotado de -~
una cubierta y una tapa, constituyendo un cuerpo cerrado dosmonta-
ble, protsctor de los mecanismos internos que se organizan en un -
bloque central, un sistema impulsor, un rodillo impresor, un siste-
ma receptor de papel, un sistema de movimiento y cambio automatico
de la cinta impresora, un sistema transmisor del movimiento al rodi
llo impresor, al rodillo rsceptor y a la propia cinta, un sistema -
bicolor'y un sistema ds movimiento del rodillo impresor, acompefiado
de medios de accionamisnto de un sistema para aflojar o aumsntar ~
presion sobre sl papsl, originando una maquina apta para imprimir -
una escritura abreviada y simultanea, basada en la simpli?icacién -
fondtica del lénguaje.

28,~ Maquina de estenotipia, segﬁn reivindicacidn 1%, caracterizada
porqua el bloque central comprende una disposicidn macénica en la -
que se montan dos escuadras enfrentadas, unidas por varillas, que -
comportan dos ejes convenientemente dispuestos para articular en -
uno, las palancas de accionamiento y en el otro las piszas martine-
te porta~tipos, con la particularidad de qus existen una pluralidad
de laminas separadas entre s{, que originan tabiques separadores -
por los gue discurren los martinetes, conjugados con arandelas dis-
tanciadoras, a la vez,'que se ha previsto una varilla con los extrs
mos insertados en las escuadras, dondo se fija la posicidn de los -
muelles rescuperadores de las piszas martinetes y palancas de accio=-
namiento,.

38,~ mgquina de estenotipia, segﬁn reivindicacion 18, caracterizada
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porqus log medios ds impulsién integran una pluralidad de palancas
enterizas, dotadas de teclas pulsadoras, de superficie mate, cugosa,
que presentan cierta concavidad en sl centro de las referidas teclas,
335 que articulan con uno de los ejes del bloque central y que se rela-
cionan con gtras tantas piszas martinets porta-tipos, articulados en
el otro eje, transmitiéndose ests movimisnto por contacto Hi}ecto de
las superficiss cuya forma corresponds al perfil de un diante, de =
idéntico médulo en los dos sngranajes, de manera que la friccidn se
340 efsctlia por rodadura impussta por la caracterf{stica de todo sngrana-
je, previniéndose ademas, una serie de muslles reéles en una varilla
del bloque central, qus facilitan la invarsién del movimientu produ-
cido par las palancas impulsoras al actuar sobre slla.
48,~ Maquina de estenotipia, ssgin reivindicacidn ;3, caractarizada
345 porquerel distema receptor de papel comprende una palanca de primer
género, que recibe an un extremo, movimiento que una le transmite el
balancin a través de la varilla-guia y de una pieza biela, mientras
que sl otro extremg tiene un segmento dentado que actﬁg sobre un en-
grane que a su vez, es solidaric de una rueda con dientes de sierra;
350 mientras que dos trinquetes §ituados en el rodillo receptor recogen
este movimiento t:ansmitiéndusaloren un solo sentido, sinecronizado =
con una ballesta que recupera la posicién primitiva de la palanca, a
la par, que existe un embrague que parmiterdgsconectar la palanca -~
con lo que el rodille receptor queda loco y por tanto, con movimien-
356 to &e giro en los dos sentidos,
58,- Maquina de estenotipia, segln raivindicaciﬁn 12, caracterizada
porqus sl sistema de movimiento de la ciqta impresora se integra sen
la pieza balancin gque transmite movimiento, impuesto por la pulsa-
cidn, al oscilador que a su vez, por mediacidn del tringuete lo trang
360 mite al sje principal de forma qus se traduwe en un movimiento en un
solo sentido, recupsrando la posicidn inicial la pisza denominada 0§

cilador por accidn de un muslls antagonista y que cuando ss desplaza
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en la posicién extrema del pifidn de ataque de la misma mano, sngra—
na con su correspondiente corona dentada, para que sobre los canales
de le pieza posicionadora se aloje una esfera cuya posicidn de alo=-
jamisnto, la mantiene una ballesta que gctﬁa por la parte superior,
mieatras que el carrste de la mano contraria esta librs y antonces
el pifion de ataque de esta mano se encuentra desplazado uﬁa distan=-
cia igual a la que distan las ranuras de la pieza posicionadora, petr
mitisndo que el carrete que estd engranado vaya arrollando cinta -
gue el carrete de la mano opuesta poco a poso desenrolla,'invirtiég
doss el sentido de movimisento, mediante el botdn cprrespondimnte -
que manda sobre sl eje sn el sentido axial contrario, hasta que los
aros hagan tops en los cojinetss, permitiéndo esta disposicién la -
repeticidn indefinida de ciclos de acuerdo con las caracterfsticas
del momento. _

62.,~ MAquina de estenotipia, seglin reivindicacidn 1%, caracterizada
porgue el sistéma del rodillo impresor comprende la pieza balancin
cuyo movimiento se transforma en circular cuando el trinquete se -~
desliza sobre la cresta de los dientes ds sierra del piﬁén que po=~-
see el mecanismo, en correspondencia con la accidn de la ballesta y
de un piRdn que lleva previsto el rodillo, obteniendo un movimisnto
que produce en el papel, que va adherido a dicho rodillo, un despla
zamiento ascensional, el cual, sismpre estd compensado por la accidn
de giro del rodillo receptor y porque cuando el opsrador desee su-
primir la presidn que mantiene sl papsl adherido al rodillo impre-
S0T, dispona de un mando de accionamiento que girado a derechas ac-
tda sobre una palanca cuyo extremo libre manda sobre el rodillo ds
contacto, imprimiéndole un movimiento vertical y hacia abajo que 1i
bera al papel, la posicion normal se restablece por la accion de -
unas ballestas latsrales que mandan sobre sus respectivas bielas.

78,.~ Maguina de sstenotipia, segln reivindicacion 18, caracterizada

por un chasis que cubre en parte el bloque central y sobrs el que -
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se monta una pieza amortiguadora que limita el recorrido de la pul-

sadora en sentido'ascendentg, el sistema da_movimiento de la cinta,
el sistema bicolor, el mecanismo de movimiento del rodillo impresor,
los dos cojinetes soports ds sste rodillo y el sistema afloja papsl
y porque posee medios adecuados que permiten intercalar el rodillo
impresor en un extremo para facilitar el paso del papel,

82.=-Maquina de estenotipia, segln reivindicapién'15m caracterizada
porque el sistema bicolor comprende dos rodillos-gu{as sincreniza-
dos con una piaia elevadora, que a su vez, embraga con la balanca -
de accionamiento ds manera que 91 botdn de.mando se encusntra en su
posiciéq inferior en condiciones normales y cuando las neceaidadas
de la escritura lo raquiaran, imprimiendo al dicho botdn un movimien
to ascqnsional, obliga a gue la pisza elsvadora describa, en el ex-
tremo que manda sobre los ;odillos;gufas, un movimiento ascensional
gque sitﬁa_la franja entintada en rojo en el centro de los caracte-
res de impresidn para obtener una escritura en dicho color, obtenien
dose la posicidn primitiva volviendo el botén a su posicién infe-
rior,

92,~ "MAQUINA DE ESTENOTIPIA",

Consta la presente memoria deseriptiva de catorce hojas -
numeradas y mecanografiadas por una sola de sus caraes, a la gue se -

. . - ., ¥
acompafian cuatro hojas de planos para su mejor comprension,

MADRID, 16 de Febrero .de 1.98

Pérez Colladv
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