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St el

MEMORIA DESCRIPTIVA
que se presenta para unir a la soliocitud
de
PATENTE DE INVENCION
formulada el 16 de febrero de 1967 con el n? 336,899
en '
Esrpafa
por VEINTE afios
a nombre de ALGEMENE KUNSTZIJDE UNIE N.V., entidad holandesa,
estableoida en Velperwég 76, Armhem, Holanda, por:
» UN APARATO BOBINADCR DE HILO »

El invento se refiere a2 un aparato bobinador aque ocom-
prende un rodillo de accionamiento, y un porta-tubo girato-
rio sujeto a un brazo oscilante, estando dispuestos medios
con ocarga de peso que vem acoplados a dicho brazo oscilante
¥y llevan un regulador de velocidad.

Se conoce, entre otros, un sparato semejenle por la
memoria de la Pabente Sulza, ne 335,998, En este sparato
ya conocido van dispuestos medios para hacer funcionar,
desde el huse de un paguete de hilo que ha de ser puesto

en contacto cooperante con el rodillo de accionamiento, un
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meoenismo de valiven para un hilo a bobinar. (on objebo de
que durante toda le formacién del paguete de hilo pueda
haber sufioiente friccidn entre el paquete de hilo y el
rodillo de accionamiento para que el sistema de vaivén se
menbenga acoplado, se han dispuesto dichos medios con our-
ga de peso con objebo de oargar més el brazo osoilante.
Cuendo se estd formando el paquete de hilo, el movimiento
del brazo oscilante es trensmitido, por wn sistems de va-
rillas gl eje de un disco sobre el cual corre un cable
tensado, de cuya exbtremidad pende un peso.

So ha descublerto gque en los modernos aparatos bo-
binadores, esta comstruccidén no es ya satisfactoria. Este
es especislmente el caso que se da con los eparatos para
bobinar hilos sintétiocos recien hilados y obtenidos por el
procedimiento de hilatura en fusién. @En ese ocaso, el gufa-
hilos no es accionado (generslmente) por el tubo de bobina-
do, y la presién entre el paquete de hilo y el rodillo de
accionamiento no estéd gobernada por la friccidn gue se ne-
cesita para embragar el mecanismo de vaivén. Ea los moder-
nos aparabtos, en cambio, el gobierno y graduacidn de la
presidn son necesarios para evitar aue el paguete de hilo
oscile irregularmente sobre el rodillo de accionamiento,

y para gobernar la formacidn del paguete.

Debe observarse que la presidn ejercida soﬁre el
paquete de hilo & lo largo de la linea de contacto es
uno de los factores gque determinan la tensién a la que se
bobina el hilo sobre el paquete, y por consigulente, tambie
la forma de este ﬁltimo; Puede afirmarse todavia que las
méximas dimensiones del paguete dependen principalmente

de la regulacidn de dicha presién y de la elecoidn del
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programa para la presién durante la formaclién del paguete.

Para esta finalidad, se necesita un sparato bobina-
dor que haga posible con medios sencillos el mantener exac-
tamente regulads la presién entre ¢l paquete de hilo y el
rodillo de accionamiento, de aocuerdo con un programs que
no solamente pueda seleccionarse entre muy numerosos pro;
gramas concebibles, sino que tembien se establezoa con fa-
cilidad.

Se ha encontrado ahora que esta exigencia puede
satisfacerse si conforme &l invento los medios con carga
de peso comprenden dos pesos, de los que uno se suspende
de un extremo de un cable gque corre sobre un disco-gufa
y tlene su otro extremo sujeto &l brazo oscilante; y el
obro peso va sujeto a un segundo brazo oscilante, el cual
va acoplado, con trensmisi dn de movimiento, el digco-guia.
El teamefio de estos pesos, la longitud y la posicidn iniecial
del segundo brazo oseilante, el punto de contacto del oce-
ble, y la natureleza del acoplamiento del segundo brazo
oscilante al disco-gdia, son (todos) pardmetros que hacen
posible reallzar varios ejustes del programa & elegir para
el curso de la presién dQureante la formacidn del paquets.

Varios de estos parédmetros son lineales, y otros,
no lineales, en ocumto concierne a su influencia sobre el
programe pare le presidén., Por este ocamino es posible obte-
ner, denbro de 1fmites amplios, una sproximacidn muy satis-
faotoria de -préotioanante— cualquier programa que pueda
imaginarse,

Con una construscidn concebible del aparato confor-
me al invento, los ejes de robacidn del brazo oscilanbte que
lleva el porta-tubo y del disco- guia coinciden, y el segun-
é? £y r?'\
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do brazo oscilante se maniobra desde la cirocunferencia del
disco-gufa, lo cusal se realizarfa del mejor modo mediante
engranajes, Sin embargo, como quiera que la construocidén
de loz engranajes ha de satisfacer a un a&lto grado de exao-
5 titud y son también rel ativemente caros, se prefiere utili-
zar una construceidn diferente del eparato, conforme el in-
vento,
En esta diferente oonstruceidn, el cable oarre desde
el disco-gufa a la prolongacidn del brazo oscilante que ile-
lo va el porta~-tubo, a ouya prolongaocidn va sujeto, y el ssgun-
do brazo oseilante y el disco-gula estdn inter-acoplados de
tal manera que ocupam posiociones fijas, pero reajustables,
unos respecto a otros. Hay que afiadir que por el término
noablew debe entenderse cualquier dispositivo flexible gue
15 sirva para el sotual propésito, Por lo tanto, el invento
abaroa tembién al aparato en el que, en vez de un cable
resl, se emplea, por ejemplo, una ocuwerda, una oorrea, una
correa de engranaje o une ocadena de engranaje. Es obvio que
la forma del disco-guia ha de adaptarse a la naburaleza del
20 dispositivo flexible. Por ejemplo, en el-caso de uma cade-
na, el disco-gufa habvria de ser una rueda dentada.
En especial, si conforme al invento el cable enbtra
en contacto eon el brazo oscilante fbrmaﬁdo con el mismo
un dngulo que durante la fbrmaciéh del paquete difiere en
25 menos de 202 del eontacto en forma perpendiculer, el pri-
mer peso proporoionaré entonces una contribucidn practica~
mente constante & la presidn. La oontribucidn del segundo
peso estarfa entonces prdoticamente de acuerdo con una sen-

cilla funcién goniométrioca. La posiocidn inicisl del segundo

3o brazo osoilante, y la naturaleza de la transmisién de movi-
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miento a este segundo brazo osoilante gobiernan la contri-
bucidn de presién proporeionada por el segundo peso duran-~
te la formeidn del paquete de hilo.

Debe advertirse que la presidén total no es sélo de-
pendiente de la contribucidn de los dos pesos, sino también
del pequete de hilo en formacidn. Esta contribueidn de pre-
sidn del paquete de hilo no es lineal durante el crecimien-
to del mismo, Conforme el invento, se ha hallado ventajcso
el que duranbts toda la formacién y orecimiento del pajgue-
te la presidén sea proporeional al amncho del mismo en cada
pomento, Por ancho del paguete en cada momento debe enten~
derse aguf la longitud de la linea de contacto entre el ro-
dillo de sccionamliento y el paguete de hilo, En esta forma
pe consigue que la presién sobre el paquete de hilo a lo
largo de la lfnea de contasto permanezca constante durante
toda la formaecidn del misamo.

Con el aparato que se acaba de deseribir, puede mean~
tenerse la presién a un nivel determinado, de una manera
muy senocilla, eligiendo el tamafio conveniente para el se-
gundo peso, la longitud del megundo brazo oscilante, el
temafio del disco-gufa y la posicién inicial del segundo
brazo oscilante.

El invento se desoribiréd ahora haciendo referencia
a dos realizaciones de aparatos bobinadores, que se muestran
en las adjuntas figuras 1 y 2, respectivamente.

BEn la figura 1, el nimero 1 se refiere a un rodillo
de accionamiento que puede hacerse girar en el sentido indi=-
oado por la flecha. EL nimero 2 se refiere a un tubo de hilo
vacio, Sobre este tubo se forma un paquete de hild que lle-

gard haste la cirocunferemcia final indicada con linea de
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trazos. Duranbte la formacidn del paquete de hilo, el bra-
70 oscilante 3 que lleva el porta~tubo 2 evolucionard ha-
cia atrds girando sobre el fuloro 4.

Més 2114 del fuleoro 4, el brazo oscilante 3 viane
una prolongacidn que termina en un punto de engenche &
para una ocadena 6, La longitud del brazo oscilante 3 se
ha escogido de tal modo que durante toda la formacidén del
paquete de hile, la cadena 6 forme un #ngulo préetice-
mente constante con el brazo oscilante, La cadena 6 corre
gobre un pifidn 7 para cadena y lleva en su exbremidad
libre un peso 8. Montado en forma ajustable sobre el ele
giratorio del pifién 7 para cadena va un brazo osoilante
9 que lleva un peso 10 montado en forma ajustable. Cuando
el brazo 3 evoluciona hacia atrds, el peso 8 descenderd,

y el peso 10 se moverd hacia abajo.

En una construocidn diferente, visible en la Figu-
ra 2, el fuloro del brazo oscilante 3 coincide con el cen-
$r0 11 de rotacidn del disco-guia 12. Sobre el mismo eje
ven montados en posiciones fijas, pero que entre si admi~
ten ajustes relativos, el brazo oscilante 3, el disco-guia
12 y usa rueda dentada 15, Unido a la oirocunferencia del
disco=-guia 12 va un cable 13 que oérre (en parte) sobre el
disco-gufe 12, y que lleva en su extremo libre un peso 14,
Se ha digpuesto wn segundo pifidn 16, que puede girar monta=-
do sobre un eje estacionario y engrana con la rueda dentada
15. Pijo al pifidn va un brazo oscilante y ajustable, 17.
Este segundo brazo oscilante 17 lleva un peso ajustable
18,

Si durante la formacidn del pacquete de hilo 2 el

brazo oscilante se desplaza hacla atrds, el peso 14 descen~
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derd entonces, y ol peso 18 se desplazard hacia abajo.

Un aparato como el de la Figura 1 se utilizd para
bobinar uwn hilo de poliester de 550 deniers hilado en fu-
sidn y compuesto de 105 filamentos. Este hilo se bobind
a une veloecidad de 1.C00 mebros por minublo en paquetes
de hilo de 1,5 kg, Cuando el paguete de hilo se elabord
gobre un tubo para hilo que media 15 cm,, la anchura del
paquete de hilo disminuyd graduelmente, de 17 em. & 12,

Se ered una presidn que disminuyd desde 2.200 gre-
mos &l prineipio de la formacidn hasta 1.500 gremos al ter-
minarse el paquete de hilo. Los paquetes de hilo mejor
devenados se obtuvieron haciendo que la presién variase
en forma lineal. El establecimiento de este programa con
ayuda del apsrato conforme a la Figura 1l podria realizar-
ge con suma repidez y sin ninguna difieultad.

La presente soliecitud que corresponde a la presen-
tada en Holenda el 19 de febrero de 1.966 con el nidmero
66.02177 se acoge a los beneficios del articulo 51 del

vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

N o=T A

Los puntos de invencidn propia y nueva que 5e pre-
gentan para gue sean objeto de esta solicitud de Patente de
Inveneidn en BEspafia por VEINTE sfios son los siguientes:

12,~- Un aparato bobinador de hilo gue comprende
wn rodillo de accionamiento, y un porte-tubo giratorio
sujeto a un brazo oscilente, estando dispuestos medios

con carga de peso que ven acoplados a dicho brazo oscllente
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y llevan un regulador de veloocidad, 6aracterizado por que
los medios con carga de peso comprenden dos pesos de los
que uno va suspendido de un extremo de un omble gque corre
gsobre un disco-gufa, y cuyo otro extremo va sujeto al bre-
5 2o oscilante; y el otro peso va sujeto a un segundo brazo
oseilante gque va acoplado, con transmisidn de movimiento,
el disco-gufa,
22,~ Un aparato bobinador conforme a la reivindieca~-
cidn 1, caracterizado por que los ejes de rotacidn del bra-
lo 2o oscilante que lleva los porta~tubos y del disco-guia
ooinciden, y el segundo brazo oscilante va aceionado desde
la oireunferencia del disco-guia.
3¢,- Un =sparato bobinador conforme a la reivindica~
oidn 1, caracterizado por que el cable corre desde el dis-

15 oo-gufa hasta la prolongacidn del brazo oscilante que 1lle-
va el porte-tubo, & ouya prolongacidn va sujeto, y el se-
gando brazo oscilanbte y el disco-guia, estén acoplados en-
tre si de modo que ocupen posiciones fijas, pero reajusta-
bles relabivamente uno a otro,

20 42,~ Un aparato bobinador conforme & la relvindica-
oidn 3, caracterizado por que €l cgble alcanza al brazo
oscilante bajo un dngulo (con éste) que durante le forma-
oidn del paquete difiere en menos de 208 del encuentro
pervendionlar, y porque los pesos, el punto de contacto

25 del ceble, y la posicidn del segundo peso se han escogido
de tal modo que durante toda la formaeidn del paquete la
presidn total de un paquete de hilo es proporcionsal a la
enchura del pagquete en cada momento.

52.~ Un aparato bobinador de hilo.

30 Tél y como se ha descrito en la liemoria que enteocede,
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representado en los dibujos que se acompafien y para los
fines gue se han espeocificado,
Estea Memoria oonsta de nueve hojas esoritas a miqui-
4 NAR 190

ne por una sola cara.
Hadrid,
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