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PATENTE DE INVENCION

Por VEINTE AKOS

afavordeDon Antonio CAMARASA Mon-
g o, de nacionalidad espaiiola, domiciliado en Madrid,
Avenida General Mola, nimero 36, por
YPERFECCIONAMIENTOS EN LOS SISTEMAS DE ACCIONAMIENTO
KQED%gEMINSERTAPORES DE.TRFM% EN POS.TE;ARES SIN LAN~-

-

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente Invencidn se réfiere a perfeccionamien-
%08 en los sistemas de accionamiento de los insertado-
reg de hilos de trawa en los telares sin lanzaders, del
tipo que comprenden un insertador rectilineo, una pinza
aprisionadora del hilo de trama aplicada en un extremo
del insertador y un medio trensmisor del accionamiento de
dichos elemantos.

Son conocidos diferentes sistemas para la insercidn
de los hilos de trama a través de la calada, para la

formacidén de un tejido en los telares sin lanzadera,
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entre eklos los aplicados a sistemas cineméticos que
arrastren un insertador rigido, en cuyo extremo se apli-
ca una pinza o gancho aprisionzdor del hilo de trama.
Otros sistemas estén constituldos por poleas aplicaedas

8 un’lado del telar, a las que se adapta un fleje o cin-
ta con orificios que =e encajan en pivotes aplicados =z
la llanta de le polea, que en su giro y desarrollo in-
troduce al fleje o cinta en el interior de la calada,
asi mismo existe una modalided de eéte Wltimo sistema,
que en vez de une sola polea tfansmisora se aplica uns
polea a cada lado del telar, mandando cada une un inser-
tador, flexible o rigido para encontrerse ambos en el
centro de la calada para la transferencis del hilo de
trama de un insertador al otro a su paso por la misma.-

Todos estos mecanismos adolecen de ser de excesivo
volumen y asi mismo de mucho peso y elevado costo,ori-
ginando vibraciones en la marchs del telar. Ademds en
la mayoria de estos sistemas comocidos, se efectiia la
cogida del hilo de trame por el insertador sin paro to-
tal del mismo, lo que origins fallos y tensiones bruscas
del hilo, asi mismo en estos sistemas se efectia el cor-
te del hilo de trama mientras este estd en movimiento,
lo que se traduce en un mel acabado en los orillos del
tejido.

Con el perfeccionamiento objeto de la invencidn,se
suprimen todos estos invonvenientes, permitiendo utili-
zer para el mando del ingertador del hilo de trama,me-
dios cinemidticos o cualquier medio transmisor de movi-
miento del tipo conocido, pero de contexturs muy redu-

cida, por lo menos a le mitad de los empleados hagta

ghorg para efectuar el movimiento del insertador del
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hilo de trama, tento en la altura como en la profundi-
dad de dicho mando, pero sin reducir en absoluto el re-
corrido de amplitud dtil del insertador del hilo de tra-
ma, es decir, que cualquier brgano transmisor utilizado
g este fin, al serle aplicado el perfeccionamiento ob-
jeto de la invencidn, multiplica por dos el recorrido
iniciel.

El perfeccionamiento objeto de ls invencidn,estd
constituido por dos poleas del mismo didmetro, situadas
en un mismo planp, que giren sobre dos bulones soporta—-
dos por dos horquillas, situadas ambas horquillas en los
dos extremos de una barra-soporte, estando las citadas
poleas enlezadas por una correa sin f£in, sujetada en un
punto fijo, mévil a voluntad, clmo més adelante se expli
card. Unido e la correa sin fin y en la parte superior,
ge dispone un elemento mévil portador de un insertador
de hilo de trama, cuyo elemento mévil portador del in-
sertador, desliza a trevés de una berra-guis superior,
cuyo conjunto de poleas, barra-~goporte, corres e inser-
tador y elementos mencionados, reciben un movimiento rec
tilineo alternativo de vaivén accionedo por cualquier
gistema cinemitico o de transmisién de movimiento cono-
cido. -

Este conjunto que recibe un movimiento rectilineo
alternativo de vaivén, estd siportado por escuadras que
deglizan & través de la misme barra-guia superior por
la que desliza el elemento mdévil unido a la correa sin
fin y portador del insertador rectilineo del hilo de
trama.,

Diche correa sin fin que enlaza a las dos poleas
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soportadas por la barra-soporte estard siempre tirante
merced a un tensor aplicado & la barra-soporte de dichas
poleas y por debajo de la misma y equidistante a la posi-~
cidn del elemento mévil portador del insertador del hilo
de tréma, ge lo immoviliza en este punto por accidn de un
elemento sujetador apoyado en une pequefia barra-guia.Cé-
mo congecusncia de este inmovilizacidén de la correa sin
fin y que todo el conjunto compuesto por lag dog poleas
soportadas en su barrs, se desplaza hacia la derecha y ha-
cia la izquidrda, a partir de este punto de sujecidn,se
efectia un doble recorrido del elemento mévil a través de
su berra-guia, arrastrando el insertador de trams y ha-
ciébdole efeetuar un movimiento de vaivén con doble ampli-
tud de recorrido.

Al elemento sujetador de la correa sin fin, se le ar-
ticula el extremo de una biela, cuyo otro extremo estd a
su vez articulado a ung manivela que gira en su otro_exf'
tremo en un punto fijo, y que recibe un movimiento de uﬁa
leva,obligando a deslizar el elemento sujetador de la co~
rrea sin fin por la pequefia barra-guia y por consiguiente,
a arrastrar a la correa en su parte superior con un movi;
miento en direccidn contraria sl del conjunto formado porA
las dos poleas soportadas por la baerra-soporte, y asi res-
ter movimiento, para neutralizar el recorrido del elemenw
to mévil, a fin de gradusr la amplitud del recorrido del
insertaedor del hilo de itrswa y conseguir une inactivided
momenténea del elemento mévil y por consoguiente del in-
sertador del hilo de trame, durante el peridode tiémpo ne-
cesario para efectuer la cogide del hilo de trama y corte

del mismo, de mcuerdo a un disgrame establecido a voluntad
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Pare mayor comprensidn de la invencidn, se incluyen
g continuacidn dibujos e titulo de ejemplo no limitativo,

Ia figura 1, es una vista dsquemdtica frontal del sie-
tema multiplicador del recorrido del insertador del hilo de
trma, en los telares sin lanzadera, en posicidn de inicia~
cidn de su movimiento para su paso a través de la caladae

Ia figura 2 , es una vista esquemdtica frombtal del
gistema multiplicador del recorrido del insertador del hi-
lo de trama en los telares sin lanzadera, con su paso ya
& le mitad de su recorrido a través de la calada.

Ia figura 3, es una vista esquemética frontael del sis-
tema multiplicador del recorrido del ingertador del hilo de
trame en los telares sin lanzadera, con el insertador al fi~-
nal de su recorrido a través de la calada, para la cogida
del hilo de trams y representdndose con lineas a trazos,
la posicién de neutralizacidn del recorrido del insertador
del hilo de trama para mantener en posicién inactiva del
insertador del hilo de trame, en un periodo de tiempo du-
rante la cogida del hilo de trama.

En estas figuras (1) es el insertador rectilineo del
hilo de trema, (2) la barra-gufs apoyada en los puntos (3)
y (4), por la que desliza el elemento mévil (5) portedor
del insertador (1) de hilos de trama, unido este elemento
névil (5) a la correa (6) en el punto (A), cuya correa
enlaze a las poleas (8 y 9) de igudl didmetro, las cuales
giren alrededor de 1los bulones (10 y 11), soportados por
las horquillas (12 y 13), aplicédas en los extremog de la
barra-goporte (14), mentenidas estas poleas (8 y 9) y co=
rrea (6) en tensidn por el tensor (15) aplicado a la barra
goporte(14). Todo este conjunto estd soportado en desliza—

miento por la barra-gufe (2) y las escuadras (16 y 17).
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En el punto (A) de la parte inferior (d) de la correa

(6), equidistante del punto (A) de la parte superior (e),
estd sujeta esta correa (6) a un elemento sujetador (7),

que se apoya y puede deslizar en une corta barra~gufa (18),
goportada :en los apoyos (19 y 20) en articulacién con la
biela (21) y a su vez articulada esta biela (él) al extremo
(22) de una menivela (23), apoyada en giro en su otro ex-
teemo (24), en el punto fijo (25), estando esta nenivela
(23) en contacto con una leva (26), que gire en un eje (27).

El funcionamiento es el siguiente.

Cualquier medio de transmisién de movimiento, no repre-
gsentado que se aplique al buldén (11) de la polea (9) arrastra
g todo el conjunto, formado por, la barra—soportev(i4) ¥y las
poleas (8 ¥ 9), en movimiento de vaivén y como conéecﬁencia
la barra soporte (14) desarrolla un desplazamiento horizon=-
tal, en el sentido de la flecha (B), como se ve en la figu-
ra (1)e AL iniciarse el movimiento de todo el conjunto, en
el sentido de la flecha (B) , ¥y por consecuencia del inser=
tador (1) para le recogida del hilo de trema (27) y quedar
sujeta le correa (6) en el punto (A), las poleas (8 y 9)
giren y tienden a arrastrar la correa (6), en el sentido
de las flechas (B'), errastrando a le vez sl elemento md-
vil (5),portador del insertador (1), en el mismo sentido
que todo el conjunto, continuando la marche en el sentido
de la flecha (B), tal como se ve en la figure 2, & le mi=
ted de su recorrido a través de la calada (28) formads por
hilos superiores (29) e interiores (30) de la hurdimbre,
que como bien claremente muestra la'figura 2, se aprecia
que solamente con un recorrido g del conjunto, barra-so=-
porte (14) y poleas (8 y 9), se ha obtenido un recorrido

2a del elemento mévil (5) y por lo tanto del insertador (1)
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STLELTERS

Continuando su recorrido el insertador (1), a través

de hilos de trama.

de la calads (28) de hilos superiores (29) e inferiores (30)
de hurdimbre y permaneciendo siempre sujeta la correa (6)
en el punto (A), se llegard a alcanzer la posicidn de mé-
ximo recorrido del insertador (1),tal como se vé en la fiw
gura 3, completdndose msi la totelidad de su recorrido, cu-
yo desplazemiento 4g se ha obtenido con un desplazaniento
2a del conjunto, barre~soporte (14) y poleas £ 8 y 9), es
decir que se consigue un doble recorrido del insertador (l),
con relacién sl del conjunto, barra-soporte (14) y poleas

(8 ¥ 9)e -

Aun cuendo por el efecto del regreso del insedbtador (1)
en su recorrido de vaivén, se produce un paro instanténeo a
le cogida del hilo de trama (2%), producido por el cambio de
direccién del movimiento de vaivén, con el perfeccionamiento
objeto de la presente invencidn, este paro puede a convenien—
cia prolongarse para la buena cogida del hilo de trame y e
ficaz corte del mismo, elimindndose totalmente los fallos exig-
tentes en la cogida y corte del hilo de trama.

Bllo se congigue mediante un ligero desplazamiento de la
correa(6), desde el punto (A') al (A"), representado en lineas
g trazos en figura 3, cuyo desplazamiento, asf{ como el del
elemento cujetador 7, sobre la pequefia barra-gufa (18), se
ha efectuado por el giro de la leva (26) en el sentido de la
flecha (C), gue ha desplazado a la menivela (23) en giro so-
bre su apoyo {25), desplazandc a la vez a la biela (21) apo-
yada en articulecidn a la manivela (23) en el punto (22) y
unida ol elemento sujetador (7) en le articulacidn (31), re-
presentado dicho movimiento con 1ineas a trazos, segin figu-

ra 3,traduciéndose este desplazamiento de la parte inferior
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(d) de la correa (6) en el mismo sentido del conjunto,
barra—goporte (14) y poleas (8 y 9), en un desplazamiento
inverso de la misma amplitud en la parte superior (e) de
la correa (6), o sea, un movimiento en direceiln contraria
al conjunto, barra-soporte /14) y poleas (8 y 9) y asi res-
tar movimiento, para neutralizar el recorrido del elemento
mévil (5), a fin de graduar ls amplitud del recorrido del
ingertador (1) del hilo de trams y conseguir una inactivi-
ded momenténea del elemento mévil (5) y por consiguiente
del insertador (1) del hilo de trama, durante un periodo
de tiempo necesario pare efectqar la cogida del hilo de
trama (27) y corte del mismo, de acuerdo a un diagreama es~
tablecido a volunted.

Serdn independientes del objeto de la invencidn, los
detalles y caracteristicas constructives empleadas en la
puesta en préctice de la misma, asi como la utilizacién de
la correa sinfin que puede ser sustitufda por una cadena
sin fin o medio equivalente, quedando todo ello comprendi-

do dentro del espiritu de las siguientes: reivindicaciones.

N 0 T A
SE REIVINDICA: -

1 = Perfeccionemientos en los sistemas de accionamienw
to de los insatadores de trema en los telares sin lanzadera,
del tipo que comprenden wn insertedor rectilineo rigido de
trama, wne pinze aprisionadors del hiloc de trama aplidada
en un extremo del insertador y un medio de transmisién del
movimiento de dichos elementos 3 caracterizado por ester |
constituldo por dos poleas situasdegs en el mismo plano que
giran sobre dos bulones sbportador por dos horquillas si-
tuedas embas en los dos extremos de una barra y de una co=

rrea sin fin que enleza a las dos poleas, cuyo conjunto re=
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cibe un movimiento rectilineo alternativo de vaivén.

2 - Perfeccionamientos en los sistemas de accionamiento
de los lnsertadores de trama en los telares gin lanzadera,
gegin reivindicacidn anterior, caracterizado porque la co-
rrea sin £in que enlaza a lasg dos poleas situadas en el mis-
mo plano que giran en dos bulones soportadog por dos horqui-
lles situadas ambags en los dos extremos de una barra, estd
fijada en un punto fijo, mévil a voluntad,

3 - Perfeccionamientos en los sistemas de accionamiento
de log insertadores de trama en los telares sin lanzedera,
segin reivindicaciones anteriores, caracterizado, por compren-
der un elemento mévil unido a la correa sin f£in y que desliza
sobre une barra guias superior.

4 - Perfecclonamientos en los sistemas de accionamiento
de los insertadores de trama en los telares sin lanzadera,
segln reivindicaciones anteriores, caracterizado, porque el
elemento mévil unido a la corres sin fin y que desliza sobfe
une barre-gufa superior, sirve de soporte a un insertador rec-
tilineorigido de hilo de trama.

5 - Perfeccionamientos en los sistemas de accionamiento
de los insertadores de trams en los telares sin lanzadersa,
segin reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el
con junto, congtitufdo por dos poleas situadas en el mismo
plano que giran sobre dos bulones soportados por dos horgui-
llag,situadas ambag en los dos extremos de una barra y de wna
correa sin fin que enlaza a las dos poleas, estd soportado di-
cho conjunto por escuadras que deglizan sobre le misme barra=
guia superior que deslize el elemento mévil portador del inser—
tador rectilineo rigido del hilo de tramais

6 = Perfeccionamientos en los sistemas de accionemiento

de los insertédores de trame en los telares sin lanzadera,
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segln reivindicaciones anterlores, caracterizado porque el
punto fijo al cual estd fijada la correa sin fin, estd cons-~
titufdo por un sistema de manivela accionado por una leva,
pare mentener momentinesmente en posicidn inactiva al elemen-
to mévil y por consecuencia al insertador rectilineo rigido
del hilo de tremel,
7 ~ Perfeccionamientos en los sistemas do accionamiento
de los insertadores de trems en los telares gin lanzadera.
Consta la presente Memoria Descrip—
tive de diez ho Jas mecanografiadas, es-—
crityg por une sole cara, numeradas dgl
1 al 10 y con sus lineas numeradas, a su
vez, de cinco.en cinco y de dibujos anew
X0Se

Barcelonza, 31 de Enero de 1967,
Pohe
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