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PATENTE DE INVEFRCION

por VEINTE afios

cuyo privilegio se solicita para Espalfia,
sus territorios y plazas de soberania, a

favor de :
D. JUAN MORRAL CAMATS

de nacionalidad espaficla, domiciliado en
Sabadell (Barcelona), calle José Renom,

ném. 82, relativa a :

WIECANISMC DE ENCLAVANMIENTC PARA PUERTAS
EN INSTALACIONES DE ASCENSCRES Y SIMILA-
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MHEORTA  DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere o un mecanismo

de enclavamiento para puertas e instalgciones de ascensores

"y similares, aplicable con el objeto de alcanzar el mas alto

grado de seguridad y cumplimentar las disposiciones oficia-
les vigentes, en cuanto a que el camarin funcione solamente

cuando todas las puertas de la instalacidn estén cerradas.-

Lag referidas normas oficiales son corrientemente
atendidas por los diversos tipos de cerraduras usadas, si
bien en el nuevo mecanismo se aporta una distinta estructu-
racidn que permite incrementar la seguridad para que una po-
sible concatenacidn de causas accidentales no alcancen a a-

NUlerla, = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = ==

El expresado mecanismo se caracteriza por el he-
cho de que el accionamiento del camarin tiene lugar por me-
dio de un circuito de fuerza pars el equipo tractor y de un
cireuito de maniobra para las series de puertas y de levas,
en que las primeras de dichas series asegura la imposibili-
dad de arranque habiendo alguna puerta ablerta, y que la se
gunda serie, condicionsdas al funcionamiento de la anterior,
asegura la imposibilidad de arranque sin un perfecto cierre
mecdunico, dejando de alimentar al circuito de fuerza en ca-

g0 contrario, de modo que la cerradura en cuestidn consta g
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sencialmente, en su parte colocada en el marco fijo de la
puerta, de dos contactos eléctricos y de un rodillo rozante
montado en una palanca oscilante y aplicable contra el pa-
tin de lg cabina, cuye palanca se relaciona con un sector gi
ratorio provisto de un dedo empujador y de un resorte que
tiende a gituarlo en la posicidn de cierre, mientras que en
la parte colocada en la propia puerta posee un pestillo que
ejerce la pulsacién de uno de los citadoz contzctos al ser
cerrada la puerta, y un segmento circular, con resorte gue
tiende a sitvarlo en pogicidn de abertura, destinado a pul-
sar el restante contacto al ser activado por el citado dedo
empujador, todo ello de manera que en la posicidn de cierre
el dedo y el segmento referidos se interponen entre el mar-
co ¥ la puerta al tiempo que son activados los contactos e-

léctricos que imposibilitan el arranque si dejan de funcio-

El sector giratorio es solidario a una palanca ac-
tivada por un tirante sometido a desplazenmiento axigles por
un electroimin exeitado por la pulsacién de un contacto de
trabajo, cuyo sector posee una entalledura en la que se apli

ca un trinquete de la palanca del rodillo rozante, teniendo

‘lugar esta accidn de roce contra un patin fijo del camarin,

de modo que, tras la mencionada pulsacidn, el sector despla-
za la palanca pera que la misma no tope con el patin durante

el movimiento del camarin, y se proauoe el cierre mecdnico,-

Puesto en marcha el equipo tractor, el camerin no
se detiene hasta alcanzar el punto de destino donde actla so

bre unos contactos para corte del suministro de energia y agc
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tivacidn del servo-freno, dejando de ser excitado el eleC-

troimén para causar la caida de la palanca del rodillo ro-
zante, la cual encuentra el patin fijo, con lo que aguélla
no llega a introducir su trinquete en la entalladura del

sector giratorio, facilitando la abertura del cierre elec-

Fr0=-ECoNICOe m = = = = = = = = = = o o -

Une interrupcidén imprevista del suministro de ener
gla deja de actuar el electroimdn, produciendo la caida de
la palanca del rodillo rozante, la cual no halla el patin fi
jo y provoca la introduccidn de su trinquete en la entalla-
dura del sector giratoric, y dando lugar al bloquec de la

COrralUlify m =™ = = — = = = m = o o = m e = o = e = —

Segln otra versidén constructiva, el sector girato-
rio es solidario a la palanca del rodillo rozante contra un
patin mévil de tipo usual de un camarin, de modo que, al ser
activado un pulsador de trabvajo, se retrae el citado patin

¥y causa el cierre meCANicO, = = = = = = = = = = = = = = = =

Al interrumpirse accildentalmente el suministro de
energia en el caso de la anterior versidn, el patin mévil se
expansiona fuera de la zona de desenclavamiento, por lo que
ho actiia sobre la palanca del rodillo rozante e impide la a-

bertura de la cerradilt,. — = = = = m = w o = - = = o .- - -

Otros objetos y caracteristicas de la invencidn se
irdn dando a conocer en detalle a lo largo de la descripeidn
que sigue, haciendo referencia a los dibujos ilustrativos

que la gcompafian, En los dibujoss: — - — = = = = = = = =~ ~ =

Figura-1, representa esquemdbicamente la disposi-
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cién del electroiman con tirante para accionamiento de cerra

duras combinadas con patin fijo en el camarin, - - = = = - -

Pigura 2, representa, vista por la parte posterior,
una cerradura que actla en combinacidn con un patin fijo del

camarin, en su fase de aberturg, = — - — = = - - = = -~ - -

Figura 3, representa la cerradura de la figura an-

terior en la fase de cierre por electroimdn, = = « = = = = =

Pigura 4, representa la cerradureg de la figura an-
terior en la posicidén de bloqueo debido a fallo en el sumi-

nistro de energia por una averia cualguiera, = = = = = = = =

Pigura 5, representa, vista por la parte posterior,
una cerradura segin una realizacidn variante respecto a la

de las anteriores figuras, en su posicidn de abertura., - - -

Figura 6, revyresenta la cerradura de la figura an-

terior en su posicidn de cierre, = = ~ = = = = = = = = - =

Unz instalacidn a base de camarin con patin fijo,
comporta la existencia de un eleciroimdn 1 unido a un tiran-
te 2 de cable, varilla o cadena, provisto de topes 3 para ac
tuar sobre cerraduras 4 situadas en los puntos de detencidn.
Dicho tirante 2 estd unido por su extremo opuesto a un re-

SOTHEe TENSOP Hae = = = = = = o o m e m

Una cerradura 4 consta de una parte 4A montada en
el marco 6 de la puerta, y de una parte 4B montada en la
propia puerta 7. Ia parte 4A consta de una palanca 8 que se

relaciona con el tirante 2 y gira unida a un eje 9 solidario
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a un sector giratorio 10, y de una palanca 11 con rodillo
rozante 12 para el patin fijo; la palancé 11 gira en un eje
13 y estd unida a un trinquete 14, con dos dientes 14A ¥y
14B, los cuzles se relacionan con una entalladura 15 del
gsector giratorio 10, Este sector 10 dispone de un dedo em—
pujader 16 de perfil curvilineo, y esté provisto de un re-
sorte 17 que tiende a mantenerlo en posicidn de gbertura.
En le misma parte 4A se incluyen dos contactos eléctricos
18 y 19, el primero para la serie de puertas, relacionado
con un resorte 20, y el segundo para una serie de levas del

circuito de maniobra, = ~ = = = = = = = = = = = - - - - =~

La parte 4B de la cerradura 4 consta de un pesti-
1lo retrdctil 21, con vistago 22 dotado de resorte 23, y de
un segmento circular 24 con diente tope 25 y resorte 26 que

tiende a mantenerlo situado en posicién de abertura. - - -

El dedo empujador 16 se destina a aceionar el
segnento circular 24, sirviendo ambos para materializar el
cierre de seguridad al quedar colocados entre las partes 4A
y 4B de la cerradura 4 en la fase operativa. A su vez, el
citado segmento 24 presiona contra el contacto 19, mientras
que el pestillo 21 hace lo propio con el contacto 16 a tra-

vés del resorte laminar 20 = = = = = = = = = = — =« - = - ~

El circuito de serie de puertas asegura la ilmposi
bilidad de arranque estando abierta una puerta fuera de una
reducida zona de desenclavamiento prevista por las ordenan-
zas. Al ser cerrada una puerta, se cierra el circuito, pues

el pestillo 21 actia sobre el contacto 18 y se alimentan
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las botoneras del circuito de maniobra con corriente recti-

£10ad8e = = ~ = = = = = = = = m = m = =

Bl circuito de serie de levas tiene su funciona-
miento condicionado al del anterior circuito de puertas,
puesto que en caso de un fallo en este Wltimo, el primero
de ellos no actuard. Con ello se asegura la imposibilidad
de arranque sin haberse realizado el perfecto cierre neca—
nico., De no producirse esta Wltima circunstancia, segin
muestra la figura 4, no se alimenta el equipo tractor, ni

el contacto de puesta en marcha sube 0 bajae = = - = - = =

Bl funcionamiento de este circuito de serie de
levas es como sigue. Al ser accionado un pulsador, por me-
dio de los contactos de trabajo se actha sobre el electroi-
mén 1 que causa la traccidn del tirante 2, segin se indica
en la figura 3, reelizdndose el cierre wecdnico por medio
de la palanca 8, el sector circular 10, y el segmento cir-
cular 24 que presiona el contacto 19. Simultdneamente, el
sector 10 actla sobre el trinquete 14 cuyo diente 14A des-
plaza la palanca 11 para que el rodillo 12 no tope con el
patin fijo del camarin durante la marcha del mismo. El en-
clavamiento mecénico de la puerta debe preceder al arran—
que del camarin y ser controlado eléctricamente para impe-
dir la marcha del amcensor mientras los elementos macho y

hembra de la cerradura no estén encajados. — — = = = - - -

El circuito de fuerze actia de la siguiente mane-
re. Al ser puesto en marcha el equipo tractor, el camarin

no se detendrd haste alcanzar su punto de destino, en cuyo
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lugar produce, mediante los adecuvados contactos, el corte

del suministro de energia. Entonces se para el motor>y 80w~
tda el servofreno, dejanfo de actuar el electroimdn 1 por
dejar de ser cxcitado el campo magnético que lo alimenta,

y se proBuce la éaida de la palanca 1l; en tal situacidn,
dicha palanca 11 encuentra el patin del camarin que la de-
tiene y hace que no se produzca la entrada del diente 14B.
del trinquete la en la entalladura 15 del sector 10, con
lo que se logra la abertura del cierre electromecdnico como

muestra la figura 2¢ — = = = = = = = = = = = = - = « - - ~

Si se produce un corte imprevisto de energia, el
electroimdn 1 se desactiva y cae la palanca 11, la cual,
por no encontrar el patin fijo del camarin, iniroduce su
diente 148 en la entalladura 15 del sector 1C y ocasiona el

bloqueo de la cerradura, — — — = = = = = = = = = = = - = =

Bl mecanismo bdsico de la cerradura 4 es aplice-~
ble en instalacicnes corrientes, = base de camarin con pa-
tin mévil (cufla retrdctil), en los que no se dispone del
dispositivo de electroimén 1 y tirante 2, de modo que dicho
patin se eclipsa hasta un instante antes de que el camarin
alcance el punto de detencidn. 4si, una cerradura 27 se
compone de una parte 274 wontade en el marco de la puerta y
de una parte 27B montada en la wmismg puerta. La parte 27A
consta de un sector giratorio 28 solidario a través de un e
Je 29 a una palance 30 portadora de un rodillo 31 rozante
en el patin mévil del camarin, y de dos contactos eldctricos
32 y 33, el primero de ellos relacionado con un resorte la~

mingr 34. ELl citado sector 28 posee un resorte 35 que tien-
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do empuiador 36, = = = = = = = o

La parte 27B constae de un pestillo retrdetil 37
con vistago 38 dotado de resorte 39, y de un segmento circu-
lar 40 con tope 41 y resorte 42 que tiende a mantenerlo en
posicidn de abertura, y en caso de rotura de este resorte

tenderia a cerrar por gravedaG, — = = = = = = = = = = = = =

En este tipo de cerradura para patin mévil, el
funcionamiento del circuito de levas es como sigue: Al ser
acciongdo un pulsador cualquiera, por medio de los contactos
de trabajo se produce la retraceidn del patin mévil del cama
rin, segin corresponde a la figura 6, lo cual causa el cie-
rre mecdnico ya que'al quedar libre el mecanismo se despla-
za golicitado por el resorte 35. El cierre del circuito tie-
ne lugar por la accidn del sector 28 contra el segmento 40

v la de éste en el contacto 33 = = = = = = ~ = = = - -~ -

Si se produce un corte accidental de energla, el
patin mdvil se expansiona fuera de la zona de desenclava-
miento y no actba sobre el rodillo 31, por lo que no produ—

ce la abertura de la cerrafuUla, — = = = = = = = = = @ = = =~

En los dos tipos de cerradura 4 y 27 descritos a
titulo de ejemplo se representa por una linea 43 el limite
recorrido por el respectivo patin del camarin, En uno y otro
caso se obtlenen las necesarias garantias de seguridad ini-

cizlmente eXpuestas, — = = = = = = = = = - - — .- .- -

Descritas convenientemente las caracteristicas de

la invencidn, se hace constar que en la misma podrdn intro-
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periencia, siempre que con ello no se modifique la esencia-
lidad de la nisma que es la que se resume y councreta en las

reivindicaciones que siguelle = = = = = = = = = = - - = - -
N 0 T A

Se declaran de novedad y propiedad pars Espafia,

sus territorios y plazas de soberania, las siguientes: - -

REIVINDICACIOQNES

l.—- Mecanismo de enclavamiento para puertas en
instalaciones de ascensores y similares, caracterizado por
el hecho de que el accionamiento del camarin tiene lugar
por medio de un circuito de fuerza para el equipo tractor
y de un circuite de maniobra para las series de puertas y
de levas, en que las primeras de dichas series awegura ls
imposibilidad de erranque hablendo algune puerta sbierta,
¥y que la segunda serie, condicionada al funcionamiento de
la anterior, asegura lg imposibilidad de arrenque sin un
perfecto cierre mecdnico, dejando de alimentar al circuito
de fuerzs en caso contrario, de modo que la cerradura en
cuestidn consta esencialmente, en su parte colocada en mar—
co fijo de la puerta, de dos contactos eldectricos y de un
rodillo rozante aplicable contra el patin del camarin, cu-
ya palaenca se relacions con un sector giratorio provisto
de un dedo empujador y de un resorte que tiende a situarlo»
en posicién de cierre, mientras que en la parte colocada
en la propia puerta posee un pestillo que ejerce la pulsa—

cién de uno de los citados contactos al ser cerrada la puer
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ta, y wn segmento circular, con resorte que tiende a situar-

lo en pogicidn de abertura, destinado a pulsar el restante
contacto al ser activado por el mencionado dedo empujador,
t0do ello de manera que en la posicidn de cierre el dedo y
segnento referidos se interponen entre el marco ¥y la puerts
al tiempo que son activados los contactos eléctricos que im

posibilitan el arranque si dejan de funcionar, - — - - - -

2,- Mecanismo Ge enclavamiento para puertas en
instelaciones de ascensores y similares, segin la reivindi-
cacidén anterior, caracterizado por el hecho de gue el sec-
tor giratorio es solidario a una palanca activada por un ti-
rante sometido g desplazamientos axiales por un electroimdn
excitado por la pulsacidén de un contacto de trabajo, cuyo
sector posee una entalladura en la que se aplica un tringue-
te de la palanca para que la misma no tope con el patin du-
rante el movimiento del camarin, y se produce el cierre me-

CANICOe = = = = = = = = = = - —— BT

3o~ Hecanismo de enclavamiento para puertas en

jinstalaciones de ascensores y similares, segin las reivindi-
caciones anteriocres, caracterizado por el hecho de que, sien
do puesto en mercha el equipo tractor, el camarin no se de-
tiene hasta zlcanzar el punto de destino, donde actla sobre
unos contactos al efecto para corte del suministre de ener-
gla y activacidn del servo-freno, gejando de ser excitado el
electroimdn para causar la cafda de la palanca del rodillo
rozante, la cual encuentra el patin fijo, con lo que aqué-

1lla no llega a introducir su trinquete en la entallgdura del
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sector giratorio, facilitando la abertura del cierre electro-

MECANiICOs = = = = = = = = - = = - - — - m == - -

4.~ Mecanismo de enclavamiento para puentas en ing
talaciones de ascensores y similares, segin las reivindica-
ciones anteriores, caracterizado por el hecho de que, uns
interrupeidn imprevista en el suministro de energia, deja
de causar la activacidén del electroimdn, produciendo la cai-
da de la palanca del rodillo rozante, la cual no halla el
patin fijo y provoca la introduccidn de su trinquete en la
entalladura del sector giratorio, dando lugar al bloqueo de

la cerradura. = = = = = = = = = = = = = = & = = = = = - « =

5.— Mecanismo de enclagvamiento para puertas en
instelaciones de ascensores y similares, segin la reivindi-
cacidén primera, caracterizado por el hecho de que, optativa-
mente, el sector giratorio es solidario a la palanca del ro-
dillo rozente contra un patin mévil de tipo usuzl de un ca-
marin, de modo que, al ser activado un pulsador de trabajo,

se retrae dicho patin y causa el cierre mecdnico, = = = ~ -

6.- Mecanismo de enclavamiento para puertas en
instalaciones de ascensores y similares, segln las reivindi-
caciones 1 y 5, caracterizado por el hecho de que al inﬁeé
rrumpirse accidentalmente el suministro de energia, el patin
mévil se expansiona fuera de la zona de desenclavamiento,
por lo que no actlia la palance del rodillo rozente e impide

la gbertura de la cerradulrt, = = = = = = - e e = = = e

Te= "MECANISKO DE ENCLAVAMIENIO PARA PUBRTAS EN
INSTALACIONES DE ASCENSCRES Y STMITARES": = = = = = = = = =



Todo ello tal como se describe y reivindica en lg
presente memoria que consta de trece hojas, foligdas y meca-
nografisdas por una sola de sus caras, y Jde seis léminas de

dibujos que la ilustran.
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