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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se presente para unir a la solicitud
de
PATENTE DE INVENCIONX
formulada 81 10 de febrero de 1967, con el nim. 3356.675
en
ESPARA
por VEINLE eafios
a nombre de AKTIEN-CESRLISCHAFT “WSSER", entidad alemena,
establecida en Postfach 6000, Bremen, Repfblica Fedexal =
Alemena, por: ’
"UN DISPOSITIVO DE SOFORTE DE ENPUJE PARA L& TRANSHISION -
DE IDTONAVES". -

o~

El objeto del invento es una nueva forma de realiza
cidn del soporte de empuje pars la transmisidén de motona-=-
ves, en cuys caja del soporte estdn dispuestos Gos discos
Ititchell o similares, que encierran entre si una brida ra=-

5 dial de la trasmisidén, formando asf{ cuerpos de contrapre--
sién para las fuerzas axinles de la trasmisién en la marcha
adelante y en la marche atrés. Las formes de reslizacidn -
conocidas del soporte de empuje difieren a lo suwo en deta
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lles insignificeantes de los diversos tipos de consbtruccibn,
pero en el principio fundanentel de los soportes de empuje

ne he variado nada.

El invento se basa en una investizacidn relative a -

fenbmencs de cavitacidn que se presentan frecuenterente en

determinsdas palas de la hélice, o bien también en tedas las
palas de la hélice, presentando las erosiones por ellos pro
vocadas las forms de manifestacién mds diversas. 52 ha po
dido comprobar que los fenduenos de cavitacidn se delen, en
una parte nada despreciable, z oscilaciones axiales en la -
trasisibn, cue se propagen haste la hélice moviéndola ha=--
cis adelante y hacia atrds en la corriente, y generando asf
oscilaciones de empuje elevadas. Se ha reconccido asimismo,
que las mencionzdas oscilaciones axisles pueden achacarse -
en su orvigen al motor de accionamiento. Ultimamente, y como
consecuencia del awnento constante de las potencias de los
gilindros y de las medidas constructives a ello inherentes,
genera el cigdeﬁal. en la gama del ndmero de revoluciones -
correspondiente al funcionamiento principal, o bien en ga--
pas muy préximms a aquélla, oscilaciones axiales rasonantes
que son excitadas por fuerzas de Tos Zases o por frecuencias
de .encendido, e manera aue el ciglefial comienze a oscilexr
axizlumente de manera excesiva, deficiente o critica. De ww=
acuerdo con el conocimiento de causa conforma al inventa, =
cuenba tanbién & este respecto el segundo grado de las osci
laciones de giro que, debido a representar sustancialmente
una torsidn de segunda clase, bienen cardcter axial. La pég
pagacidn de las oscilaciones axiwles cibadas a través del -
cigliefial para llegar hasta la hélice, resulta posible debi=-

do a la holgure usual en el soporte de empuje, puesto que -
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la hrida radial de la trasmisién no puede disponerse sin -
holgura entre los dos discos Iiitchell del soporte de empu~
je. Ahora bien, por otre parte son también los movimientos
de la construccidn del soporte de empuje los que bacer po-
sible la propagacibn de las oscllaciones axiales en la zo-
na de deformaciones elésticas.

Bl invento se ha propuesto evitar los citados movi-
mientos aXigles y los inconvenientes & ellos inherentes, -
para conseguir que las fuerzas axiales excitantes de osci-
laciones no puedan propagarse hasta la hélice a través de
la trasmisién.

El invento prevé que el disco Mitchell actuante en -
la mercha atrds, esté soportado en una gufa de la caja del
aoporte en forme que pueda moverse paralelamente al eje de
la trasmisién, mientras que en la direccién de empuje de la
hélice, durente la marche adelante, puede ser puesto bajo -
una presidén resulable en adaptacidén a las fuerzas oscilen--
tes axiales, procedentes del motor de accionamiento. La fi-
nalidad de esta medida estriba en compensar ulberiormente,
durante el funcionamiento, la holgura de la brida radial de
la trasmisidn entre los dos discos Liitchell del soporbe de
empuje, holgure que es inevitable por motivos técnicos de -
construceidn, para lo cual el disco Xitohell actuante duran
te la marcha atrés es comprimido por la presidén axialmente
paralelo a la trasmisién contra la brida radial de la misma,
debiendo la fuerza precisa para ello ser igual o mayor que
las fuerzas oscilantes axiales a combatir. Zn lugar de los

discos Liitchell mencionados aqui especialmente, se puede ==
prever ngturalmente también un elemento de construccidén de

aceidn andloga, sin por ello apartarse de la idea fundamen-
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tal del invento. Da medida propuesta se refiere en realidad
Gnicamente a la marcha adelante, y solamente en este caso -
es cuzndo repercute también de meners ventajosa, pero la --
marcha adelante es precisamente de importancia decisiva en
5  cuanto a los fendmenos de cavitacidn en las palas de las hé
lices. Mo obstante no se excluye el prever la medida confor
ms al invento tembién para el disco Mitchell efective duran
te la marcha sdelente, con el fin de conseguir tambidn los
efectos pretendidos en la marcha atrds. Desde el punto de -
10 vista constructivo puede el invento ser perfeccionado venta
josemente de tal modo, que el disco kitchell efectivo en --
le marcha abrés osté dispuesto, & la manera de un émbolo hi
drdulico, en una gufa cilindrice de la caja del soporte, «--
gue pueda ser puesta bajo presibén hidrdulica. La presidn hi
16 drdulica pucde ser generada por une bomba impelente que gi-
re continuamente, estando montada en el sistema de presién
de la gufae de cilindro hidrfulico una vilvula de descarga -
ajustable a la magnibud de las fuerzas oscilantes axiales -
procedentes del motor de accionamiento. 'feniendo en cuenta
R0 la estructura conocida de los discos Iiltchell, es posgible =
asimismo disponer los tacos de predidn del disco Mitchell -
efectivo en la marcha abrés, individqglmente, a manera Qe -
émbolos hidrdulicos, en guiss cilindricas del cuerpo del --
disco itchell, y ponerlos conjuntawmente bajo presibn. La =
&5 generacidn hidrdulica de la presidn proporciona condiciones
de funcionamiento sencillas, de modo que se puede conseguir
el efecto deseado conectando la fuente hidrdulica de presifén,
por ejemplo, la bomba impelente.
La medida propuesta conforme al invento puede ser apo

30 yade de acuerdo con otro complemento del invento, por el he-

ay
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cho de que la caja del soporte, que se deforma eldsticamen~
te en la direcciln del empuje de la hélice, sobre todo tra-
téndose de unidades marinas grandes con elevedas fuerzas de
empuje de accionamisento, se equipa con un enclavemiento pos
5 terior con cierre de fuerza, de modo que se descarbtan movi-~
mientos pendulares de la cgja del saporte, originedos por -
fuerzas de empuje axiales oscilantes. phore bien, este en--
clavamiento. no dehe tener lugar, conforme al invente, -hasta
que la caja del soporte se halle bajo la accidén de las fuer
10 zas de empuje, habiéndose deformado antes eldsticamente ba-
jo la accibn del empuje exial medlo, en la direccibén de di-
cho empuje. Puede conseguirse este enclavamiento de manera
ventajosa, por medio de un soporbte de enclavemiento fijado
en el casco del barco en el lado posterior de la caja del -
15 soporte, y mediante §rganos de presién movibles que, en la
marcon adedante y despuds de ceder elésticamente la caja =-
del soporte, establecen una unién rigida para fuerzas de «-
presién entre la caja del soporte y el soporte de enclava--
miento. Para el 6rgano de presién ss elige convenientemente
20 una forma de cufia con 4nzulo pequeiio de cuiia. Para el movi-
miento del Srgano de presibn estd previsto un cilindro hi--
drdulico, a cuyo émbolo estid fijado el Srgano de presibn. -~
Del mismo modo es posible €l movimiento del drgano de pre--
gién con ayuda de medios mecénioos, en especisl excéntricas

2b airatorias o similares.
Bjemplos de realizacién del invento han sido repre--
sentados en el dibujo en relacidn a la forma de realizacidn
de haste hoy en dfas, a base de esquemas de principio muy es

quemdticamente, mostrando:
30 .Le figura 1, la forma de realizacidn conocida del so
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porte de empuje;

la figure 2, la forma de realizacibn conforme al in-
vento del soporte de empuje;

la figzura 3, una disposicidn para el enclavamiento =
posterior de la caja del soporte, y

la figura 4, obre posibilidad para el eanclavamisato
posterior de la caje del soporte, que difiere ds la repre==
sentada en la figura 3.

Para la trasmisidn de las fuerzas axiales inbroduci=
das en la trasmisifn 1, sirve la brida radial £ fijada s0=-
bre la misua y que encaja enbre dos discos Liitchell 4 y 6 -
dispuestos dentro de la caja I del soporte y que, de la ma=
nere en si conocida, estén equipados con tacos de presibn 6
y 7, de modo que la brida radial 2, en el caso supuesto del
ejemplo, se apoya durante la marcha zdelante contra los ta-
cog de presidén 6 del disco Hitchell 4 y, en la marcha atrds,
conbra los tacos de presién 7 del disco Mitchell 5. El ejem

plo muestra las circunstanciss en la suposicidn de una mar-

cha adelante, de modo que entre la brida radial 2 y los ta-
cos de presién 7 es visible un espacio libre, cuyo tamafio -
determina al mismo tiempo tanbién Ta medida para los movi--
mienbos axiales posibles de la trasmisidn 1 en el casq de =
fuerzas de empuje oscilantes. Correspondientemente al ejem-
plo conforme a la figura 2 y 21 invento, estd el disco Itit-
chell 5, efectivo en la marchs atrds, conducido en la caja
9 del soporbte en forma movible paralelamente al eje de la -
trasmisidn 1, y en su lado posterior estd formada una céms-
re de presibén 8, que puede ser puesta hidrdulicamente bajo

prosibn & través de la conduccién de empalme 9, debiendo es

tg, puesta bajo presién tener lugar después de la puesta en
- “y
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marcha del accionamiento y mover entonces el disco Ifitchell
5 conbra la brida radial, de modo gue se anula el espacio -
libre aprecisble todavia en la figura 1. Un movimiento de -
la brida radial 2 y, con 6llo, un movimiento axial de ia -~
trasmisién 1, ya no son posibles.

La figura 3 muestra el enclavamiento de la parte de
abtrds de la caja 3 del soporbte, despuds de deformada eldstl
camente en I direceidn del empuje S de la hélice y de las
oscilaciones de empuje ‘Zl S. Bl dispositivo de enclavemien
to consiste en un soporte de enclavamiento 10 fijado al cas
co del barco, y un Srgeno mévil de presidén 11 que, después
de la deformacidn de la cgja del soporte, establece entre -
ésta y el soporte de enclavaniento una unién rigida contra
fuerzes de presién. No han sido representados los medios pa-
ra el movimiento del soporte de enclavamiento que, tal como
ha sido descrito anteriormente, pueden consistir en medios
hidréulicQ§ o mecénicos. La Ffigura 4 muestra un enclavemien
to de la caja & del soporte dispuesto en forma estrelladsa,
congtituido por cables 12 o similares, cada uno de los cua-
les estd equipado con un 6xgano tensor 13, pudiendo tasbién
estos Organocs tensores consistir en medios hidréulicos. fs-
ta Qisposicién de los medios para el enclavamiento de la ca
Ja & del soporte, hace posible un enclavamiento de la caja
del soporte, tanto en le marcha adelante, como teambién en -
la marcha atrés.

Bsta solicitud, que corresponde a la presentada en -
la Replblica rederal Alemana, con fecha 1l de febrero 1966,
bajo el nimero A 51.554 XI; 6553, se acoge a los beneficios
del articulo bl del vigente Estatubto sobre Propiedad Indus-
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Los puntos de invencidn, propia ¥ nueva, que Se Dre-
sentan para que scan objeto de esta solicitud de Patenbe de
Invencidn en Espafia, por VIINT'E afios, son loas siguientes

12, - Un dispositivo de soporte de empujo para ia ==
transmisién Ge motonaves, en cuya caja de soporte estda dis
puestos dos discos iitechell o similares, que encierrsn eatre
sf una brida radial de la trasmisién formendo, por cohsiguiqg
te, cuerpos de conbtrepresidn pera las fuerzas axiales de la
trasmieidn en la marcha adelante y en la marcha atrés, oca--
racterizado porque el disco lMitchell efectivo en la marcha
atréds estd soportado en una gufa de la caja del soporte en
forms movible parelelsmente al eje de la trasmisidn, mien--
tras que en la Gireccibn del cmpuje de la hélice, durante -
la marcha adelante, puede ser nuesto bajo una presién regu-
lable en adapbacidn a las fuerzas oscilantes axiales proce-
dentes del motor de accionaniento.

22. - Un Gispositivo de soporte de empuje de acuerdo
con la reivindicacién 1, caracteriza@g por medios adiciona-
les para el enclavemienso rigido déwla parte posterior de -
la caja del soporte, que cede eldsticanente hacis adelente
bajo la accidn de las fuerzas de empuje en la marcha adelan
te, en la posicién deformada elésticanente.

3%. = Un dispositivo ce soporte de empuje de acuerdo
con la reivindicacién 1 o con las reivindicaciones 1 y 2, =
caracterizado porgue el disco Kitchell efectivo en la mar--
cha atrés estd dispuesto, a la manera de un émbolo hidréuli
co, en una guia cilindrics de la caja del soporte, que pue-
de ser puesta hidrfulicamente bajo prezidn.

48, - Un dispositivo de soporte de empuje de acuerdo
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con la reivindicacibn 3, caracterizado por una bomba impe--
lente en giro constante para la generaoién'de la presidén hi
dréulica, y por la disposicidén de una vdlvula de descarge =
para la guia de cilindro hidréulico, regulable a la magni-~-

5 tud de las fuerzas oscilantes axiales procedentes dei mctor
de accionamiento del barco.

52, - Un dispositivo de soporte de empuje de acuzrdo
con la reivindicacién 1 o las reivindicaclones 1 y &, carag
terizado porque los tacos de presidn del disco Litehell -~

10 efectivo en la marcha atrés estéin dispuestos individualmen~
te, & la manera de &émbolos hidréulicos, en gufas cilindri-=-
cas del cuerpo del disco Litchell, pudiendo ser puestos con
juntamente bajo la misma presidn.

62. - Un dispositivo de soporte de empuje de acuerdo

16 con la reivindicecifn 2 y una o varias de las reivindicacio
nes precedentes, caracterizado por un soporte de enclavamien
to fijado‘al casco del barco en el lado posterior de la cae-
ja del soporte, y por brganos de presidm movihles que, en -
la marcha adelante y después de ceder elésticamente la caja

80  Qgel soporte, establecen entre éste y el soporte de enclava-
miento una unién rigida para fuerzas de presién.

78. -~ Un dispositivo de soporte de empuje de acuerdo
con la reivindicacién &, caracterizado porque el érgano de
presidn estéd hecho en forma de cuile, presentando un éngulo

86 de cufln muy pequefio.

82. - Un dispositivo de soporte de empuje de acuerdo
con las reivindicaciones 6 y 7, caracterizado porque el 6r-
gano de presién estéd fijado & un émbolo de un cilindro hiw==
dréulico.

0 © 92, - Un dispositivo soporte de empuje de acuerdo =~
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con le reivindicecibn 6, caracherizade porque el érgano de
presidn estd hecho en forma de cufia o excéntrica movible --
por via mecénica.

108. - Un dispositivo de soporte de empuje para la -
transmisién de motonaves.

Tal y como se ha desceribo en la IMemoria que antecede,
represenbado en el dibujo que se acompafia ¥y con los fines =

que sé han especificado.

Esta Memoria consta Qe diez hojas escritas a micuina

-8 BB

por una sola de sus caras.
ladrid,
PQA.'
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