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I N T R O D U C C I O N

a favor de Don José MUSSI NEG-RI, de nacionalidad italia­
na, residente en Barcelona, Avda. Puerta del Angel, 40, 
por "NECANISHO PARA Al ACCIONAMIENTO LE SOPORTES DE SONI­
DO EN FORf̂ l DE CINTA O HILO; PARA APARATOS KADNETOPÓNICCS"

m'EAORIA DESCRIPTIVA

La invención se refiere a un mecanismo de accijo 
namiento para soportes de sonido en forma de cinta o hi­
lo, para aparatos magnetofónicos, mediante el cual la 
transmisión de fuerza desde un rodillo motor fijo al ar- 

5. bol de un motor de rotación invertible, a uno u otro de
los platos portadores de las bobinas colectoras del so - 
porte de sonido, tiene lugar por contacto de fricción de 
un rodillo de acoplamiento que es desplazado automática­
mente por la inversión del sentido de giro, con lo cual 

10. el motor acciona simultáneamente un rodillo con incercia.
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Para la solución de este problema ya sha sido 
propuesto un mecanismo óe accionamiento para soportes de 
sonido en forma de cinta, en el cual la rueda intermedia 
que sirve de acoplamiento entre los árboles do acciona - 
miento y accionado del plato de arrastre de la cinta, es­
tá dispuesto oscilante de tal manera que la inversión del 
sentido de giro conduce, a causa del rozamiento con el 
árbol do mando o la piona de accionamiento fijada sobre 
él, al acoplamiento automático con el árbol o la pieza de 
accionamiento del plato portador de la bobina de cinta a 
accionar. Para este fin la rueda intermedia está fijada 
a una transmisión que está montada oscilante alrededor de 
un centro do giro dispuesto centralmente con respecto del 
eje del motor de accionamiento o del plato del mismo. Con 
esta disposición conocida son necesarias, no obstante, 
une. gran cantidad de piezas para la realización de una - 
forma de ejecución de funcionamiento seguro, ¿demás, la 
transmisión requiere un montaje axial muy exacto del ár - 
bol de accionamiento que garantice, con todo, un largo 
funcionamiento.

Las mayores dificults.des de la realización cono 
ciña estriban, no obstante, en la inversión del sentido 
de giro del plato de accionamiento. Mientras la rueda in­
termedia se mantiene en acoplamiento con el plato de man­
do del plato enrollador de la cinta, tiene lugar una trans 
misión normal del momento de giro: pero, tan pronto como 
la rueda intermedia, montada giratoria mediante rodamien­
tos en el dispositivo oscilante, ha de ponerse fuera de
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contacto con uno u otro de los platos de mando, aumenta 
el rozamiento de giro en los puntos de montaje giratorio. 
Una oscilación automática del brazo oscilante sólo puede 
ser esperada, no obstante, de un montaje giratorio muy 
exento de rozamientos.

Como consecuencia de ello se ha intentado mejo­
rar al menos parcialmente, de acuerdo con una proposición 
conocida, este dispositivo, muy complicado y cuyo funcio­
namiento es, sin duda, insuficientemente seguro, de tal 
manera que el acoplamiento a fricción entre el árbol de 
accionamiento y la palanca oscilante que lleva la rueda 
de acoplamiento y desplaza esta última al invertirse el 
sentido de giro, es realizado de manera dependiente de la 
velocidad en una de las dos bobinas de cinta, de manera 
que se absorbe el rozamiento al reducirse la velocidad de 
accionamiento. Para ello se necesita, no obstante, una 
complicada disposición de resortes de freno y masa some­
tidas a la fuerza centrífuga para influir en la presión 
de frenado de los resortes; por otra parte se presenta 
la desventaja de que el rodillo de mando, sobre el cual 
es conducida la cinta magnetofónica, ha de ser accionado 
a través de un órgano adicional.

Todas estas desventajas son evitadas mediante 
la propuesta que se hace de acuerdo con la invención, se­
gún la cual el plato de acoplamiento es solicitado en un 
sentido entre el plato de mando, montado giratorio y elús 
ticamente, y el plato oscilante, y mantenido libremente 
¿espíasable lateralmente, en una dirección perpendicular
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a le primara, entre los platos portadores de las bobinas 
de manera que según el sentido de giro del plato de man­
do, el plato de acoplamiento es retirado, bajo el efecto 
del rozamiento producido por la presión del resorte, o 
puesto en contacto con uno u otro de los platos portado -

!

res de los carretes. Con este plato de acoplamiento se 
cumplen, también, Ros funciones simultanees, o sea el ac­
cionamiento de los carretes de cinta magnetofónica y el 
del rodillo de arrastre de la misma. Además se suprime un 
montaje giratorio especial mediante cualesquiera transmi­
siones o palancas oscilantes, ya que este plato de acopla 
miento no presenta por lo general, en el sentido que se 
le ha dado precedentemente, un guiado axial. Además es re 
tenido a prueba de esfuerzos en la dirección vertical en­
tre el plato de mando y el plato oscilante, ya que sus 
periferias ruedan mutuamente. En la dirección horizontal, 
este plato de acoplamiento es aplicado, según el sentido 
de giro, de manera que una vez es soportado por uno do 
los platos receptores de los carretes y le. otra por el - 
otro plato, de manera que para cada sentido de rotación, 
la posición del plato de acoplamiento dentro del plano de 
los platos es perfectamente estática. Los complicados ele 
mantos de construcción movibles de las disposiciones cono 
oídas anteriormente, son substituidos, asimismo, de acuer 
do con la invención, por un solo plato intermedio, despla 
sable en el plano de los platos portadores de los carre­
tes o de la plataforma de montaje y que sirve de acopla - 
miento, con lo cual el motor de accionamiento, montado
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desplazadle elásticamente, comprime el plato de acciona­
miento contra el vornante de inercia, en todos los casos 
necesario, del rodillo de arrastre de la cinta magneto - 
fónica, de forma que al invertirse el sentido de giro del 
órgano de accionamiento, sólo se produce un desplazamien­
to horizontal del plato de acoplamiento, bajo la fuerza 
de reacción del volante de inercia en movimiento, ¿sta - 
fuerza es, no obstante, máxima en el momento de la inver­
sión del sentido de giro del motor de accionamiento, ya 
que el volante de inercia siempre tendrá que ser acelera­
do en el sentido de giro invertido, desde cero hasta el 
número de revoluciones normal. Pero con la fuerza de rota 
ción inversa del volante de incercia accionado también se 
asegura, una vez alcanzado el número de revoluciones nor­
mal del mismo, un acoplamiento permanente con uno u otro 
plato portador de bobina de cinta magnetofónica, según el 
sentido de giro.

¿n un desarrollo ulterior de la idea de la in - 
vención el dispositivo consiste en un escudo conformado a 
modo de triángulo equilátero en cuyo centro está montado 
un pilarillo de guía que lleva montado giratorio el plato 
de acoplamiento y presenta orificios en sus tres vértices, 
los cuales tienen un diámetro mayor que tres pernos dis­
puestos en puntos correspondientes de la plataforma de 
montaje y pasan a través de ellos, de manera que el escu­
do, con el plato de acoplamiento, puedo desplazarse late­
ralmente dentro del plano de los platos, aunque, debido a 
las cabezas de los pernos, está impedido de desplazarse



en mía dirección vertical.
En el dibujo se ha representado en forma muy 

esquemática un ejemplo de realización de un mecanismo par 
ticularnento conveniente según la invención.

En dicho dibujo: La figura 1 es una vista fron­
tal fragmentaria del dispositivo, en la cual es reconoci­
ble el principio de funcionamiento del dispositivo de 
arrastre de acuerdo con la invención; la figura 2 es una 
representación esquemática del rodillo de arrastre y su 
escudo de montaje, a mayor escala, y la figura 3 una sec­
ción vertical, según la línea 111-111 indicada en la fi - 
gura 2, en la dirección de la ftecha.

Tal como es de ver en la figura 1, todo el meca, 
niano de acuerdo con la invención está montado sobre una 
plataforma de montaje horizontal -11-. Esta, plataforma 
lleva un electromotor invertible -1- de árbol vertical 
-13-, dos ejes -4- y -6- sobre los cuales están dispuestos 
locos los carretes r-19- y -22- destinados a servir alter­
nativamente de carretes colectores y suministradores, y 
sobre los cuales se enrolla la emita o hilo magnetofón! - 
co, así como un eje -12- sobre el cual está fijada, loca 
una rueda, oscilante -8-. Independientemente, sobre la pía 
taforma -11- está montao.0 un rodillo de acoplamiento -7-? 
de la manera que se describe más adelante y en relación 
con las figuras 2 y 3.

El motor -1- puede ser puesto en marcha en el 
sentido de giro deseado por medio de un conmutador inver­
sor de tipo conocido, que no forras, parte de la invención
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y no ha sido representado. Sobre el árbol -13- del motor
-1- está fijado un rodillo -2- cuya superficie lateral ci 
líndrica está en contacto permanente con un punto -16- o 
-16-i de la periferia de un rodillo de acoplamiento -7-, 
provista de un forro de fricción, por ejemplo de plástico 
o de caucho.

El rodillo -2- es mantenido en contacto permanen
te con el rodillo de acoplamiento -7- de cualquier forma
y manera, por ejemplo mediante un resorte -14- que se apo 
ya, por una. parte en un punto -15- del motor, y por la ota
contra un tope fijo -17- de la plataforma. de montaje -11-.
21 punto -15- y el eje del resorte -14- se encuentran en 
la prolongación de la linea A-B que pasa por el eje de fi 
pura del árbol -13- del motor y el eje de figura de la 
rueda oscilante -o-. En la posición de reposo el centro 
del rodillo -7- se mantiene teóricamente sobre la linea 
A-B mencionada anteriormente, aunque el rodillo puede, tal 
como se indicará más adelante, desplazarse dentro de su 
plano de tal manera que su centro puede moverse perpendi­
cularmente a la linea A-B entre las dos posiciones exte - 
r i ores -lo- y -181 (ver f i. jura l).

mientras el rodillo Re mando -2- gira en el sen 
tido de la flecha F, o sea en sentido antirreloj, el re - 
serte -14- efectúa el contacto de dicho rodillo -2- con el
rcdíllo de acoplamiento -7- en la posición exterior -16- 
(a la derecha en la figura 1) de manera que el rodillo -7- 
se apoya contra el plato portacarrete -3- del eje -4-, cu 
yo plato lleva aquella bobina que, para este sentido de
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giro áel motor, constituye la bobina colectora -19-, so­
bre la cual se enrolla la cinta o alambre magnetofónico 
-21-. Esta bobina gira igualmente en el sentido de le. fie

Pero al mismo tiempo el rodillo -7- queda en 
contacto, por -20-, con la rueda oscilante -8- y hace que

cuencia de ello gira en el mismo sentido el rodillo -9- 
de arrastre de la cinta, sobre el cus! es conducido el hi 
lo o la cinta, magnetofónica y con el que está conectada 
la rueda oscilante -8-.

Cuando, el contrario de lo descrito, se hace g_i 
rar el motor -1- en el sentido opuesto, o sea en el sentí, 
do horario, (flecho F^de linea de trazos), el resorte -14— , 
que ejerce una presión sobre el motor -1-, pone el rodi­
llo -2- en contacto con el rodillo de acoplamiento -7- pre 
cisámente en el punto -16-, tal como se ha representado a 
la izquierda en la figura 1; es decir: desplaza el redi - 
lio de acoplamiento -7- para ponerlo en la posición repre 
sentada con lineas de trazos y llevarlo a contacto con el 
plato portacarrete -5- del eje -6-. Este eje lleva la bo­
bina -22- sobre la cual se enrolla, el hilo o cinta magne­
tofónico. Esta bobina gira, pues, en el sentido de la fie

de la misma manera, a causa del rozamiento que se produce 
en 20í la rueda oscilante -8- en el sentido de la flecha 
F^ y, a cansa de ello, asimismo en idéntico sentido de gi

Al mismo tiempo el rodillo -7- arrastra consigo,
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ro, el rodillo de arrastre -9- para el hilo o la cinta 
magnetofónica.

La fijación del rodillo de acoplamiento -7- so­
bre la plataforma de montaje -11- se lleva a cabo de la 
siguiente manera (ver las figuras 2 y 3).

La plataforma de montaje -11- está provista de 
tres orificios -23- que se encuentran en los vértices de 
un triángulo equilátero cuyo centro está sobre la linea 
A-B descrita anteriormente. En estos orificios se pueden 
fijar pernos, por ejemplo tornillos -24- cuyas canas tie 
nen una parte lisa de mayor diámetro que la parte roscada 
y que se apoyan contra la cara anterior de la plataforma 
-11- cuando los tornillos han sido apretados a fondo. Es­
tos tornillos tienen cabezas -31- de diámetro aún mucho 
más grande. Con estos tornillos queda fijada una placa - 
trian..alar -26- de vértices convonientemonto redondeados, 
de tal manera, que la misma puede deslizarse horlzontalmeA 
te. Esta placa está provista en cada vértice de un orifi­
cio -27- cuyo diámetro es mayor que el de la caria -25- del 
correspondiente tornillo -24-, y en su centro un orificio 
-28- en el que está fijado, por ejemplo mediante remacha­
do, un eje -29- sobre el cual está montado loco, en la 
forma descrita, el rodillo de acoplamiento -7-. La placa 
-26- está retenida entre las arandelas -30- y -38- que 
evitan que la misma pueda desplazarse en la dirección ver 
tical, pero le dejan libertad para su deslizamiento en la 
dirección horizontal. La altura de la parte -25- de los 
tornillos -24- es dimenaionada para ello de tal manera que
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las arandelas -30- y -38-, así como la placa -26-, dejan 
un juego suficiente entre las cabezas -31- de los torni­
llos y la plataforma de montaje -11- para hacer posible 
el deslizamiento de la citada placa -26- en relación con 
las arandelas -30- y -38-, para lo cual el apoyo de la 
parte -25- contra, la. cara delantera de la plataforma de 
montaje -11- evita, un apretado demasiado fuerte de los 
tornillos, que inmovilizaría la pleca -26-.

Con ello es fácil comprender que la placa -26- 
está retenida completamente por medio de las arandelas 
-30- y -38- y la parte -25- de los tornillos -24-) pero 
no queda inmovilizada, de manera que, teóricamente, en la 
posición de reposo toma un emplazamiento tal que los ejes 
de los orificios -27- coinciden esencialmente con los - 
ejes de los orífices -28-. Cuando, a consecuencia de ello, 
la superficie periférica del rodillo de acoplamiento -7- 
es accionada por el rodillo -2-, bajo los efectos combi­
nados del _iro del motor -1- y la presión del resorte 
-14-, el rodillo -7- arrastra consigo la placa -26- has­
ta que el centro de ésta se encuentre en la posición 18 o 
18' de la figura 1, en correspondencia con el sentido de 
giro del motor -1-.

Independientemente de ello se asegura la regu­
lación de velocidad del soporte de sonido -21-, de mane­
ra. conocida, por medio de un rodillo prensor -10- que com 
perime el hilo o la. cinta contra el rodillo de arrastre 
-9-.

Cuando se desea desenrollar rápidamente el hilo



o cinta magnética, es suficiente separar el rodillo pren­
sor -10- y el rodillo de arrastre -9- mediante un dispo­
sitivo conocido, representado en la figura 1 pero que no 
forma parte de la invención. Este dispositivo consta de 
la palanca -32- que lleva el rodillo prensor-10-. Esta 
palanca está articulada por -33- sobre la plataforma de 
montaje -3.1- que está relacionada, por una parte con es§ 
ta última mediante un resorte de tensión -34- que está 
fijado a la misma con -35-, y por otra parte mediante un 
mando -36- que está articulado por -37- a la palanca y 
puede ser desplazado en el sentido de la flecha f bajo la 
acción de dispositivos conocidos, por ejemplo accionados 
a mano o electromagnéticamente por medio de un relevador, 
los cuales tiran de la pieza -36-. Es suficiente, en la 
práctica, que los dispositivos de mando que actúan sobre 
la palanca -36- desplacen la misma en el sentido de la 
flecha f, ya que el movimiento de retroceso, en el senti­
do de la flecha f^ es determinado por el resorte -34-.

Las bobinas -19- y -22- pueden ser provista ven 
tajosamente, con un dispositivo de freno de clase conoci­
da, que no ha sido representado ni forma parte de la in­
vención, de Diodo que no es descrito detalladamente.

El resorte -14- también puede ser substituido 
por un apoyo apropiadamente elástico del motor -1-, que 
tienda a apretarlo continuamente hacia el rodillo -7-. Por 
otra parte los tornillos -24- pueden ser substituido por 
piezas apropiadas para ser fijadas a la plataforma por me 
dio de tornillos, remaches, grapas dobladas y similares.



Se reivindica como objeto de la presente paten­
te de introducción:

1. Mecanismo para el accionamiento de soporte 
de sonido en forma de cinta o hilo, para aparatos magne­
tofónicos, en el cual la transmisión de fuerza desde un 
plato de mando que se encuentra en el árbol de un motor 
invertible hasta uno u otro de los dos platos portabobina 
que reciben el soporte de sonido, tiene lugar por contacto 
de fricción de un platq4e acoplamiento desplazáble automá­
ticamente por la inversión del sentido de giro, y en el 
cual el motor acciona simultáneamente un rodillo de arras­
tre del soporte con volante de inercia, caracterizado por 
el hecho de que el plato de acoplamiento es solicitado en 
un sentido entre el plato de mando, montado giratorio y 
elásticamente, y el plato oscilante, mantenido libremente 
desplazable lateralmente, en una dirección perpendicular 
a la primera, entre los platos portadores de las bobinas, 
de manera que según el sentido de giro del plato de mando, 
el plato de acoplamiento es retirado, bajo el efecto del 
rozasiiento producido por la presión del resorte, opuesto 
en contacto con uno u otro de los* platos portadores de 
los carretes.

2. Mecanismo para el accionamiento de soportes 
de sonido en forma de cinta o de hilo, para aparatos magna 
tofónicos, de acuerdo con la reivindicación 1, caracte - 
rizado por el hecho de que el plato de acoplamiento está
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montado giratorio en mi pilarillo de guía dispuesto en 
el centro de un escudo a modo de triángulo equilátero 
que presenta orificios en sus tras véiüces, los cuales 
tienen un diámetro mayor que el de tres pernos dispues­
tos en puntos correspondientes de la plataforma de mon­
taje y pasan a través de ellos, de manera que el escudo, 
con el plato de acoplamiento, puede desplazarse lateral­
mente dentro del plano de los platos, aunque, debido a 
las cabezas de los pernos, está impedido de desplazarse 
en una dirección vertical.

de sonido en forma de cinta o hilo, para aparatos magne­
tofónicos.

La presente memoria descriptiva consta de tre­
ce hojas foliadas escritas a máquina por una sola cara. 

Barcelona, 25 de enero de 1967

3. Mecanismo para el accionamiento de soportes
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