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INTROLUCCIOHN

a favor de Don José MUSSI MiORI, de nacionalidsd italia-
na, regidente en Barcelona, Avda. Puerta del Angel, 40,
por M.ECAULSHO Phdh HI ACCIOHALIZRTO LE SO0PORTSS IE SOiI-

L0 EIY PUiLA Di CIUNA O HILO; PARA APALANOS HAGNSTCFONICOSY

KEWORTA LESCRIPLTVA

La invencidn se reiiere & un mecanicmo de accio
namicento pare soportes de sonido en forme de cinta o hi-
lu, pard aperatos wasnetofdnicos, medisnte el cual la
transmicidén de fuerza desde un rodillo motor fijo al ar-
bol de un motor de rotacidn invertible, & uno u otro de
los platos portadores de las bobinas colectorse del so -
vorte de sonido, tiene luser por contacto de friceidn de
un rodillo de zcoplauwiento cue es desplazedo autométlicaw
wente por la inversidn del sen’ido de giro, con lo cucl

el wotor ‘accions sirumltineswente un rodille con iacercieo,
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Pere la sclucidn de eéfe problema ya cha sido
propuceto un meceniguo ce scclonamiento pare soportes de
sonido en forma de cinta, en el cual la rueda invermedie

-

que cirve de ccoplemicnto entre los &rboles de acclone -

b

5. misnto y accionado del plato de arrastre de le cintu, es-
t4 Jisruss to oseilente ds bl moners que le inversldn del
gentido de giro conduce, = causz del rozawiento con el
{rbol do mendo o la pisza de accionsmiento fijeda sobre
€1, 21 acoplamuiento autowltico con el drbol o le nieza de

1G. eccionamiento del pleto powvador de ls bobina de cinta a

3

secionor. Pars este fin 1

P

- yueds internedin ostd fijada
, une btransaisidn cue ectd wontada osellonto slrededor de
un centro de glro disnucsto centraliente con recpecto del

eje 4el motor de scclonwsiento o del plato del wismo. Con

[13]

15, gta Cisvosicidn conocifs son necescrizs, no obsiante,

une cren cantided Jde piezas para la realizacidn de una -

FTorma de ejecucidn de func¢01a&1;hto sezuro. Adensts, la

trensiisidn requierce un montaje axial wuy exadto del Ar -

bol de sccionzmiento cue -raventice, con todo, un lsrzo
20. funcioncmiento.

Les aayores dificultades de la realizacidn cono
¢cida ectriban, no obstente, en la inversitn del sentido
de giro del plato de accionamiento. Nientrzs la ruede in-
terzediz se montiene en acoplamiento con el plato de mon-

25. do del plato enrollador de la cinta, ¥ienc lujar une transg
misién pormal del momento de ziro; pero, tan pronto como
la ruveds interuedie, montada giretoris mediante rodmiiens~

tos en el dispositivo ogcilante, hz de ponerse fuera de
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contucto con uno u otro de los platos de mando, zumenta

el rozamiento de giro en los puntos de montaje yiratorio,
Une ozeilacién sutomdtics del brazo oscilante célo puede
ser espureda, no obsitante, de un montzje giratorio muy
exento de rozamientos,

Como concecuencia de ello se¢ ha intentado mejo-
rar al menos parcislmente, de acuerdo con una proposicidn
conocida, ccte dispositivo, muy complicado y cuyo funcio-
namicento es, sin duda, insuficientemente sejuro, de tal
meners que el acoplamiento & friccidn entre el frbol de
accionamiznto y la palanca oscilanve que lleva la rueda
de acoplamiento y desplaza esta UWltima al invertirse el
sentido de ziro, es realizado de manera dependiente de la
velocidad en una de les dos bobinas de cinta, de maners
que se absorbe el rozasiento al reducirse la velocidad de
cecioncmiento. Para ello se necesita, no obstante, una
complicada disvosicidn de resorites de freno y wasa some-
tides a la fuerze centrifuga purs influir en la presidn
de frensdo de losg rezortes; por otra parie ce presenta

&% Gegventaje de cue el rodillo de rcndo, sobre el cual
es conduecida la cint snetofdénica, hs de ser accionudo
a trsvic de un drzeno adicional.

Podas estos desventsjes son evitadas mediante

o propussta que se hace de acuerdo con lo invencidn, se-
in 1a cusl el plato de acoplamiento es solicitedo en un
sentido entre el plato de mando, wmontado oiretorio y elds
ticamenta, y el ploto osecilante, y mentenido libremente

devul: zavle laterslmente, en uns direccidn perpendiculer
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e 1o primora, enbre log pletos portedores de las bobinas,

de wanera que sexzin el sentido de <iro del plato de men-
do, el ploto de acorlamiento es retirado, bajo el efeceto
del rozamiento proiucido por la presidn del recorte, o
puesto en conticto con wno v otro de los platos portedo -
res de los carretes. Con eete ploto de acoplumiento ee
cwirlan, torbién, dos funciones cimultdness, o sea el ace-
ciontmicnto de los carretes de einie magmetofdnica y el
del rodillo de srrastre de la misan., Adewds se suorime un
montejo siretorio eepscisl wodiante cuwalesculers tronsmi-

glones o palzncas oscilzntes, ya que este plzto de acopla

s

siento no uresenta por lo gencral, en ¢l sentido sue se
le ha dado precedentemante, un zuisdo axisl. Adewds es Ire
tenido a prueka de esfuerzos en la direccidn verticel en~
tre el yluto de mando ¥ el plato oscilente, ya aue sus
periferizs ruedan wmtusmente. En la direccidn horizontel,
este ploto de acoplamiente es aplicedo, sezin el sentido
de siro, de manera que wns veyg esg soporicdo por uno do
los plstos receptorez de los carreter y lz otre por el -
otro pleto, de maners que pera ceda sentido de rotzcidn,
la posicidn del plecto de ccoplamisnto dentro del plano de
los plavos e perfectamente estética. Los compliczdos ele
mentos de construccidn movibles de las disposiciones cong
cides snveriormente, son substituldos, asimicmo, de acuer
do con le invencidn, por un solo plato intersedio, despla
zable en el plono de log plesos portadores de los carre-
tes o0 de la nlotaforma de montaje ¥ que girve de acopla -

miento, con lo cual el motor de accionamiento, montado
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desplazable eldscticawente, comyrime el plato de acciona-
wiento contra el vomente de inercia, en todos 105 czsos
necesario, del rodillo de arrustre de la cinta magneto -
fénice, de forma ague al invertirse el sentido de giro del
bérgeno de accionsmicnto, £6lo se produce un desplazamien—
to horizontal del plsto de acoplamiento, bajo la fuerza
de reaccidn del volante de inercia en movimiento, isto -
fuerzs es, no obetante, mixima en el momento de lz inver-
sién del sentido de giro del motor de gccionamiento, ya
gue el volante de inerciz siempre tendréd gue ser aceleru-
do en el sentido de giro invertido, desde cero hasta el
nimero de revoluciones normal. Pero con la fuersza de rots
cidn inversa del volsnte de incercia sccionzdo tawbién se
asesura, una veg alcanzado el nﬁmefo de revolucionss nor-
ral del mismo, un aecoplamlento permonente con wno u otro
plato portador de bobina de cinte uegnetofdénice, sesin el
cenvido de ziro.

© in un desarrollo ulterior de la idez de 12 in -
vencidn el dispositive comsicte en un escudo contformado &
wodo de tridngulo equildtero en cuyo centro estd wontado
uinl pilarillo de guis que lisve montado giratorio el plito
de acoplaniento y precentz orificios en sus ires virtices,
log cuelass tienen wn difdmetro mayor cue tres vernos Gic-
paestos en puntos correspondientes de la plataforme de
montaje y pasan a través Ge ellos, de waners gque el escu-
do, con el plato de ccoplealiento, ruede despliusarse late-
reluwente dentro del plano de los platos, auncue, debide o

log cebezas de loo pernos, estd impedido de desplazarse
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en una direccidn vertical.

En el dibujo se ha representado en forma muy
cecuendtica un ejemplo de reclizacidn de un mecanicimo par
ticuloruente conveniente segin la invencidn,

En dicho dibujo: La figurs 1 es una vista fron-
tel frogmentaria del disvpositivo, en la cuel es reconoci-
ble el prineipio de funcionswiento del dispositivo de
srrastire de zewerdo con le invencidn; la fi~ura 2 es una
representacidn escuend tics. del rodillo de arrastre ¥ su
eincudo de montaje, o uoyor csecels, y lo figurz 3 una sec~
eidn verticsl, scgin la linea ITI-III indicsda en la fi -
zura 2, en le direccidn de la flecha.

Tzl como es de ver en la figura 1, todo el mecg
nicuo de scucrdo con ls invencidn ectd wmentedo sobre una
pletaforme de montaje horigontal -ll-. Este plotaforma
1leves un electromotor invertible —~1— de &rbol vertical
~13-, dos ¢jes —4- y -6~ sobre log cusles ectdn dispusctos
locos los carretes —~19- y -22- degtinados a gervir alter-
nativemente de carretes colectcres y suminietradores, ¥
sobre los cucles se enrolla lz cinta o hilo wsgnebofdni -
co, asi como un eje ~12- sobre el cunl estd fijade loca

une rueda ozcilante =8-. Independientemente, sobre la pla

taforma -1l- extd monteco un rodillo de acoplemicnto ~7-,

de 1o manera que se desceribe mds sdelsnte ¥ en rolacidn

sl
»

con las figures 2 y
A1 motor -1- puede ser puesto en morchi on el
sentido de giro desezdo 1or medio de un cormmutodor inver—

gor de tipo conocido, que no forms perte ¢e ls invencidn
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-1~ estd fijado un rodillo -2- cuya superficie lateral ci
lindrice esté en contaclo permenente con un punto ~16- ©
~16< de la periferiz de un rodillo de acoplamiento -7-,
proviste de un forro de friceidm, por ejewplo de plistico
0 de¢ caucho.,

31 rodillo -2~ es mantenido en contacto perianen
te con el rodillo Ge scoplamiento -7= de cuslguier Torme
¥y manera, por ejemplo mediante un resorte -l4- que se £30
ya, por un: parie en un punto ~15- del motor, ¥ por lz otz
contra un tope fijo -17- de la plataforns de montaje —-1l-.
21 punto =15~ y el eje del resorte -l4- se encuentran en
la prolonzecidén de le lines 4~B que pasa por ¢l eje de fi
sare del drbol 13- del motor ¥ el eje de fizura de la
rueds oscilante -6-. En la posicidn de reposo el centro
del rodillo -~7- e wentiene tebricamente sobre la linea
i~B mencionads snteriormente, sungue el rodillo puede, tal
como se indiecard wds adelente, desplazarse dentro de su
plano de tel menera que su centro vuede moverse perpendi-
culorwente a le linca A~B entre lag dos posicicnes exte -
rioves ~1l0~ y =-18< (ver fi.urs 1).

wientras el rodillo de mando -2~ glre en el sen
tido de la flechs ¥, o ses en sentldo antirreloj, el re -
gsorte ~ld4~ efectia el contacto de dicho rodillo -2~ con ¢l
rcdillo de tecoplemiento -~7- en la pogicidn exterior -16-
(& la derecha en la figura 1) de monera gue el rodillo ~7-
gse opoya contra el wleto portaczrrete ~3- del eje —4~, cu

yo plzto 1lleva sguella bobina que, pira ecte contido de
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ziro del motor, constituye la bobina colectora -18-, so-
bre la cugl se enrolle la cinta o alombre megnetofdnico
-21-. azta bobina gire iguslmente en el sentido de le flg
che ¥,
Pero al mismo tiempo el rodillo -7~ dueda en
contecto, por —-20-, con le rueds oscilente ~H~ ¥ hace que
estz WlHime zire en el sgeanbido de le flecha F. A conse -

cuencia de ello zira en el rismo sentido el rodillo ~9-

3

de arrastre

j R
o
=
o]
o
Py
fnd
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sobre el cual es conducicdo el hi
lo o lo cinte ucgnetofdnica y con el que eztd conectada
la yvedn oseilante ~8-.

Cuando, el contrario de lo descritc, se hace gi
rar el nctor -1l- en el seniido opuesto, o sea en el senti
do horwrio, (flechs ¥;de lines de trazos), el resorte —~14e,
que ejerce une rresidn zobre el motor ~l-, pone el rodi-
llo -2~ en contacto con el rodillo de aconlemiento -7~ pre
cisomente en el yunto ~16-, tel como se ha representado a
le izgvierda en la fijura 1; es deelr: desplaza el rodi -
1lo de acoplamiente -T- pera ponerlo en la posicidn repre
gsentaGa con lineas de trezos ¥ llevarlo-a conbacto con ¢l
plato portacarrete -5~ del eje ~b-. Este eje lleva la bo-
bina -22- sobre la cual se enrollz el hilo o cints magne-—
tofénico. Lsta bobina gira, pues, en el sentido de la fle
che I“l .

A1 mismo tiempo el rodillo -7- arrastra consigo,
de la misme menera, a ceusa del rozamiento gue se produce
en 20, la rueda oscilante -8- en el sentido de la flecha

F; ¥, a ceuse de ello, eoimismo en idéntico sentido de gi
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ro, el rodillo de ecrrastre -9- pora el hilo o la cinta
magnetofdnica,

Ia fijacién del rodillo de acoplamiento ~7- so-
bre la nlataforma de montaje -1l- se lleva a cabo de la
siguiente manera (ver las figuras 2 y 3).

La pletaforms de montaje ~1l- estd provicsta de
tres orificios -23- que se encuentren en los vértices de
un tridnsulo equildtero cuyo centro estd sobre le linea
A-B descrita anteriormente. &n estos orificios se pueden

fijar pernos, por ejemplo tornillos -24- cuysas cafias tie
nen unz parte lisa de mayor didwmetro que 1ls parte roscada
¥y que se apoyan contra la cara anterior de le platalorma
~11l~ cuszndo los tornillos han sido arretados a fondo. Se-
tos toririllos tienen cabvezas -31- de didmetro adn mucho
wds rende. Con estos tornillos queda fijada une placa -
trian . ular <26~ de vértices convenientemente redondeados,
de tal mcners que la wdsme puede desliszarse horizontalued
te. sgta placa eetd provieta cn cada vértice de un orifi-
gio -27- cuyo didmetro es mzyor gue el de la cafin ~25~ del
correspondientc tornillo ~24-, y en su centro un orificilo
~20= en el cue estd fijado, por ejemplo nediente remacho-
do, un cje =29- zobre el cusl estd montado loco, en lu
forma descrita, el rodillo de acoplemiento -7-. La placa
-26- estd retenids entre lee srandelsg =30- y =38~ que
eviten cue la misma yueda desplazarse en la dgirecceidn v er
tical, pero le dejen libertzd pire su deslizexiento en la
dlrucc;on norlaontal lLa altura de la porte -25~ de los

tornillos -24~ eg dimensionada pira ello de tel manera que
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las srendelas -30- y -38-, asi como la place -26-, dejen

TR L g?

f‘e

un juego suficiente ontre les cabezas ~21-~ de los torni-
1llos y le pleteforma de montaje -11~ pere hacer pogible

el deslizamniento de la citada placa -26- en rclacidn con

o
-
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o
54
M
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1delas -30- ¥ -38-, para lo cusl el zpoyo de la
perte -25- contre le care delantera de la pletafor:za de
montaje ~-1ll- evite un apretado demasisdo fuerte de los
tornillos, que inmovilizariz la plzca —26-.
Con ello es fécil comprender que la placa ~26-
140, estd retenida completamente vor uedio de las arendeles
-30- y =38- ¥ la porte -25- de log tormillos -24-, npero
no gueda inmoviligzoda, de wmenera cue, tedricamente, en la
nosieidn de reposo tome wn ewplazawienlto tal aue los ejes
de loe orificios -27- coinciden ecencislmente con los -
15. gjes de los orifichbs -28-, Cuando, a consecuencia de ello,
la superficie periférica del rodillo de acoplawiento ~7-
es zcelonads por el rodillo -2-, bajo los efectos combi~
nedos del _iro del wmotor -l- y la wresibén dsl resorte
~ld=, €l rodillo -T7- crrastra congi_o lz placa ~26~ has-
20, ta cue el centro de fete ce encucnire en la rosicidn 18 o
187 de 1z figura 1, en correspondencia con el senvido de
Jire del rotor ~l-.
Independientemente de €llo se ase ure la rasu-
lecidén de veloeided del soporte de sonido -21-, de mene~
25. ra conocidu, por medio de un rodillo prencor -10- que com
prime el hilo o la cinta contra el rodillo de arrastre

-G

Cuando se descea desenrollaor rdpidemente el hilo
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o cinta magnética, es suficiente separar el rodillo pren-
sor <1C=- y el rodillo de arrastre -9- mediante un dispo-
sitivo conocido, representado en la figura 1 pero que no
forms parte de la invencidén. bste dispositivo consta de
la palanca -32- gue lleva el rodillo prensor-10-. Esta
palanca estd articulada por -33- sobre la plataforma de
montaje “11- gue estd relacionada, por una parte con ese
ta Gltima mediante un resorte de tensidn -34- que estd
fijado a la misma con -35-, y por otrz parte mediante un
mando -36- gue esté articulado por -37- a le palanca y
puede ser desplazedo en el seantido de la flecha f bajo la
accibn de dispositivos conocidos, por ejemplo accionados
a mano o electromagneticamente por medio de un relevador,
los cuales tiran Ge la pieza ~36-. s suficiente, en la
préactica, que los dispositivos de mando gue actlan sobre
le pslanca -36-~ desplocen la misma en el sentido de la
flecha £, ya que el movimiento de retroceso, en el senti-
do de la flecha fl es determinado por el resorte -34-.

Las bobinas ~19~ y =22~ pueden ser provista veu
tajosamente, con un dispositivo de freno de clase conoci-
da, que no ha sido representato ni forme parte de la in-
vencidn,de modo gue no es descrito detalladamente.

#l resorte -l4- tambidn puede ser substituildo
por un &apoyo apropiadameate eléstico del motor -l-, que
tienda a apretarlo continuamente nacisz el rodillo -T7-. Por
otrs parte los tornilios -24- pueden ser substituldo por
piezas apropliadas para ser fijadas a2 ls plataforma por we

dio de tornillos, remuches, grapos dobledas y simileares.
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NOTA

Se reivindica como objeto de la presenie paten-
te de insroduccidn:

1, mecanismo para el accionamiento de soporte
de sonido en forma de cinta o hilo, para apsrzbhos nragne-~
tofdnicos, en el cual la transmisidn de fuerze desde un
plato de mando que se encuentra en el 4rbol de un motor
invertible hasta uno u otro de los dos platos portabobina
que reciben el soporte de scnido, tiene luger por conbacto
de friecidn de un platode acoplemiento desplezable automi-
ticemente por la inversidn del sentido de giro, y en sl
cual el motor zecciona simulténesmente un rodilic de arras-
tre del soporte con volante de inercia, caracterizado por
el hecho de gue el plaio de acoplumiento es solicitado en
un sentido entre el pluto de mando, montado girztorio y
elésticanente, y el plato oscilante, mantenido libremente
desplezable lateralmente, ek une direccidn perpendicular
a la primeras, entre los platos portadores de las bobinas,
de maners que segin el sentido de giro del plato de mando,
el plato de acoplamiento es rebirado, bajo el efecto del
rozamiento producido por la presibén del resorte, gbuesto
en contacito con uno u otro de low pletos portadores de
los carretes.

2.wecanismo para el accionamiento de soportes

de sonido en forma de cinba o de hilo, para aparaios mogne
tofénicos, d¢ acuerdo con la reivindicacién 1, caracte -

rizado por el hecho de que el plato de acoplamlento ests
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montado girsztorio en un pilarillo de guia dispuesto en
el centro de un escudo z modo de tridngulo equildtero
que presenta orificios en sus tres vérices, los cuales
tienen un dismetro meyor que el de tres pernos dispues-
tos en punios correspondientes de la plataforma de mon-
taje y pasen a través de ellos, de monera que el escudo,
con el plﬁto de acoplamiento, puede desplazarse lateral-
mente dentro del plano de los platos, sungue, debido a
las csbezas de los pernos, estd impedido de desplazarse
en una direccidn vertical.

3. Kecaniemo pura el accionamiente de soportes
de sonido en Tormu de cinta o hilo, para apzratos magne-
tofduicos.

La presente memoris descriptiva consta de tre-
ce hojas foliadss escritas a méquina por une sole cara.

Barcelona, 25 de enero de 1967
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