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La presente patente de Invencién se refiere g
mejoras en la constrﬁccién de mdquinas bara arrancar espar-
to, que evita el inconveniente actual de que al arrancar
el esparto se arrastre con &1 la mata, consus rafces y la
tierra en que estdn las mismas.

"~ Esencialmente la méquina que se reivindica estd
constitufda por dos medios cilindros, que giran tangantes
en sentidos contrarios, sincronizados, y son los que cogen
el esparto, y una cinta einfin en movimiento sobre ellos,
que arrastra dicho esparto, presentado bor esos rodillos
en su movimiento hacia la cinta,

Es decir, la operacién consta de las siguientes
fases; _

~ la mata de esparto penetra en la aberturs com-
prendide entre los rodillos al iniciar su contactos

- al unirse dichos rodillos, aprisionan a la ma-
ta, tirando de ella hacia arriba en su 8iro y arrancendo
el esparto de su base;

—- en el momento de presentarse esa mata en la
proximidad de la cinta sinfin, situada en 1a rarte superior
de los rodillos y tangente a éstos, dicha cinta conduce
el esparto arrancado ¥ lo vierte en uns bandeja situgda gl
efecto al cbstado de la mdquina,

Uno de los rodillos lleva el eje, alrededor del
cual gira, montado sobre dos muelles, que permiten su des-
plazamiento-en el plano de dichos ejes, en previsidn de
un posible aumento del volumen arrastrado de esparto, para

permitir que los rodillos se distancien entrs s{ lo necesa-
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| sobre un plano perpendicular a los ejes de los rodillos.

rio.

Tanto log rodillos como la cinta sinfin se mue-
ven por una transmisién desde el motor de accionamiento,
que hace girar directamente la cinte y transmite el movi-
miento de los rodillos en sentido contrario.

Para mayor claridad concretaremos las caracteris-
ticas de la'mdquina para arrancar esparto que se reivindie
ca, con referencia a las adjuntas figuras, que correspon-
den unicemente a una forma de ejecucidn, sin cardcter al-
guno limitativo, que se presents a titulo de ejemplo de
realizacidn con el f£in indicado, ya que la forma, dimen =~
siones y materiales con los cuales se fabriquen sus pie-
zas, gerén en cada caso 1os que se éstimen pertinentes,
para la aplicacién concreta de gue se trate, sin que tales
variaciones, as{ como las que se hagan en detalles de pre-
gentacién u organizacién,afedten a la esencialidad reivin-
dicada, por lo que las mdquinas para arrancer esparto, que‘
se fabriquen, dentro de la idea general resefiada, con cuale
quiera de esas modificaciones, no serdn gsino varisntes
igualmente comprendidas y protegidas por el presente re—
gistro. |

le figura 1 presenta la vista en alzado longitudinal

Ia figura 2 corresponde a la proyeccién en planta
de los elementos esenciales de la maguina,

La figura 3 detalla la disposicidn que permite
el desplazemiento de uno de los rodillos, cuendo la canti-

dad de esparto arrancads es de mayor volumen del normal,
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Ia figura 4 muestra la disposicién de la trens-
misién pars lograr que los movimientos sincrénicos tengan
los sentidos indicados,

Ia figure 5 ilustre la disposicién de los semi-
rodillos, separados de todos los elementos restantes.

Con referencia a dichas figuras y a los nimeros
que sobre ellas designan las partes y detalles de la md-
guina representada, que interesan & los fines de esta memo-
ria, la desoripcidn de la misma es como sigues

En la ermadurs 1 van dispuestos 10s brazos 12
paralelos, gue soportan el eje 14 del rodillo arrencador
13, con el gue va enfrentado, paralelasmente, en las condi-
ciones indiceadas, el otro rodillo arrencador 16, cuyo eje
17 tiene sus alojamientos de giro en los brazos 18. Estos
a su vez son soliderios de los vdstagos 8, que por su otro
extremo se glojan en los cubos 2 y van rodeados de los
resoxrtes heliopiaales 19, que impulsan al rodillo 16 contra
el 13.

Adends, en los ejes 14 y 17 estdn respectivamen-
te montadaes las ruedas 22 y 21 -figuras 2 y 4~, las cua-
les reciben el cordén o correa de trabsmisién 5, accionade
por la polea 4, solidaria del eje 6 accionede a su vez,
en la forma de ejecucidn a que nos referimos, por la mani-
vela en que se prolonga segin se observa en la figura 2.

La disposicidn de esos elementos de transmisién
5, respecto a las ruedas 21 y 22, segin se indica en la
figura 4, hace que los dos rodillos giren en sentidos con-
trarios, como claramente muestran las flechas de ese figu-

ra 4,
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En la prolongacidn de ese eje 6, cuyo soporte
por su otro extremo se indica en 3, estd montada la cinta
‘trensportadora 7, que cuando los otros movimientos descri-
tos tienen lugar de gcuerdo con lo indicado, la cinta se mueve
como sefiale la flecha de la figura 2. Ia cints T, por su
otro extremo, se mueve sobre el eje 11, cuyo soporte se
sefiala en 10.

Con esta disposicién, la mata 15 se arrenca de
acuerdo con lo que se aprecia en.la figura 1.

Otros detalles que se indican en las figuras son:
el anclaje 9 ~figure 3~ entre los brazos 18 ¥y el védstago
8; los taladros 24 ¥ 25 de los rodillos arrancadores 16 ¥
13 ~figura 5-; las tuercas de sujecidn 20 ~figura 2~ de
los aﬁortiguadores 2; 7 la érandela tope 23 =figura 3=, en
que se apoyan los resortes 29,

Gomo se indica, la disposicién de la méquina de
errancar esparto descrita, es compatible con cualquier for-
ma de chdsis y con que su acclonsmiento se reaglice por el
motor que se estime mds conveniente incluso asccionando a
meno la manivela como en la forms de ejecucién presentads

a titulo fe ejemplo,

Este registro consta de las siguientes reivindi-
caciones:

1= Mejoras en la construccién de mfquinas para
arrancar esparto, caracterizadas porque la mdquiha, estd

constituida por @os medios rodillos arrancadores, que giran
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tengentes en sentidos contrarios, sincronizados, toman en-
tre si la parte superior de la mata de esparto y la pre-
sentan a une cinta éinfin, que se desplaza sobre ellos y
arrestra al esparto hacls una bandeja dispuesta para reco-
gerlo.

2.~ Mejoras, segin la reivindicscién anterior,
caracterizadas porque los extremos del eje de uno de esos
rodillos, tienen sus soportes unidos a los vdstagos de unos
amortiguadores, cuyos resortes impulsan ese rodillo hacis
el otro, permitiendo la adaptacién de la separacién de am—
bos arrandadores a la cantidad de esparto que deban arran~
cer,

3.~ Mejoras, segin las reivindicaciones anterio-
res, caracterizadas porque la cints sinfin se mueve sobre
rodillos paralelos que la aceionan, dispuestos en los extre-
mos del chdsis que soporta los rodillos arrancadores ¥y amor-
tiguadores,

4.~ Mejoras, segin las reivindicaciones anterio-
res, caracterizadas porque uno de los rodilles gque mueve
la cinta transportadora, es solidaio Yy coaxil de la polea
de trensmisidn que a su vez, mediente correa sinfin, mueve
en sentidos contrarios los rodillos arrencadores, recibien-
'do a su vez el eje de esa polea movimiento de cualquier

tipo de motor,

D¢~ Mejoras en la construccién de mdquinas pare

arrgncar esparto,.

Segin se deseribe y reivindica en esta memoria

descriptiva.
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Se detalla e ilustra con el plano que a la mis-
mg se acompafia.

Y cuya memoria descriphi consta de 6 hojas de

texto, foliadas y escritas a

carag,




T <6 5, S WU L sz g 0
A TSy 20 eod 1.

|

: ‘ |
_ il

| |

_ == %%«

AR AR
777

L~ i

b L) M2 s 8lelL 2 §

'1'BY
et €l YL gl 9 LL 81 6l NN@@MW
L !
“_ s :_._...!! 2
— F - i | mm
=SSV Tz\

S
S 28 6 €26l 2 1 02 W

OO S 68 1 S L 9

estun 8loH

ODETIVYS OUHTAYN oapuslaly
Q0ZTTIY9 HHYVAYN.Tenue]
CYIILNNG DTN T o400




6 7 5189 5 10 )
| 5
4 — /
y A ] —— / -~
| o /[ 7D 1™\ ]
2 T /’ \\ }__H
1 L..-.@",.t"‘ U
53U255 49 1BITIE B MBI _
Fig.1.
s\\ms 219182152214r/1
| // \ [ / ]
|
 —11 ﬁé/é/ ] l/m
4 — -——11
2 | |
{ —— |- m—
7 1]
- v
Wﬁ | \ - Fig.1
20 3 2199 17T 181BI2 13




H 20172 1923 9 1821 5

16
]
P
;]M T
U | g
) | |
" Fig.1. . Fig.3.
4 6 5 16 17 21 2214 13
Ly /
\.Q
- 1 | :
| 10 Z
i/
EE#‘_" 5 24 25 13
- =
.
Fig. 2. Fig.5. : Gﬁf 203 nots
3 7,



	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



