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MEMORIA DESCRIPTIVA .

La presente invencidn recae sobre un mecanismo para

la transformacién de un movimiento rotativo uniforme en
un movimiento rotativo oscilante, de cualgquier amplitud.

La amplitud de la oscilacidn admite toda la gama de
valores deseable, inoluso los superiores a los 3602 '

Las experienclas practicedas con el objeto de laz in-
vencién han sido profundamente satisfactorias, observdndo-
se extraordinarias ventajas frente a los sistemas conven-
cionales , de uso en la actualidad. Estas ventajas obser-
vadas repercuten sobre todas las cualidades de ibteré fun-
damental que entrafia todo mecanismo.

De esta manera se .u cuasesuldo reducir considera--
blemente el nimero de slementos mecdnicos necesarios para

conseguir lea transformacidén cinemdtica a que se refiere lg

Los érganos smpleados en la invencidn son mucho més
sencillos que los empleados en lce mecanismos comvenciona-
les. El funcionamisnto es suwave y silencioso, precisamen-
te debido a la carenciaz de elementos capaced de producir
percusiones y vibraciones; todo ello supone un rendimien-
to éptimo, unas excelentes cualidades funcionales y un mi+
nimo entretenimisnto.

La posibilidad de la variabilidad de oscilacién su-
pone, de antemano, infinidad de aplicaciones prdcticas,
factibles de reslizar con el mecanismo segin la invencién

Para mejor comprensidn de esta memoria, se acompa=~
fia una hoja de dibujos que muestra un ejemplo de realiza-
c¢ién no limitativo, del objeto de la invencidn, en el que
caben cuantas variantes constructivas sean posibles sin

que se altere su esencia; en dichos dibujos:




35

40

50

55

60

336420

Ia fig. 1. muestra una planta del mecanismo segin la

invencidn.

La fig. 2 es un corte por un plano perpendicular a
la f£igd 1, del propio mecanismo.

De conformidad con la invencién referida a los dibu-
jos adjuntos, el mecanismo, en sintesis, estd compuesto
por una exéntrica (1) que lleva acoplada una biela (2) que
a su vez se articula y mueve a una rueda dentada (3) la
que transmite su mévimiénto a un pifién (4).

El movimiento rotativo uniforme del eje (A) de la
excéntrica es transformado en un movimiento rotativo osci-
lente del eje (B) del pifién, en una amplitud cualquiera.

Al efecto, el eje (A) de la excéntrica (1) acciona
a ésta, la cusl impulsa a la biela (2).

El movimiento alternativo de esta biela es transfor
mado en un movimiento de osmcilacién en la rueda dentada
(3) a la que se acopla el otro extremefie dicha biela, y de
bido, precisamente, al acoplamiento existente entre ambos
elementos.

#ste movimiento de oscilacidén de la rueda dentada
(3) es multiplicado por el pifién (4) que engrena con ella,
en la misma relacidn de transmisidn cinemdtica en que se
hallan smbos engranajes.

As{, designado con A esta relacién y la amplitud de
oscilacién de la rueda (%) dentada es B, la amplitud de
la oscilacién consegpida es, en el pifién, ( A X B). Analid
zando lo que antecede se observard que basta varisr la re-
lacidn de la transmisidén (A) para conseguir todas las ame
plitudes de oscilacidén deseadas.

Aunque la aplicacidén de la invencién carece, préctid
cemente, de limites, se ha ensayado por sus inventores,en

maqulnas de coser en substitucién del mecanismo convencio-
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nal que actualmente realiza el movimiento de oscilacibn
en la lanzadera; los resultados hen sido Sptimos} y la
eficacia funcional, perfascta.

Pinalmente sélo resta seflalar que en la presente in-
vencidn caben cuantas variantes de realizacién sean posi-
bles sin qﬁe se altere su esencia, pudiéndose fabricar su
obfeto en'toda clase de formas, relaciones, proporciones,

msteriales y tamafios apropiados, gin limitacidn.

NOTA - Descrito suficientemente lo que antecede sélo restal
sefialar que lo que se declara propio y nuevo de los soli-

citantes es lo contenido en las siguientes:

REIVINDICACIONES

1 - Mecanismo para transformacién de movimiento rotaL
tivo uniforme en movimiento rotativo oscllante, caracteri-
zado por el hecho de que sl referido mecanismo se halla
compuesto por una excéntrica que lleva acoplada una biela
que, a sSu vez, se articula y mueve una rueda dentada, Ia

gue transmite su movimiento a un pifién.

2 - Mecanismo, segin reivindicacidén 1& caracterizado
por el hecho de wue el movimiento rotativo del eje de la
excéntrica es uniforuwe, y es transformado en un movimiento
rotativo oscilante en el eje del mencionado pifién, en una

amplitud cualquiera.

3 8 Mecanismo, segin reivindicaciones 1 y 2 caracte-|

rizado por el hecho de que el eje de la excéntrica acciona
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a ésta, la pone en movimiento, y dicha excéntrica mueve u

su vez la bield cuyo movimiento alternativo en transforma-
do en un movimiento de oscilacién en la citada rueda denta-

da a la que se acopla el otro extremo de la biela, y oste

movimiento de oscilacién de la rueda dentada es multiplica
do, en la proporcién que se dedee, por el pifién que engra-
na con ella, de acuerdo con la relacién que exista entre
ambos.

4 - MECANISMO PARA TRANSFORMACION DE MOVIMIENTO ROTA
TIVO UNIFORME EN MOVIMIENTO ROTATIVO OSCILANTE.

Todo segin se describe en esta memoria, que consta
de cinco hojas foliadas y escritas por une cara, con un

total de ciento dos lineas y plano anexo,
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