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PATENTE
DE

INVENCION

por "UN ACOPLAMIENTO DE FLUIDO", a favor de la firma estadou=
nidense EATON YALE & TOWNE INC., residente en 100 Erieview
Plaze, Olevelend, Ohio, (EE,UU,).

MEMORIA DESCRIPIIVA

Este invento se refiere a acoplamientos de fluido
del tipo que incorpore un medio £lvuido de cizallamiento para
trensmitir esfuerzo de torsidn entre miembros acopladores
impulsor e impulsado girables relativemente y, en particular,
a un ascoplamiento de fluido del tipo de cizallamiento en el
que el grado de esfuerzo de torsidn entre los miembros gire-
torios que se ‘transmite por el medio fluido puede variarse
para gobermar la velocidad del miembro impulsado,

Un objeto principal de este invenio es proporeionar
un ageoplamiento de fliido viscoso nuevo, mejorado, sencillo,
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compacto y muy seguro, construido de modo que el esfuerzo que
transmite el medio fliiido entre los miembros impulsor e impul-
sado del acoplamiento puede variarse con facilidad para mante-
ner esencialmente condante la velocidad del miembro impulsado,
alin cuando varie la velocidad del miembro impulsor.

Otro objeto de este invento es proporcilonar un acopla-
miento de f£liido nuevo y mejorado en el que un medio fldiido y
viscoso de cizallamiento esté dispuesto en une cémera de actusd
¢idn entre superficies de cizallamiento cooperantes de los
miembros de scoplamiento impulsor e impulssdo y transmite
esfuerzo de torsidn entre los miembros e incluye un mecanismo
seguro pars mover el flilido entre la cdmara la actuacién y una
camers de depésito, para varier el volumen de fldido en la
camara de actuacidn a fin de mentener esencislmente constante
le velocidad del miembro impulsado.

Otro objeto todavia de este invento es proporcionar
un acoplemiento de fliido nuevo y me jorado que tenga un elemen-
0 movil radialmente, montado en el miembro impulsado y que
puede moverse en une primera direccidn radial Dara causar el
paso de fldido de la camera de actuacidn a la cdmara de depdsi-
to y en una segunda direccidn radial, opuesta a la primera
direccidn radial, para permitir el paso del f1dido a la cdmara
de actuacidn desde la cdmara de depdsito.

Un objeto adicional de este invento es proporcionar
un acoplemiento de fluido nuevo y mejorado tal como se indica
en el parrofo inmedistamente anterior, en el que el elemento
névil se mueve en la primera direccidn radial en respuesta &
la fuerza centrifuga cuando el miembro impulsado estd girando
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a una velocldad predeterminada, y dicho elemento mévil se
impulsa en la segunde direccidn radial pars permitir el paso
de fllido del depdsito a la cdmara de actuacidn.

Otro objeto de este invento es proporcionar un
acoplamiento de fldido viseoso muevo y me jorado, provisto de
una ecdmars de actuascidn que contengs fliiido de eizallamiento
para transmitir esfuerzo de torsidn entre los miembros de aco-
plamiento impulsor e impulsado y en el que el volumen del
fliido de cizallemiento en la camera de actuacidn se varia por
la accidn cooperante de un elemento de bombeo fijado al miembro
impulsado y que proyecta al interior de la cdmars de actuacién
y un elemento valvular situado junto al elemento de bombeo y
que se mueve radislmente en respuesta a la fuerza centrifugs
¥y al moverse asi abre un pasaje de fliido por el cual el
fliido se dirige de la vecindad del elemento de bombeo a une
cémera de depdsito,

Otro objeto todavie de este invento es establecer
un acoplamiento de f£ldido viscoso nusvo y me jorado, que tenga
una egmara de actuscidn situada entre los miembros de acopla~
miento impulsor e impulsado y el fluido de cizallamiento
ubicado en la cdmara de actuscidn sea eficaz para transmitir
esfuerzo de torsidn entre los miembros de acoplamiento impulsor
e impulsado y que incluye medios para variar el volumen de
f1iido en la cdmara de actuacidén, incluyendo un elemento de
bombeo montado en el miembro impulsado y que es mdvil radial-
mente respecto a éste hacia dentro de la cémara de actuacidn
en respuesta a la fuerza cenﬁrifuga que actua sobre el elemen-
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t0 de bombeo cuando el miembro de acoplemiento impulsado glcan-
za una velocldad predeterminada,

Otro objeto de este invento es establecer un acopla-
miento de fldido nuevo y mejorado en el que un elemento de
bombeo o de impacto de fluido obedeciente a la velocidad, mon-
‘tado en el elemento de acoplamiento impulsado; se mueve hacia
dentro de la cémara de actuacidn para causar el paso de fldido
desde ella en respuesta al alcance por el miembro impulsado
de una velocidad en exceso sobre una velocidad predeterminada.,
es retirado de la cémara de actuacidn por un resorte cuando la
velocidad del miembro impulsado disminuye y es retraido por
completo de la cdmara de actuacién cuando la velocidad del

miembro impulsado se aproxima g la velocidad predeterminada,

Otro objeto todavia de este invento es esbablecer
un acoplamiento de flLiido nuevo y mejorado tal como se ha
expuesto en el pérfafo inmediatamente anterior, en el que el
elemento ds bombeo mévil tiene una superficie inclinada en su
periferia, la cual es éficaz; cuendo se mueve hacia dentro de
la ocgmara de actuacidn, para establecer una gran presidn de
descarga de fluido en la cdmara de actuacidn, de tal modo que
el fldido es dirigido a través de un pasaje de f1Wido que hay
en ells, y que también proporciona alto grado de modulacidn del
caudal de descargs de fldido de la cdmara de actuacién cuando
el elemento de bombeo se retira de la camara actuante.

Otros objetos, caracteristicas novedosas y ventajas
de este invento resultaran evidentes de la descripeidn detalla-

da que sigue acerca de este invento, la cual se hace con refe-



Do

10,

15,

20,

25,

it
n
L

rencia a los dibujos adjuntos, que forman parte de esta memoria

y en los que:

la Figura 1 es una vista en seccidn axil de un aco-

plamiento de fldido que incluye este invento;

la Figura 2 es una vista en elevacidn, y parcialmente
en seccidn, del acoplamiento de fldido de la Figura 1 mirando
el acoplamiento de fluido de la Figura 1 en el sentido de 1la
flecha 2-2;

la Figura 3 es uno vista en seccidn fragmentaria
de una parte del acoplamiento de fliiido representado en la

Figura 2, en escala mayor;

la FPigura 4 es una vista fragmentaria de la parte
del scoplamisnto de fliiido representado en la Figure 3 ¥
mestra las piezas en una posicidn de trabajo diferente;

la Figura 5 es una viste en seccidn fragmentaria
seme jJante a las Figuras 3 y 4 y muestra una forma modificada
de un acoplamiento de fluido que incorpora este invanto;

le Pigura 6 es una vista en seccidn fragmentaria
de una parte de otra forma modificeda de acoplamiento de fluido

que incorpors este invento; y

las Figuras 7, 8 y 9 son vistas en elevacidn de una
parte dek acoplamiento mirando en el sentido de las flechas
T~T, 8=8 y 9-9 de las Figuras 3, 5y 6, respectivamente,

Bste invento proporciona, en general, un acoplamiento
de fliido en el que un medio fldido y viscoso de cizallamiento
coopera con un miembro de acoplemiento impulsor y un miembro
de ackbplamiento impulsado pare trensmitir esfuerzo de torsidn
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entre ellos y en el que el volumen del medio fldido que ocoope-
ra con los miembros impulsor e impulsado puede variarse para
variar el esfuerzo de torsidn transmitido sl miembro impulsado.
El acoplamiento de este invento puede usarse para accionar
cuaelquier tipo de mecanismo, por ejemplo un compresor; que se
quiera hacer merchar a velocidad esencialmente constante y que
sea movido por una fuente primordisl de energ'ia cuye velocidad
de actuacién varie, Se entiende, sin embergo, que la construc-
cidn novedesa de la modalidad preferida de este invento no estd
limiteda e ningin uso particular.

Como representacidn de una modalidad preferida-de
este invento, aparece en los dibujos un acoplemiento de fliido
10 que incluye un miembro de acoplamiento impulsor 12 y un
miembro de acoplamiento impulsado l4. Bl miembro de acopla-
miento impulsado 14 estd montado en un Arbol conducido o impul-
sado 16; el cual esta adaptado pera ser conectado en acciona-~
miento al arbol conductor del mecanismo que he de ser accionado
por el acoplamiento 10, El arbol conducido 16 tiene una por—
oidn reducida 20 en uno de sus extremos ¥ en ella est4 montado,
fijamente el miembro de acoplamiento impulsado 14, Este
miembro impulsado 14 esta fijado al srbol conducido 16 por el
abocinamiento de la brida retentora 22 sobre una porcidn de
cubo 24 del miembro de acoplamiento impulsado 14,

El miembro de acoplamiento impulsor 12 estd adaptado
para ser acclionado por ung fuente primordisl de energiz median-
te uns disposicién trensmisora apropiasds, que no se represents,
pero que puede incluir un mecanismo de transmisidén tal como
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una polea fijada al miembro impulsor 12, El miembro de aco-
plamiento impulsor 12 estd montado para girar respecto al
drbol conducido 16 por medio de un conjunto 32 de cojinete de
bolas, E1 anillo interno del conjunto 32 de cojinete de bolas
estd montado fijemente sobre una porcidn reducide 34 del drbol
entre el cubo 24 del miembro de acoplamiento impulsado 14 y el
extremo del @rbol conducido 16, E1 anillo externo del conjunto
32 de cojinete de bolas estd alojado en una porcidn de cubo 36
del miembro impulsor de acoplamiento 12,

El miembro de acoplamiento impulsor 12 incluye un mien-
bro impulsor principal o oaja 12a, que tiene formado dentro de
§1 un rebajo o taladro 32, EL rebajo 38 estd cerrado por una
placa 40 fijada a un extremo del miembro de acoplamiento impul-
gor 12, E1 rebajo o taladro 38 y la placa 40 cooperan para for-
mar une cdmara de trabajo o actuacidn 42, esencialmente imper-
meable al fldido, dentro de la cuel gira el miembro acoplador
impulsado 14, El miembro acoplador impulsado 14 tiene general-
mente forms de disco y presenta una porcién neés externa 46 que
se extiende radialmente desde la porcidn de cubo 24, ILa porcidn
mgs externs 46 ddl miembro impulsado 14 en forma de dilsco tiene
superficies 48a, 481 y 48c que se hallan estrechamente adyacen-
te a las caras 50z y 50b y espaciadas de ellas; estas caras de-
finen parte del taladro 38 y la superficle interna 40c de la
cubierta 40, respectivamente, Las superficies opuestas 48a ¥
50a definen entre ellas un espmecio de cizallamiento 52a y tiener
ung pluralidaed cooperante de ranuras y plenos intirdigitados
que se indica de modo general en 54, Estas ranuras y estos
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plenos establecen superficies opuestas que se extienden en
relaecidn estrecliomente paralels cara & cara y definen parte
del espacio de cizallamiento entre ellas, Las superficies
opuestas 48b y 50b y las 48c y 40c definen entre ellas espa-
cios de cizallamiento 52b y 52c¢, respectivamente, Al girar
el miembro impulsor de acoplamiento 12, el fliido de la cama~
ra actuadora de flnido 42 y especi{ficamente el fldido en los
espacios de clzallamiento mencionados antes transmite esfuer—
zo de torsidn entre los miembros impulsor e impulsado por la
accidn de cizallamiento del fliido.

El grado de esfuerzo de torsidn transmitido por el
miembro impulsor de acoplamiento 12 al miembro impulsado de
acoplamiento 14 es funcidn del volumen de fiiido en la cémafa
42 y, especificamente, en el espacio de cizallamiento mencio-
nado antes., Resulta evidente por la descripeidn anterior que,
si no existe fliido en la camara 42 y por lo tanto tampoco en
el espacio de cizallamiento, no se tronsmitirsd ningdn esfuerzo
de torsidn entre los miembros impulsor e impulsado, y que a
medida que guments el volumen de fliido en le cemara 42, el
esfuerzo de torsidn transmitido entre los miembros jmpulsor e
impulsado aumenta; mientras que disminuye el diferenciel de ve-
locidad entre los miembros,

Para varisr el volumen de £1dido en la cdmara 42 y
veriar asf{ el esfuerzo de torsidn transmitido y el diferencial
de velocidad entre los miembros impulsor e impulsado, el acopl&;
miento de flido 10 incluye un elemento para proporcionar paso
de fliido hacia la cémara 42 y desde la camara 42, El f£ldido
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suministrado a la cdmara 42 afluye al interior de ella desde
un depdsito de flifido o camara de almacenamiento 56, y el
fldido que sale de la cdmara 42 retorna al depdsito o cdmera
de almacenamiento 56, ILa cémara de depdsito dd fldido 56 se
halls junto a la cémara de actuacidn 42 y estd formada por el
miembro acoplador impulsado 14, Ia cgmarae 56 ests definida por
ung poreidn del disco, extendido radialmente, del miembro aco-
plador impulsado 14 y por un miembro de perticidn 58, general-
nente de forma ecircular, que constituye une parte del miembro
acoplador impulssdo 14, El borde periférico externo del mieme
bro de particidn 58 estd fijado a la porcidn externs 46 del
niembro acoplador impulsado 14,

Los medios para establecer paso de flvido entre el
depdsito o cémara de almacenamiento 56 y la cdmara actuadora
del fluido 42 incluyen medios de conduccidn de fldido, designa-
dos de modo general en 60 (Fig, 2) y que comunican la camara
de depdsito 56 con la cdmara actuadora 42, y un mecanismo de
control del paso 62 accionable para causar el paso de fluido
por los medios de conduccidn de flyiido 60, El mecanismo de
control del paso 62 es accionable, cuando la velocidad de rota-
cidn del Arbol conducido 16 excede de una velocidad predeter—
minada, para causar el paso de fluido de la cdmara de trabajo
0 actuadora 42 a la cimara de depdsito 56, con el fin de aumen-
tar as{ el diferencial de velocidad entre el miembro impulsor
12 y el miembro impulsado 14, Cuando el &rbol conducido 16
gira por debajo de la velocidad predeterminada, el mecanismo de
control del paso 62 permite el paso de fluido hacia dentro de
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la cdmara 42, pera aumentar el esfuerzo de torsidn transmitido
entre 1los miembros impulsor e impulsado; como resulte evidente

de la descripeidn que sigue.

Los medios de conduccidn de fluido 60, como se ve
de la mejor menera en las Figuras 3 y 4, comprenden una plure-
lidad de asberturas 61 que se extienden radislmente a través
de la porcidn externa 46 del miembro impulsado 14, Cada
abertura 61 tiene zonas de pasaje grandes, medianas y pequefias
6la, 61b y 6lc, respectivamente, que se extienden radialmente
desde la periferia mas externa del miembro 14 en direccidn al
interior de éste, Las aberturas estin dispuestas en relacidn
diometralmente opuesta en la porcidn externa 46 del miembro
acoplador impulsado 14 y estdn adaptadas para recibir el
mecanismo de control del paso 62,

El mecanismo de control del peso 62 comprende, en
lz modalidad representada en las'Figuras 3y 4; elementos
de bombeo separados 64, del tipo de impacto, que estan

montados para reciprocacién radisl en cada asbertura 61, E1

elemento de bombeo 64 es mdévil desde una posicidn inactiva,
ilustrada en la Figura 3, y en la que se permite pasar

fldido, de la manera ilustrads por las flechas en le Fig. 3,
desde la camara de depdsito 56 por la eberturs 61 y por un
orificio 66 dispuesto en el elemento de bombeo 64, orificio

que comunica la abertura 61 con la cdmara de trabajo 42,

haste uns posicidn activa, que se ilustfa en la Figura 4 y en
la que la poreidn mds externa del elemento de bombeo se extien~

de por dentro de la cémara de trabajo 42, Cuando se halla
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en la posicidn activa, el elemento de bombeo 64 actua bombeando
el fldido desde la cdmera 42 a la csmara de depdsito 56 por el
orificio 66 y la abertura 61, de la manera que ilustran las
flechas de la Figura 4.

El elemento de bombeo 64 tiene configuracién en
seccifn transversal correspondiente a la configuracidn en sec-
oidn transversal de las secciones 6la y 61b de la sbertura 61.
La diferencia en las zonas de seccidn transversal de las
zonas de pasaje 6la y 61b proporcions un tope 61d que limita
la extensifin del movimiento radial del elemento de bombeo
hacia dentro. E1 elemento de bombeo 64 tiens una porcidn de
caebeza 64a, rectangular y emsanchada, y una porcidn de astil
64b, oili{ndrica y mds pequefia, y en el punto de transicidn de
embas partes forma un espalddn 64c cepez de contacto con el
tope 614 de la aberturs 61 pers iimlter la extensién del movi-
miento radial del elemento de bombeo 64 hacia dentro,

Lo periferia mis externa de le porcidn 64a en cabeza
ensanchada tiene une superficie inclinada 68 de impacto de
fluido. Cuando el elemento impactante 64 se mueve a su posi-
oidn ectiva, representads en la Figura 4, la superficie incli-
nada de impacto de fliido 68 se extiende hacia dentro de la
camars de actuacidn y es eficaz para bombear fluido de la céama-
rg 42 y ol espacio de cizallamiento sl depdsito 56,

Tos elementos de bombeo 64 estén cargados hacia su
posicién inactivﬁbpor un resorte helicoidal 70, El resorte 70
incluye porciohnes T70a extendidas linealmente en sus extremos
opuestos, las cuales se extienden g través de las aberturas
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61 dismetralmente opuesta y el orificio 66 de los elementos
de bombeo y tienen sus extremos doblados y fijados en una
abertura spropiada practicada en los elementos de bombeo 64,
De ahi que el par de elementos de bombeo 64, diametralmente
opuestos; sean cargados por un solo resorte, que ejerte une
fuerza radial predeterminada hacia dentro sobre los elementos

de bombeo, impeliéndolos a sus posiciones inactivas,

Los elementos de impacto son movidos a sus posicio-
nés activas en respuesta e que el elemento aceplador impulsado
14 slcance ung velocidad predeterminade de rotacidn, Este
movimiento de log elementos de impacto ocurre cusndo la
fuerza centrifuga que actua sobre la masa de los elementos de
impacto durante la rotacidn del miembro acoplador impulsado
vence el efecto de carga del resorte 10 sobre los elementos
de impacto, Cuando ésto se produce, el elemento de bombeo
se mueve hacla su posicidn setive y empieza a bombear flvido
de la camara de actuacidn a la cémara de depdsito. Cuando el
volumen de fldildo en el espacio de cizallamiento se reduce,
ge reduce también el esfuerzo de torsidn transmitido entre el
miembro impulsor 12 y el miembro impulsedo 14 y a su vez
se reduce la velocidad del miembro acoplador impulsado 14, Los'
elementos de bombeo 64 se retraen radiszlmente hacia atentro
cuendo disminuye le velocidad del miembro impulsado, El miem~
bro acoplador impulsado prosigue enlenteciéndose hasta que
alcanza una velocidad aproximadamente igual a la que se desesa
para su actuacidn, a cuya velocidad la fuerza centrifuga que

actua sobre los elementos de bombeo 64 es ligeramente menor
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que la fuerza ejercids sobre ellos por el resorte 70 causante

de que los elementos de bombeo se retraigan hscla dentro de

las aberturas 61 y que se termine la acoidn de bombeo, Si el
miembro impulsor disminuye en la velocidad de rotacidn por
debajo de la necesarie para mantener ls deseada védlocidad cons-
tante de salide, empieza & fluir fliido de la cémara de depdsito
por las aberturas 61 y los orificios 66 hacia dentro de la cgma~-
ra de actuacidn y hacia dentro del espacio de cizallamiento
entre los miembros acopladores, a causa de las presiones dife-
renciales de fldido existentes en las cdmeras de actuacidn y

de depdsito de fldido. Bsto tiende a mantener la velocidad

del miembro impulsado aunque la velocidad del miembro impulsor
disminuya ligeremente, Ha de resultar evidente, de lo antedi-
cho, gue log elementos de bombeo actuan pars mantener el miem-
bro impulsado 14, y en particular el érbol impulsado 16, giren-
do en una velocidad predeterminada esencialmente constante,

La configuracidn a modo de cufia que forma la porecién
superficial 68 de los elementos de bombeo 64 hace que pueda
ejercerse la méxima presidn sobre el fldido de la cdmara de
actuacidn junto al orificio 66 cuando el elemento de bombeo
se hglla en su posicidn de bombeo, para cemsar la evacuacidn
més répida del fldido por la abertura central 66 del elemento
de bombeo, Lia forms en cufia proporeiona tembién meyor modue
lacién del caudal de descarga de f£liido por la asbertura 66
cuando los elementos de bombeo se retiran gradualmente hacla
dentro de la abertura 6l, Esto, desde luego, reduce el minimo
la variacién de velocidad del grbol impulsado 16,
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Se estableden medios adicionales para comunicar la
cémara de depdsito y la cdmara de actuacidn, a fin de per-
mitor un saengrado cont{nuo de fldido de la cimara de depd-
sito hacia la cémara de actuacidn pare impedir el agarrotamien-
40 del miembro impulsado, ZEstos medios incluyen una plurali-
dad de aberturas 59 en la placa 58 que forma unsa de las paredes
de la cdmara de depdsito de fldido 56, y el fliido puede pasar
por estas aberturas en todo momento; asegurando un volumen
minimo de fluido en la zona de cizallamiento, Estas aberturas
proporcionan también el f£Lilido necesario en la cémara 42 para

el arranqueé

Este invento contemple un medio modificado, represen-
tado en la Figura 5, para regir el volumen de fldido en los
espacios de cizallamiento entre los miembros impulsor e impul-
gado, ILas partes del acoplamiento represenfadas en la Fig, 5
que son idénticas a las partes de acoplamieﬁto representadas
en las Figuras 1 a 4, han recibido 1os mismos mimeros de refe-
rencia en la descripcidn de esta modificacién que agui se expo-
ne, Con referencia a la Figuras 5; los medios pars comunicar
la cdmara de depdsito 56 con la camera de actuacidn 42 incluyen
una pluralidad de orificios extendidos radialmente 72, formados
en la porcidn externa 46 del miembro acoplador impulsado 14 y
por los cuales el fluido es dirigido al pasar entre las cémaras
42 y 56,

Los medios para regir el volumen de fliido en la
cémara de actuacidn 42 y por lo tanto en el espacio de ciza-
llamiento 52 incluyen elementos de bombeo 72, movibles radial-
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mente, uno de los cuales estd asociado con cada uno de 1os
orificios 72, Cada elemento de bombeo ests montado desliza—
blemente en una abertura 76, extendida radialmente, de la
poroidn externa 46 del miembro acoplador impulsado 14, E1
miembro de bombeo o de impacto T4 estd cergedo hacia su posicidn
inactiva, que es la posicidn representada en la Figura 5, por
un resorte 78 que se apoya por un extremo contra el miembro
acoplador impulsado 14 y por el otro extremo contra una por-
cidn terminal ensanchada 80 de una varilla 82 que estd sujeta
fijamente al elemento de bombeo, Tho

Cuando el miembro impulsado 14 estd girando a una
velocldad predeterminada o por debajo de ella, el elemento de
impacto T4 se mantiene en su posicidn inactive por obra del
resorte 78, y el fldido puede paser de la cdmara de depdsito
56, @ través del orificio 72, hacia la camara de actuacidn 42,
a fin de aumentar el esfuerzo de torsidn transmlitido por el
miembro impulsor 12 al miembro impulsado 14 sl la velocidad
del miembro impulsor disminuye ligeramente de la velocidad
predeterminada constante deseada, Si la velocidad de rotacidn
del miembro impulsedo 14 excede de la velocidad predeterminade,
el peso del elemento de impacto es tal, que la fuerza centri-
fuga que actua sobre é1 vence el efecto de carga del resorte
78 y entonces el elemento de impacto T4 pasa al interior de la
cémars de actuacifn 42, lo cual constituye la posicidn activa
o bombeante del elemento de impacto T4, Cuando el elemento
de impacto 74 estd en su posicidn activa, se proyects fldido
contra su superficie encarada al orificio 72, lo que crea una
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contrapresidn sobre el fldido a causa de la rotacifn relativa

k4

entre los miembros impulsor e impulsado. Esta contrapresidn
dirige el fluido desde la cemara de actuacidn 42, pasendo por
el orificio 72, sl interior del depdsito 56 y reduce asi el
esfuerzo de torsidn transmitido por el miembro impulsor 12 al
miembro impulsedo 14, al reducir el volumen de fldido en el
espacio de cizallamiento., Esta accidn hace que se reduzca la
velocidad del miembro impulsado 14, lo que igualmente reduce la
fuerza centrifuge que actus sobre el eleménto de impacto 74; y
el elemento de lmpacto empleza a retraerse hacia dentro de la
abertura 76, Cuando el miembro impulsado 14 gira a la wveloci-
dad predeterminada con que se desea que actue el miembro impul-
sado o ligeramente por debajo de dicha velocidad, el elemento
de impacto se retira por completo de la cémers 42 y entonces
cesa el bombeo de fldido desde la cdmera de actuacidn 42 hacia
ol depdsito 56, Aunque el elemento de impacto T4 se ha ilus-
trado como de configutacidn generalmente rectengular, debe
reconocerse que su periferia més externa podris esbar incli-
nada, tel como la superficie 68 del dlemento de impacto 64
representado en las Figuras 3 y 4.

Otre modificacidn todavia que se contempla del dis-
positivo de acoplamiento de este invento es el que se expone
en la Figura 6, en la cual las piezas seme jantes a las piezas
representadas en las Figuras 1 a 4, se identifican con idénti-
cos cumeros de referencias Atendiendo a la Figura 6, los ele-
mentos que establecen comunicacidn de fliido entre la cémare
de depdsito de fliiido 56 y la camara de actuacidn 42 comprenden
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pemajes para £1dido 84 que tienen una porcidn externa ensancha-
da 84a, adyacente a la periferia del miembro acoplador impulse-
do 14, Un asiento valvular 84b, adeptado para recibir un
elemento valvular 86 de tipo de bola, esta dispuesto en cada
orificio. El agiento valvular 84b puede comprender une super-
ficie del miembro acoplador o bien comprender un miembro de
ingsercidn separado, E1 elemento valvular de bola 86 constituye
un medio productor de circulacidn y estd impulsado a contacto
con el asiento 84b por obra de un resorte 88 que actua entre

el extremo de uns varilla actuedoras 90 y el miembro acoplador
impulsado 14, Cuando el miembro 86 se halla en la posicidn
ilustrade en la Figura 6, se impide el paso de fluido de la
camara de actuecidn 42 al depdsito 56.

En esta modificacién; una gerie de topes fijos o
miembros de hombeo impactantes 92 esta dispuesta circunferen~
ciglmente en torno a la periferia del miembro acoplador impul-
sado 14, Los miembros de bombeo para impacto de £1%ido condu-
cen los orificios 84 en el sentido de giro de los miembros
acopladores y creen una presidn sobre el fluide adyacente a
los orificios 84 por el hecho de que giren mas despacio que el

miembro impulsor,

Durante la actuacidn del acoplamiento en que el
miembro acoplador impulsado estd girando a velocidad predeter-
minada o por debajo de la velocidad predeterminada, el resorte
88 es eficaz para mantener la valvula de bola 86 en contacto
firme con el asiento valvular 84b formado en el miembro aco-

plador impulsado 14, lo que impide el paso de fluido de la
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camara de sctuacidn 42 a la cdmera de depdsito 56, Cuando el
miembro impulsado 14 excede de la velocidad de trabajo prede~
termingda, el elemento valvular de bola se aparta del contacto
con el asiento 84b contra la carga del resorte 88, y el fldido
de la camara de actuacidn 42, que tiene ejercida sobre 61 una
oontrapresién a cauvssa de los topes 92; pasa en torno g la

bola 86 por el orificio 84 y penetra en la cdmara de depdsito
56, Bsta accidn se prosigue hasta que el miembro impulsado se
pone a actusr a la velocidad deseada . en cuyo momento el elemen-
$0 valvular de bola se asiento de nuevo por obra del resorte

88, y el fliido ya no es bombeado fuera de la cdmara de actue~
oidn 42, Cuando la velocidad del miembro impulsor disminuye
ligeramente de la necesaria para mantener la velocidad de conduc
oidn deseada, el fluido pasa a la cémara de actuacidn 42 por
las gberturas 59 (no representadas en la TFigura 6); Aungue eﬁ
relacidn con lg modificacidn expuesta en la Figura 6 se ha
ilustrado un elemento valvular de tipo de bola, es evidente que
cabria emplear otros tipos apropiados y otras configuraciones
apropiadas de valvulas.

Por lo que antecede, resulta obvio que las diversas
modificaciones del acoplamiento de fldido gue incorpora este
invento actuan para mantener una velocidad de impulsidn esen—
cialmente constante por encime de una velocidad predeterminada;
Cade, una de las modificaciones incluye un elemento radialmente
mdvil, a saber, los elementos de bombeo 62 y 74 en las modi-
ficaciones representadas en las Figuras 3 y 5; ¥ el miembro

valvular de bola 86 en la modificacidn representada en la
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Figurs 6, Estos elementos estéan montados en el miembro acopla-
dor impulsaedo 14 y se mueve radialmente hacie afuera en reg-
puesta a la fuerza centrifuge que actua sobre ellos a una velo-
cidad predeterminada., Cuando los elementos se mueven radial~
mente hacia afuera, el fldido pasa de la cdmars de actuacién
del acoplamiento a la camara de depdsito ¥y se reduce la velo-
cidad del miembro acoplador impulsado. Cada uno de estos
elementos se retrae luego cuando disminuye la velocidad de
conduceidn del acoplamiento, y a la velocidad de conduceidn
deseada, el paso de fluido de la cgmara de trabajo a le cémara
de depdsito cesa. Si la velocidad del miembro impulsor dismi-
nuye ligeramente, pasa fliido hacia la cémara de actuacidn o
trabajo, para mentener inslterada la velocidad de conduceidn

o impulsidn, Asi pues, cada uno de los dispositivos es eficaz
para mantener una velocidad esencialmente congtante del miem—
bro impulsado del acoplamiento de fldido, ain cuando el miem—
bro impulsor de este acoplamiento sea accionado a velocidades

diferenres o variables,

Ademas, de 1o que antecede resulta evidente que las
modalidades preferidas de este invento se han descrito con
muchisimo detalle y en ellas caben clertas modificaciones,
cambios y adaptaciones por parte de los expertos en la materia
por lo cual se pretende agui cubrir todas las modificaciones,
cambios y adaptaciones del invento que entren dentro del alcanw

ce de las relvindicaciones anexas.
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Descrito el objeto del presente invento, se decla-
ran nuevas y de propia invencidn las siguientes reivindica~
ciones con prioridad patente estadounidense serial n® 527,255
del 14 de Febrero de 1966,

1.~ Un acoplamiento de fldido que comprende un primer
miembro giratorio, un segundo miembro giratorio dispuesto junto
2l primer miembro giratorio, teniendo los miembros giratorios
primero y segundo porciones superficiales espaciadas, oPuestas;
qgue definen entre ellas un espacio de cizallamiento coopera—
ble con un medio flUido de cizallamiento dentro del espacio
de cizallamiento, pars crear una transmisidn de fldido del
tipo de cizallamiento entre los miembros giratorios; una cémara
de depdsito de fldido junto sl espacio de cizallemiento, y
nmedios conductores de fluido entre la camara de depdsito de
fldido y el espacio de cizallamiento, para permitir el paso de
flrido entre estas dos partes, caracterizado por un elemento
(64, 74 o 86) sostenido en uno de los miembros giratorios (14)
y mévil redislmente respecto sl miembro en que estd montado,
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pare establecer paso de fluido entre el espacio de cizegllamien-
to (42) y la cimare de depdsito de fldido (50),

2.~ Un acoplamiento de fliido como se define en la rei-
vindicacién 1, caracterizado en que el elemento (64, T4 o 86)
es mﬁvii radiglmente respecto al miembro (14) en respuesta a
urle, velooidad predeterminade de dicho miembro (14),

3o~ Un acoplamiento de fliido como se define en lg rei-
vindigacidn 1, caracterizado en que el medio conductor de flui-
do incluye una gberturs extendida radialmente (61 o 84) en el
miembro (14), la cual comunica con el depdsito de fldido (56),
y en que el elemento (64 o 86) estd asociado operativamente
con la gbertura e influye en su movimiento radial pafa este-
blecer paso de fluido desde el espacio de cizallamiento a la
camara de depdsito de flido, a través de la abertura.

4.~ Un acoplamiento de fldido como se define en cual-
quiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizado en
que en el miembro (14) existe una pluralidad de aberturas (59)
que proporcionan comunicacidn continus entre la cédmara de depd-
gito y el espacio de cizallamiento, paras proporcionar un san-
grado ocontimuo de fliido hacia el espacio de cizallamiento,

5.~ Un acoplamiento de £ldido como se define en la rei-
vindicacién 1, caracterizado en que el medio conductor de FLiis
do ineluye un orificio (84) extendido radialmente, que comunica
la camara de depdsito de f1ido (56) con el espacio de cizalla-
miento (42) e incluye ademds un miembro de tope (92) sobre la
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periferia externa del miembro (14) junto al orificio, que con=
duce el orificio en el sentido de giro de los miembros girato-
rios, y en que el elemento (86) comprende un miembro valvular
montado en el orificio y que actua blogueando la circulacién
por el orificio hasta que el miembro giratorio (14) alcanza una
velocidad predeterminada, en cuyo mbmenﬁo el miembro velvuler
(86) se mueve radialmente y abre el orificio, mientras el miem~
bro de tope (92) bombea fluido desde el espacio de cizallamien-
$o (42) hacia la cdmara de depdeito (14).

6.~ Un acoplamiento de fluido como se define en la rei-
vindicacidn 1, caracterizado en que el elemento (62 0 T4) es un
elemento de bombeo mévil entre una posicidn activa, eficaz
para mover fluido desdd el espacio de cizallamiento hacia la

’ ’ . e ot . . .

camara de deposito, y ung posicion inactiva, que permite el
paso de fluido desde la cémara de depdsito al espacio de ciza~
llamiento,

7.~ Un acoplamiento de fldido como se define en la rei-
vindicacidn 6, caracterizado en que existen medios (70 o 78) para
impulsar el elemento de bombeo (64 o 74) a una posicidn inacti-

Vao

8.~ Un acoplamiento de fluido como se define en las rei-
vindicaciones 6 o 7, caracterizado en que el slemento de bombeo
(64 o 74) estd montado para movimiento hacia la posicidn sctiva
en respuesta a la fuerza centr{fuga.
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9.~ Un acoplamiento de fliiido como se define en la rei-
vindicacidn T, caracterizado en que existe por lo menos un par
de elementos de bombeo (68) mdviles radialmente, y en que unos
medios impulsores (70) estd conectados a los elementos de cada
Par para impulsar los elementos de bombeo hacia sus posiciones

inactivas.

10,~ Un acoplamiento de fliido como se define en cugl-
quiera de las reivindicaciones 6 a 9, caracterizado en que los
medios conductores de fluido comprenden una abertura (61) ex~
tendida radialmenté, que proporciona comunicacién entre la cd-
mara de dépésito de fluido (56) y el espacio de cizallamiento
(42), v en que el elemento de bombeo (68) esta sostenido mévil-
mente dentro de la abertura y actua, cuando se halla en la po-
sicidn inactiva, blogueando el paso de fldido entre el elemen-
to de bombeo y el orificio y en que dicho elemento de bombeo
incluye ademds medios para definir un pesaje de fldido exten-

dido radialmente g través.

11,- Un acoplamiento de fliido como se define en la
reivindicacidn 10, caracterizado en que el elemento de bombeo
incluye ademgs una superficie inclinada g 1o largo de la peri-
fer{a més externa, la cusl es eficaz durante el movimiento del
elemento de bombeo hacia fuera del orificio para formar una
superficie de impacto de flﬁido, que crea una contrapresidn
sobre el flUido en el espacio de cizallamiento, dirigiendo el

fldido por el pasaje hacia dentro de la oémara de depdsito.
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12,~ Un acoplamiento de fluido segin las reivindice~
ciones precedentes que comprenden un primer miembroe giradorio
¥y un segundo miembro giratorio dispuesto junto al primer miem-
bro giratorio, teniendo los miembros giratorios primero y se-
gundo porciones superficiales espaciadas y opuestas que defi-
nen entre ellas un espacio de cizgllamiento cooperable con un
medio flvido de cizallamiento dentro del espacio de cizallamien-
to0, para proporcionar una transmisidn de fluido del tipo de oi-
zallamiento entre los miembros girstorios; una camara de depd-
gsito de fldido junto al espacio de cizallamiento y medios con-
ductores de fliido entre la cimara de depdsito de fldido y el
espacio de cizallamiento, para permitir el paso de fldido en-
tre embas partes, caracterizado en que existen medios (64; T4
o 86) para gobernar el paso dé fluido, sostenidos en el miem~
bro impulsado (14) del acoplamiento y méviles desde una posi-
cifn inactiva, en respuesta a que el miembro impulsado (14)
adquiera ung velocidad en exceso de una velocidad predetermi-
nada, haste una posicidn activa, aficaz para establecer el pa-
so de fluido desde el espacio de cizallamiento, pasando por los
medios conductores de fluido, hacia dentro del depdsito de fliii-
do, para dlsminuir la velocidad del miembro impulsado; y medios
de resorte (70, 78 o 88) para mover los medios productos de cir-
culacién a la posicidn inactiva, cuando la velocidad del miem-
bro impulsado disminuye y se aproximg a la velocidad predeter-
minada,

13,~ Un acoplamiento de fldido como se define en la

. 3 3 3 2 N R
reivindicacion 12, caracterizado en que los medios productores
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de circulacién incluyen un elemento de bombeo mévil (64 o T4)
y ademis medios para montar el elemento de bombeo para movi-

miento radial.

14.- Un acoplamiento de f£1dido como se define en la rei~
5o vindicacibn 13, caracterizado en que los medios conductores de
f£1dido incluyen una abertura en uno de los miembros, extendide
radialmente, y en que un elemento de bombeo estd asociado ope-
rativamente con la abertura de modo que el movimientoradial de
los medios productores de circulacién establece paso de fldido

10. por la sbertura.

15.= Un acoplamiento de fldido como se defind en la rei-
vindicacidn 12, caracterizado en que los medios productores de
circulacién incluyen un elemento valvular (86) y medios para
montar el elemento valvular para movimiento radial en respues~
15, ta & la fuerza centri{fuga, a fin de permitir el paso de fldido
del espacio de cizellamiento & la clmara de depdeito.

16.- Un acoplemiento de fldido.

Segin se describe y reivindica en la presente memoria
descriptive que consta de 25 péeinas folladas y escrites a

20. méquina por una sola de sus caras y acompefiadas por does lémi-

nas de dibujos.

Madrid, & pg ENE. 1967,

Pebin
YAIME I1SERy,

»R
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