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_ Para el enrollado de una bobina de desviacidn, pox
ejomplo, de una bobina desviadora de linees en forma de si-
lla de montar pare un recephor dg televisidén, es conocido
(revista Telefunken, ne 1/2 1963, pégina 58) prever patrones
de enrollamiento, con cuya ayuda, en un asi llamado movimien
to oscilante de enrollamiento, se fabrica la bobins en forms
de silla de montar., En tal movimiento de enrollamiento osci
lante gira el patrén de enrollamiento en una direccidn, modi
fica entonces su direccidn de rotacidn y oscila retornando
en la otra direccidn. Tales méquinas bobinadoras tienen el
inconveniente de que resulta un tiro de alambre irregular y
en determinados tiempos durante el proceso de enrollamiento
se presenta un tiro negativo del alambre con formacidn de la
zos. Por ello resulta una distribueidn irregular de las ca-
pas del enrollamiento. Tal distribucidn irregular tiene
efectos inconvenientes especialmepte en bobinas de desviacidn
para tubos reproductores de color, porgue aqui se imponen
exigencias especialmente altas a la precisidén de la desvia-
cidn y a la convérgenciao Ademds tales mdquinas con movimien
to oscilante de enrollamiento son constructivamente complicg
dag y costosas y requieren fuertes aceleraciones de los ele-
“mentos impulsores y del patrdn.

El inventp se basa en el problema de crear un dis-
positivo enrollador, mediante el cual ée consigue un tiro de
alambre uniforme, asi como unae distribucién regular del alex_ql
bre de enrollamiento.

El invento consiste en que el alambre de enrolla-
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miento se suministra al patrén, a través de un miembro guia
dor, desde uno de cuyos extremos, vueltos hacia el patrdn,
sale ol alambre de enrollamiento, y en que la posicidn del
miembro guiador respecto al patrdén se maniobra por medios
de meniobra acoplados con la impulsidén del patrdén de enro-
llamiento, en dependencie de la forma del patrén, de tal mo
do que la distencia desde el punto de salida del alambre de
enrollamiento al respectivo punto de enrollamiento es apro-
ximademente constante durante el proceso.de enrollemiento.
El miembro guiador, se compone, por ejemplo; de
un tubo guiedor, que reclbe el glambre de enrolliamiento,
gque en su extremo vuelto hacia el patrén presenta una boqui
1lla, que enmarca el glambre de enrollemiento. En el otro
extremo del tubo guiador del alambre se encuentra una polea
inversora de marcha libre, sobre la que el alambre, por el
tubo guiador y la boquilla se conduce hacia el patrdn. El
tubo guiador del alambre se mueve por los elementos de ma-
niobra y sigue con su boqui;la, estando en rotacidén el pa-—
trén; la forma de la bobing, de modo que el alembre se en-
hebra perfectamente en el patrén. Ia distancia desde la bo)
quilla del tubo guiador del alambre hasta la polea inverso-
ra, y desde la polea inversora hasta la polea de sallda del
enrollador superior usual en el comercio estd dimensionada
de tal modo que por el movimiento del tubo guiador del alam
bre no se efectia ningin tiro esencial del alambre y ningu~
ne variacién de longitud del alembre dentro de este gistenal,

Al estar on rotacidn el patrén, de esta menera, el alambre
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necesario para enrollar la bobina se elabora en todas las
fases de enrollamieniQ casi con tiro de alambre constante.

Por.ejemplo, el tubo gulador puede estar sujeto
a una palanca, cuya posicidén respecto al patrdn se regula
por discos de curvas, que sirven de medios de maniobra. En
otra forma de ejecucidn, el miembro guiador estd fijado al
extremo de una barra, que en sus dog extremos en cada caso
estd apoyada en un punto excéntrico, de dos discos girato-
rios alrededor de su centro, que sirven de medios de impul-
sidn.

Por el invento se consigue que el miembro guiador
en la rotacidn de la bobina desviadora siga la forma de la
bobina desviadora. El patrén eptonoes ya no necesita ejecu
tar ningdn movimiento oscilante, sino que puede ejecutar un
sencillo movimiento de rotacidén en direccidn constante. Por

ello se simplifican los medios de impulsidn y se evitan fue;

[ b2

zas de aceleracidn. Otra ventaja consiste en que, a causa
de la eliminacidn del movimiento oscilante, se suprimen el

tiro negativo del alambre y la formacién de lazos y se alce

i

za una distribucidén regular del alambre de enrollamiento a
través del curso del enrollamiento de la bobina desviadora}
Por los sencillos medios de impulsidén para el patrén rotati
vo, los patrones pgeden estar dispuestos, por ejemplo, sobre
un plato giratorio, que conduce sucesivamente los distintos
patrones al dispositivo enrollador. Sobre este plato gira-
torio después puede enrollarse la bobina desviadora, en otras

estaciones puede cocerse una laca para formar una unidad sé
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lide y puede edpulsarse del dispositivo enrollador.

E1l invento se explicard en lo que sigue mediante
los dibujos en cuatro formas de ejecucidn.

' la fige 1 muestra un ejemplo de ejecucidn del in-
vento, mientras que en la fig. 2 estd representado un sectoy
gumentado de la f;gura 1, Tas figuras 3, 4, las figuras 5,
6 y las figuras 7, 8 muestran otros tres ejeuplos de ejecu~
cién del invento, en cada caso en dos vistas. Ias partes
iguales estén.provistas en las figuras de los mismos signos
de referencia, en lo que para obtener una representacidn
clara y para hacer resaltar el principio, la posicidén rela~
tiva en cada caso de diferentes partes movidas puede estar
dibujade desvidndose de la posicidn exacta.

En la fig. 1 estd dispuesto sobre una instalacidn
impulsora 1, un patrdn enrollador 2 para una bobina de des-
viecién de lineas en forma de silla de montar, Tal patrdn
enrollador estd descrito y reppesenmado en la revista "Tele
funken-Zeitung" N2 1/2 de 1963, pdgs. 57-58. Al extremo de
una palanca 3, que estd apoyada giratoriamente en una palan|
ca 4, estd alojado fijamente un tubo guiador 5, que en su
extremo vuelto hacia el patrdén 2 presenta una bogquilla 6.
El extremo inferior de la palanca 4 estd apoyado giratoria-
mente en un cojinete 7 estacionario. Sobre un rgdillo 8 fi
jado en la palanca 3, actua un disco de curvas 9, & sobre
un rodillo 10 fijado a la palahga 4, actia un disco de cur-
vas 11, Tos discos de curvas 9, 11 estdn acoplados por me-

dio de elementos de impulsidén sin resbalsmiento 12, 13, por
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ejemplo, por medio de correas dentadas de material pldstico
con la instalacién'impulsora 1. IEn las palancas 3, 4 ataca
muelles 14, 15 que empujan las palancas con sus rodillos 8,
10 contra las superficies de marcha de los discos de curvas
9, 11, Un alembre de enrollamiento 17 procedente del carre
te de reserva 16, mediante desenrollador por encima de la

cabeza, estd conducido por encima de una polea inversora 18
sujeta a la palanca 3 y despuds a través del tubo guiédor 5
v al finael se emmarca por la boquilla 6. Desde la boquill
6 llega el alambre de enrollamiento 17 al patrén de enrolla
miento 2. ¢
Bl modo de funcionamiento de esta disposicidn es

el siguiente: Por medio de los elementos impulsores 12, 13
se mueven los discos de curvas 9, 11 en dependencia de la

respectiva posicidn del patrén enrollador 2 y esto de tal

modo que la boquilla 6 sigue a la forma del patrdn enrolla-
dor 2 de manera que la distancia entre la boquilla 6 y el
respectivo punto de enrollamiento permenece aproximadamente
constante. Bl alambre de enrollamiento 17 se enhebra en 1
aberturas del patrén 2 estando el patrdn 2 girando constan-
temente en la misma direccidn. EL disco de,curvas 9 ocasig
na en ello esengialmente el movimiento de la boquilla 6 en
la direccidn 19, y el disco de curvas 11, el movimiento del
tubo guiador 5 en la direccidn 20. Ios muelles 14, cuidan
de que los rodillos 8, 10 se apliquen siempre contra la su-
perficie de marcha de los discos de curvas, 9, 11, ILa im-

pulsidn del patrdn 2 y la impulsidn de los discos 9, 11 es

]

o
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tdn acopladas rigidamente entre si, ILas dlstanciaz entre
la boquille 6 y la polea inversora 18, asi como entre la po
lea inversora 18 y el desenrollador por encima de la cabezaj
previsto en el carrete de reserva 16, estdn dimensionadas
de tal modo que no ge modifique esencialmente la longitud
del alambre de enrollamiento 17 por el movimiento del fubo
guiador 5.

La fig. 2 muestra el tubo guiador_B, la boquilla

1>

6 ¥ ol alambre de enrollamiento 17 pasado, en representacid
aumentada. .

En las figuras 3 y 4, el tubo guiador 5, en su ex
tremo alejado del patrdn 2, estd apoyado oscilablemente en
un carro 21, que es corredizo sobre un trayecito resbalante
22 aproximademente en la direccidn axil del tubo guiador 5
y se mueve por un disco 23 rotativo alrededor de su centro
por medio de une pieza de acoplamiento 24, en la direccidn
25. En su extremo vuelto hacia el patrén 2, el tubo guia-
dor 5 estd apoyado en un punto egcénjrico de wn disco 26,
también giratorio alrededor de su centro, en una gufa longi
tudinal rotativa. ITos discos 23 y 26 son impulsados de nug
vo por medios impulsores sin resbalamiento 12, 13 sincroni-
zadamente a la rotacién del patrén 2. E1 disco 23 ocasiona
en ello un movimiento de la boquilla 6 en la direccién 20,
y el disco 26, en la direccidn 19. Estos movimientos estdn
elegidos de tal modo que la boquilla 6 sigue un movimiento
segin la curva 27 y por ello sigue a la forma del patrdén de

enrollamiento 2 de tal modo que de nuevo permanece constante
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la distancia entre la boquilla 6 y el respectivo punto de
enrollamiento. El alambre de enrollamiento, no representa-
do, procedente del desenrollador por encima de la cabeza,
se conduce en ello por encima de las poleas inversoras 18 a
través del tubo guiador 5 y de la boquilla 6.

En las figuraes 5 y 6 estd prevista una palanca
guiadora 28 que es oscilable alrededor de un eje 29. En un
extremo contiene la palanca guiadora 28 un perno 30, que en
su extremo vuelto hacia el patrén enrollador 2 presenta una
polea guiasdora 31, que sirve de miembro guiador. En el otrd
extremo 1a.pa1anea guiadore 28 estd provista de un segmento
dentado 32, en que engrana el segmento dentado de una palan

ca 33 de dos brazos, que es oscilable alrededor de un eje

34, Ta palanca de dos brazos 33, en su otro brazo esta uni;
da giratoricmente con una barra 35, cuyo otro extremo estd
apoyado giratoriamente en un puhto:excéntrico de un disco

37 giratorio alrededor de un eje 36. El disco 37 es impul-

sado por la instelacidén propulsora 1 por medio impulsor 38

efectﬁa por la instalacidén impulsora 1 por el medio impulsor
38, el disco 37, la barra 35, la palanca guiadofa 28 y el
perno 30, de nuevo de tal modo que la polea guiadora 31, de%
de la que el alambre de enrollamiento llega al patrdén de endt
rollemiento 2, sigue aproximadamente segin la curva 27 de

la figura 3, a la forma del patrén de enrollamiento, de tal
modo que permanece gproximadamente constante la distancia

desde el punto, en que el alambre de enrollamiento abandona
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la polea guiadora 31, hasta el respectivo punto de enrolla-
niento sobre el patrén de enrollamiento. EL alambre de en-
rollamiento se suminisira a la polea guladora 31 por encima
de poleas inversoras no representadas en detalle, desde un
carrete de reserva mediente desenrolladores por encima de
la cabeza. .

En las figuras 7 y 8, en lugar de los segmentos
dentados 32 en la palanca guiadora 28 y en la palanca 33 de
los brazos del dispositivo representado en las figuras 5 y
6, estd prevista una barra de enlace 39, que con un extremo
estd unida giratoriamente con uno de los brazos de la palan
¢a 33 de dos brazos, y con el otro extremo giratoriamente
con la palanca guiadora 28, Por esta barra de enlace 39 y
un correspondiente dimensionamiento y coordinacién de los
distintos elementos impulsores (37, 35, 33, 39) de la palan

ca guiadora 28 es posible conducir dptimemente el miembro

(a3

guiador 40 siguiendo la hendidura de introduccién del patrd
2. El alambre de enrollamiento se suministra al miembro |
guiador 40 por encime de una polea inversora 41, a la altu~-
ra del eje 29 de la palanca guiadora 28, de modo que el mo-
vimiento oscilante de la palanca guiadora 28 por si solo no
origina ningin tiro de alambre. Ia palanca guiadora 28 y

el patrdn 2 estédn coordinados entre si de tal modo que las

dos caras frontales semi~-circulares de la bobina desviadora
en el patrdn 2, durante el movimiento de oscilacién de la

palanca guiadora 28 estdn situados por lo menos aproximada-

mente en el plano de oscilacién eproximadamente o paralelo
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a dicho plano del miembro guiador 40 de modo que el eje 29
de la palanca guiadora 28 transcurre a través del centro de
la circunferencia de ambas caras frontales semi-circulares
de la bobina y de modo que a cada paso por encima del dngulg

de oscilacién por el miembro guiador 40, se enrolla una cuay

ta parte de espira de la bobina,

la presente patente de invencidén, comprende les

siguientes reivindicaciones:

_ 1.~ Dispositivo para el enrollado de una bobina
de desviacidén mediente un patrén enrollador rotativo, espe-
cialmente para una bobina desviadora de lineas en forma de
silla de montar para un receptor de televisién, caracteriza
do porque el alambre de enrollamiento.se guministra al pa-
trén porrencima de un miembro guiador, desde uno de cuyos
extremos, vueltos hacia el patrdén, sale el alambre de enro-
llemiento ¥y porque la posicidn del miembro guiador respecto
al patrén se maniobra por medios dg maniobra acoplados con

la impulsién del patrdén enrollador, en dependencia de la for

[AR)

ma del patrdn, de tal modo que la distancia desde el punto
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congtante.

2.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, cara

144

ferizado porque el miembro guiador es un tubo guiador, que
recibe el alambre de enrollamiento, gque en su extremo vuel-
t0 hacia el patrdén, presenta une boguille que emmarca el

alambre de enrollamiento.

3.~ Dispositivo segin la reivindiesmcidn 2, carag
terizado porque en el extremo del tubo guiador, alejado de
la boquilla, estd previsgta una polea inversora, alrededor
de la cual estd conducido aproximadamente en dngulo recto

el alambre de enrollamiento procedente del carrete de reser

VE.

4.~ Dispositivo segin la reivindicacidn 1, carac-
terizado porque el miembro guiasdor estd sujeto al extremo
de una primera palanca gue con su segundo extremo estd apo-
yada giratoriamente en el primer extremo de una segunda pa-
lanca, cuyo segundo extremo es giratorio en un cojinete es-
tacionario, y porque en cada caso actian sobre el canto lon
gitudinal de ambas palancas unos discos de curvas, gque sir

ven de medios de maniobra.

5.~ Dispositivo segin la reivindicacién 4, carac-
terizado porque los discos de curvas actian sobre rodillos

sujetos lateralmente en las palances,

6.=- Dispositivo segin la reivindicacién 4, carac-
terizado porque atacan en las palances uncs muelles actuan-

tes perpendicularmente a la direccién longitudinal de las
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palancas, los que empujen las palancas contra las superficigs

de marcha de los discos de curvas.

T.— Dispositivo segin las reivindicaciones 1y 2,
caracterizado porque el tubo guiador en sus dos extremos es-
+4 apoyado giratoriamente en cada caso en un punto excéntri-
co de dos discos giratorios alrededor de su centro, que sird

ven de medios de maniobra.

8.—- Dispositivo segﬁnlla reivindicacién 7, carac-
terizado porque el tubo guiador, en su extremo alejado del
patrén, estd apoyado giratoriamente en un carro, que es co-
rredizo sobre un trayecto de deslizam;ento aproximadamente
en la direocién axil del tubo guiador, por medio de un dis-

co excéntrico, que sirve de medio de maniobra.

9.~ Dispositivo segin la reivindicacién 7, carac-
terizado porgue el tubo guiador, en su extremo vuelto hacia
el patrdn, estd apoyado en el disco de modo corredizo en su

direceidn axil,

10.-Diépositivo gsegin la reivindicacidén 1, carac-
terizado porque el miembro guiador estd sujeto al extremo dj
~une palanca guiadora oscilable, que es hecha oscilar por el

-ty

mentos impulsores maniobrados por un disco excéntrico.

11,~ Dispositivo segin la reivindicacidén 10, carag

terizado porque en un punto excéntrico de un disco rotativo
alrededor de su centro, que sirve de medio de maniobra, es
+4 apoyada giratoriamente una barra, cuyo otro extremo estd

sujeto giratoriamente _en el primer brazo de una palanca de
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dos'brazos apoyada giratorliamente en. un cojinete estacions
rio, ¥ porque el segundo brazo de esta palapca de dos brazosg
ocasiona, por medio de un miembro de enlace, el movimiento
de oscilacién de la palanca guiadore. ’

_ 12,~ Dispositivo segin la reivindicacidén 10, carag
rizado porque en la palance guiadora estd sujeto un perno,
gue indica pe?pendicularmente a su plano de oscilacién, que
en su extremo, situado en el patrén de enrollemiento, lleva
una polea guiadora para el alambre de enrollamiento.'

13.- Dispositivo segin la reivindicacidn 1, carac+
terizado porque la longitud del miembro guiador en la direcs
cidén del alambre y/o la distancia desde el punto de salida
del alambre estdn dimensionadas de tal modo que la longitud
del alambre desde el carrete de reserva al respectivo punto
de envollesmiento no se modifica esencialmente por el movimiﬁg
to del miembro guiador. ‘

14.~ Dispositivo segln la reivindicacién 11, carad
terizado porgue el miembro de enlace es un segmento dentado

15,~ Dispositivo segin la reivindicacién 11, carag
terizado porgue el miembro de eﬁlaoe es una barra de enlace,
que estd unidae por un extremo girgtoriamante con el segundo
__brazo de la palanca de dos brazos, y con el otro extremo,
giratoriamente con la palanca guiadora.

16.~ Dispositivo seglin la reivindicacién 10, carag
terizado porque el alambre de enrollemiento estd suministra
do a un miembro guiador por encima de una polea inversora &
la altura de un eje de la palanca guiadora; de modo que el

movimiento de oscilacién de la palanca guiadora por si solo
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no ocasiona ningin tiro de alambree _

17. Dispositivo segin la reivindicacibén 10, carac-
terizado porque la palanca guiadora y el patrén estdn coordi
nados entre sf de tal mode que las dos caras frgntales Semie
circulares de la bobina desviadora en el patrdn, durante el
movimiento de oscilacién de la palanca guiadora, estén sitqg
das por lo menos aproximadamente en el plano de osoliaciénv
o parelelamente al plano de oscilacidn del miembro guiador,
de modo qus el eje de la palanca guladora tfanscurre a travd
del centro de la circunferencia de ambas caras frontales se
mi-circulares de la bobina y porque en cada recorride de pa-
go del dngulo de ‘oscilacidn por el miembro guiador se enro-
1la un cuafto de espira de la bobinae

184 Dispositivo pars el enrollado de une bobing

de desviacién.
' Seglin se deseribe y reivindica en la presente

memoria y se ilustra con los/plands adjuntos, y cuya memorig

consta de trece hojas folia

das espritas & mdquina por una sg

la carae
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