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[Correspondiente a la solicitud de registro de Patente de Ind
troduceidn que, por diez afios, se solicita para Espafia y sud

Colonias, a favor de la razdn social "CONSTRUCCIONES MECANI-

CAS TEXTILES, S.A.", de nacionalidad espafiola, residente en

Vergara (Guiplzcoa),
p or

"PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MEDIOS PARA CONTROLAR UN HIIO EN

I&DVIMIENTO"-
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La Patente de Introduccidn a que se refiere la presente -
[Menoria, estd destinada a garantizar la explotacidn y la prg
piedad exclusivas, en Espaila y sus Colonias, de unos perfec-

cionamientos en los medios para controlar un hilo en movi---

iento, detectando defectos tales como mechones, grumos, etd

existentes en hilos o hebras textiles mdviles, y separando -

éstos hilos como consectiencia de tal debeccidn.
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lde la cual se movia el hilo, o incluyeron los llamados pei--

rcedian de un cierto didmetro, no podien pasar a fravés de --
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Ya se habla producido numerosos tipos diferentes de disbé

sitivos para detectar defectos en los hilos en el transcurso

de su movimiento desde bobinas u obtros portadores hacia coO=-
nos, carretes tubos y lo similar, en una maquine bobinadora.
Estos dispositivos anteriores incluian placas cercsnamen-

te espaciadas que formaban una ranura entre ellas a través -

nes que forman ranuras a través de las cuales pasa el hilo;

la anchurs de éstas ranuras era tal que los defectos, que ex

ellas, deteniéndose entonces el hilo y rompiendose eventual-
mente al estirarlo demasiado.

Debido a la acumulacidn de hilachas y otras materias ex--
trafias en el lado de entrada de &stos peines y placas hasta
shora concedidos, fue necesario proveer ranuras de suficien-

te anchura, de manera qe un porcentaje reletivamente grande

de mechones pequefios o cdnicos no aleanzaban a ser detecta--
dos e interrumpidos por éstos dispositivos. Atn en éste casg
la anchura de ésta clase de ranuras era de tal naturaleza, -
con relacidén al hilo, que se acuimlaba considerables cantid
des de hilachas en los peines o placas que definfan éstas rj
uras hasta el punto que se producia "cubrimiento" del hilo
o hebra sometido a tratamiento. Esto daba por resultada una
uy considerable cantidad de roturas innecesarias en los hi-
los asi tratados.
Debe consideramse aqui que el término "cubrimiento"defing
a acumulacidén excesiva de hilachas y/u otias materias ex—-
railas livianas sobre un hilo mbévil que entra en la ranura -
le un detector de mechones, y en el que la acumulacidn se v?

arrastrando al interior de la ranura, Jjuntamente con el hilg

dvil, hasta bal punto que aprisiona al hilo y produce ya =+

sea Un aumento indeseable de la tensidn del hilo mbvil o tlen
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realmente produce la robtura del hilo.

Sucede con frecuencia que el hilo queda sqmetido a una mﬁ
yor tensidn por el "cubrimiento", mientras se va arrollando
una longitud relativamente grande del hilo, lo que requieré
con frecuencia rebobinar el hilo, debido a que la mayor ten-
sién en el hilo, producida por el "cubrimiento", produce un
paquete de hilo de inferior calidad, del cual no se puede ré
tirar facilmente el hilo durante el subsiguiente tratamientd
Los ensayos précticos han demostrado que el"cubrimiento
del hilo, al pasar éste a través de detectores de mechones
rdel tipo hasta ahora utilizados, ha sido la causa de hasta -
un 65% de las raturas o separaciones reales del hilo, mien--
tras que las Pestantes roturas del hilo se producen por la -
ldetencibn verdadera de mechones o de lugares ensanchados en
el hilo que se est& arrollando. )
Durante muchos afios, la velocidad del movimiento del hilo
tal como se le va arrollando en las miquinas bobinadores con
vencionales, estuvo en las proximidades de un 500 m/min. Méﬁ
recientemente, sin embargo, la velocidad de las méquinas bo-
binadoras asumentd de Pal manera que la velocidad del hilo -
fcrecid desde un 500 hasta un 730 m/min y ain 1.280 m/min. Ed

te aumento de la velocidad del hilo a través del detector dé

echones, aumentd céonsiderablemente el problema de la acumu-
lacidén de hilachas y otras materias extrafias en las superfi-
les de las placas o peines que definen las ranuras del de--
ector de mechones y, por consifuiente, &sta mayor velocidad
umentd también las proporciones de roturas innecesarias del
ilo al pasar a través de los tipos hasta ahora conseguidos
Ee detectores de mechones.

Por lo tanto, una de las finalidades del presente regis—-
tro es perfeccionar los medios para detecbar mechones y otros

ensanchamientos en un hilo o hebra textil mévil, al obligar-
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le a pasar a través de una pémé:ae zoga restringida que adop|

ta la forma de un elemento ranurado inclinado que desvia una

orcidn de hilo de su trayecto normal, haciendo que el mechdn
o ensanchamiento detectado se deslice hacia arriba o hacia -
afuera en contacto con el borde superior o extremo del ele--
ento ranurado inclinado y luego, por encima de dicho borde,
asa dicho mechdn a través de un espacio abierto o zona de -
aire libre para entrar seguidamente en una zona restringida
consistente en otro elemento ranurado inclinado que retiene
el mechdon hasta el punto en el que se produce la rotura del
ilo debido a la tenpidn existente. De ésta manera al ser —-
desplazado el hilo fuera de su trayectoria normal de circulg
cidn, el deslizamiento del mechdén contra la superficie delan
tera del primer elemento ranurado, arrastra consigo hacia =--
arriba las hilachas, pajuelas u otro material liviano que p9
dria tender a acumularse sobre dicho primer elemmnto ranura-
do, dando lugar a que las hilachas y otras impurezas caigan
en el espacio libre existente entre los dos elementos ranurg
dos, ya sea antes de que el mechdn tome conbacto con el ge--
gundo elemento, o sustancialmente, en el mismo momentq en qu
se establece éste contacto que termina deteniendo el mechdn
y partiendo el hilo,
Otra finalidad del presente registro es proveer un dispo-
sitivo detector de mechones que comprende un primer elemento
lLanurado compuesto, que esti formado por un par de placas rs
lativamente ajustables que estdn inclinadas hacia arriba de
lante o que se exbtienden en un deternminado angulo con respeg
to a la trayectoria de circulacibn del hilo textil entre dos

ojalillos guiadores, que hace pasar el hilo a través de di--

cho elementgranurado. La inclinacién del primer elemento ra-

urado asi como su altura por encima del trayecto normal de

[}

desplazamiento del hilo, son de tal naturaleza que un mechdn
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que estd presente en dicho hilo y que es detectado por el prj
mer elemento ranurado, se deslizaré& hacia arriba coantra la -
cara superior o delantera del mismo y pasara por encima de -
lsu borde superior.

Un segundo elemento ranurado, que tlene su parte inferior

situada cercanamente adyacente a la parte superior del pri--

Eer elemento pero con una determinada separaciédn, sustanciq#

mente horizontal, con respecto al mismo, estd dispuesto de -
tal manera que resulbta en el trayecto del hilo con mechdn yna .
vez que éste ha sido levantado o arqueado por el deslizamien

to del mechdn contra la cara delantera o superior del primer

elemento ranurado. Por consiguiente, cualquier polvo, hila--
chas u otras materias livianas extraias recogidas por dicho
fiechdn a medida que se desliza en contacto con la superficiel
el primer elemento ranurado, caerén hacia abajo, por grave-
ad, entre los bordes superior e inferior préaximos a los dos
lementos ranurados y, luego, el repetido mechdén toma contag
to contra las placas o cara delantera superior del segundo -

lemento ranurado para disponer el hilo en una tensidn sufi-

e
Liente para provoecar su rotura.

Por lo tanto puede apreciarse que se elimina practicamen-

e la causa comQn de roturas innecesarias en el hilo mdvil,

uesto que las hilachas y otras materias extrafias livianas -
o pueden acumularse, en nipguna medida importante, en ningu
no de los juegos de placas. En la préctica se comprobd que -
la proporcidn de roturas innecesarias que se producen con el
&resente aparato es tan pequefla como 5%; ésta caracteristical

Eavorable debe considerarse juntemente con el hecho de que -

ﬁas ranuras de las placas pueden ser relativamente méS‘angog

as que las ranuras de los dispositives defectores de mecho-

es hasta ahora conocidos, de manera que el presente disposj

ivo detectard aproxidadamente dos veces més mechones que 1
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Otra finslidad del presente registro es proveer un dispo-
Psitivo del capacter descrito, en que una hoja cortadora va -
situada debajo o hacia atrés con respecto al segundo miembro
ranurado, de manera de tomar contacto con cualquier porcidn
de hilo o hebra sometida a una tensidn normal, y cortarla, -
al tomar contacto un mechdn con la cara superior o delantersy
'del segundo miembro ranurado, entre el segundo miembro ranu-
rado y el hojalille guiador subsiguiente del aparato.
Otra finalidad del presente registro es proveer un detec-
tor mejorado de mechones que incluye medios para detectar la
presencia de cualquier lugar ensanchado o mechdn en un hilo
v desviarlo hacia arriba o hacia afuera, con medios separa--
ldos para atrapar cualquiera de &stos mechones, mientras que
estos medios atrapadores se encuentran en tal relacidn espa-
ciada con respecto a dichos medios detectores que permiten -
que las hilschas y materias extraflas caigan desde el hilo ¥
el mechdn durante su curso entre los medios debectores y los
rmedios atrapadores.
Otra finalidad del presente registro es proveer un detec-
tor de mechones del caractef descrito, en que los medios de-
tectores comprenden un par de placas cercanamente espaciadas
que definen entre ellas una ranura a través de la cual pasa
el hilo mdvil, y en que por lo menos la cara superior o de--
lantera de los medios detectores estd dispuesta con un &ngu-
lo tal, con relacidn al trayecto normal de desplazamiento -—-
[del hilo o hebra textil, que hard que las hilachas finas y -
otro material liviano en el hilo, gue hasta ahora habian prg
vocado el llamado "cubrimiento" del hilo, serén desviadas h%

cia afuera en una manera difergente desde el hilo y desde -

las porciones de las placas que forman el desviador, para i
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pedir asi{ mejor las acumulaciones de hilachas y lo similar -
sobre la cara delantera superior del mismo detector.

Para mejor compbensidn del objeto y solamente a titulo dé
ejemplo, se adjuntan cuatro hojas de planos en lasque:

Las figs. 12 y 22, representan vistas esquemdticas parci#
les de los medios de deteccidn perfeccionados, en funciona-
mientos

La figs. 33 y 4¢, representan esquemas similares a los -t
que las figs 18 y 23, ilustrando una segunda realizacidn en
la que los medios detectores estén equipados con un disposit
tivo para cortar o romper el hilo cuando éste resulta momen+
taneamente dispuesto bajo una tensibén anormal, por causa de
un mechdn o porcidn ensanchada sobre el misme que toma con-
tacto con el segundo elemento ranurado.

La fig. 58, representa ia Qista en planta superior de la

primera realizacidn del detector de mechones perfeccionado.

La fig. 63, representa la vista general en alzado del de:
tector de mechones perfeccionado de la fig. 54,

La fig. 78, representa la vista en alzado del posterior
o extremo de salida del hilo de la primera realizacidn del
detector de mechones perfeccionado, mirando desde el lado de
recho de la fig. 6%2.

La fig. 84, representa la plata superior, en detalle, de

la segunda realizacidn del detector de mechones perfecciona
do de las figs. 32 y 42, que muestra al mismo equipado con
un cortador del hilo y un dispositivo encerador.

La fig. 98, representa una combinacidn de vista y corte {
del alzado lateral del detector de la fig. 8a.

La fig. 102, representa la vista en elzado del posterior
0 extremo de salida de la segunda realizacidn del detector

de mechornes, mirando desde el lado derecho de la fig.8&.

La fig. 1128, representa la vista del alzado frontal o ex




205

210

215

220

225

220

235

ector de mechones, mirando desde la izquierda de la fig. 82

ero con ciertas partes del dispositivo tensor del hilo des-
lazadas de su posicidn operativa, a fin de ilustrar con ma-
yor claridaed aquellas partes que se encuentran delante de la
varilla que soporta a dicho dispositivo tensor.
La fig. 1228, representa una vista isométrica a escala ma-
yor y parcialmente en relacidn desmontada, mirando en el sen
tido que indica la flecha -12- de la fig. 92 y mostrando los

redios pars ajusfar la posicibn del segundo elemento ranura-
d

0 0 miembro atrapador con respecto a8l primer elemento ranu-
rado o miémbro detector.
La fig. 138, representa una vista isométrica a escala ma-
yor y parcialmente en relacidn desmontada, que muestra en pa
ticular los medios para ajustar relativamente las placas dell
rdetector ranurado.
Haciendo referencia ahora més especificemente, a los diby
jos que se acompafian, se llustran los perfeccionamientos en
los medios para controlar un hilo. en movimiento, consisten--

tes en el nuevo detector de mechones en sus dos realizacione

Ji

seme jantes y paralelas, la primera de las cuales se ilustra

on las figs. l&, 22, 52, 62 y 72, mientras que la segunda -
se ilustra con las figs. 32, 42, 83 y 138, Ambas realizacio-

es son sustancialmente las mismas, estando equipada la se--
Eunda de ellas con un cortador de hilo y un disposibtivo ence
rador para aplicar cera al hilo mdvil, con elementos estruc-
burales cbrrespondientes para acomodar dichos cortador y dis
[positivo encerador que no estén comprendidos en la primera -
forma de realizacidn que serd descrita detalladamente a con-

tinuacidn.,

Haciendo referencia a las figs. 52, 62 y72, la primera --

forma de detector de mechones compreﬁde un soporte o armazdn
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principal indicado en general en un 20, que puede ser en su

[mayor parte de metal colado y que comprende un cuerpo late--|.
ral de forma de bloque 21 que estd provisto de una pestafia o
pared vertical proyectada hacia atras 22 en uno de sus ladoJ
La pestafla vertical 22 estd provista de un pilar 2% que est#
lde preferencia formado integralmente con la misma. Una por--

¢idn terminal posterior lateral 24 de una varilla guiadora -

de hilo 25, que forma una parte del armazdn 20, estd conve--
Pientemente fijeda a la parte superior del pilar 23, por qﬁa
|blo mediante un tormillo prisionero 23a (f£ig.52).

Dicha porcibn lateral 24 de la varilla guladora 25 se ex-
tiende hacia afuera y estd doblada entonces de menera de fox
fmar una porcidn extendida hacia abajo y hacia adelante 26 --
que se extiende hacia la parte delantera del cuerpo 21 ¥ quﬂ
se curva hacla arriba y laberalmente para formar una parte -
lateral delantera 27. La porcidn 27 estd doblada luego hacig
labajo formando una parté de forma de V 30. Esba parte 30 de

forma de V sobresale hacia abajo y hacia atris a un cierto -

tngulo vy lleva una placa guiasdora del hilad 31 que esté convi

ientemente fijada a su superficle inferior. La placa guiadg
ra de hilo 31 esté provista de una mussca de extremo superioxn
jabierto que forma un hojalillo de entrada de hilo 32 a tra--
vés del cual pasa un hilo, hebra u otra fibra textil 33 al -
|penetrar en el detector de fallas.

Se puede obsgervar que la parte 30 de forma de V de la va-

illa guiadora de hilo 25 esté dispuesta de preferencia ha=--
ia delante con respecto al armazbén 20, y en relacidn desalj
eada con respecto a su eje longitudinal, siendo tﬁmbién ind
egral con una parte proyectada hacia abajo y hacia atrds 34
e la varilla guiadora de hilo 25, El extremo mas delantero

e la parte 34 estad fijada convenientemente al cuerpo 21.

A medids que el hilo 33 se mueve hacia atras pasa a traﬁq
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el hojalillo guiador de entrada 32 y luego pasa a través de

dispositivo tensor que estid. indicado en general en %6 y
ue se describiré mas adelante. El hilo 33 se mueve entonces

acia atrés con respecto al dispositivo temsor 36, a través

o E

e una guia de hilo de entrada intermedia 37 que esta prowis

a de una ranura para facilitar el enhebramieénto, estando he

0 F

ha perfectamente esta gula de un material cerémico y sinté-

ico, y estando llevada por un soporte 40, El soposte 40 tig

——

e la forma de una placa que se proyecta hacia arriba desde
a cara delantera del cuerpo 21 y que esta fijada convenien-
emente a éste ultimo. ELl hilo 33 pasa entonces normalmente
acia arriba y hacia atrés, de preferencia a un leve &ngulo

con relacidén a la actitud normal del cuerpo 21, y a través -

ey

e un hojalillo guiador de salida 41 que esté proviste de -
a ranura 42 que facilita la colocacidn del hilo 33 en el -
isﬁoe

El hojalillo guiador 41 se hace también perfectamente --
on un material cerémico o plastico, siendo llevado por un -
iembro de soporte o placa 43 cuya parte superior esté conwv
ientemente fijada a dicha porcidn lateral 24 de la varilla
guiadora del hilo 25. Se puede observar que el extremo de lﬁ
laca soportadora 43, en el lado izguierdo del armazdn 20 --
(fig. 72) esti redondeado en su parte inferior, segin se in-
ica en 44, para facilitar el paso del hilo 33 por el hojali
11lo de salida del hilo 41 cuando se inserta el hilo entre -
las partes 26 y 34 de la varilla guiadora de hilo 25 al enhe
{brer el hilo en el aparato, La placa 40 tiene también de prg
ferencia sustanclalmente la misma forma de la placa 43.
A medida que el hilo o hebra 33 se mueve desde el hojali

1lo guiador intermedio 37 hacia el hojalillo guisdor de salj

da 41, pasa normalmente a través de un primer miembro ranurg

do compuesto, que se indica en genebal en 45, y que se defi-
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fEe la primera zona restringida o pasaje 4. E1 hilo 33 pasa -
luego normalmente por debajo o hacia un lado de un segundo -
Lmiembro ranurado compuesto, que se indica en general en 46,

? que define una segunda zona restringida o pasaje B. Al pri

rer miembre ranuredo 45 se puede denominar elemento detector
d

e defectos y/o desviador, mientras que al segundo miembro =

ranurado compuesto 46 se le puede denominar elemento atrapa-

dor de mechones o de defectos. Estos elementos ranurados com

puestos 45 y 46 son caracteristicos de la presente invencidn
y se los describiri en detalle més adelante.

El dispositivo tensor 36 podrd ser de cualquier construc-
¢ién conveniente y, en el presente caso, se le ilustra bajo
la forma de arandelas acampanadas superior e inferior conven
cionales 50 y 51 entre las cua;es ge mueve el hilo 33, La ~-
arandela acampanada inferior 51 descansa sobre un collar 52
que estd convenientemente fijado a una varilla soportadora y
tensora vertical 53 que tiene una porcidn inferior sustanciel
[mente horizontal que estid convenienbemente fijada a la cara

delantera del cuerpo 21. La varilla 5% se proyecta hacia ---

rriba y se curva perfectamente hacia fuera y luego hacia -
bajo de manera de proveer un vastago 54 sobre el cual Ge --
uede disponér de miembros adiccionales de contrapeso, por -
jemplo los miembros de contrapeso 55, siendo conocido el he
ho de que los miembros de contrapeso determinan la magnitud
e la tenéibn que se aplica al hilo 33 a medida que pasa a -
ravés del detector de mechones. El extremo libre del vasta-
0 54 estd perfectamente provisto de una parte ensanchada o
ope 56 que se ilustra bajo la forma de un par de tuercas en
a fig. 72,

Bl cuerpo 21 estd provisto de una proyeccidn o parte re--

saltada 60 que tiene una superficie superior inclinada y -+

que se proyecta hacia atrds del mismo, pero terminando en rq
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lacidn sustancislmente espaciada con respecto al extremo pos

terior de la porcidn de pestafia 22 del cuerpo 21. La porcidn
superior de la proyeccidn 60 del cuerpo 21 estd inclinada hﬂ
¢ia arriba y hacia abrds, a un angulo de aprodoximadsmente 35
a 4592, con relacibén al plano horizontal del armazdn 20 y en
la direccidn de movimiento del hilo 33 para soportar el pri-
mer miembro ranurado compuesto 45 a ese mismo &dngulo. Se ha

comprobado que resulta especialmente eficaz un &ngulo de 409

I ara las superficies superiores de las placas 61 62 que forf
man dicho primer miembro compuegto 45. E1 hilo 3% pasa nor--
almente a través de una ranura A que esti formada por el --
ar de placas desviadoras opuestas y cercanamente espaciadag
61 y 62. Las partes prdéximas de las palancas 6l y 62 son so-
breyacentes a una ranura 63 que estd formada en la parte su-
periof de la proyeccidn 60 del cuerpo 2l. Las placas desvia-
doras 61 y 62 estin convenientemente fijadas en respectivos

reﬁaqu 64 y 65 que estin formados en la parte superior in--

lclinada de la proyeceidn 60 del cuerpo 21, por ejemplo med%j
1

telos respectivos tornillos 66 y 67. Se puede montar las P

cas desviadoras 61 y 62 en la misma manera que las placas -—-=
desviadoras 61"y 62°de la segunda forma de realizacibdn de la
resente invencidn (fig. 132), segfin se describiri més ade--

lante,

- Bl segundo miembro ranurado compuesbo o elemento atrapa--

or 46 comprende también un par de palancas opuestas relati-
Eamente delgadas inclinadas hacla arriba y hacia atrés 70 y
71 que estin espaciadas entre si, por lo menos en sus partes
inferiores. En &ste caso, los bordes proximos de las placas

70 ¥ 71 se extienden hacia arriba y hacia atris en relacidn

onvergente, siendo sificiente la distancia, entre sus partes

inferiores delanteras, para formar una ranura B a través de

la cualpuede pasar libremente el hilo 33.
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Sin embargo, se puede observar en las figs. 12 y 62 que -
los bordes delanteros inferiores de las placas atrapadoras -

70 y 71 estén dispuestos por encima del plano del trayecto -

ormal de desplazamiento del hilo 33 entre los hojalillos --
guiadores 37 y #1l. Las superficies superiores delanteras de
las placas atrapdoras éo y 71 estén inclinsdas también hacigl
arriba y hacia atrés, de preferencia con un angulo menos pro|
unciado que las caras superiores delanteras de las placas =
desviadoras 61 y 62. Se encontrd conveniente disponer las cg
as superiores delanteras de las placas atrapadoras 70 y 71

a un Angulo que es sustancialmente 102 menor que el angulo -

e las caras superiores delanteras de las placas desviadora:L
6l y 62, En otras palabras , las superficies superiores delT
teras de las placas atrapadoras 70 y 71 estén dispuestas a -

éngulo de aprdéximadamente 25 a 352 con relacidn al plano
orizontal normal del cuerpo 21 y armazdn 20,

Corresponde observaptambién que las porciones terminales
inferiores de las placas atrapadoras 70 y 71 del segundo miem
[pro ranurado compuesto 46 estin espaciadas hacia atrds con -

respecto & las porciones superiores de las placas desviado--

ags 61 y 62 del primer miembro ranurado compuesto 45, para -
ermitir que las hilachas y otros materiales livianos pasen
acia abajo, por gravedad, entre las partes prdximas del pri
ero y del segundo miembros compuestos ranurados 45 y 46, s¢
in se describiri en detalle mis adelante.

Aunque se indicd las actitudes angulares de las superfi--
les delanteras superiores del primero y del segundo miembrog
anurados compuestos 45.y 46 con respecto al plano horizon--—
al normal del armazdn 20, éstas actitudes angulares son de-
seables solamente debido a que facilitan el movimiento por -

avedad de las hilachas y otros mabteriales livianos desde -

as superficies superiores de las placas desviadores 61 y 6%
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v placas atrapadoras 70 y 71. Sin embargo, es mds importante
la actitud angular de las placas desviadoras y atrspadoras -
|con respecto al trayecto normal de desplazamiento del hilo -
3%, En esencia, las placas 60, 61, 70 y 71 estén dispuestas

E éngulos agudos con respecto al trayecto normal de desplazs

iento del hilo 33 entre los hojalillos guiadores 37 y 41, ¥
en la direccidn de éste trayecto normal.

Seglin se puede apreciar mejor al observar la fig. 1, en -
ausencia de defectos en el hilo 33, tales como un mechdén o -
ILna parte ensanchada en dicho hilo, éste hilo 33 se mueve hg
cia atr@s y hacia arriba a un leve &ngulo de aprdximadamentel
102 con relacibén al plano horizontal del armazbén 20, a medi-
|[da. que pasa desde el hojalillo guiador 37 hacia el hojalillo
lguiador 41. De &ésto se desprende, por lo tanto, que aungue -
las superficies superiores de ias placas desviadoras 61 y 62
estin dispuestas a un Angulo de 35 a 452 con relacidn al pla
rmo horizontal del armazdn 20, se-gin se menciond més arribva,
v puesto que el hilo 33 se mueve a un angulo de 102 con rels
cidén al plano horizontal del armazén 20, las placas desviado

ras 61 y 62 del detector 45 estén dispuestas por lo tanto a

fngulo de 25 a 352, perfectamente 302, con relacidn al -

rayecto normal de desplazamiento del hilo 33 a través de la
ranura A. Las placas 70 y 71 del elemento atrapador o segun-
[do miembro compuesto 46 estin por lo tanto también dispues--
tas a un &ngulo de 15 a 25° con relacidn al trayecto normsl

e desplazamiento del hilo 33, y preferentemente a un angulo
Ee 202,

Las placas atrapadoras 70 y 71 estin fijadas, para su a--

Juste relativo, sobre una parte ranurada o bifurcada angulay

ente dispuesta 74 de un soporte de rampa sustancialmente eﬁ

forma de 2 75 mediante respectivos pares de tornilles 76 y77%°

as placas atrapadoras 70 y 71 pueden ser relativamente aju%

——
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tables sobre la parte angular 74 del soporte 75, en la misma
Imanera que la que se describird més adelante con respeéto a
las placas atrapadoras 70’y 71°de la segunda forma de reali-
zacidn de la presente invencidn (fig. 132).

El soporte 75 en forma de Z incluye tambidn una porcibn -
inferior sustancialmente horizontal 81. La parte inferior --
[sustancialmente horizontal 81 del soporte 75 estd flojamente
dispuesta en una ranura 82 provista en la parte inferior de

la proyeccidn 60 del cuerpo 21, trabindose el soporte 75, en|.

la posicidn ajustada que se dese¢ mediante un tornillo pfis;T
al

Eero 8% que estd roscado a través de la parte inferior de 1

royeccidn 60 y que apoya contra la superficie inferior de -
la parte 8l del soporte 75. Para ajustar el desplazamiento -

entre las partes superiores de las placas desviadoras 61 y -

2 ¥ las partes inferiores de las placas atrapadoras 70 y 71
Ee provee un tornille de ajuste escalonado 84 grie penetra -—-
flojamente a través de la porcidn vertical 80 del soporte 75
y que estd roscado en la pared posterior de la proyeccidn 60
|del cuerpo 21.

El tornillo 84 tienen una parte anular ensanchada a tope-

5 que esta convenientemente fijada al mismo y que toma con-
acto con la superficie delantera de la parte 80 del soporte
5 de manera que el ajuste en direccibn hacia afuera del tog'
illo 84 hard que la porcidn anular 85 mueva el soporte 75 o
acia atrds, suponiendo que el tornillo 83 esté aflojado(VEﬁ
arte 85°de la segunda forma de realizacifn de la presente -
invencibn, en la fig. 133). El ajuste hacia adentro del tor-
illo 84 con el tornillo 83 aflojado, moverid el soporte 75 -
acia adelante. De ésto se desprende que se spretard el tor-
illo prisionero 8% después de haberse ajustado el tornillo

4 en cualquiera de las direcciones, para traber el sadporte

VS en la posicidn ajustada que se desee.
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El desplazamlento entre el primero y el segundo de los --
miembros ranurados compuestos 45 y 46 pueden variar, de acue
do con el caracter y las medidas del hilo sometido a trata--
imiento, desde 1,59 hasta 6,35 mm, mAs o menos. También puede
variar la anchura de las ranuras A y B, entre las placas 61
y 62, ¥ 70 y 71, respectivamente, segln las medidas del hilo
que se esté tratando. A titulo de ejemplo, al bobinar o tra-
tar hilo de algoddn Ne 24 a 40, la ranura A comprendida en--
tre las placas desviadoras 61 y 62 tendri por lo general a--
[proximadamente 0,20 mm, miembtras que la anchura de la ranurs
B, comprendida entre los bordes inferiores de las partes de
las placas atrapadoras 70 y 71, podri tener aprbéximadamente
lo,2%mm cuendo los bordes prdéximos de las placas 70 y 71 se -
extienden en relacidn convergente, segin demuestra en la fig
5.

En la préctica, se encontrd favorable proveer la ranura A
y también la parte inferior de la ranura B, con una anchura
tal que un hilo de didmetro normal pasard a través de las -

respectivas ranurag y serd tomado ajustadamente en contacto

or los respectivos juegos de placas 6l y 62, y 70 y 71, sin
que el hilo 33 quede bajo una tensidn excesiva a medida qué
se le va tirando a través del detector de mechones. La angu-
laridad de las placas desviadoras 6l y 62 de la combiracidn
de detector y desviadpr 45, hace que muchas de las fibras -
extremadamente finas, que son desprendidas del hilo 33 por
los bordes prdximos de las placas 61 y 62, golpeen contra —-
las caras delanteras 61.y 62 y vuelven hacia arriba y hacia
afuera y, por lo tanto, en alejamiento de la ranura A. Esta
condicidn es inducida adicionalmente por el movimiento del
ilo mismo, puesto que el hilo mbévil produce un leve movi-—-

iento del aire, con la consiguiente turbulencia en las ca-—-

ras frontales de las placas desviadoras 61 y ©2.

R
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Puesto que la acumulacidn de hilachas sobre las caras —-

frontales de las placas o pelnes due defimen ranuras, a tra-
vés de las cualegpasaban los hilos en los anteriores detecto)
res de mechones, constitula el factor més prevaleciente que
rcontribuia al "cubrimiento" del hilo, se desprende que la rg
lgulacidn angﬁlar entre el hilo 33 y las caras superiores de-

lanteras de las placas 61 y 62 del primer miembro ranurado -

compuesto es, por s¥misma, principalmente responsable del he
cho de que se redusca sustancialmente la cantidad innecesa—-
ria de roturas en el hilo mdvil, en el caso del presente mé-
todo.

Se podrd observar que los bordes superiores de las placas
|desviadoras 61 y 62 terninan a una distancia relativaménte -
corta hacia afuera o hacia srriba con respecto al trayecto -
normal de desplazamiento del hﬁlo 33 a través de la ranura
(figs.la y 54). También las partes terminales inferiores de

las placas atrapadoras 70 y 71 estén dispuestas dentro del -

plano de una linea imaginaria que se extiende desde los bor-

Ees superiores de las placas desviadoras 61 y 62 y el extreJ

o delantero del hojalillo guiador de salida 4l. Esto asegu-
ra ademds que una cantidad minima de hilachas u otro materigl
liviano podré reunirse sobre las placas desviadoras 61 y 62
adyacentemente a la ranura A, por el hecho de que, al produ-

cirse una parte ensanchada en el hilo 33, segln se indica en

IS de las figs. 123 y 28, la proximidad de las placas desviadd
ras 6l y 62 serid tal que el mechdn S tomaréd contacto con lad
caras delanteras de las placas 61 y 62. Puesto que el mechén
S no puede pasar a través de la ranura 4, Se adquea hacia ~-
arriba una porcidn correspondienpe al hilo %3 a medida que 4
el mechdn S se desliza hacia arriba en contacto con la parte

superior de las placas desviadoras 6l y 62 y por encima de -

dicha parte superior. El mechdén S arrastra consigo cualquieﬂ
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hilacha que pueda haber tendido a adherirse a las superficie
frontales de las placas desviadoras 61 y 62 adyacentemente g
la ranura A.

Por consiguiente, al desviarse hacia arriba un mechdn 8,
v levemente més alla del pasaje restringido A, definido por
los bordes frontales més altos de las placas 61 y 62, el me=
chdn se movera hacia un area abierta, espacio de aire de zo-
na, de modo que la mayor parte de las hilachas, por no decir
la totalidad, que es arrastrada hacia arriba por el mechdn S
caera en éste espacio de aire comprendido entre las porcio--
nes proximas del primero y del segundo miembros ranurados --
compuestos 45 y 46, Como resultado de ésto, la parte de hilo
desviada penetra en el segundo pasaje restringido B, de maneg
ra que el mechdn S tomard contacto con las caras frontales
de'las partes inferiores de las placas atrapadoras 70 y 71.
Cuanto mis tensidn sufre el hilo 33 por parte de los medios
que lo tracciénan, tanto mis ascendente serd la tendencia --
del mechod S a moverse contra las caras frontales superiores
‘de las placas atrapadoras 70 y 71. Sin embargo, antes de que¢
el mechdén S haya hecho que la porcidn de hilo 33 que se ex--

tiende entre el miembro abrapador 46 y el hojalillo guiador

de salida 41, se extlienda perpendicularmente con respecto a
las places atrapadoras 70 y 71, dicho mechdn S habri quedadd
atrapado o deténido, y por lo tanto habra hecho que se apli-
que suficiente tensidn al hilo 3% para romperlo, sustancial-
mente como se indica en la fig 22,

Todo &sto sucede con suma bapidez, demanera que no se ha-
brd arrollado ninguna longitud material de hilo alrededor dg
un paquete de hilo en la correspondiente maguina bobinadora,
Por consiguiente, puesto gue el'cubrimiento" del hilo 33 qug

lda practicamente eliminado, no habri espiras excepcionalmen-

te apretadas al hilo sobre el paquete de hilo que se esti -
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farrollamdo, de manera que el rebobinado de paguetes de hllo

quedard también practicamente eliminado por ésta causa, que
lconstituia un falla comiin de los dispositivos anteriormente
conocidos.

Los experimentos practicos han demostrado que la cantidad]
lde roturas innecesarias en el hilo, debido al "cubrimiento",
queda reducida aprdximadamente al 5%. En otras palabras, de
las roturas précticas del hilo, como resultado de su movi---
miento a través del &etector mejorado de mechones, aproxima-
ldamente un 95% de las mismas fueron resultado de la deteccid}
y detencidén real de mechones o partes ensanchadas del hilo.
Resulta evidente que cuanto mayor cantidad de mechones o
partes ensanchadas se eliminan del hilo sometido a tratamien
to o que se estd arrollando, tanto més alta sera la calidad
lde la hebra de hilo. La capacidad de los dispositivos hasta
ahors conocidos, para eliminar una gran'.cantidad de mechonesg
del hilo o hebra, se vid severamente limitada debido al he--
cho de que, 8i se hacian las ranuras, a través de las cualeg
pasaba el hilo en el detector de mechones, suficientemente
Fequenas para eliminar una cantidad sustancial de mechones -

que normalmente pasarian a través de las ranuras, el "cubri-

miento" del hilo aumentaba considerablemente. Por consiguiep
te, la cantidad adiccional de nudos aumenta el trabajo nece-
sario para un cierto kilage y reduce también el régimen de -
produccidén que en la préctica no daria por resultado una ca-
lidad més elevada del hilo.

De lo descrito més arriba resulta evidente que las placag

I61 ¥y 62 de la presente invencidn pueden ajustarse relativa--
ente mis cerca una de otra, para formar la ranura A con unﬁ
anchura considerablemente menor de lo que seria préacticable

en tipos hasta ahora conocidos de detectores de mechones, d

lmanera que se podra eliminar una cantidad proporcionalmente




530

595

600

60%

610

615

lsegundo miembros ranurados compuestos, queda limitada por la

— ' -20-

e A3

— — . ’Mx.»" *
ayor de mechones de una longité ét@rngnaZa 1e hilo, ¥ la

cantided de roturas innecesarias, y los consigulentes nudos,
seria todavia sustancialmente menor que lo que seria el cgso
con log tipos hasta shora conocidos de dispositivos elimina~-
dores de mechones, debiendose esto al hecho de que ha queda-—
o practicamente eliminada, con el presente aparato, la cmu-
se de las roﬁuras innecesarias,

Corresponde observar que la maxima anchura del espacio 1i

bre o espaciado de aire, comprendido entre el primero y el -

velocidad del hilo que pasa a través del espacio libre, la -

istancia vertical desde los bordes superiores de las placas
Eesviadoras 6l y62 hasta los bordes inferiores &e las placas
atrapadoras 70 y 71, ¥ al &ngulo al cual se exbtiende el hilo

33, con un mechdn entre las mismas, desde loa bordes superio

es de las palancas 61 y 62 hasta el hojalillo guiador de sﬂ
lida 41. Resulta preferible que los bordes inferiores de las
lacas 70 ¥y 71 quedan dispuestos levemente por debajo del ni
el de los bordes superiores de las placas 6l y 62, Sin em--
kargo, bastara que las palancas desviadoras 61 y 62, y las -
placas atrapadoras 70 y 71, quedan felativamente situadas de
al manera que partes de las placas atrapadoras 70 y 71 que-
en dentro ftel plano de una linea imaginaria que se extiende
esde los bordes extremos de las placas 61 y 62 hasta el ho-
jalillo guiador de salida 41. Por consiguiente, se puede dig
oner los bordes inferiores de las placas 70 y 71 por encimj
el nivel de los bordes superiores de las placas 6l y 62 o
a sustancial distancia por debajo de dicho nivel, siempre
ue entre dichos juegos de placas se provea dicho espacto 1i
re, Sin embargo, es deseable que las placas 70 y 71 termi--

nen por encima del nivel del trayecto normal de desplazamien|

o del hilo 33,para evitar el “cubrimiento" del hilo por las
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Los meJores resultados se logran al disponer las placas -
61, 62, 70 v 71, asi como los hojalillos guiadores 37 y 41,
en la manera descrita, Sin embargo, se encuentra compréndido
[dentro del alcance de la presente invencidn el disponer di--—
625 |chas placas 61, 62, 70 y 71 en relacidn horizontél, u otra -
relacidn con reépecto al treyecto normal del hilo; es decir,
|se pueden disponer las placas atrapadoras 70 y71 haclia un --

costado, més bien due por encima, del trayecto normsl de da%

630 |y 62, y las gulas 37 y 41, ocupen siempre la misma posicidn
relativa relativa con respevto a las placas 70 y 71. Sin em-
bargo, el cambio de placas 61, 62, 70 y 71 hacia éstas (1t
mas posiciones puede reducir lg eficacia de las placas des--
viadoras 61 y 62 para desprendér las hilachas depositada-~s =~
635 lconbtra las mismas por el hilo que se mueve en su trayecto —-
normal.

Se describird ahora la segunda de las formas posibles de
realizacidn de los presentes perfeccionamientos.

Tal como ya se dijo mas arriba, la segunda forma de realj
640 lzacibn, se ilustre en laa figs. 3, 4, y 8 a 13, y difiere df
la primera forma de realizacidn por el hecho de que estl equi

pada con un dispositivo encerador y medios cortadores para -

cortar el hilo al detectarse un mechdn o un lugar ensanchado
ientras que en la primera forma de realizacidn el hilo era
645 leortado solamente por la tensidn mayor o anormal aplicada al
hilo poe el contacto del mechdén S con las superficies supe--
riores delanteras de las placas atrapadoras 70 y 71 del se~
[gundo miembro compuesto ranurado 46. Por consiguiente, en el
cast que resulta aplicado, las partes de la segunda forma dq

650 |realizacidén que son sustancialmente las mismas o que son i--

Idénticas a partes correspondientes de la primera forma de --

plazamiento del hilo, siempre que las placas desviadoras 61 | ¢
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realizacibn por el hecho de que estéd equipada con un disposi|
tivo encerador y medios cortadores para cortar el hilo al dg
tectarse un mechdn o un lugar ensanchado, miéntras que en la
primera forma de realizacidn el hilo era cortado solamente -
fcon la tensidn mayor o anormal aplicada al hilo por el con--
tacto del mechdén S con las superficies superiores delanteras
lde las placas atrapadoras 70 y 71 del segundo miembro compugl
to ranurado 46. Por consiguiente, en el caso que resulta a--
Fplicable, las partes de la segunda forma de realizacibn que

son sustancialmente las mismas o que son idénticas a partes

lcorrespondientes de la primera forma de realizacidn, se indil
carfn con las mismas caracteristicas de referencia pero con

el agregado de la nobacidn prima, a fin de evitar la repeti-
c¢ibn inutil de descripciones.

Ep las figs. Séy 92 ge puede observar que la pared late--
ral o pestafia 22°es sustancialmente més larga que la pestaifig
22 de la fig. 62, de manera que permite acomodar un disposi-
tivo o accesorio encerador que se indica en general en 89, -
|entre el dispositivo atrapador de mechones o segundo miembro
ranurado compuesto 46"y la parte lateral posterior 24°de la

varilla guiadora de hilo 25 También el extremo posterior dg
la parte inclinada hacia arriba y hacia atras 74 del soporte

f75' tiene una porcidn de placas sustancialmente vertical y o

royectada hacia abajo o parte de pared 86, que es integral
con el mismo, en la cual va situado el hojalillo guiador 41°
estando situado de tal manera el hojalillo guiador 41°que -
corresponde y sirve para la misma finalidad que el hojalillo
guiador 41 de la primera forma de realizacidn de la presentq
ingencidn.

Por consiguiente, una placa soportadora de hojalillo gulg

rdor 87 va convenientemente fijada a la parte lateral poste--

rior 24° que la varilla guiadora del hilo 25] y cuelga desde
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dicha parte lateral posterior, temiendo montado sobre la mig|

jma un hojalillo guiador de salida auxiliar 90. E1l soporte 87
tiene sustancialmente la misma forma que el soporte 43 de la
fig. 72, pero en cambio el hojalillo guiador 90 estd horizon
talmente alargadode manera de permitir la oscilacidn del hi-
lo o hebra 33%’bajo la influencia del mecanismo desplazador -
usual de una maquina bobinadora, a mediada que el hilo 33'p%
sa entre el hojalillo guiador 41°y el hojalillo guiador 90.
La oscilacidén del hilo 33"entre los hojalillos guiadores 41°
y 90, es conveniente para asegurar que se reune la cera So0--
bre el hilo 3%°desdefin disco circular de cera 91 del disposil
tivo encerador 89.

El disco de cera 91 apoya normalmente sobre un disco o =4
miembro acampanado 92. El discp 92 apoya, a Su Vvez, en una -
pestafia 93 que es integral con un nicleo hueco 95 sobre el
cual va flojamente moirtado un disco de cera 91. ELl nicleo -
hﬁeco 95 est& flojamente montado sobre el extremo superior -
de un pilar 96, penetrando a su vez éste pilar flojamente en
la pestafia 9% y teniando un collar apropiado de soporte 97
que estd fijado al mismo para soportar la pestafia 93. El ex-
tremo inferior del pilar 96 estd fijado en un brazo 100, por
ejemplo mediante un tornillo 101, E1l brazo 100 wva convenien-
temente fijado a la pared lateral o pestafia 22°del armazdn -
207, o esté formado integralmente con ésta filtima.

En la segunda forma de realizacidn de la presente invene-
cibn, se puede observar, la fig.82, que las placas atrapado-
ras 70y 71° del segundo miembro compuesto ranurado 467 se ex
tiende en relacidn paralela en la parte en la cual forma la
ranura B'. Esto es una cuastidn de eleccidn, puesto que la +
placa 71°puede ajustarse en cualguier medida a un angulo con
respecto a la placa 70", Para explicarlo mejor se podré cont

sultar la fig. 132 en la cual se puede observar que los tors
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inillos 76"se extienden flojeamente a través de respectivas a-
berturas circulares 105 de la placa atrapadora 70°., Los tor=
nillos 76”estéan roscados en la porcidn angular 74"del sopor-
te 757,

‘Por otra parte la otra placa atrapadora 71 estd provista
de ranuras lateralmente alargadas 106 para recibir flojamen-
te los respectivos tornillog 77, estando también roscados -
éstos {iltimas tornillos 77°en la parte inclinada 74°del so--
porte 75°. Por consiguiente, con la placa atrapadora 70°fuer
temente fijada sobre la parte bifurcada 74"del soporte de —4
trampa 75, se podrid aflojar los tornillos 77’y disponer un -
calibre de expesor entre los bordes prdéximos de las superfi-~
cies de las placas atrapadoras 70"y 71°. Como resultado de -
&sto, la placa 71’ se moverd apoyéndola contra dicho calibre
de espesor y se apretaréd entonces los tornillos 77°.

Para poder cottar el hilo 33°cuando incide una parte en--
rsanchada o mechbn S°(figs. %2 y 42) contra las caras superig
res delanteras de las placas atrapadoras 70°y 71°, se puede
Fbroveeer una hoja cortadora fija en cualquier punto entre —-
las placas 70’y 717y el hojalillo guiador de salida 413 con

la longitud justamente necesaria para que pueda tomar contag

o con ellas el hilo 33 que se extiende desde el elemento --
trapador 46°hasta el hojalillo guiador 41°. En éste caso, S
uede observar en la fig., 132 que la parte bifurcada 74°del
oporte atrapador 75”, estd rebajada en 110 para acomodar --
a hoja cortadora 11l que se extiende a través de la ranurJ
112 formada en la parte bifurcada 74°. Be puede o no proveer
rel rebajo 110, segln el espesor de la hoja 111.
La hoja 11l ha sido ilustrada con la longitud suficiente
|[para que puedan penetrar a través de ellas los respectivos

tornillos superiores 76°y 77°, para asegurar la hoja 111 en

@®

lel_rebajo 110. Sin embargo, resulta evidente que la hoja 111



750

755

760

765

770

775

336271

uede ser suficientemente corta como para que no entren en ~
contacto con ella los tornillos 76"y 777, en cuyo caso las -
lecas atrapadoras 70"y 71°agraparén a la hoja 111 sobre la
superficie superior de la parte bifurcada 74°, o en el reba-
jo 110, segin sea el caso.

Para facilitar la determinacidén exacta de la anchura de -
las ranuras A ¥y 47, cuando una persona utiliza un calibre de
lespesor para ajustar una de las correspondientes placas des-

viadoras, se monta preferentemente los juegos de palancas --

esviadoras 61, y 62, 61"y 627, en ambas formas de realiza--

cibn de la presente invencidn, en la manera en la cual las
alancas desviadoras 617y 62°, de la segunda forma de reali-
zacidn, han sido iluatradas en la fig. 132,

En ésta fig. 132 puede observarse que la placa.desviadorj
de la derecha 61 tiene una abeftura circular 113 a través d
1la misma por la cual e extiende flojamente el tornillo 66°
Lde manera de asegurar fuertemente la placa desviadora 6l‘en

posicibn fija en el rebajo 64, Sin embargo, para ajustar la

laca desviadora 62°con relacidn a la placa desviadora 61°,
la placa desviadora 62°estd porvista de una ranura longihﬁq;
almente extendida 114 a través de la cual penetra flojamen-
e el tornillo 67°. Con el extremo externo de la placa des—-
viadora 62°, opuestamente con respecto a la ranura A”, entrd
len contacto un resorte relativamente livigno 115 que se ha
ilustrado bajo la forma de un resorte de.torsi6n, ¥ que apo-
ya contra la pared del rebajo 65 alegada confesperto a la —-
fplaca desviadora 61°. Se provee también una placa de blinda-
je 117 que estd provista de una abertura circular 116 a tra-
vés de la misma y que es apta para encajar en el rebajo 657,
sobre la placa desviadora 62°y por encima del resorte 115, -

de manera de impedir que la suciedad y otras materias extra-

flas medianas @e acumulen en esa porcidn del rebajo 65°en la
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cual va situado el resorte 1ll5.
Se puede ver, por lo tanto, que se elimina la incertidum-

bre de una presidén manual aplicada a un calibre de espesor,

al mover la placa desviadora 62°en direccidn hacia la placa

tdesviadora 61°, cuando se sitlla entre ellas un calibre de es
| esor, puesto que el resorte 115 aplica, en todo momento en
que pudiera estar flojo el tornillo 67, una presibn tal co-
mo la que se puede necesitar para situar el borde de la pla-
ica desviadora 62°contra un calibre de espesor que apoya con-
tra el cprrespondiente borde de la placa desviadora 617,
Una vez que se ajustd la placa desviadora 62°contra un ca
libre de espesor, se aprieta el tornillo 67"en la proyeccidn

60 y se fija la placa de blindaje 117 contra la placa desvig

dora 62°y, por lo tanto, se agrapa la placa desviadora 627 --
en la posicidn ajustada contra el fondo del rebajo 65°. ILue-
o se puede retirar el calibre de espesor y el detector de -
echones estara listo entonces para el funcionamiento.
Se considera innecesaria una descripcidn detallada de la
estructura que se ilustra en lari‘ig° 122, puesto que los elg
entos que se muestran en dicha figura ya fueron descritos -
con referencia a las figs. 82 y 92, Se puede observar, sin -
embargo, que aguellas partes de la segunda forma de realiza-
Li6n de los perfeccionamientos que se ilustra enle fig. 122
uestran con mayor claridad que las partes correspondientes
escritas hasta aqul con respecto a la primera forma de rea-
lizacidn pero cuyos caracteres de referencia llevan en la fig
122 la notacidén prima.
En la segunda forma de realizacidn, segin se demuestra en

las figs. 32 y 42, se opera de manera de debectar, desviar y

atrapar las porciones enzanchadas o mechones S del hilo mbvil

33°, en la misma manera que la descrita con respecto a los -

lugares ensanchados o mechones S del hilo 33 que se muestran
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12 y 28. La fGnica diferencia en la segunda en comparacidn --

con la primera éonsiste en que el atrapamiento del mechén S°
or medio de las placas atrapadoras 70"y 71° del segundo ---
iembro ranurado 46°, hace que la parte del hilo entre el me
chén v el hojalillo guiador de salida 41°tome contacto con -
la hoja cortadora 1ll y sea cortada por &sta (ltima. Se com-
prenderé, naturalmente, que la segunda forma de realizacidn

incluye también el dispositivo encerador 89, en el cual el -

isco 91 aplica cera al hilo mévil 33°a medida que osecila el
ilo, por causa del accesorio desplagzador usual de una miqui
g bobinadora, de manera de moverse hacia uno y otra lado —-
entre el disco de cera 91 y la placa 92.

Se puede ver por lo tantbo, que con. los perfeccionamientos
ldescritos se provee una estructura y un nuevo método para de|

tectar mechones o lugares ensanchados en un hilo mbévil o he-

ra textil,y en la que la f@eteccibn del mechdn elimina las -
Eilachas ¥ lo similar que pudieran haberse reunido sobre los
medios detectores o desviadores, mientras que dichas hilachaL
lo similar caen entre los medios desviadores y los medios
trapadores. Luego, los medios atrapadores abtrapan el mechdn
e manera de poner el hilo bajo suficiente tensibn para rom-
erlo o para provocar el corte del hilo en un punto cercana-—
ente adyacente a los medios atrapglores y situado después de
éstos iltimos., Tal como se dijo mAs arriba, ésto reduce con-
siderableménte la cantidad de roturas innecesarias en el hi-|
0 ¥y reduce por consiguiente la cantidad de paradas innece-
arias de la cabeza bobinadors particular de la muina. Se -
uede también eliminar una cantidad sustancialmente mayor de
echones de una determinada longitud de hilo de lo que era -

osible hasta shora con otros tipos de mébtodos y estructurag

de mechoneg, debido al hecho de que las ranuras, a través de
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las cuales pasan los hilos, pueden ser sustenciaslmente mas -

langostas que lo que habia sido posible hasbta shora, debido -
al hecho de que se elimind virtualmente, la razdn que exis—-
tia para limitar la extensibén hasta domde se podia situar lo
Eés cercanamente posible de las placas adyacentes que defi--

en dichas ranuras.

Tanto en los dibujos como en la descripcidn se ha hecho xp
ferencia a formas preferidas de realizacidn de la presente -

invencidn y, aunque se utilizd términos especificos, se los

empled en un sentido solamente genérico § descriptivo y no -
6n fines de limitacidn, habiéndose definido el verdadero all
ance de la invenoidn en las réivindicaciones que se acompa-|
fan.
N O T A

EN RESUMEN: Le Patente de Introduccidn que, por diez afios|

las siguientes reivindicaciones:

12 ,~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MEDIOS PARA CONTROLAR UN

tos que determinan las etapas de tirar el hilo a través de -

primer pasaje resbringido; desviar la trayecboria de una

arte del hilo, fuera del pasaje cuando de¢ presenta un me-—--
thén de hilo en el mismo; hacer pasr luego a la parte de hi-
lo desviada a través de un espacio abierto; y entonces dete-

ter el mencionado mechdn, de manera de impartir la tensibn -

ecesaria al hilo para efectuar su robtura.

22,-" PERFECCIONAMIENTOS EN ILOS MEDIOS PARA CONTROLAR UN

II0 EN MOVIMIENTO", segln la primera reivindicacidn, cerac-
erizados por disponer de elementos qie determinan la etapa -
e tirar de la parte del hilo desviada a través de un segun-
o pasaje restringido y, luego, detener dicho mechdn en se--

do pasaje mencionado, para efectiiar su rotura.
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323,~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MEDIOS PARA CONTROLAR UN
HILO EN MOVIMIENTO", segim las reivindicaciones anteriores,

caracterizados por disponer de elementos qie determinan las

etapas de guiar dicho hilo a una trayectoria recta en su re-

W

a parte de dicho hilo, fuera de la trayectoria recta, y fu
ra de dicho primer pasaje cuando se presenta un mechdén en el
ismo; desplazar la parte de hilo asi desviada a través de -
Pna zona. de aire gbierta, mientras dicha parte de hilo quede
desviada; y luego detener el emncionado mechdn para proceder
2 la rotura del hilo.
4a,~ PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MEDIOS PARA CONTROLAR UN
ILO EN MOVIMIENTO", segin las anteriores reivindicaciones,
caracterizados por disponer de‘elementos que determinan las
etapas de guiar dicho hilo en una trayectoria recta a través
de un miembro ramurado que btiene su superficie externa incli
ada en adngulo agudo con regpecto a la trayectoria y la di--
reccidn de movimiento del hilo; detener y desviar una parte
fdel hilo fuera de dicha trayectoria recta y enteramente fue-

ra del miembro ranurado al presentarse un mechdén en el mismg

esplazar la parte de HKilo asi desviada a través de una zong
e atrapamiento independiente, mientras dicha parte de hilo
queda desviada; y luego cortar dicho hilo.
5&,~ "PERFECCIONAMIENTOS EN 10OS MEDIOS PARA CONTROLAR UN

IO EN MOVIMIENTO", seglin la reivindicacidn 42, cafacterix%r
os por disponer de elementos que determinan las etapas de -
esplazar el hilo a través de un segundo miembro ranurado;
y restringir dicho mechdén en el pasaje a través del segindo
rmiembro ranurado, para cortar el hilo.
62,~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MEDIOS PARA CONTROLAR.UN
{HILO EN MOVIMIENTO", segin las reivindicaciones 42 o 58, ca-

racterizados por disponer de elementos que determinan la etg
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a a efectuar el frotado del mechdn en superficies adyacen-.

tes a la ranura en dicho primer miembro ranurado.

7%,~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MEDIOS PARA CONTROLAR UN

|[HILO EN MOVIMIENTO", de acuerdo con las reivindicaciones 42,
52 o 62, caracterizados por disponer de elementos que deter-
minan la inclusidn de las etapas de colocar el primer miem--
bro ranuradé de manera de hacer que las hilachas en el hilo,
sean desviadas hacia afuera desde el hilo, alejéndolas de di
cha superficie a medida que el hilo se mueve a través de la
ranura.

82,~ "PERFECCIONAMIENTOS EN 1OS MEDIOS PARA CONTROLAR UN
(HILO EN MOVIMIENTO", segin las anteriores reivindicaciones,
cgracterizados por disponer de elementos que determinan el

hech9 de cortar el hilo al debenerse el mismo para efectuar

su rotura.

92,~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MEDIOS PARA CONTROLAR UN

ILO EN MOVIMIENTO", de acuerdo con la primera reivindica---
cidn, caracterizados por el hecho de comprender un atrapadon
de mechones que incluye medios guiadores espaciados de entra
da y salida, capaces de guiar un hilo en un trayecto y direg
cidn dadas; y un primer y segundo elementos ranurados sucesi
%OS, cada uno de los cuales se extiende en &ngulo agudo con
elacidn a dicho trayecto y dicha direccidn dadas del movi-
iento de la hebra, estando el primer elemento en dicho tra-
ecto, mientras que el segundo estd espaciado a un lado de -
icho trayecto, pero dentro del plano de una linea imagina--
ria entre el exbtremo més externo del primer elemento y los A
Imedios guiadores de salida del hilo, estando espaciadas en--
tre sl las partes prdximas de dichos elementos.

102,- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MEDIOS PARA CONTROLAR UN
[HEILO EN MOVIMIENTO", de acuerdo con la 92 reivindicacidn, cg

racterizados por el hecho de que dichos elementos ranurados
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incluyen superficies que miran hacia afuera encima de los --
Jmismos, definiendo respectivas primera y segunda ranuras a -

través de ellos, teniendo dichas ranuras sustancialmente la

misma medida que el ancho del hilo, extendiéndose cada una -
de dichas superficies en un angulo agudo con respecto a di--
cho trayecto y direccidn dadas, mientras que el borde mis ex
terno de por lo menos aquella parte de la superficie dirigi-
|da hacia afuera que define dicha primera ranura, esta dispu;k
ta de tal manera que la presencia de un mechdn en el hilo, -~
|desvia a &ste, hacia afuera de manera que el mechdén sera ca-
paz de moverse contra dicho borde mls extermo y mis alld del

rismo, estando dicha superficie, mira hacia afuera del segun
d

o miembro, dispuesta en el plano del hilo desviado, de mang
ra que el hilo es capaz de extenderse a travé-s de la segun-
l|da ranura, siendo el mechdén agarrado por el sagundo miembro
para romper el hilo.

1l2,- "PERFECCIONAMIENTOS EN IOS MEDIOS PARA CONTROLAR UN|
'EILO EN.MOVIMIENTO“, de acuerdo con las reivindicaciones 92

o 102, caracterizados por el hecho de que dicho segundo ele-

ento ranurado estd espaciado de dicho extremo mis externo,
el primer elemento ranurado con respecto a la direccidn del
ovimiénto del hilo y tiene su extremo interno ubicado fuers
el tréyecto normal de dicho hilo, pero dentro del referido
ilo, cuando es desviado hacla afuera por el primer elementd
anurado, siendo la ranura del segundo elemento ranurado de

ancho tal que es capaz de detener y atrapar dicho mechdn
ara cortar el hilo.

122,- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MEDIOS PARA CONTROLAR Ul
IIO EN MOVIMIENTO", segln las reivindicaciones 92, 108 u.lil

gracterizados porque la ranura en el primer elememtofanura-

go, es de un ancho sustancialmente uniforme tal que un hiloJ

e un diédmetro determinado, es capaz de pasar a través de 1




975

980

985

9%

995

1000

isma, y un mechén presente en el hilo tomard contazto con -
la superficie externa de dicho primer elemento, para desviar
hacia afuera al hilo y hacer que el mechdn pase hacia afuera
[del borde mas externo de dicho primer elemento, y el segundo‘
elemento ranurado se extiende hacia afuera en una medida tal
que el hilo no puede pasar mis alld del mismo para garanti--
zar que dicho segundo elemento ranurado, debtenga el movimien
to del mechén y aplique al hilo una tensidnanormal capaz de
romperlo,

132,- "PEREECCIONAMIENTOS EN LOS MEDIOS PARA CONTROLAR UN
(HILO EN MOVIMIENTO", de acuerdo con las reivindicaciones 102
1la o 122, cargcterizados por el hecho de que dicha superfi-
cie dirigifla hacia afuera del segundo miembro estd dispuests

en &ngulo, que es aproximadamente 102 menor que el &ngulo, a

que estd dispuesta la superficie dirigida hacia afuera del
rimer miembro con relacidn al trayecto y a la direccidn da-
da del hilo.

142 ,~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MEDIOS PARA CONTROLAR UN
HILO EN MOVIMIENTO", de acuerdo con cualguiera de las reivin

Licaciones 108 a 13%, caracterizados por el hecho de que di-
cha superficié dirigida hacia afuera del mismo miembro, se -
extiende en un dngulo ds 252 a 352 con relacidn a dicho tra-
ecto y direccidn.
158,~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MEDIOS PARA CONTROLAR UN
ILO EN MOVIMIENTO", de acuerdo con cualquiera de las reivi%
dicaciones 10& al42, caracterizados por el hecho de que di--
cho primer elemento ranurado estd dispmesto en un &ngulo de
aproximadamente 302 con respecto al trayecto de desplazamien
to y direccidn del movimiento del hilo, estando dispiesta 1ld
cara superior de dicho segundo elemento ranurado en un angu-
lo de aprdximadamente 102 menor que el &ngulo de la éuperfi—

cie superior delantera del primer elemento.
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162,~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MEDIOS PARA CONTROLAR UN’
HILO EN MOVIMIENTO", de acuerdo con cualgquiera de las reivip
dicaciones 108 a 148, caracterizados por el hecho de que la
superficie dirigida hacia afuera del segundo elemento ranurg
do esté dispuesto en un éngﬁlo agudo de aprdximadamente 15 4
252 con respecto a la direccidn y trayecto normal de despla-
zamiento del hilo, |

178,~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MEDIOS PARA CONTROLAR UN
HILO EN MOVIMIENTO", de acuerdo con cualquiera de las reivin
dicaciones 923162, caracterizados por incluir un dispositivo
cortador, capaz de cortar dicho hilo después de atraparse un
mechdn en el segundo elemento ranurado.

188.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MEDIOS PARA CONTROLAR UN
HILO BN MOVIMIENTO", de acuerdo con cualquiera de las reivip
dicaciones 92 a 172, caracterizados por el hecho de que un
dispositive cortador, esti dispuesto entre dicho segindo ele
|mento ranurado y los siguientes segundos miembros guiadores,
siendo el dispositivo cortador capaz de ser tomado por el hi
lo, después que dicho hilo ha sido desviado hacia afuera por
el primer elemento.

193,-" PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MEDIOS PARA CONTROLAR UN

IO EN MOVIMIENTO", de acuerdo con las reivindicaciones 173
o 182, caracterizados por el hecho de que, dicho dispositivo
cortador, afecta la forma de una hoja relativemente delgada
gue tiene su borde cortante dirigido hacia el extremo inte-

iop de dicho segundo elemento ranurado.

203.- Por Gltimo se reivindica como objeto sobre el que

a de recaer la Patente de Imtroduceidn que, por diez afios,

se solicita para Espaifia y sus Colonias,

P or
"PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MEDIOS PARA CONTROLAR UN HILO EN
{OVIMIENTO" ,

v ————
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Todo conforme queda expresado en la presente Memoria des-

criptiva que consta de treinta Y cuatro paginas escritas a

fmdquina por una sola cara y dibujos que-s
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