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Bl invento se refiere a una méquina para la fabri«+

cacidn del calzado impulsada de modo hidrdulico, mecénico o
neumdtico, especialmente a una mdquina enclavadora de calza
do, en la que el repaso de la cafia, asi como el enclavado de
la punta del zapato y del tenar se efectia en una fase de
trabajo, preferentemente produciendo presidén hidrdulica o
neumética.

El proceso de repaso, como es conocido, se ejecuid
por tenazes que egarren y atraen fijamente el borde de la

cafia, tanto en la punta, como también a pares en ambos lados

por lo que el cuero del corte se estira por encima del empedl

ne de la horma y seguidamente corriendo encima las tijeras
enclavadoras, que se clerran hacia las hormas,movidas en un
plano, se sacan de las tenazas y se comprime el molde de la
horme para encolar. La percusidn de enclavado de la cafia,
que agarre por encima de la vira se unta antes de la coloca-
cién de la horma con un pegamento, que fragua rdpidamente
bajo la accidén de presidn y calor.

Como las tijeras para el enclavado de la punta es<
tdn constituidas planas, en la zona, donde la horma, a con—
secuencia de la expansidn, se desvia del plano de la accidn
de las tijeras, ya no puede enclavarse con estas tijeras.

En el wmarco de los procedimientos de fabricacidn
mecanizados se ha intentado por diversos medios enclavar a
miquina tembién la parte del tenar y de la articulacidén en
lo posible en la misma fase de trabajo con la punta,

Asi, ya se propusieron anteriormente instalaciones
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de superposicién y enclavado, en las que la articulacidn
debe comprenderse simulténeamente al enclavar las puntas
por medio de dedos suspendidos con muelles, que son regula-
bles sobre una trayectoria de curvas., No obsiante a la cons
titucidén de la mdquina complicada y voluminosa, requerida
para ello, se producen pliegues y bolsas por los dedos apli
cados escalonadamente, y la altura de presidn transmitida
no es suficientie para el encolado perfecto. Por lo tanto,
requiere trabajos posteriores manuales adicionales.
También al utilizar correderas superpuestas de te
ngr, provistas de delgadas capas flexibles, cuyas placas

son guiadas, pare comprimirlas més fuertemente contra la ho

| b1

ma ¥y para empujar las correderas superpuestas de tenar fue—
ra de la trayectoria, se conservan las mismas dificultades.
IEn otros dispositivos de corrimiento superpuesto,
para la mejor adaptacidn a los moldes de las hormas se pro-
ponen chapas de tijera muelleante que se acercan desde los
lados, o bien construcciones de chaspa en forma de cuila, en
parte doblemente suspendidas en muelles y también aquellas
con prolongaciones unilaterales de refuerzo, en que el can-
to para correr encims estd dispuesto disminuyendo hacia la
punta ¥y retirado frente al perfil de la tijers. También en
estas insbtalaciones conocidas la estructura es muy complicg
de y la presidn alcanzable de apriete no es regulable.
Otro inconveniente semsible consiste en que lag partes de
chapa no ofrecen ningin adosamiento saturado a la horma y

as{ ponen en duda el fraguedo sometido a presidn y a unidn

formal
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En otra forma de ejecucidn se utilizan dedos para
correr encime, a los que, para la adaptacidn a la expansidnl
de la articulacidén estd coordinade en cada caso una espiga
corrediza perpendicularmente al fondo de la horma, que reco
rre tanteando el fondo de la horma. Estas correderas de
superposicidn tienden a atascamientos, por lo que se hace
imposible un moldeo posterior de la superficie del fondo de
la horma y no siempre se garantiza un buen encolado de uniﬂn
de la percusidén de enclavado con la suela de la vira.
Frente a esto, seglin el invento, en la tijera .en-
clavadora de dos partes, conocida en si, con placas de tije
ra desmontables, estas Wltimas, por subdivisidén en miembros
articulados se hacen tan eldsticas que se pueden adeptar
gin escalonamiento a cualquier forma de expansidn y de tenar.
Por el invento se presenta ademds un procedimienq
t0, por el que de manera sencilla se produce la transferen-—
cia de un movimiento de traslacidn de las placas de las ti-
jeras enclavadoras desde un plano guiaedor a trayectorias si
métricas o asimétricas en el espacio, que terminan en el
fondo de la horma. En ello las placas de las tijeras enclg

vadoras, subdivdidas articuladamente, se utilizan como miem

zas que actia aproximadamente en planos perpendiculares a
ello., Bl par de fuerzas actia como medio elevador para las
tijeras articuladas divididas en miembros, Segin una formna
de ejecucidén preferida, consiste en dos barras de muelle

actuantes en cruz, apoyadas en articulaciones de bolas con
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fuerzas de muelle sintonizadas, cuyos puntos de base estdn
articulados regulablemente en la construccidén de apoyo, cu-
ya pieza acodada de cabeza se apoya en el miembro mas exte-
rior del lado de la articulscién de la pleca de la tijera
enclavadora. Bajo la accidn de movimiento de la tijera se
comprimen las barras de muelle dispuestas cruzadas y siguen
al avance de las tijeras hacia la horma.

Al unir comprimiendo las barras apoyadoras muelle$
des se hace activa una creciente fuerza de muelle en el miem
bro de enlace de la placa de las tijeras enclavadoras, que
produse la elevacidn y la tensidn de la cadena de eslabonesd
Las articulaciones de los eslabones de las placas de las ti-
jeras enclavadoras estdn constituidos de tal modo que antes
de la aplicacién contra la horma, el miembro de enlace de
apoyo tiene que levantar el eslabdn precedente y éste a su
vez tiene que influir en cada caso sobre el eslabdén gue le
sucede hasta la parte rigida de las tijeras. EL eslabén
estacionario tiene ajuste de tope respecto a las tijeras de
punta. Asi se asegura que todos los eslabones se apliquen
sin escalonamiento a la horma Vy la accidn de las fuerzas
también se haga eficaz en los redondeos de los tenares.

El ajuste de las presiones de apriete puede efec-
tuarse por adecuados emparejamientos de muelles de presidn,
por ajuste de los puntos de las bases de las barres de mue-
lle y de la aplicacidn de los planos de superposicién. Sin
embargo, sin abandonar la idea del invento, en lugar de la

fuerza de muelle o adicionalmente a la misma, pueden prever-
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se otros medios, que ejercen fuerza, por ejemplo, un émbolo
elevador, respectivamente en cada caso un émbolo elevador
hidrdulico o neumdtico, que, igual que las barras estén cru
zados en los ejemplos de ejecucidn descritos, actian sobre
la punta de las tijeras articuladas del lado contrario o
también sobre la punta de las tijeras del mismo lado.
Las ideas, sobre las que se hasa esta propuesta
y sus ejemplos de ejecucién son nuevos pare la resolucidn
del probleme arriba citado. Significan constructivamente,
y desde el punto de vista del trabajo, una esencial simpli-
ficseidn, porque el movimiento de corrimiento de superposi-
eidén en las formas frecuentemente complicadas de la parte
de la articulacidn se derivan de un movimiento de arco de
circunferencia de las tijeras de punte, y se realiza por un
miembro de enlace mévil respecto a un par de fuerzas actuan
te antagdnicamente. *ste progreso se consigue con elementos
de construccidén bien visibles, fdcilmente reajustables y po-
co complicados, sin que por ello tenga que agrandarse la
mdquina. Asi, por ejemplo, no se requiere ninguna clase de
medios adicionales de movimiento, que tengan que aplicarse
de modo vertiecal u horizontal, perpendicularmente al eje de
-la hormae. El progreso técnico se consigue aqui por un ren-
dimiento segiin el invento que, no obstante a las disposicio-
nes conocidas hasta ahora, muestra un camino de soluciones
completamente nuevo.
El invento estéd representado en los dibujos median

te algunos ejemplos de ejecucidn. Muestrans
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La fige 1 una.vista desde arribs sobre la parte
de las tijeras clavadoras de une mdquine enclavadora de pun
tas y de tenar en posicidn de reposo.

La fig. 2 la misma en posicién de enclavado. Pa-
ra la simplificacidn de la representacidén se desmonté la
placa de cublerta,

La fig.3es una vista de la parte de las tijeras
con los apoyos cruzados, vistos desde el lado del servicilo,

La fig. 4 uvna vista lateral sin detalles con la
horma en posicidén de enclavado.

Le fige 5 una vista de arriba

Ia fig. 6 una seccidn transversalmente al eje de
la horma.

La fige 7 una seccién transversal al eje de los
eslabones de articulacidn por la placa de las tijeras de
‘tenar,

la fig, 8 una placa de tijeras de articulacidn co:
una articulacidén aplicada oblicuamente.

La fig. 9 una seccién por los miembros de articu=
lacién y diferentes superficies de arrastre.

Ia fig., 10 una forme de articulacién cuneiforme,
que se influye mutusmente actuando e traccidn.

La fig. 11 una charnele de permos de articulacién
con doble perno y taladro de ambos lados,

La fig. 12 una articulecidén de eslabones con un
perno fijo aplanado por ambos ledos.

Ia fig. 13 una veriante constructiva de la ejecu

cidn de la articulacidn, y para ello
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la fig. 14 la vista lateral en posicidén de apriete}

la fig. 15 una disposicidén de los eslabones de las
tijeras sobre base muelleante.

En la méquins repasadore y enclavadora de puntas,
la cafla 2 colocada sobre la horma 1 (fig. 3) se coloca de ma
nera conocida fijamente estirada sobre la horme por unas ti-
Jeras de puntae no representadas en el dibujo y varias, por
ejemplo, cuatro, seis o mds tenazas laterales 4 y 5 opuestas
a pares entre si,

Pare obtener la forma del zapato previemente mol-
deads, adosada a la horme, las correderas de superposicidn
14 y 15, constituidas a modo de tijeras, se oscilan a una al
tura ajustada respecto a la vira 20 en un plano de aceidn,
de %al modo sobre la horma, que las placas de tijera empujan
la parte inferior del cuero de la cefia contra el borde de la
horma. &ajo la presién, que ahora cede, de las tenazas repa
sadoras, se extrae entonces la percucidn de enclavado 22 en
tal medida de las tenazas, como progress el ulterior corri-
miento de superposicidn sobre la horma, respectivamente la
vira.

En la zona de las puntas, donde el fondo de la hor
me ¥y las tijeras de corrimiento de superposicién se encuen=
tran en un plano, puede alcanzarse mds fdcilmente el corri-
miento de superposicidn libre de pliegues y de bolsas, que e$
la zona del tenar y de la articulacidén donde, condicionado
por la expansidn 571 de la forma de la horma, sale fuera del

plano de las tijeras. Esta parte, por ello se elabora por
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maguines enclavadoras de articulacidn en otra fase de traba
Jjo. Generalmente se formen pliegues precisamente en los lu
gares terminales de la zona de trabajo. Por ello, como se
describird a contimmacidn, el dispositivo enclavador de pun
tas estd dispuesto de tal modo que la parte de tenar y de
articulacién puede enclavarse simultdnesmente en una fase

de trabajo.

En la fig, 1 se muestra la constitucidn conocida

de las tijeras para enclavar en posicidn de reposo (tijeras

agbiertas) y en la figura 2, en la posicidn de enclavado (i
jeras cerradas), las partes tienen igual numeracidén en ambas$
figuras y por ello obtienen en la posicidén de trabajo de la
figura 2 en tal caso una raya por arriba, por ejemplo, 14,
15 de la figura 1 estdn sefislados como 14'y 15' en la figu~
ra 2. Los detalles, que carecen de importancia se omitieron
para mayor sencillez. Ia caracasa de las tijeras 24 se com
pone de una placa de base 26 y de una placa 28 de cubierta
- indicada interrumpidamente - entre las que las tijeras de
punta 14, 15 y las tijeras de articulacidn 16. 17 encuentran
alojemiento, ILa carcasa estd apoyada sobre soportes verti-
cales 30, 31. Ias tijeras de puntas son oscilables en dos
partes alrededor de un punto de rotacién 34, 35 corredizo

en 8l eje longitudinal 32 de la horma., Cada tijera tiene

una pieza de curvas 36, 37 montaeda en guias de marcha forzo-
sa, sobre las que estdn montadas intercambiablemente las
placas de tijera 38, 39, moldeadas sobre la horma, de modo

mecdnicamente unido, fécilmente intercambiable. Ias tijeras
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de tenar 16, 17 se componen de menera aniloga de una pieza
de curvas 40, 41 y en cada caso de una placa de tijeras 42,
43 intercambiable, que se articularon en eslabones 47, 48,
49, 50 de une manera que todavia se explicard. En el esla-
bén 50 mds exterior del lado de la articulacidn, segin el in
vento, estd sujeta la posicidn de cojinete 52 de espiga de
bola de una barra de apoyo 54 que en el otro extremo estd fi
jada con su punto de base 56 en el bastidor 30, nuevamente
en una articulacidén de bola 58 (fig.3) y por ello puede mo-
verse en una supserficie abombada en forme de arco de circun~

ferencia a modo de abanico - con rama de abanico 54' acorita—

L]

da en la posicidn de trabajo 54'. El punto de base 56 de la

barras de muselle 54, 55 estd sujeto en cada caso sobre un br

|1

zo 62, 63 horizontal, aplicable de modo mds alto o mds bajo,
en el bastidor 30, 31 y agqui puede atornillarse para ajustar
se a cualquier altura de expansién lateralmente, pudiéndose
también oscilerse si fuera necesario. La disposicién estd
establecida de tal modo que las fuerzas de las barras de apg
yo 54, 55, sldsticamente muelleadas, primeramente llevan a

aplicarse con fidelidad de forma las piezas de tijera 48, 49

50 divididas en eslabones de modo adecuadamente articulado,

con la presién de apriete requerida, también en la operacién,
de enclaver para encolar.

Segin una forma de ejecucidn a t{tulo de ejemplo dé
la idea del invento, las barras de apoyo 54, 55, como pueds

observarse en la fig. 3, estan dispuestas de tal modo que la
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barra 54, actuante sobre la tijera izquierda (43) encuentra
su punto de base 56 en el lado derecho, y por arriba estd
acodada de tal modo, que las barras, al cerrarse las tijerad
no se molestan. En el tubo de apoyo exterior 64, que estd
atornillado con la pieza de base 56, que soporta la cabeza
de apoyo 58, los muelles de presidn 66 actian corriendo ha-
cia fuera al destensarse, es decir, que actuan alargando so
bre las barras de apoyo 68 superior acodada. EL grupo de mu_e_i
lles, en el ejemplo representado, se compone de un muelle
guiador 70 mds débil y de un muelle de presidén 71 mds fuerts
Al cerrase las tijeras de tenar 40, 41, se tensa el muelle
de apriete 71 despuds de bloquear encima el muelle de expan-
gidn 70, El ajuste grueso de la accidén del muelle se efec-
tda al ajustar sobre el apoyo vertical 30, 31. Con ayuda ds
la tuerca moleteada 72 puede reajustarse la tensién previe
del muelle en ciertos limites.

El enclavado, en el dispositivo antes descrito pa-
ra enclavar puntas se inicia en la punta despuéds de terminan
el corrimiento de superposicidén por la barra de corredera

74 y la horquilla 75, sobre el par de tijeras 14, 15 de co-

rrimiento de superposicidn. En ello se corre el punto de giro

ma gobre el tiro de la horma en la posicidn 35, en lo que
las ranuras guiedoras 76, 77, semejantes a piezas de arco,
en la pieza de curvas 36, 37 conducen un movimiento de avan+
ce y de oscilacién de las tijeras de puntas, pero también

al mismo tiempo actian sobre el par de tijeras articuladas
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16, 17 por medio de pernos de rodillos 68 y ranuras guiado-
ras 80, 81. TIas tijeras de articulacidn 40, 41 estdn for—-
madas a modo de arco de circunferencia en la cara externa
82 y asi se mueven hacia dentro sobre una pieza de arco 84
de modo aproximadamente perpendicular sobre el eje 32 de la
horma. El perno de rodillo 68, que enlaza ambas partes de
tijera se conduce en ello en una hendidura de curva 90 com
pueste de un trozo rectilineo y un trozo de arco de circun-
Fferencia. El movimiento de traslacién hasta shora descrito
termina en un plano y sin ulteriores medios auxiliares con
duciria a la aplicacidn horizontal de las tijeras de punta
sobre el fondo de la horma. ILas tijeras de punta en sus
cantos de aplicacidn 92, 93 estdn conformadas de tal modo
que la percusidén de enclavado es abrazada por estos.

Para el enclavado de la zona de la articulacidn y
del tenar, sin embargo, tienen que adoptarse otras medidas
que, como ye se ha dicho, consisten en la disposicidn de
miembros apoyadores 54, 55 muelleados, actuantes cruzadamen
te., Ia barra de apoyo 54, en el proceso de movimiento anted
descrito, se mueve obligadamente con el miembro 50, en el

que estd fijada con su articulacidén de bola superior 52,pri

cunferencia, en lo que la barra de apoyo 68 acodada puede
correrse hacia dentro, acortdndose contra la fuerza del mug
lle de extensidén 66. En el instante, en que la resultante
de la flecha de fuerza, actuante para trasladar y de la fuer

za de muelle de retroactividad, se levanta fuera del plano,
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gigue el miembro 50 de tijera. Ias demds piezas de articu-
lacidn 49, 48 se unen al movimiento en el espacio en la me-
dide, en que la fuerza de apoyo del muelle 66 se refuerza en
el ulterior transcurso del movimiento de corrimiento de su~-
perposicién, pero sdlo mientras lo permitan los flancos de
las articulaciones de los eslabones excavados 94, 96 (fig.
9). Semin el invento, estos estdn biselados ¢ orrespondien~
temente al dngulo de expansidn previsto y tienen la misién
de levantar al mismo tiempo en cadas caso el eslahén siguien-
te, en la direccién alejdndose desde la barra de apoyo 68
hacia la punta del zapato ~ hacia el miembro de tijera 47,
que permanece en el plano de traslacidén - por ejemplo, levan
tando el miembro 50 al miembro 49 y éste, a su vez, al miem-
bro 48 haste que éste, para la expansidén de la horma o pars
el redondeo del tenar, reciba una aplicacidén saturada, véan-
ge lag figuras 4, 5y 7.

Lo tijera del tenar, por ejemplo, por los pernos
44, 45, 46 (figs. 5 y T) de modo oscilable alrededor de estos)
se une con piezas de articulacidén salientes, que desde el
miembro de tijera mévil 48 engranan en el miembro en forma
de horquilla de la pieza 47 estacionaria de tijera. ILa vistm
sobre 1la tijera levantada (fig. 5) muestra en la linea 60
el limite de la cavidad, condicionada por la percusidén del
enclavado, que transcurre hasta el borde de la horma. En la
seccién por el miembro 50 (fig. 6) se observa que esta cavi-
dad 92, comenzando desde la linea 60, se profundize hasta el

redondeo 93 del lado de corrimiento de superposicidn y asi
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procura una accidn reforzada de corrimiento de superposicidn.
Con la parte 88 articulade desde abajo, en el miembro de ar
ticulacidn 50 mds exterior se une la barra de apoyo 68, ba-
jo cuya accidn se alcanza la superficie 114 de tijera de ar
ticulacidén cerrada, representada en seccidén en la figura 7.
En el canto 86, cuando las tijeras articuladas, que se cie-
rran, merchan por debajo de las placas 38 y 39 de las tije-
res de punta, con la punta biselada 85 del primer miembro
47, se consigue una adaptacidn libre de transicién a estas
placas,

Algunas formas de hormas, en los zapatos de moda,
ademds del combamiento, condicionado por la expansiédn, que
sigue al eje de la horma, tienen ademds una curvatura, que
transcurre transversalmente al mismo., Para adaptarse a es~
tos radios de curvatura, segin el invento, se propone divi-
dir articuladamente el dWltimo miembro 50 de la tijera de ar-
ticulacidn otra vez, pero oblicuamente respecto al eje de 1ls
horma. ZEn ello, la barra de apoyo 69, como ya se ha descri-
t0, puede atacar montada desde abajo, en el miembro 98 (fig.
8)s El canto de conformacién de la horma se representa aqui
por la linea 99.

Como puede observarse en las figuras 5 y 9, las
superficies de tope 94 y 96 para los miembros de articulacidn
50, 49 y 48 en los dos flancos de charnela exteriores 102 y
104 o también en el trozo central 106, teniendo en cuenta ld
mase de expansidén previamente dada y la compresién de super-

ficie que se manifiesta, pueden establecerse mds cortas, 108,
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6 mds largas, 96. Ias superficies de tijeras 110, 111, 112
y 113, vueltas hacia el fondo de la horma, estdn conformadas
vy edaptadas a la expansidén 51 de la horma (fig. 4). En el
estado aplicado, las mismas forman la superficie 114 pasantéd|,
mostrada en la fig. T. .

Otros ejemplos de ejecucidn para la ejecucidn de
los miembros de la articulascidén se indican en las siguientes
figuras., En la solicitacldén a traccidén en la direccidn de
la flecha 114 (fig. 10) el miembro 116 se extrae hacia delan
te fuera de la posicidn de reposo del punto central 118 has-
ta la posicidn de centro 120. En ello se aplica la superfi-
cie de eslabdn cuneiforme 122 de la trayectoria guiedora 124
contra el miembro 126 y levanta a este miembro,.

Segun la fig. 11, entre los trozos de eslabdn de
tijera 128 y 130 actidan pernos de cilindro 132, 134 aplana-
dos, unidos con tornillos 136, como unidén articulada,

Aqui el #4ngulo de inclinaciénOf se limita por la
aplicacién de los cantos 138, 140, cuando actia una fuerza
elevadora en la direccidn de la flecha 142.

Por superposicién de un perno de cilindro 230,
aplanado en dos lados paralelamente a su eje longitudinal,
222, 220 (fig. 12) sobre un eslabén intermedio de tijera en=
clavadora 226 — en el ejemplo se dibuja la fijacidn por el
tornillo 224 en la aplicacidén de la superficie 220 al miembrp
226 ge dibuja en el lado situado opuesto al taladro - resul-
ta una unidn erticulada sencilla para los miembros 226 y 228)

cuando el miembro 226 se introduce, con el perno de cilindrog
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230 atornillado encime, en el taladro 232 del miembro 228.
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El éngulo de movimientool, , para efecto retroactivo sobre el
miembro 228 se fija por inclinacidén de la superficie 234,
Un montaje unilateral se hace posible por perno de¢
cilindro 144 (fig. 13) con extremos biselados 146, 148, su~
jetdndose uno de los lados 148 por una pieza de brida 150
provista de taladro de aplicacidn, rigida o muelleante y se
fija por wnidn roscada 152, Estos miembros solo necesitan
enchufarse en el lado de corrimiento 146, mientras que la
unién roscada 152 se efectia unilateralmente en el flanco de
los miembros de articulacidén vueltos hacia el cabezal de las
tijeras. Ul cempo de escotadura 154 (fig. 14) para las bri-
das 150 actia en ello con éstas, cooperando de tal modo que
el arrastre del miembro 158 por el miembro 156 y después taﬂ
bién del miembro 160 por el miembro 158 se efectda cuando
ataca una fuerza elevadora en la direccidén de la flecha 162,
Otra mejora se muestra en el ejemplo de la figura
15 en la sujecidn de los miembros de tijera 180, 182, 184,
186, 188 sobre una hoja pasante 190 de acero de ballesta.
Los distintos miembros de tijersa estdn fijados, por ejemplo,
por tornillos 192, planamente sobre la base 190 eldsticamen-
“te flexible. Los biselamientos 194 y 196 en la superticile
basics del miembro tienen que constituirse en ello como su-
perficies de un poligono insorito en la expansién., Pajo la
accidn de fuerza del apoyo 198 se empujan entre si los mieme
bros de tijera y los flancos 202, 204, como en los otros ca-

sos, adoptan la elevacidén recipropa ¥y la transmisidén de fuex
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za., Sin embargo, también es posible hacer correrse piezas
de cuila desde abajo, actuando de manera elevadora, entre 1los
niembros de tijera de tal modo que pueda cerrarse la super~
ficie 200, vuelta hacia 1la horma y que pueda correrse sobre
la horme sin transicidn con el enclavado.

Para enclavar, las lineas de limitacién de las pla
cags de las tijeras enclavadoras 42', 43' metidas hacia den-
tro, forman una linea 100 pasante que, frente al canto de lg
vira, estd desplazada hacia dentro, tanto que pueda recubrir
se la percusidn del enclavado y pueda apretarse a presidn.

Ia presidn de apriete y el calor de calefaccidn,
transmitido por las +tijeras conduciendo e irradiando, acele-
ran el fraguado de la percusidén de la cafia 22 untada con pe-
gamento de endurecimiento rdpido y también el proceso verde-
dero de enclavado,

Ia liberacidn del calzado enclavado se efectia des
pués de quitar la presidn de epriete y de retirar las tije-
ras desde ol varillaje de horquilla T74', 75', por lo que las
t1jeras de punta 14', 15' que oscilan hacia arriba, actdan
sobre lac tijeras articuladas 16', 17' por medio de los per-
nos de rodillo 78' y las trayectorias de curvas actian en el
sentido de un dlstanciemiento desde el eje de la horme. Los
miembros de tijera de tenar articulados, por ejemplo, 48, 498

50 en la figura 7 se hacen oscilar hacia atrds desde la expa

Lind

9idn y con simultdéneo estiramiento de los miembros de apoyo
54', 55' entrando tangencialmente en el plano guiador fijo,

hasta que se alcance de nuevo el estado segin la figura 1.
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La presente patente de invencién, comprende las

siguientes reivindicaciones:

1.= Mejoras en la construccién de mdquinas para 14
fabricacidén de calzado con instalacidn enclavadora en dos
partes actuando en forma de tijeras para el repaso y el en-~
clavado para pegar la parte de punta, tenar y articulacidn,
caracterizadas porque las puntas de tijeras del lado del te-
nar, de un modo limitemente mévil, estdn subdivididas articy
ladamente de modo que se influyan mutemente en alcance pre-—
viemente determinado y, como elemento de acoplemiento entre
las tijeras de corrimiento de superposicidn, movidas en trag
lacidn en un plano fijo, y un par de fuerzas actuantes en
superficies, situadas aproximadamente perpendiculares al mig
mo, se mueven sobre lineas de curvas en el espacio, que, sa-
liendo del plano de conduccién de las tijeras, conducen sobr
la 1inea de limitacidn de fondos de horma de cualquier forme
deseada, sobre los que pueden comprimirse sin escalonamiento

los miembros de tijeras de la expansidn.

2.~ Mejoras segin la reivindicacidn 1, caracterizg
das porque la instalascidn elevadora de las tijeras enclava-
doras comprende placas de tijeras del lado del tenar, inter-|
cambiables, que estdn subdivididas por articulaciones o por
gufas en la direccidén longitudinal y en caso necesario tam-

bién en dngulo y estdn constituidas de tal modo, que, bajo

®




10

15

20

)

376122

la accién de apoyos oscilantes, cada miembro comprime al pre|
cedente haciéndole penetrar en la expansién de la horma, pe-
ro la pileza fija se hace oscilar hacia dentro sxactamente a

tope hacia el par de tijeras de punta.

3.~ Mejoras segun las reivindicaciones 1 y 2, ca-
racterizadas porque losg apoyos oscilantes pars dispositivos
enclavadores estdn constitufdos como barras de muelle, gque
pueden correrse para unirse, que se cruzan y estdn apoyadas
e ambos lados en articulaciones de bole, en el lado de trabg

jo de la mdquina para fabricar calzado estdn dispuestas dela

115

te de la gufe de las tijeras articuladas, por ejemplo, en
sug agpoyos de un modo reguleble en altbtura y lateralmente y
porque cada una de las barras al cerrar las tijeras actia en
cada caso sobre los miembros de tijeras articuladas situados
opuestos de tal modo que los miembros se levanten en trayec-
torias del espacio asintéticas contra la expansién de la hor
ma.

4.~ Mejoras segin las reivindicaciones precedentes,
con instalacidn elevadora de tijeras enclavadoras, caracteri-+t
zadas porque los miembros subdivididos de tijeras de corri-
miento de superposicidn, hacia el eje de la horme se cierran
gobre curves en el espacio, simétricas o asimétricas, y por-
que la proyeccidn horizontal describe sectores de arco circu
lar, la proyeccidn vertical entre la posicidn de reposo y la

posicidén de cierre describe secciones de arco de hipérbola
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“nea caracteristica pueda adaptarse fdcilmente a la expansién

526182

que, por ajuste del punto de base, por ejemplo, en las ba-

rras de apoyo, variardn correspondientemente la horma.

5.~ Mejoras segin la reivindicacidn precedente,
caracterizadas porque la accidn contraria a la fuerza ele-
vadora, al introducir las tijeras, se refuerza uniformemen-—
te, por ejemplo, por la combinmcidén de un muelle mds débil
por lo menos, con uno 0 varios muelles mds fuertes en el
apoyo que, despuds del desbloqueo del primero, todavia ac-
tian eldsticamente, y porque las barras de apoyo estdn apo-
yadas en articulaciones de bolas, se cruzan y estdn provis—

tas de extremos de adaptacidn de tijeras acodados.

6.— Mejoras segin las reivindicaciones 1, 3y 5
con apoyos de barras de muelle, caracterizadas por comple -
tar el ajuste grueso por vna instalacidn adicional de ajus—
te fino para la tensién del muelle mediante tuerca moleteg
da.

7.~ Mejoras segin las reivindicaciones 1, 3y 6
con apoyos de barras de muelle, caracterizadas porque la con
binacién de muelles estd compuesta de muelles en espiral y
en disco o solamente de muelles en forma de disco, cuya Ii-
3

de la horma.

8.~ Mejoras segin una o varias de las reivindica-

ciones precedentes con un suplemento de placa de tijeras, d4g
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racterizadas porque las articulaciones de eslabones estdn
equipades de topes para levantar simultdneamente - en la
direccidn hacia las partes que permanecen en el plano de
oscilacidn, es decir fijas, imméviles - de los eslabones
siguientes, hasta la adaptacién a la forma del fondo de la
horma y en el lado de corrimiento de superposicidn de la

forma de la horma estdn trabajadas correspondientemente.

9.~ Mejoras segin la reivindicacidén 8 con eslabo-
nes de placas de tijeras, caracterizadas porque el efecto
rec{proco entre los eslabones de articulacién se efectia en
los topes de charnela, cuya holgura estd sintonizada al trans
curso del redondeo del tenar con el fin de una aplicacidn

libre de transicidn.

10.~ Mejoras segin una o varias de las reivindica
clones precedentes con eslgbones de placas de tijerass, ca-
recterizadas porque los eslabones, por unidn de cufla, que
aprieta mediante solicitacién de traccidn, se hacen eficace#
sobre los eslabones vecinos contra la accidn de traccidn y
aplican estos de una manera predeterminada de modo rigido y

fijo contra la forma de la horma.

11, Mejoras segin una o varias de las reivindics
clones precedentes con eslabones de placaes de tijera, carac+
terizadas porque las articulaeciones acodadas estdn asegura-
das por muelles o bridas, estdn articuladas de modo fdcil -

mente desmontable y pueden comprimirse contra la forme de la
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horma en $res dimensiones.

12,- Hejoras segin una o varias de las reivindicag

clones precedentes, carascterizadas por una unidn articulada

de un eje, mdévil limitadamente por pernos de cilindro super-
puestos aplanedos, en taladros parcialmente abiertos, con
tope en las caras frontales para dos fases de trabajo en po

sicidn de tragbajo y en posicidn de reposo.

13¢= Mejoras seglin una o varias de las reivindica
ciones precedentes, caracterizadas porque cada eslabdén mévil
de tijera estd unido por dobles pernos y cada perno redondo
0 aplanado puede insertarse en taladros abiertos hacia el
exterior, cuya distancia se adapta siguiendo desde el canto

de eslabén superior de acuerdo con la expansidn de la horma

14.~ Mejoras segin una o varias de las reivindica
ciones precedentes, caracterizadas porque los eslabones es—-
t4n unidos con charnelas en forma de cadena o estdn fijados
sobre fuertes chapas de acero de muelle tensandose por fuer
za de traccidn penetrando en la expansidn y se consigue su

aplicacidn.

15.~ lMejoras segun una o varias de las reivindica
ciones precedentes, carascterizadas porque el levantamiento
v la tensidn de los miembros de plecas de tijeras, formados
articulademente, se ocaslona por piezas de avance actuantes

en forma de cufia desde abajo.
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16.= Mejoras segin una o variss de las reivindica-
clones precedentes con dispositivo elevedor de las +ijeras
enclavadoras, caracterizadas porque los epoyos se accionan
por el avence de las tljeras o dependiendo del mismo, de mo
do eldéctrico o mecdnico manibréndose cruzadamente de modo
neumdtico o hidrdulico.

17.= Mejoras segin la reivindicacién 1, o las rei-
vindicaciones precedentes, con dispositivo elevador de tije
ras enclavadoras, caracterizadas porque los apoyos actian
accionados por fuerza y manlobrados, en cada caszo, apoyados
oscilablemente en la cara de ataque de las tijeras, actuandd
para penetrar en la expansidén de la articulacién.

18.= Mejoras en la construccidén de mdquines pars
la fabricacidén de calzado.

Segin se desoribe en la presente memoria descriptid
va, 8e relvindica e iludtra\con las figuras que se adjunten,
constando esta memorig de veéintidds hojas foliadas y escri-

4 »
tag a maquina por una|sola/de sus caras.

Madrid, 2 8 ENE. 1967

$ ROEB

D
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