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frencesa, establecida en 17; rue de'cliohy. Saint-Quen, Fran

cla, por: ]
"APARATO CON RECINTO ESTANCO ATRAVESADO POR UN BRAZO DE TRANS

MISTON" o=

-~

Bl invento se refiere, de una manera general, a los
aparatos de la clase de aguellos que incluyen, por una parte,
un recinto estanco que seﬁara dos medios fluidos a presiones
diferentes, situados, respectivamente, en el interior {medio-
"interno") y en el exterior (medio "externo") de dichoﬂrecgg
to y, por otra parte, un brazo de transmisidn destinedo & ==
reunir dos elementos méviles situados, respectivamente, en -
el interior (elemento mévil “"interno") y en el exterior (ele
mento mdévil "externo") de di&ho reoiﬁto, debiendo presenfar
dicho brazo de transﬁisién.un punto de pivotamiento situade
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en la proximidad de la pared del recinto en cuestién; y con
cierne mis parbicularmente, porque es en este caso cuando -
su aplicacidn parece tener que presenber mayor interés, pe-
ro no exclusivamente, entre estos aparatos, a aquellos para
hacer actuar una diferencia de presiln, detectada en el in-
terior de un recinto esbanco, sobre un aparato receptor si-
tuado en el exterlor de dicho recinto.

BEs conocido hacer incluir en los aparatos de esta --
clase un diafragma delgado, generalmente plano (por lo me--
nos en la mayor parte de su superficie), deformable y elés-
tico, de forma anular de revolucidn alrededor del eje del -
brazo de transmisién, y cuya parte periférica estd hecha so
lidaria vor empotramiento, sezin un plano perpendicular al
eje del brazo de transmisidn, de la pared del recinbo estan
co, mienbtras que la parte central de este diafragma delgado
esté hecha soiidaria, por empotramiento segln un plano per-
pendicular al eje del brazo de transmisién, del brazo de --
transmisién en cuestidn.

Tal forma y tal montaje del diafragma delgado permi-
‘ten obtener una buena esbanqueidad del recinto estanco y una
definicidn correcta del punto de pivotamienbo del brazo de
transmisién.

Sin embargo, esta forma y este montaje no ofrecen -~
una resistencia suficiente a la presidn y se comprueba une
deformacidn del diafragma delgado y un desplazamiento del =
brazo de transmisidn hacia aquél de los dos medios, interno
o externo, en el ocual reina la presidén mds baja, desplaza--
miento que es perjudicial a la precisidén del aparato, pues-
o que cambia las caracterfsticas geométricas de la unibn -

mecénica entre el elewento mévil interno y el elemento m--
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Con el fin de paliar este lnconveniente, se ha pro--
puesto hacer incluir al aparato dispositivos mecénicos de -
retencidn que impiden estos desplazamientos del brazo de ~-
transmisibén hacia aquél de los dos medios, inberno o exter-
no, en el cual reina la presidn nds baja; sin eabarge, es--
tos dispositivos mecénicos de retencidén presentan, entre =-
obros inconvenientes, el de disminuir la sensibilidad del -
aparato.

La Qisposicidn principel del invento tiene precisa--
mente por finelidad paliar los inconvenientes de un diafrag
ma delgado de forme general plana y cuyos encajes estén he-~
chos, respectivamente, segln prlanos perpendiculares al eje
del brazo de transmisidn, y hacer indtil ia presencia de «=-
dispositivoé mecdnicos de retencién.

Un aparato conforme a esta disposicidn principal se
caracteriza por el hecho,

do que el diafragma delgado estd confizurado de mane
ra que presenta la forma de una zona esférica centrada so--
bre el eje del brazo de transmisibn y cuya concavidad estéd
vuelta hacia aquél de los dos medios, inbterno o externo, en
el cual reina la presidn més elevada,

de que el ewpobramienta de este diafrazma delgado, =
al nivel de la pared del recinto estanco, estd hecho por --
aplagtaniento del borde exterior de la zona esférica que --
consbituye el diafragma delgado, entre dos superficies tan-
gentes & dicha zona esférica.

Un modo de realizacién ventajoso del invento se ca--
racteriza por el hecho de que la distancia que separa los -

dos vlanos que definen la zona esférica que constituye el -
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diafragma delgado es inferior al radio de-dicha zona esféri
C&.4

De preferencia, la distancia que separa los dos pla-
nos que definen la zona esférica que constituye el diafrag-
ma delgado es del orden de 75%:a B50% del radio de dicha zo-
na esférica. » .

Bl invento recae igualmente sobre otras disposicio--
nes de las cusles se hablard més explicitamente después.

Y podri de todos modos ser bien comprendido con ayu-
da del complemento de descripeién que sigue, asi como de =~
los dibujos snejos, cuyos complemento y dibujos estén dados,
naturalmente, sobre todo a titulo de indicacién.

La figura 1 de estos dibujos muestra, en corte esque
mitico con partes ocultes, un apareto establecido conforme
a la disposici@n principal del invento.

La figura 2 representa, a mayor escala, un semicorte
de un elemento importante del aparato mostrade en la figura
1.

La figura 3 ilustra, por un corte completo, una va=-
riante del elemento representado en esta figura Z.

La figura ¢, finalmente, es una vista parciel y a me
nor escala, segln la flecha IV-IV de ia fizura 3.

Segln el invento, y més especialmente segfin aquél de
sus modos de aplicacidn, asi como segln aguellos modos de -
realizacidén de sus diversas partes, & los cuales parece que
hay que atribuir la preferencia, pues se propone, por ejem-
plo, esbablecer un aparato para hacer actuar una diferencia
de presién, detectada en el interior de un recinto estanco,
sobre un aparato receptor situado en el exterior de dicho =

recinto, se procede como sigue o de manera andloga, habida
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cuenta de las consideraciones sigulentes.

'l aparato incluye generalmente, como se mwestra en
la figura 1, una caja 1 estanca, capaz de resistir las pre-
giones ahsolutas:Pi ¥y Pz, cuya diferencia se propone detec-
tar, esbando sevarada dicha caja 1, de nanera estanca, por
una membrane 2 de cualquier tipo apropiasdo que delimita dos
cdmaras Gl N 02, en las cuales reinan, respectivaaente, las
presiones Pl y‘Pa.

La membrana 2 es enbonces solideria de un véstago ri
zido 3 que se extiende en al menos una de las dos cdmaras =
citadas Gl 0 02, giendo los desplazamientos de este vdstago
rizido ¥, que constituye el cleaento mbvil interno de que -
se trataba wds arriba, renrescntativos de la diferencia en-
tre las presiones P, y P .

1772

En estas condiciones, se comprende gque el recinto es
tanco estd constituido por la cdmara ¢y o 02, en la cual se
extiende el vdstago rizido 3; por ejemplo, y como ¢ mUeS«-
tra en la fizura 1, se supone cue ol véstago rigido U se ex
tiende en la cémars Cl gue constituye el recinto estanca -~
del aparato.

La presién del medio inberno es, pues, la presidn P
y la presidén del medio externo, constituido en este caso --
por la atmdésfers que cireunda al aparato, es, pues, la pre-
8ibn stmosférica, y se supondrd, siempre a titulo de ejem~-
plo, que la presidn Pl es superior, en proporciones conside
rables, a la presién abmosférica.

iste es especialmentc el caso, cuando el apareto es-
té4 destinado a medir caudales de liquido, que circulen en -
conductos, por medio de la Giferencia enbre la presidn Pl -

gque reina aguas arribe de una estrangulacidn, y la presibn
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yz que reina aguas'abajo de este esbrangulacidn.

Los valores de Py ¥ P, pueden alcanzar varios bares
(incluso decenas de hares) mientras que la diferencia entre
Py ¥ P, permanece muy pequefla, del orden de algunas décimas
da bar.

Tal aparato incluye, ademds, un brazo de bransmisidn
4 destinado a rveunir el eleuento mdvil interno, constituido

por el véstaso rizido 3 que se extiende en la océmara Q. , &

1
un elemento mévil externo, designado por la cifra de refe--
rencia 5, que coopera con un aparato receptor 6 (generalmen
te constituido por una balanza Ge equilibrio de fuerzas) si
tuado en el exterior del recinto esbtanco, pudiendo ser lle-
vado ventajosamente este aparate receptor 6 por la caja 1l -
del aparato.

aAste brazo de transanisidn 4 esbd montado entonces =-
de menera que presenta wn punto de pivotamlento situado en
le proximidad de la vared del recinto estanco constituido -
por la cémara Cl’ gracias a lo cual cualquier par provocado
por una tendencia al desplazaniento del elemento ndévil in--
terno constituido por el véstage rigido 3, serd transmitido
al elemento mévil exbterno 5, que coopera con el aparato re-
ceptor 6.

Se recurre embonces, para asezurar el paso del brezo

de trensmisién 4 a través de la pared de la cémara C,, a un

l!
diafragma delgado 7, deformahle y eldstico.
Gonforme & la disposicidn principal del invento,
este diafragma delgado 7 esté configurade de manera
que presenta la forma de una zona esférica centrada sobre -
el eje AX del brazo de transmisibén 4, y cuya concavidad es-

t4 vuelta hacia el medio interno en el cual reina la pre---
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el empotramiento de este dlafragma delgado 7 al ni--
vel de la vared de la cdmara €, se realiza por splastanien-
to del borde exterior 21 de la zona esférica que constituye
el diafragme delgade 7 entre Gos superficies 22 y 23 tangen
tes a dicha zonz esférica,

y el empotramiento de este diafresma delgpde 7 al ni
vel del brazo de transmisidn 4 se recliza por aplastamiento
del borde interior 24 de la zona esférica que constituye el
diafragre delgado 7 entre dos superficies &b y 26 tangentes
a diche zona esférica (fiszuras 2 y &),

De preferencia, y como se muestra en la Ffizura 2, la
distancia L que separa los dos planos A ¥ B yue definen la
zona esférica que constituye el diafragma delgado 7 es infe
rior al radio R de dicha zona esférica.

De preferencia todavia, esta distancia L es del or--
den de 755 a 507 del radio R.

Los epotranientos as{ realizados son entonces capa-
ces de resistir el efecto de la presidn Fl sobre el conjun-
to diafregme delgado 7-brazo de transaisién 4.

Seglin un modo de realizacidn ilustrado en las figu~-
ras 2 y 3, la superficie 22 que coopera con la cara céncava
del borde exberior 21 de la zona esférica que constituye el
diafragume delgedo 7 es solidaria de la pared de la cédmara =~
¢y, mientras que la supsrficie 23 que coopera con la cara -
convexa de dicho borde exterior 21 es solidaria de una bri-
de 10 fija por una corona de pernos sobre la cémara Cq -

Igualmente, sezfin el modo de realizacidén ilustrado -
en las fizuras 2 y &, el brazo de transmisién 4 estd consti

tuido de dos partes, una parte interna 41 y una parte exteg
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na 42, que estén reunidas por roscado una dentfo de obtra, -
siendo la superficie 25 que coopers con la cara clncava del
borde interior 24 del casquete esférico que constituye el -
diafragma delgado 7 solidaria de la parte interna 41 del --
brazo de transmisibén 4, mientras que la superficie 26 que -
coopera con la cara convexa de dicho borde interior Z4 es =
solidaria de la parte externa 42 del brazo de transmisidn 4.

BEn la figura 2 se ha supuesto que las superiicies 22
¥y &3, que aseguran el eapotramiento del borde exberior 21 -
de la zona esférica que constituye el diafragma delgado 7,
estin constituidas por zonas esféricas cuyos radios son res
pectivamente:

en lo gue concierne a la superficie 22 que coopera =
con la cara cdnecava del borde exterior 21, ligeramente infe
rior al radio R de la zona esférica que constituye el dia--
fragma delgado 7,

y en lo que concierne a la superficie 24 que coopera
con la cara convexa del borde exterior 21, ligeramente supe
rior al radio R de lu zona esférica que constituye el dia-~=-
fragma delgado 7.

Lo mismo puede suceder para las superficies 25 y 26
que aseguran el empotramiento del borde interior 24 de la -
zona esférica que constibuye el diafragma delgado 7, siendo
los radios de las zonas esféricas que constituyen estas su~-
perficies 25 y 26, respectivamente.

en lo que concierne & la superficie 25 que coopera -
con la cara céncava del borde interior 24, ligeramente infe
rior al radio R de la zona esférica que constituye el dia-w
fragma delgado 7, ¥

en lo que concierne a la superflcie 26 que coopera -
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con la cara convexa del borde interior 24, limeramente su-

perior &l radio R de la zona esférica que constibuye el --
diafragme delgado 7.

Se observaré que si el aprieto de la brida 10 sobre
la pared de la cémara C, es suficientenente eficaz, serd -
posible, como se muestra en la figure 2, prescindir de jun
tas de estanqueidad. '

Aungue los empotremientos realizados conforme a la
fizura 2 ofrecen completa satisfaccién dssde el punto de -
vista téenico, las superficies esféricas 22 y 23, y 26 y -
26, son relativamente dificiles de mecanizar. Tanbién se -
examinard shora una veriante del invento, caracterizads --
por superficies B2 y 23, y 25 y 26, mis ficilmente mecani-
zables,

Sezln esta variante ilustrada en la fizura 3,

la superficie 22 que coopera con la cara céncava del
borde exterior 21 esté constituida por un tronco de cono =
coaxial al eje XX,

la superficie 23 que coopera con la cara convexs --
del borde exterior 21 estd consbituida por un sector Héri-
co generado por la rotacidn alrededor del eje XX de un seg
tor circular de radio r, pequeflo con relacién al radio R de
la zona esférica que constituye el diafregma delgado 7,

la superficie 25 que coopera con la cara cbnoava del
borde interior 24 esté constituida por un tronco de cono -
coaxial al eje XX,

¥y la superficie 26 que coopera con la cara convexa
del borde interior 24 estid constituida por un tronco de co-
no coaxisl al eje XX, ¥y de igual abertura que el tronco de

cono que constituye la superficie 25 que coopera con la ce-
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ra cbncava del borde 1nterlor 24.

En estas condiciones, parece preferible, para asegu~-
rar la estanqueidad, hacer que el diafragma delgado 7 tenga
un collarin plano 27, perpendicular al eje XX del brazo de
trensmisién 4, y prever una jumta de esbanqueidad 28 mante-
nida prisionera entre dicho collarin 27 y una garganta 29 -
formada en la pared de la cédmara Oy .

Se observaré que este collarin 27 no participa préc-
ticamente en el empotramienta del diafragma delgado 7, te--
niendo este collarfin 27 dnicamente por finelided aplastar -
la junta 28.

Conviene sefialar que, para evitar todo desplazamien=
to del punto de pivobtamiento bajo la accidén de la fuerza «-
provocade por el par transmitido por el brazo de transmisién
4, produciéndose tel desplazemiento cuando el valor de dicho
par es elevado, en una direccién perpendicular al eje XX =-
del brazo de transmisidn 4, es venbajoso prever un tirante
flexible montado entre el brazo de transmisién 4, al nivel
de su punto de pivotamiento, y un punto £ijo cualquiera, por
gjemplo solidario de la caja l.

A este efeoto, ¥y como se muwestra en la figura 1, se
puede constituir este tirante flexible por una lémina delga
da 13,

provista en uno de sus extremos de un anillo 14 que
coopera con 6l brazo de transmisidén 4 al nivel de su punto
de pivotamienta, y de preferencia centrado sobre 8l torni--
1lo de fijacién de la parte interna 41 sobre la parte exter
na 42 del brazo de trensmisién 4,

y £ija, por su otro extremo, sobre un soporte 15 so-

lidario de la caja l.

-10 -



10

20

30

Izualuente, para evitar todo desplazamiento del pun
t0 de pivotamiento bajo la accidn de la fuerza provocada -
por el par trensmitido por el brazo de transnisién 4, se -
puede prever una arandela flexible, cuyo borde interior es
4 empotrado sobre ol brazo de transmisidn 4 de la misma -
menera y al mismo nivel gque el diafregma delgado 7, ¥y oyyo
borde exterior estéd fijo sobre una zona anular que rodea -
el brazo de transaisién 1.

L este efecto, y como se musstra en las figuras & ¥y
4, se puede constituir esta arandela flexible por una aren
dela agujereads 30 en la cual esbtén hechas aberturas en --
forme de linulas &l.

Esta arandela agujereada estd provista, con vistas
a asegurar su centrado, de un agujerc cemtral 38 cuyo did-
mebro es igual al didmetro del tornillo de fijacidn de la
parte interna 41 a la parte externa 42 del hrazo de trans-
nisién 4. Puede ser fijada ventajosamente sobre la bxide =
10 por una coronz de bornillos.

Finalmente, se observard que, en ciertos casos, es-
pecialmente cuando el fluido que ocupa la cimara G, es co-
rrosivo, se tendrd interés en hacer que el aparato incluya
dos diafregmas delcados establecidos como se aceba de de--
c¢ir, a saber,

un diafragma delgzado exbterior que sbsorbe la mayor
perte, incluso la totalidad, de los esfuerzos mecénicos,

v un diafragua delgado interior, cuya misién prinei-
pal es proteger el diafragms delzado exterior contra la ac-
cifn corrosive del fluido que ocupe la cémara Gy, estando -
dichos dos dlefragmas delgedas, exterior e interior, riguro

samente yuxbapuestos y hechos solidarios uno de otro Gnica=-
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mente por los empotramientos.

Como consecuencia de esto, ¥y cualquiera que sea el -
modo de realizacién adoptado, se dispone de un aparato, pa-
ra hacer actuar una diferencia de presidn detectada en el -
interior de un recinto estanco sobre un aparato receptor si
tuado en el exterior de dicho recinto, que presenta numero-
sas ventajas (sensibilidad, seguridad de funcionamiento, fi
delided, etc.), incluyendo este aparato un brazo de transmi
8ién que presenta un punto de pivotamiento perfectamente de
finido y ocuya posicidn no varfe en el curso del funcione---
miento, gracias a la configuracidn perticuler y al montaje
del diafragma delgado.

Como es evidente, y como ya resulbta de 1o que prece-
de, el invenbto no se limibta en absoluto a aquél de sus mo--
dos de aplicacidn, asi como tampoco a aguellos modos de rea
lizacibn de sus diversas partes, que han sido mis especial-
mente indicados; abarca, por el contrario, todas sus varian
tes, especialmente

las relativas a aparabtos para los cuales la presién
del medio externo fuera més elevada que la presidn del me--
dio interno,

o las relativas a aparatos en los cuales el hrazo de
transmisidn fuera accionado por el elemenbo mévil externo,
deade el medio exberno para transmibir un par a un aparato
recepbor, que constituye el elemento mbvil interno, situado
en el medio inberno.

Esta solicitud, que corresponde a la presentada en
Franciz, con fecha 25 de enero de 1966, bajo el ndmero P.V.
47.148 y 28 de diciembre de 1966, bajo el nfmero P.V.89.201,

se acoge & los beneficios del articulo 51 del vigente msta-
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tuta sobre Propieda Industrlal.

NOTA

Los puntos de invencidn, propia ¥y nueva, quc se pre-
senban para cue sean objeto de esta solicitud de Patente de
Invencidn en Espafla, por VAINTR aflios, son los siguientes;

‘ 8. - Aparato con recinto estanco atravesado PoT un

brazo de transmisién que incluye, por una parte, un recinbo
estanco que separa dos medios fluidos a presiones diferen--
tes sitbuados, respectivamente, en el interior y en el exte-
rior de dicho recinto estanco y, por otra parte, un brazo =
de bransnisidn destinado & reunir dos elementos méviles si-
tuados, respectivanente, en el interior y en el exterior de
dicho recinto estanco, debicendo presentar dicho brazo de --
transnisién un punto de pivobamiento situado en la proximi-
dad de la pared del recinbo estanco, incluyendo dicho apara
to, ademfs, un diafragma delgado deformable y eléstico, de
forma znular de revolucidn alrecdedor del eje del brazo de -
transnisibn, caracterizado por el hecho de que el diafragme
delgado esté configurado de manera que presenta la forma de
uwna zona esférica centrada sobre el eje del brazo de trans=
misidén y cuya concavidad estd vuelta hacia aquél de los dos
medios, inbterno o externo, en el cual reina la presibn mis

elevada, de que el empotramiento de este diafrazma delzado

al nivel de la pared del recinto estanco estd realizado por
aplastamiento del horde exterior de la zona esférica que ==
constituye el diafrazuns delgado entre dos superficies tan--
gentes a dicha zona esférica, y de que el empotramiento de

este diafragia delgado ol nivel del brazo de transmisién es
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t4 realizado por aplastamiento del borde interior de la zo-
na esférica que constituye el diafragzma delgado entre dos -
superficies tangenbtes a dicha zona esfériea.

22, - Aparato seglin la reivindicacidén 1, ocaracteriza
do por el hecho de que la distancia que separa los dos pla-
nos que definen la zons esférica que constituye el diafrag-
ma delgado es inferior al radio de dicha zona esférica.

82. - Aparato sezln la reivindicacibn 2, caracteriza
do por el hecho de yuc la distuncia es del orden de 75, & =
50% del radio. i

42. - Aparato seglin la reivindicacién 2, caracterize
do por el hecho de que la superficie gue coopera con la ca-
ra cdncava del borde exterior de la zona esférica que cons-
tituye el diafragma delzado es solidaria de la pared del re
cinto estanco, nientras que la superficie que cocpera con -
la cara conveia de dicho borde exterior es solidaria de una
bride fija por una corona de pernos sobre la pared del re--
cinto estanco, y de que el brazo de transnisidn estd consti
tuido de dos vartes, una parbe inberna y una parte externa,
reunidas por roscafo una denbro de obtra, siendo la superfi-
cle que coopera con la cara cbneava del borde interior de la
zona esférica que constituye el diafraszme delzado solidaria
Qe dicha varte inberna, mientras que la superficie que coope
re con la cara convexa de dicho borde interior es solidaria
de dicha varte externa.

52. - Aparato segfn la reivindicacién 2, caracteriza
Qo por el hecho de que la superficie que coopera con la ca-
ra cOncava del borde oxterior y la superficie gue cocpera -

con la cara convexa del borde exterior, que aseguran el em-

potramiento del borde exterior de la zona esférica que cons
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tituye el diafragpa delgaub, egtan constituidas por zonas -
esféricas cuyos radios son, respectivamente, ligeramente in
ferior y ligeramente superior al radio de dicha zona esféri
ca, y porgue la superficie que coopera con la cara cénecava
del borde inbterior ; la superficie que coopersa con la cara
convexa del borde interlor, gue asezuran cl empotrzimiento -
del borde inberior do la zona esférica que constituye el =--
diefregun delgado, estén constituides por zonas esféricas -
cuyes radios son, respectivamente, lisoranente inforior y -
lizeramente superior ol radio de dicha zona esférica.

62, - Apereto segln la reivindicaciln 2, caracteriza
&o por el hecho d2 que la superficic que coopera con la ca-
ro clncava del borde exterior estd consbitbuida por un tron-
co de cono slaxial «l eje del brazo de trensuisidn, de que
la superdiicle gue coogers con la cara convexa del borde ox-
terior estd constituids nor un sector tdrico generalo por -
la robacibn alredcdor del eje del brazo de transmisién de -
un sector cirecular de radio pequefio con relacidén al radio -
de la zonu esférica que constituye el diafragma delgzado, ==
porque la superficie que coopera con la cara cbncave del ==
borde interior esté constituida por un tronco de cono coa--
xial al cje del brazo de transmisidn, v porque la superfi--
cie que coopera con la care convexa del borde interior esté
constbituida por un tronco de cono coaxial al eje del brazo
de trensmisidén y de igual abertura que el ftronco de cono ==
que constituye dicha superficie.

72, - Aparato sezln la reivindicacién 2, caracteriza
do por el hecho de gue el dizfragme delgado incluye un com=
1llarin plano perpendicular al eje del brazo de transmisidn,

estando una Junta de esvanqueidad :aantenida prisionera entre
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dicho collarin y una garganta dispuests en la pared del re-
ointo esbanco. :

82, - Aparato segln la reivindicacidn ¥, caracteriza
do por el hecho de que un tirante flexible esté montado cn-
tre ¢l brazo ¢e transmisidn, el nivel de su punto de pivota
miento, vy un punto fijo solidario de la caja del aparato, =
esbando constituido este tirante flexible por una liming -~-
delgada, provista en uno de sus extremos de un anillo que -
caopera con el brazo de transmisién al nivel de su punto de
pivotamiento, y de preferencia centrada sobre el tornillo -
Ge fijacidn de la perte interna sobre la parte externa del
brazo de trensmisibén, y fijada, por su otro extremo, sobre
un soporte solidario de la caja del aparato.

92, - Aparato sezln la reivindicacidn &, caracteriza
do por el hecho de ¢ue una arandela flexible estfé montads -
entre ¢l brazo de transmisidén, al nivel de su punto de pivo
tamiento, y una zona anular fija solidaria de la caja del -
aparabo.

102, - Aparato sezlin la reivindicacién 9, carecteri-
zado por el hecho de gue la arandela incluye aberturas en =
forma de ldnulas.

112, -« Aparato segln la reivindicacién 10, caracteri
zado por el hecho de que la arandela estd provista, con vis
tas a asegurar su centrado, de un agujero central cuyo Gid-
metro es igual al didmetro del tornillo de fijacidn de la -
parte interna a la parte externa ael braze de transmisidn.

- 122. - Aparato con recinto estanco atravesado por un
brazo de transmisidne

Tal y como se ha descrito en la Memoria gue antece--

de, representado en el dibnjo gque se acompafie y con los fi-
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nes que se¢ han especificado.

Bsta Memoria consta de diecisiete hojas escritas & -
mfguina por una sola (e sus caras.
Modrid : . '
’ 24 ENF 1967

PlAO

MCR. - 17 -
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