A N
i ,gﬁ f
-7 N
- P
i‘, AT Y R

ey

PATENTE DE INTRODUCCION
por DIEZ ARos

a favor d¢ Don Francisco RODRIGUEZ
Lopez, Don Joséd BRAUNSTEIN Holg-
man y Don Joaqguin PANIELLO Marti-
negz, de nacionalidad espafiole, domiciliadosben Barcelona,,

calle Viladomat, nidmero 306, p o v 3

* PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE MECANISMOS ELASTI-
cos

MEMORIA DESCRIPTIIVA

Ia presente Patente de Introduceidn tiene por objeto, se-
gin se indice en su enunciado, unos perfeccionamientos intro-
ducidos en la construccidn de mecenismos eldsticos, es decir,
de mecanismos que comprenden dos miembros elagticamente impul-
gados a mantenerse en una determinads posicidn relativa, de
la que pueden ser desplagados ante una fuerza de entidad sufie

ciente, ajena al sigtema, que actde sobre los mismos, recupe—



10

15

20

25

38

335979 I

rando la posicidn inicial - de reposo — inmediatamente que la
expresada fuerza cesa 0 pierde entidad, pasando a adoptar un
valor inferior al limite preestablecido.

De manera esencial, de acuerdo con los expresados per-
feccionamientos, el mecanismo comprende dos cuerpos de seccidn
poligonal - muy preferentemente de seccidn cuadradas - enchu-
fados uno en el interior del otro en sentido coaxial, con no-
table holgurs, y en posiciones girades de 452 uno con respec—
t0 gl otro. En estas condiciones, entre los &os cuerpos dichos
ge originan unas cavidades longitudinales, que son ocupadas
por unos tacos de material eldstico, dispuestos de manera que
son comprimidos y deformados eldsticamente cuando se produce
el giro de uno de aquéllos con respecto al otro, tendiendo a
mantener al conjunto en la posicidn inicial, de reposo, e im=
pulsandolo a recuperar esta posicidn inmediatamente que cesa
la accidn exterior. Se trata, pues, de un mecanismo que debe
trabajar a torsidn menteniendo a dos miembros en una posicidn
angular determinada, aunque merced a la presencia de los tacos
eldsticos referidos, puede tambien absorver y contrarrestar
eldsticamente esfuerzos - de menor entidad - ditigidos en cuale
quier otro sentido.

Las aplicaciones de los mecanismos obtenidos de acuerdo
con los perfeccionamientos que nos ocupan - que, como es légi-
c0, podran ser calculados para resistir esfuerzos de muy dife-
rente entidad, y ser construidos en dimensiones guy distintag-
gon précticamente indefinidas, desde la constitucidn de amor-
tiguadores de suspensidn pare remolques y toda clase de vehI-
culos, hasta la formacidn de tensores para cables, cadenas y
correas de transmisidén, pasando por la congstruccidn de sopor-
tes eldsticos para mdquinas y motores, etc., etc.

Por lo demds, la esencialidad y principales caracterfgti-
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cas y ventajas de los perfeccionamientos que nos ocupan, re-—
sultardn mds fdcilmente comprensibles e la vidta de los dibu-
jos adjuntos, en los que — de manera esquemdtica - se han re-
presentado unos ejemplos concretos de aplicacidn prdctica de
los mismos. En lo sucesivo, la explicacién se referird, pues,
a estos dibujos, bien entendido que - como se comprende y es
16gico, dado su caracter exclusivgmente ilustrativo y aclara-
torio = en ningin caso cabrd conferir a los mismos el menor
caracter limitativo.

En estog dibujos:

Lo figura 1 es wna vista en perspectiva del elemento fun-
demental integrante del mecanismo, segin los perfeccionsmien-
t0s en cuestidn.

Ia figura 2 es un corte transversal de la figura 1.

Ia figura 3 es un corte andlogo al de la figura anterior,
mostrando al conjunto en una posicidn distinta de la que se
halla eldsticamente impulsado a adoptar.

Ias figuras 4 y 5 son sendas vistas -~ en perspectiva y
frontal, respectivamente = de un mecanismo eldstico del tipo
que se preconizal

La figura 6 es una vista en perspectiva de un segundo ejer
plo de realizacidn de mecanismo eldstico.

Lo figura 7 es un corte longitudinal del propio mecanis—
mo representado en la figura anterior.

La figura 8 corresponde a una vista en perspectiva de un
tercer ejemplo de realizacidn de mecanismo eldstico,

Y, finalmente, la figura 9 es un corte longitudinal del
propio mecanismo representado en la figura precedente,

Refiriendonos, pues, a estos dibujos y de acuerdo con los
perfeccionamientos que se preconizan?

El elemento fundamental del gistema se halla constituido
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por un conjunto que comprende dos cuerpos tubulares 1-2, de

seccidn poligonal dotada de forma coincidente y de dimensio-
nes sensiblemente distintas. En une forma muy preferente de
realizacibn, la expresada seccidn serd cuadrada, aunque en
algunos casos egpeciales los expresados cuerpos tubulares po-
drian tembien adoptar une seccidn triangular, pentagonal, exa=
gonal u otra cualesquiera apropiada, incluso una seceién poli-
gonal irregular. De manere esencial, los dos expresados cuer—
pos tubulares se hallan introducidos uno en otro, en sentido
coaxial y adoptan una posicidn relativa en giro tal que origi-
ne entre los mismos una serie de cavidades longitudinales, pre
ferentemente iguales entre si, en las que se hallan alojados
en forma sjustada y convenientemente inmovilizados unog tbacos
eldsticos 3. Coneretamente, en el caso preferente de que los
expresados cuerpos presenten seccidn cuadreda, el cuerpo inte-
rior se hallard girado de 452 con respecto al cuerpo exterior,

En las condiciones expuéstas, ge comprende que cualquier
movimiento de giro del cuerpo interior con respecto al exte-
rior, se traducird en una compresién de los tacos eldsticos
referidos, los cuales obligardn al conjunto a recuperar la po-
sicidn inicial, de reposo, inmediatamente que cese la fuerza
exterior que ha provocado el giro. Ademds, y aunque en medida
gsensiblemente inferior, los expresadosg tacos absorverdn tambie:
eldsticamente cualquier otro tipo de desplazamiento del cuerpo
interior con respecto al exteriors

Tanto el cuerpo interior como el exterior que integran
el elemento fundamental referido, deberdn hallarse dotados
de medios de fijacidn para los dos Srganos o miembros que in=
teresa mantener eldsticamente en una determinada posicidn re-
lativa, o deberian comportar rigidamente solidarizados = por

soldadura u otro sistema ~ estos miembros. En este aspectoy
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y especlalmente en 1o que afecta a la forma, dimensiones, eg-
tructura y situacidn de los expresados Srganocs, se comprende
que cabrd llevar a cabo un verdadero mdximo de variaciones,

de acuerdo con la aplicacidn concretd a que en cada caso se
destine el mecanismo. En lag figuras 4 a 9 se han representa—
do tres ejemplos de aplicacidén del mecanismo, ejemplos que,
desde luego, no se dan en abgoluto con caracter limitativo,
sind simplemente con objeto de ilustrar las amplisimas posibi~-
lidades de utilizacidn que son propias del sistema.

En lag figuras 4 a 5 se ha representado un mecanismo que
comprende, de manera esencial, y en la forma ya expuesta, dos
gegmentos tubulares 1-2, enchufsados con notable holguba uno
en el interior del otro, situados en sentido coaxial, y adop-
tando posiciones en giro defasadas de 45%: Entre ambos cuer-
pos, tambien en la forma ya expuesta, se-hallan enchufadog de
manera ajustads unos tacog de material eldstico 3, dispuesgtos
en sentido longitudinal. ELl cuerpo exterior 1 se halla dotado
de medios de fijacidn, medios que pueden congistir en un sim-
ple orificio roscado 4, digpuesto para reeibir un correspon—
diente espdrrago, situado en un cuerpo central superior 5, en=
cajado y rigidamente solidarizade a aquel. Y el cuerpo interio:
2 sobresale por ambas extremidades del exterior, hallandose
asentado y fijado, por ejemplo, por medio de tornillos 6, soO-
bre un par de soportes 7 solidarios de una base plana 8, que
presenta orificios de fijacidn 9. Ia base 8 puede ser fijade
por medio de tornillos gl pavimento, a una pared u otra superw
ficie que interese, y el orificio roscado 4 queda en condicio-
nes de recibir el espdrragoe de fijacidn de la mdquina, motor
u otro elemento que interese soportar en forma eldstica.

El mecanismo representado en las figuras 6 y 7 se hallae

estudiado para ser utilizado como tensor para correas, cadenas
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de transmisidn o andlogos, 0 como elemento eldstico de suspen-
sidn para vehiculos. Bn este mecanismo la extremidad soﬁresaliex
te del cuerpo tubular interior 2 se halla solidarizada a la ex~
tremidad de un brazo rigido 10, cuya extremidad libre podrd com=
portar una polea - dispuesta para apoyarse elisticamente sobre
el 8rgano de transmisidn que se trate de tensar - o medios de
fijacidn de tipo apropiado, segin la aplicacidn que en cada ca-
50 se prevea. Por su parte, el cuerpo tubular exterior 1 es so=
lidario de una base de fijacidn 11, que puede comportar, por
ejemplo, un orificio central roscado en el que rosque el tor—
nillo 12, mediante el que pueda llevarse a cabo la salidariza~
cidn del conjunto a la superficie q,® interese. Se comprende
que el movimiento de giro del brazo 10 se traducird en una com—
presidn eldstica de los tacos 3, que tenderdn a mantener a a=-
quél en una posicidén angular determinade con respecto az la base
de fijacidn.

Pinalmente, en las figuras 8 y 9 se ha representado un me-
canismo eldstico especialmente disefiado para ser utilizado como
soporte de montaje de miquinas, motores y similares. Este meca-
nismo presenta la patticularidad de ser doble, es decir, de come
portar dos mecanismos eldsticos fundamentales como el que ha
quedado expuesto. El indicado mecanismo, en efecto, comprende
un cuerpo 13, que conforms dos cavidades de seccibn cuadrada
14=14"', iguales entre si y situadas una al lado de otra, que
desempefian la funcidn de los cuerpos tubulares exteriores 1 a
que se ha hecho repetidamente referencia. En el interior de ca-
da una de estas cavidades se halla alojado en sentido coaxial
wn cuerpo 2-2', gue queda inmovilizado en posieidn por cuatro
tacos elasticos 3, en la forma expuesta. El conjunto se comple-
ta con dos soportes iguales, que conforman una base plana 15-15!

dotada de medios de fijacién ( represeniados, por ejemplo, por
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dos soportes se situan en posiciones invertidas, solidarizan—
dose rigidemente, por ejemplo, por soldadura, a las extremida-
des sobresalientes de los cuerpos interiores 2-2', respectiva-
mente. Esta solidarizacidn se lleva a cabo de manera que las
bases 15-15' en la posicidn de reposo del conjunto, queden si-
tuadas en posiciones paralelas. Se comprende que en eatas con-
diciones, cualquier esfuerzo que se ejerza sobre una de las
expresadas bases se traducird en un movimiento de giro de losg
cuerpos interiores 2-2' con respecto a las cavidades 14-14!,
determinando la deformacidn eldstica de los tacos 3, en la
misma forma que ha quedado anteriormente expuesta.

A través de la descripcidn que antecede y de los tres ejem
plos de realizacidn a que se ha hecho referencia, results eviw-
dente que los perfeccionamientos gque se preconizen admiten una
ampli{gimp gams de realizacidnes practicas, pudiendo ser aplica-
dos a la constitucidn de mecanismos de formas y estructuras
nuy diferentes, calculados para resistir y contrarrestar elds-
ticamente los mds variados esfuerzos y para funcionar segin es—
quemas muy distintos. Naturalmente que todas estas variaclones,
y de ung manera gensral, todas aquellas gque no afecten a lo gue
congtituye la esencialidad de losexpresados perfeccionamientos,
deberdn considerarse comprendidas dentro del dmbito de protec—

cidn del registro que se solicitae

SE REIVINDICA:

1 - Perfeccionamientos en la construccidn de mecanismos
eldsticos, de acuerdo con los cuales se prevé un cuerpo que
presenta wa cavidad de seccidn poligonal, en cuyo interior puee

de encajar con holgutba, en sentido coaxial, un segundo cuerpo,
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agimismo dotado de seccidén poligonal, originandose entre ambog
cuerpos una serie de cavidades longitudinsles, en las que en-
cajan en forma ajustada otros tantos tacos eldsticog, dispues-
tog de manera gque son comprimidos y deformados eldsricamente
cuando el cuerpo interior como consecuencia de una fusrza exte-
rior al sistema realize un movimiento de giro sobre su eje con
respecto al cuerpo exterior, impulsando constantemente a estos
cuerpos a mantenerse en una determinada posicidn realtiva en
giro.

2 = Perfeccionamientos, de acuerdo con los cugles los dos
cuerpos referidos en la reivindicacién precedente presentan
ung estructura tubular,

3 = Perfeccionamientos, de acuerdo con los cuales los dos
cuerpos referidos en las reivindicaciones precedentes presentan
secciones en forma de poligono regular del mismo nfmero de la-
dos, ¥y se montan girados uno con respecto al otro de un £ngulo
igual al resultado de dividir la circunferencia por el expresa-
do nimero, de manera que las cavidades longitudinales origina=-
das entre los mismos, y, consecuentemente, los tacos que se
alojan en forma ajustada en estas cavidades, son iguales entre
sfo

4 « Perfeccionamientos, de acuerdo con los cuales los dog
cuerpos referidos en las reivindicaciones anteriorew adoptan
une seccidn cuadrada y se montan en una posicidn girgda de cua~
rente y cinco grados uno con respecto al otro.

5 -~ Perfeccionamientos, de acuerdo con los cuales los dos
cuerpos referidos en la reivindicacidn primera son solidarios
de los dos miembros, eldsticeamente impulsados a mantenerse en
une determinada posicidn angular, que integran el mecanismo.

6 - Perfecclonamientos, de acuerdo con log cuales los dos

miembros referidos en la reivindicacidn precedente se hallan



dotados de mediog apropiados de fijacidn.
7 - Perfeccionamientos en la construccidn de mecanismos

eldsticos.,

Consta la presente Memoria Descrip
tiva de nueve hojas mecanografiadas,
egscritas por una sola cara, numeradas
del 1 al 9 y con sus lineas numeradag,
a su vez, de cinco en c¢inco y de dibu-
jos anexos.
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