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en
ESPARNA
por VEINIE eafios , .
a nombre de RADIO CCRPORATION OF AMERICA, entidad ‘
norteamericana, establecidae en 30 Rockefeller Plaza,t.
Nueva York, N.Y., Estados Unidos de América, por:‘t fiﬁ
"UN MECANISMO DE SINTONIA CON AJUSTE PREVIO",.- |

- savu wos i i s b . s wa—
- s S e e s o i —

El presente invento se refiere a los mecanis~j ‘
mos de sintonia, y més especialmente a los meoanismos
de sintonfa con ajuste previo y escalonado para slnt

nizadores de televisidn,

i Con el aumento del nmimero de estaoiones emlso~
ras en 1a banda de frecuencis ultra-elevada (U.H.F, X
es de desear ~desde el punto de viste del usario- léf

disponibilidad de un medio para efectuar la smntonla

continua de dichos canales, facilitando, con ello,gi

gseleccidén del canal de U H.P.
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- con un sintonizador escalonado, la re-ajustabilidad

(posibilidad de nuevo ajuste) resulta un problema mds

diffcil que cuando se utiliza un sinteonizador de este
tipo para recibir sefiales en colbr de la banda de fre-
cuencia muy elevada ( U.H.Fo); Para una recepcidn en
color aceptable, un sintonizador escalonédo para reéibir
sefiales en color de U.H.F. debe poder volver a ajﬁétérse
dentro del mérgen de unos + 100 kilociclos (ke/s) &e una
frecuencia dada. Cualquier desviacién mds amplia en.la
rea~justabilidad se traducird en una degradacién sn: la
presentacién de la imagen en color, que requeriréfﬁpﬁul—
terior ajuste manual para afinar la sintonizacién}ée-la
estacibén deseada. -
Objeto de este invento es el proporcionar un
mecanismo perfeccionado de sinténizador escaionado para
televmslon, el cual puede ser ajustado previamente a una

oualqulera de las posiciones escalonadas o sucesivas, pa-

ra elegir uno entre verios canales de televisidn, y el cual

~cuando se le conmuta desde la posicidn preajustada a otra

distinte y luego se le vuelve a la primitiva, vuelve a
ajustar excatamente el sintonizador en el canal de tele-
visién deseado,

Cabe admitir que las sefiales de U.H.F, utili-
zables en una localidad deferminada se hallardn separa-
das pdr un ndmero de canales previamente determinado.
Por ejemplo, puede suponerse que en una zona dada, ser-

vide por més de una estacidn de U.H.T., las situaciones

de los canales se hallarén separadas, al menos, por tres

canales, En tal caso, el mecanismo de sintonizacibn puede
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equiparse, por ejemplo, con veinticuatro posicion€s

fijas de enclave, separadas, cada una de las cuales

es capaz de recibir tres canales diferentes de U,HAE;;g o

excepto en una o dos de lag posiciones, que recibirisn
un ndmero menor de canales de U.H.F. Un mecanismo de

sintonfa preajustado puede entonces equiparse pare . .

seleccioner uno determinado de los canales correspon~

dientes & cualquiera de las posiciones fijas de encla-

., .
. "

Ve. . v‘.
De acuerdo con una realizacién del-invento,
un miembro de leva giratorio va equipado con umcierto

nlimero de elementos ajustables de control, espépiados

igualmente sobre la superficie de leva, EL miewbro de

»

leva va convenientemente provisto de fiadores, y cuan=—
do se le hace girar pasaqdo por sus diversas posicio-
nes fijas de enclave, los elementos de control hacen
sucesivemente contacto con un miembro de accionemien-
to del sintonizador. Ia rotacién del miembro de leve
gobierna el movimiento del miembro de accionamiento
del sintonizador, cuyc movimiento es trasladado al
elemento de sintonizacidén de un sintonizador de tele-
visién de sintonfa continua.

Los elementos ajustables de control se ajus-
tan previamente para seleccionar un canal deseado en-
tre los varios disponibles en las diversas posicionés
fijas de enclavamiento del sintonizador giratoﬁo.'

El ajuste de los elementos ajustables de control deter~
mina la posicidén del miembro de accionamiento del sin -
tonizador para ajustar la sintonia de éste. Por

ello, el sintonizador se preajusta para sintonizar
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la misma estacién cada vez que el mec!ﬁg
girar hasta agquella determinada posiciédn fija de en-
tlave,

Una caracteristica del invento consiste en
el empleo de la leva que constituye el soporte de los
elementos de control a la inmediacién de sus puntas,
con lo que se reduce al minimo la cantidad de Juego
posible en su ajuste. Ia le va proporciona taﬁbién
una superficie para guiar al miembro de accibnéﬁien—
to del sintonizador entre los elementos de conirol,
cuando uno de éstos, o varios consecutivos, son reti-
rados de sus posiciones normales de sintonia,icOmo ocu-
rre en el caso de programar el funcionamiento-pcr mo-
tor del sintonmizador. Cuando se presenta esté!gifua—
cibn, la superficie espiral de la leve permite ai‘miem~
bro de accionamiento del sintonizador continvar operan-

do suavemente mientras la leva va girando de una a otra

“de las posiclones fijas de enclave,

Se comprenderd mejor el invento mediante la
siguiente descripeién de una realizacién del mismo,
estudidndola en relacidn con los dibujos que se acompa-
flan,

En los dibujos:

La figura 1 es una vista frontal, fraceiona~
da parcialmente, de un mecanismo preajustado de sintonia
e indicacibn de canal para un sintonizador de televisidn
en U,H,F, conforme a una realizacidén del invento;

La Figura 2 es una vista superior del meca~

nismo preajustado de sintonia e indicacidn de canal

repregentado en le Figura 1;
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La figura 3 es una vista lateral de

nismo preajustado de sintonfa e indicacién de canal
repregsentado en la Figura 1l; y

Ja Figura 4 es una vista lateral de una par-
te del mecanismo de sintonia de la Figura 1, que muesf 
tra el boton de maniobra empujado hacia demiro paré. U R
el ajuste de uno de los elementos de controli'f'

Con referencia a los dibujos, en loézéue 165_
elementos y piezas andlogos ae designan en té&ésila§ , 
figuras con andlogos caracteres de referencia,zy fijén—
donos ahora especialmente en la Figura 2, se thorvéfé
que el mecanismo de sintonfa incluye wn sintona%édor
10 de frecuencla ultraelevada, montado conven;énﬁpmen—,
te para aftuar por medio de un botén 12 de maﬁigb?a.

El sintonizador 10 puede ser el tipo que cubre lé‘totg-
lidad de la banda Ge televisién en U.H.F, pera 1808
de la rotacidén de un eje de sintonizador 14. .

La Figura 1 ilustra una vista frontal del
mecanismo de sintonia. Con objeto de montar este meca-
nismo en un receptor de televisidn, lleva aguel una
placa frontal de montaje 16. Asociado con el mecanis-,?iff
mo va un conjunto 18 indicador de canal, que lleva w
tambor 20 translicido y giratorio, sobre el cual fiqu_
ran los nimeros de los canales; y un marco 22 con unsa
ventana de observacidén va sujeto de modo que permite
ver los mimeros de los canales a los que puede sinto- - ;
nizarse el sintonizador 10. Los mimeros de canal van :
dispuestos sobre la superficie ﬁeriférica del tambor
20 en grupos de tres, de modo que en cada posiéién

de enclave separada aparecerdn tres nimercd de camal.
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Como se ve en la Figura 1, en la ventana aparecen
los mimero ‘de canal 70, 71 y 72, para indicar que el
mecaﬁismo estd (o puedé ser) preajustado a uno de es-
tos tres canales., Seguidamente se explicard de que
manersa se selecclona uno de los tres ganales.

Montade para poder girar con un 4rbol 24,
hay un plato o torreta giratoria 26, que lle%é‘ﬁna
pluralidad de muescas 28 para fiador o retén;:iepar-
tidas en torno a la periferia del plato. El:Sléto 26
tiene 25 muwescas de retén en torno a su perifé%ia, de
forma que para una revolucién complete del plato 26,
hay 25 posiociones fijas de parada o enclave. - Couwo
luego se explicard, solamente se utilizan 24 de esaxm
posiciones de enclave. Si en la banda de U.H.P.- bay,
por ejemplo 70, canales, quedardn cubiertas tres cana-
les por cada una de las veinticmatro posiciones fijas
de enclave, excepth para las dos posiciones-limite,
cada una de las cuales cubrird solemente dos canales.,
Conectado & la placa frontal de montaje 16 va un mue-
1lle de fiador 30; el cual lleva una rueda de retén 32,
giratoria, Ia rueda de retén 32 descansa en las mues-—
cés de retén 28, de modo que se forma un contacto fir-
me entre la rueda 32 y las muescas 28 Gel plato 26
cuando éste rueda, z fin de mantener bien sujeto a di-
cho plato en cada una de sus posiciones fijas de encla-
ve o parada.

Con referencia a la Figura 2, se observard
que el plato 26 va montado para poder girar entre la
placa frontal de montaje 16 y la placa posterior de

montaje 34. Ias dos placas de montaje 16 y 34 van
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conectadas de sujecibn 36.

Como se ve en la Figure 3, un miembro de'leva
38 que se parte integrante del plato 26, tiene una su-

perficie espiral de leva 40, que se proyecta en sentido

axil. El plato 26 lleva los elementos ajustables 42 ‘, -

de control, en colaboracién con el miembro de leva 38, -

yendo aquellos dispuestos en una file circular”ﬁréxima
a la periferia de los citados plato y miembro, y ten-v
diéndose paralelamente entre si. Cada uno declps ele—
mentos ajustables de control 42 incluye una papﬁe rog-
cada 44 préxime a un extremo (véase la Figura 4); la

cual va alojada en una correspondiente parte terraaa—
da del plato 26, En las extremidades de los eiementos
que se proyectan fuera del plato 26 van montadqg ;os

pifiones 46, Ias partes 48 de cada uno de los elémsntgs

de control 42 que van alojadas entre el plato 26 y‘eif_v 

miembro de leva 38 son de mayor didmetro que el resto"‘

del elemento. Una parte de menor didmetro de los elée
mentos de control 42, que pasa & través del miembro

de leva 38, termina en una pequefla punta 52, la ousl .
sobregale ligeramente de la superficie en espiral 40 |
del miembro de leva 38, TIos elementos de control 42
varfan en longitud con arreglo a la distancia de la .

superficie espiral 40 al plato 26. de modo que no hay

dos varillas que tengan la misme longitud., Un muelie ,'?v

50 rodea a la parte de menor difdmetro de cada uno de

los elementos de comtrol entre el miembro de leva 38 y

la parte de mayor didmetro 48, con objeto de mantener
firmemente en su sitio & los elementos de control.'Las

partes de major didmetro 48 sirven también como tope
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para retener los elementos de control en el conjunvo-
en'del'plato,

Montado por encima del plato 26 y el miembro
de leva 38,hay un miembro de accionamiento del sinto-
nizador, o cursor 54, que se extiende a través de la
place frontal de montaje 16 y a través de la placa pos-
terior de montaje 34. El cursor 54 tiene un-codo 56,
gue hace contacto con las puntas 52 de los eleﬁéntos
ajustables de control 42, gue sobresalen de iézéuper—
ficie de leva 40. El cursor 54 tiene una seceidn de
cremaellera 58 (véase @a Figura 2) en uno de sué_extre-
mos 60. Ia cremallera 58 del extremo 60 del cursor
54 engrana en un pifidn 62 (Figura 4) el cual v;{ionta—
do sobre el eje 14 de mando del sintonigador. ¢Mo§ta-
do sobre el pifidn 62 del eje 14 del sintonizador va un
miembro eldstico 64 reductor de huelgos, sujeto a un
extremo del sintonizador 10 (Figura 3), y el cual em-
puja al‘eje 14 de mando del sintonizados de modo que
1o mantiene firmemente sujeto en cada una de las dis-
tintas posiciones fijas de enclave del plato 26..A1
cursor 54 va sujeta una ménsula 66, entre las placas
de montaje anterior (16) y posterior (34) respectiva-
mente. Ia placa anterior 16 de montaje y la ménsula
66 soportan & un dispositivo amortiguador, tal como
una cémara neumatica 68, que va colocada por encima del
cursor 54 y que contribuye a empujar el codo 56 del
cursor 54 contr las puntés 52 de los elementos ajusta-
bles de control 42, y ademds sirve para amotiguar el
movimiento de rétorno del cursor 54 durante la transi-

cién de la posicidn del canal de nimero més alto a la
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del nimero més bajo.
Como se ve mejor en ia Figura 3, la leva 38
tiene una solucidn de continuidad 39 que separa las
posiciones de enclave correspondientes & los canales
de U.H.F, superior e inferior de televisién., En di-
cha solucidn de continuidad hay una posicién de encla-
ve que no se utiliza para el cémputo de las 25 posicio-
nes en enclave arriba mencionadas. Se observaré‘que el
conjunto de plato y leva puede girar de modo dﬁniinuo
en sentido levégiro ( a izquierdas) con rotaciéﬁ—a dere-
chas del botén 12), puesto que el codo 56 del cursor
54 se desglizard a volviendo a su posicidn més ayaézada,
en la solucidn de continuidad, bajo la presién ;él,miem—
bro eléstico 64.
Pasanflo a través de la placa frontal de ﬁonta—
je 16, por debajo del cursor 54, bay un eje 70 que pue-
de hacerse girar a meno mediante el botén 12. Este eje
70 puede moverse en sentido axil o longitudinal hacia
la placa frontal de montaje 16, venciendo la fuerza de
un muelle 76 que apoya contra una arandela "C" 72 sobre
el eje 70, y contra un manguito 74 que llega hasta la
placa de montaje 16. Sobre el extremo del eje 70 opues~
to al botén 12 hay un engranaje T8 que engrana con uno
de los pifiones 46 de los elementos ajustables de control
42 cuando se empuja el botén 12. Fijado sobre el eje
70 vara girar con éste entre la placa frontal de monta-
je 16 y el engranaje 78, va un pifién 80 que engrana con
una segunda rueda dentada 82 cuando el eje estd en 1la
posicién indicada en las Figuras 2 y 3. Ia rueds den-

tada 82 acciona a una tercera 84, que engrana con una
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corons dentada 86. Esta corons 86 puede constituir
una parte integrante del tembor 20 que lleva los nd-
meros de canél. Tanto este ‘tambor 20 como la corona
dentada 86 van montado para su rotacidn sobre un eje
90, que va sujeto a une extensidn 92 de la placa fron-
tal de montaje 16, Cuando se gira el botén 12, las
ruedas dentadas 80, 82 y 84 girardn y hardn girar a

la corona dentada 88 y el tambor 20 de los nﬁﬁéros

de canal, .

Montado sobre la extremidad del eje 24 en-
tre la superficie de leva 40 y la placa postericr de
montaje 34, hay una rueda de estrella 94 que forma
parte de un juego de engranajes de Ginepra. Sujgto
al sintonizador 10 va un tren de engranajes iﬁdicado
en general con el ndmero 96, el cual va accionado por
uwn motor 97, que puede ser mandado desde un punto
distantg. Formando parte del tren de engranajes 96
figura une rueda dentada 98, a la que va sujeto un
vastago 100, Ia rueda de estrella 94, y el véstago
160 de la ruedz dentada 98, forman un juego de engra-
najes de Ginebra, que cuando es acclonado por el motor
97 hace que el plato 26 y el miembro de leva 38 giren
hasta una posicidn fija de enclave para cada rotacién
de la rueda dentada 98,

Aunque el mecanismo de empuje para el cursor
54 representado en los dibujos es un muelle helicoi-
dal 64, puede utilizarse cualquier otro medio adecua-
do para empujar el codo 56 del cursor 54 contra la su~-
perficie espiral 40 y laes puntas 52, Por ejemplo,

un sencillo muelle helicoidal conectado desde el

335811
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el extremo 60 del cursor 54 a la placa frontal de
montaje para proporcionar tensidn sobre el cursor |
54 ha resultado satisfactorio.

Para ajustar los elementos de control 42,
hay que empujar hacia adentro el botén 12, hasta
gue la rueda dentada 80 se desengrane de la rueda den-

")'

tada 82 que accilona al indicador, y que el engranaje

PR

78 del extremo del eje TO engrane en un piﬁép*46 8i~
tuado en el extremo de uno de los elementos éé"éontrol
42, TUne vez hecho esto (como se ve en la Figéfa 4),
la rotacidn del botén 12 hard que el elemento- de con-
trol 42 se nmueva en el sentido de acercarse 6,éé’ale-
jarse de la placa frontal de montaje'l6, depe@diendo
ello del sentido de rotacidn del botdn, Si el betén
gird de tal suerte que el elemento 42 se aleja de
la placa frontal de montéje 16, la punta 52 sobresal- "
drd més de la superficie espiral 40 del miembro de o
leva 38, lo que provocard el movimiento del cursor
54, lo que, & su vez, hard girar al pifién 62 al
extremo del eje 14 de mando del sintonizador. El ajus- ;'
te de los elementos de control 42 se ha dispuesto en '
forma que permita el ajuste previo de un canal Gdesea-
do, entre los dos o tres que cubre aquella determina-
da posicidn fija de enclave, Una vez que el canal deseas.
do ha sido previamente ajustado en la forma expues-
ta, la subsiguiente rotacidén del botén 12 cuando vuel-
va a aquella misma pasicién de canal, hard quee el sin-
tonizador vuelva a quedar sintonizado con gran exaéti—
tud sobre dicho canal,

El miembro de leva 38 desempefia una funcidn

muy importante, por cuanto la superficie 40 soporta

335811
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a los elementos 42 muy cerce de sus puntas 5étmmﬁl
llevar a los elemeptos 42 cerca de sus puntas 52, la
cantidad de juego en el ajuste de dichos elementos 42
quédaré reducida al minimo. Eﬁ un mecanismo del ti-
po que se estd describlrido, un movimiento del cursor
54, de 610 poco més de una centéeima de milimetro res-

pecto a su poscidén original de preajuste, pueéérmodifi-

. car el ajuste del sintonizador de U.H.P. lo sﬁfigiente

para producir una prestancidn inaceptable de I£=imagen
en color. Por tanto, el miembro de leva 38 deIEﬁresan-
te invento se ha dispuesto para que porporcione~ei SOpOTr-
te necesario para reducir el juego o huelgo enilsé‘ele—
mentos de control 42 hasta un grado tal, que laféintonia
eritica y la re-ajustabilidad del mecanismo de sintoni-
zacién no resulten destruidos cuando el miembro de leva
38 se hace girar haste el canal en cualquier determina-
de posicidén fija de enclave,
'Ademds, el miembro de leva 38 desempefia la

muy importante funcidn de retener al cursor 54 en la

- pogicidén debida, de modo que no pueda ser tropezado por

cualquiera de los sucesivos elementos de control, 43,

ni los aparte €1 mismo, cuando uno o mds elementos de con-
trol consecutivos estdn completamente retirados en for-
ma que sus puntas 52 no sobresalgan de la superficie es-
piral de leva 40 del miembro de leva 38, Si no fuese por
la cooperacidén de la superficie de leva 40, con el cur -
sor 54, cuando fuesen asi retrafdos uno o mis elementos
adyabentes, el cursor se deslizerfe hacia atrds contra

las puntas de aquellos elementos retraides. En tal poO-

sicidén, el cursor tropezaria con el primero de los ele-

335811
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mentos de control consecutivos que se proyectase-al

exterior de modo apreciable, impidiendo asi que el
5

tentase esta meyor rotacién, el resultado serfe la . |

miembro de leva 38 pudiese seguir girando., “i se in- - ;
fractura o separacidén de los exiremos de los suees:j.--v‘i
vos elementos de control. Por todo esto es fdcil apre-
cier la importacid del miembro de leve 38,

Los elementos ajustables;demcontr01342.pue-
den suministrar un sistema de programacidn déi,m6t§;
para evitar que el sintonizador se detenga en~§as po=-

gilciones no deseables de enclave (tales como Jas:que |

no se utilizan) cuando el sintonizador opera mendado

N N

por el motor. Para efectuar esto, los elementos.de -
Rl 4 )

control 42 correspondientes a lag posiciones fijas

-

de enclave que no se utilizan se hacen girar hasta

une posicidn limite hacia la place frontal de monjaftb" b

je 16. Cuando el motor arrastra al plato a través

de una de estas pogiciones fijas de enclave, el ele--
mento 42 se proyecta hacia fuera lo bastante para al-

canzar & una limina eldstica que constituye el elemen-

B v

to de contacto 104, y la desvia hasta que alcance a
un tornillo 104, ZE1 tormillo 102 y el muelle o 1émifi
na eldstica 104 forman un interruptor que estd conec-

tado para mantener activado el motor en 97 aquella pér

" sicidén de enclave. Asi, el motor continua arrastradq .

al plato hasta la siguientes posicién fija de enelavé;
En la posicién de enclave no utilizada en la soqu@éh
de continuidad de leva, un véstago 105 hace confagfd |
con el muelle o lémina eldstica 104 para cerrar el ;

interruptor e impedir que el motor detenga al sihﬁo:“

535811
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zador en agyuella.posicidn.

R

El funcionamiento del mecanismo de sintoniza-
cién preajustado es como sigue. En principio, todos
los canales que‘pueden recibirse en una determinada
localidad pueden ser preajustados mediante el ajuste
de los elementos de contfol 42 como se deseribid an~-
teriormente. Preajustando fodos estos canales que
pueden recibirse, después, en cualquier otra véé'que
el mecanismo se ajuste a aguelle posicién de canal, el
receptor quedard correstamente ajustado y no neéesita—
réd mds sintonizacidn., Una vez que los elementos de
control han quedado debidamente preajustados porfia
sintonfa critiva de los canales a recibir, luego.-.cuan—
do se hace giraer el botén 12 en la posicidn de éﬁténdi-
do hacia afuera, el plato 26 y el miembro eSpiral'de le-
va 38 girardn obligados por los engranajes én la forma
arriba explicada. Cuando gira el miembro de leva 38,
lés eleméntos de control que sobreéalen fuera de la
superficie de leva 40 van alcanzando sucesivamente el
cursor 54 y provocan su movimiento., Este cursor 54 en
su movimiento hard que gire el eje 14 de mando del sine-
tonizador para ajustar el sintonizador 10 sobre su mér-
éen de frecuencias. Simultdneamente con la rotacidn
del miembro de leva 38, el tambor 20 de los canales gi-
rard para tener la indicacién del mismo canal que se es-
+4 sihtonizando a la sberturs definida por el marco 22
de la ventana dé‘observacién.

la presente solicitud que corresponde a la
presentada en Estados Unidos de América con fecha

21 de enero de 1966 bajo el nime¥o 522,297, se acoge
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a los beneficos del articulo 51 del vigente Estatuto.

sobre Propiedad Industrial,

Los puntos de invencidn, porpia y nuéva,
que se presentan para que sean objeto de est&?gé}ici-
tud de Patente de Invencidén en Espafia, por Vﬁ;ﬂﬂE f;
afios, son los siguientes: ]

......

1.~ Un mecanismo de sintonia con ajuste

previo que comprende un sintonizador que inclujé;én

- [ ; :
eje de mando ajustable con una rueda dentada s@féfé al
mismo, siendo dicho sintonizador sintonizable de ﬁéneéi o
ra continua sobre un mérgen de frecuencias; caragfé:? té 

rizado por un miembro de leve giratorio que tiene una:

guperficie espiral de leva; un cierto mimero de ele -~
mentos ajustables de control sujetos alrededor de la
periferia de dicho miembro y situados en general pafa—éﬁ:;i
lelamente al eje de rotacién de dicho miembro; un pméf_ vV.
to giratorio con rétener o fiadores, asociado con di -
cho miembro de leva para proporcionar al menos une poé_'fi
sicidn fija de enclave para cada uno de dichos eleﬁen{; v
tos ajustables de control; medios de accionamientd dé;g.”l'
sintonizador impulsados a una posicidn para hacer conf'
tacto con sucesivos de dicha pluralidad de dichos :
glementos ajustables de control de sintonfa, estendo
acoplados estosg medios de agclonamiento del sintonizador'ﬁ
al citado eje de mando del sinfonizador para hader gi:-

rar a dicho eje de mando por medio de la citada rueda’ . |
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éentada del eje de mando del 51n$onizador, por lo

. que el movimiento de dichos medios de accionamiento

del sintonizador sintoniza a dicho sintonizador en
el elegido de los ciatdos canales en cada una de
dichas posiciones fijas de enclave, dependiendo esto
del ajuste de dichos elementos ajustebles de control;
¥ medios para efectuar el ajuste de dichos elementos
ajustables de control, -

2.~ Un mecanismo de 31nton1a contgguéte
previo conforme & la reivindicacidn 1, caracterlza-
do por que dichos medios de accionamiento del-.sinto-
nizador incluyen un cursor dispuesto para hacef-con-
tacto con sucesivos de dichos elementos aau»taiibs
de control cuando dicho mlembro de leva gira desdp
una posicidn fija de enclave a la siguiente,

3.= Un mecanismo de sintonia con ajuste pre-~
vio conforme a la reivindicaciédn i, caracterizado por
qué diéhos medios de accionamisento del sintonizador
incluyen un cursor que es impulsado contra un elemen—
tb ajustable de conitrol por un migmbro amortiguador
que lleva un eje enchufable o telescdpico, cuya extre-
midad enchufable va sujeta a dicho cursor, y por un
muelle llevado por dicho eje de mando del sintonizador.

4.~ Un mecanismo de sintonfa con ajuste pre-
vio conforme a la reivindi%acién 1, caracterizado por

que dichos medios de accionamiento del sintonizador

ineluyen un cursor que es impulsado contra wun elemen-—

to ajustable de control por un muelle helicoidal fija—~
do en un extremo del mismo, y sujeto a dichos medios
de oursor en el otro extremo del mismo, y por un muelle

que 1lleva dicho eje de mando del sintonizador.

335811
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5.~ Un mecanismo de sintonia con ajuste pre- I
vio, conforme a la reivindicacidén 3, caracterizado por

que el mimero de los elementos ajustables de control . -

i
i

es menor de la mitad del ndmero total de canales,
6e= Un mecanismo de sintonia con ajuste previc

Tal vy momo se ha descrito en la Memoria que

-a

y.i')' )
entecede, representado en los dibujos que se acompafien .
. w03 : g

¥y con los fines que se han especificado, ',

v [

Estl Memoria consta de diecisiete hojme” es-

critas & miquina por una sola cara. u E
uedrid PR R gy ped
) . TR |

P,o p

v

335811

&
e
=1
2
1
4
A
RS
r
o
!
i

V. - 17 - .



# v

BE0w ||
6 [ 16

i

74

o BHIESY N
76) 7'] l | ».“";\’ .’“ /’/ \'I%.: Ao
. [l' ‘-::5/ -: -.\‘\ il
LIl IRENT ] PV
1l I
e or &
4 .
U

3 < Tk v \
JG.E . "' "a:‘l‘\(/ | ﬂ
9 2y ke & W A
\/ -3
\

Fx:F ot
= i
||\ % |
il vy s |||
bt J
' 105 YA




e N " 1 BR} - . 'T'Y‘
[UUNS: S 29 S BRI URRRPS SN YOS La, 4L




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



