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MEMORIA DESCRIPTIVA ‘:-,"‘ﬂ:

que se presenta para unir a la solicitud l:;:
de

PATENTE DE INVENCION e

* ¢
® e o

formulada el 13 de enero de 1967, con el nim. 335 592

0. .

en .

"ESPARA e
. por VEINTE Afios .
a nombre de INTERNATIONAL BUSINESS MACHINES CORPORATION,
entidad norteamericana establecida en Armonk, N.Y,, Esta-
dos Unidos de América, por: B
"UN DISPOSITIVO DE TECLADO PARA INTRODUCIR DATOS EN UN ME-
CANISHMO DE UTILIZACION DE DATOS CICLICAMENTE ACCIONABLEY. |

El presente discriminador de secuencias de. te-
clado permiteAal mecanografo escribir secuencias familia-
res en breves irrupciones, sin originar dificultades de fun-
cionamiento de la mdquina de escrivir.

Los operadores de teclado expertos (por ejempld,
los mecandégrafos, en el caso de un teclado de mdquina de es-
cribir) son capaces de efectuar asientos o introducciones
de caracteres en secuencias breves y rapidf{simas. Una secuen-

cia familiar de dos caracteres (por ejemplo, “T", "H" en in-
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glés, o "L", "O" en castellano) puede 1ntrodu01rse en el
teclado a razén de 25 caracteres por segundo, en tantoé:due
la velocidad media - de un mecandgrafo es sélo de 5 oaruote-
res por segundo. Es conveniente que el teclado sea cagaz

de recibir tal irrupcidn de datos sin que haya confuh;dn

s e’

en cuanto ala secuencia de introduccidn, a fin de apreve-—

lo.

char al mdximo la destreza del mecandgrafo ¥ no perturbar

el ritmo de éste. Los mecanismos controlados medlante tecla-

do funclonan muchas veces en ciclos fijos que sobrepésan :

(3 to

las veloc1dades medias de mecanografia, pero que a Ios:fines
prédcticos no exceden de las posibles velocidades de 1f§up-
cibdn. En tales mecanismos de funcionamiento cfelico exigte

de ordinario sélo una breve porcidn inicial del ciclo, duran-

te la cual es posible recibir la informacidn introducida por

las teclas. Asi, un discriminador de secuencias debe preve-

nir la presentacidn de dos datos contradictorios, durante el
perfodo de recepcidn de datos del ciclo. Asimismo, el discri-
minador debe permitir el almacenaje del segundo de 1os dos da-
tos, inmediatamente después del periodo de recepcibn de da-
tos del ciclo, La discriminacidn de secuencias de teclas, tal
como se practica en la actualidad, estd limitada en cuanto a

velocidad, principalmente debido a lag limitaciones estructu-

‘rales del aparato,

Asi, pues, es objeto importante de la presente in-
vencién un teclado poseedor de una caracter{stica de acepta—
016n de datos inherentemente rdpida y exenta de errores, por

accibn secuencial de los dedos. En el presente invento se

emplea un elemento de enlace 0 interponedor de control, accio-

nado directamente con la tecla, filtrado por medio de un

enclavamiento de bola para prevenir el accionamiento simultd-
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neo de varias teclas. El funcionamiento del elemenfo de en-
lace de control activa un palpador 0 elemento de sonded.in-

dependiente, para la introduc01dn de datos, que no obstante,

* o9

queda libre para moverse respecto a aquél, dentro de crer-
tos limltes. La activacidn de un palpador cualquiera-inicia

un ciclo., Al principio del ciclo, un mecanismo codlflcador

e $

controlado por el palpador se mueve pasando’ de su condlcldn

*
CSeeaqs

"normal receptiva para con el palpador a una condlcldn ho re-

o L4 -

. ceptlva, dando fin de ese modo al periodo durante el ‘¢tal es

.“".o

posible recibir datos. Inmediatamente, sin retardo élguno
apreciable o 1mportante, el presente dlscrlmlnador dé sécuen—
01as puede permitir el 3001onam1ento de un segundo elemento
de enlace de control., La velocidad de discriminacién se ob-
tiene mediante el uso de una pluralidad de muelles de 1dmi-
na rectos, independientemente flexibles, cada uno de los cua-

les coopera con unos elementos de enlace de control respecti-

vos, retirando el elemento de enlace de control accionado y

- sacdndolo del enclavamiento de bola, sin estorbar el funciona-

miento de un segundo elemento de enlace de control. Los ele-
méntbs de enlsce de control se ponen en aceién mediante mo-
vimiento en una determinada direccién qﬁe forma un dngulo res-
pecto al muelle de 1dmina recto, y se retiran o sacan del
enclavamiento de bola mediante movimiento a lo largo de una
trayectoria que'queda-esencialmente en el sentido longitudi-
nal de los muelles de ldmina rectos. La resistencia longitu~
dinal o como columna de los muelles de ldmina permite tréns-
nitir la fuerza a través de ellos, para retirar un elemento de
enlace de control apartdndolo del enclavamiento de bola. La
resistencia de flexidn, o mds bien la debilidad del muelle de

ldnina respecto a las cargas no axiles aplicadas al mismo,
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impide que los muelles de ldmina interfieran con el segundo

elemento de enlace de control que se accione.

Estos y otros objetos, rasgos caracterisﬂicoé v

ventajas del presente invento se irédn desprendiendoy. para

las personas versadas en la materia, de la siguienye des-

(3

LI R

cripcién de una forma concreta y especifica de realizacién

del invento, en la gue se hace referencia a los dibujos

adjuntos,

denado de

e oee

de los cuales: )

- la figura 1 es una vista en despiezo parcial or—

L4

un teclado construfdo conforme al presente linvento,

en la cual se han omitido para mayor claridad, las partes

repetidas

0 duplicadas;

- las figuras 2 y 3 son unas vistas funcionales

del mecanismo discriminador de secuencias indicado en la

fig. 13 0y

- la figura 4 es una vista en planta por arriba

de unos impulsores de reposicién de los muelles de ldmina,

e ilustra

un detalle preferido de su construccifn.

Con referencia concreta primeramente a la fig. 1

se ilustra en ella esquemdticamente un c¢odificador de te-

clado K que controla un mecanismo de utilizacidn de datos

clclicamente accionable, tal como un mecanismo selector 10

.de caracteres de mdquina de escribir, como el indicado y

descrito con todo detalle en la patente de EE.UU, n?

2.919.002

titulada "Mecanismo de seleccidn para una mdquina

de escribir de un solo elemento de escritura", concedida a

L.E. Palmer el 29 de diciembre‘de 1959, La funcién selec-

tora de caracteres de la mdquina de escribir viene contro-

lada por los fiadores 1l de seleccidn de caracteres y el

mecanismo

8.2.1967
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escribir. El cic 25 rabajo de la méqulna de escrlblr

‘es generado por un embrague 13 de una solsa revolucibng.due

viene mandado por un mecanismo de reten016n 14 del embrague,

k] LR
.

con reposicidn positiva, .o
El teclado K incluye una pluralidad de palances
de tecla 20, normalmente no operativas, para~control§x?ﬁas

funciones operacionales y de impresidén o escritura de“carac—

teres. Los pulsadores 21, o elementos de apoyo de los dedos
sobre estas palancas de tecla, estdn dispuestos en dﬁé‘blura—
lidad de filas, como es corriente en las méquinas dé escrl-
bir estenogrdficas. El teclado K incluye también una tecla
de camblo 22 (cambio en altura, o a "maydsculas"), para con-
trolar el funcionamiento del mecanismo de cambio 12,

Las palancas de tecla 20 .van montadas a rotacidn
en sus extremos posteriores, por medio de una parte 23 de ra-
nura en C que abraza un borde de pestaﬁa 31 de una estruc-
tura de bastidor 30 de méquina de esdribir, esencialmente es-
tacionaria, Las palancas de tecla se mantienen en posicidn,
sueltas, por medio de una barra.de retencién desmontable 32
que limita el movimiento-de deslizamiento hacia adelante de
la parte 23 de ranura en C._El ﬁovimiéntolascendente de ca-
da palanca de teclé 20 viene limitado por una parte en for-
ma de rama o "pata" 24 vuelta hacia_abajo, que tefmina en un
gancho 25 confel que toma contacto cooperativo una_barra de

retencién 33 montada en el bastidor. Como se apreciard, las

‘ palancas de tecla 20 resultan fdcilmente desmontables cada

una para su modificacidn, sustitucidn o reparacidn, sin més
que retirar las barras de retencidén 32 y 33.
Cada palanca de tecla 20, al ser oprimida hasta su .

posicidén operativa, mueve un elemento de enlace 40 o inter—
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ponedor de control, actlvador y discriminador de seouen01as,

por medio de un impulsor primario 26, para activar un 6rgano

(3 .'

palpador o de introduccién de datos 50 llevéndolo a ung *Dosi-

cidn activa en la cﬁal &ste inhibe el movimiento oiclicbfae

' 1las correderas 60 seleccionadas, tal como lo determinan ‘las

muescas O ranuras 6l'largaé y cortas de las mismas. Ca&é‘corre-
dera a la que se le pernite el movimienfo pone en accidn.un
fiador 11 de seleccidén de caracteres asociado, para cé@ﬁéolar
la seleccidn de caracteres. Los detalles de las corre@éf&s

de codificacién y su funcionamiento se exponen y relv1nﬂlcan

en la solicitud de patente (Expte. ne 335 593). En resumldas

palabras, las correderas 60 son capaces de ser exploradas

- por los palpadores en dos direcciones diferentes, para gene-

rar distintas salidas codificadas, segin la direccidén de ex-
plorzcién. Esta direccién de expioracidn es convenientemente
seleccionzda por un estado preliminar de cambio o desplaza-
miento, que asi{ permite introducir la informacién codificada
relacionada con el cambio (por ejemplo, la veibcidad de la ca-
beza de escritufa), ademds de la informacién fundamental de
identificapién de caracteres.

DISCRIMINACION DE SECUENCIAS DE TECLAS

El interponedor o medio de enlace de control 40 pa-
ra*cada palanca de tecla 20 estd sostenido por una varilla )
columna estacionaria 34 y una ranura alargada 41 , con movi-
miento a lo largo de una primera ordenada Ml y de una segunda
ordenada M2, Un muelle de 1ldmina £ predispone al'interponedor 40
y a la palanca de tecla 20 a ir hacia arriba, a lo largo de
la‘ordenadé M1, hasta una posici&n no perativa, contra una ba-

rra de tope limite 35.

El interponedor 40 tiene un diente o apéndice, delan-
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tero 43 que activa un mecanismo de enclavamiento 70 de bo-

“u../,,

trar en &1 cuando se oprlme la tecla. El enclavamlento-de

bola 70 es capaz de reclblr sélo un ‘diente 43 en un mqwénto

dado cualqulera. El mov1m1ento de descenso del. 1nteppanedor
40 a lo largo de la ordenada'M1 es trasladado s1mu1tégea-
mente al Srgano paipador 50, por medio de un aobplamiépjo T0-
tativo desllzable 51 que ex1ste entre el 1nterponedqr 40 y

un brazo de s1tua01dn o p03101onam1ento 52 del Grganb'@alpa—
dor 50. El1 Srgano palpador 50 incluye un par de “deégsm fia-
dores 53 y 54, dirigidos en sentldo contrario,- que tlenen
respectlvamente unos bordes superiores 532 y 54a, de activi-
dad como fiadores, y unos bordes extremos 53b y 54b inacti-
vos como fiadores. Los bordes supe:iores'53g y 542 cooperan
con un soporte estacionario 36 montado en el bastidor, y con
una abertura 37 del mismo, reteniendo o trabando el interpo-
nedor 40 en su posicidn operativa o de trabajo, contra la pre-
disposicién que le da el muelle 42. Los bordes extremos 53b

y 54b cooperan alternativamente con el soporte 36 trabando o

reteniendé el érgano palpador 50 contra la accidn de unos me-

- dios de predisposicién de datos de estado, fa0111tados poxr

" un muelle de ldmina 123 desplagzable o por otros medios de pre-

dlsp031016n eldsticos. ‘

 Cada 6rgano palpador 50 incluye una parte 16 de ac-
tivacidén de embrague, que emplea el movimiento del érgano
palpador, al frasladarse a su posicién activa, para iniciar
el funcionamiento de un ciclo'de escrituré, captandb el fia-

dor de embrague 14 por medio de un estribo de control 17, de

S un tornlquete 18 y de una barra de traslacién 19. Como se ex—

plica con toao detalle en la mencionada patente de EE. UU n?

9.2.1967 | -7 -
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2.919:002, la captacibén del fiador de embrague 14 de ciclos

.'°@0

origina la rotacién de los dlferentes ejes o drboles, des tra-

[ 4 . '

bajo del interior de la mdquina de escrivir, conectéﬁdolos

.Q'

por medlo de levas, embragues secundarios, etc., a una fuente

-8
¢ . ‘,.

de transmisién de fuerza motriz, no representada, que gira

€e

(LT RT'S

constantemente.
Una de las funciones de la mdquina de escribir es
' ' soae
la de reponer el mecanismo del teclado a su condicign bde ori-

gen o de partida, para permitir la introduccidn ) éi:ésiento

‘de nuevos datos. La- repos1016n del teclado se efectﬁa mov1en—

do hacia la izquierda, a lo largo de la ordenada M2, el inter-
ponedor 40 previamente actlvado.,prlmero para sacarlo del en-—
clavamiento de bola 70 y, en segundo lugar, para liberar los
"dedos" fiadores o de retenoidn 53 y 54 y permitir el movi-
mlenuo de reposicién hacia arriba a 1o largo de 1a ordenada
M1, Entre los diversos ejes de trabajo arriba c1tados estd

el eje 71, portador de una leva de reposicidn 72 aoolonada por
el tiempo de ciclo que actda sobre una palanca seduldora 73

regulando el mov1m1ento de valvén de un estribo de reposi=-

cidn 74. la leva T2 tlene una prlmera parte de superflcle 15,

de subida réplda, para desactivar el enclavamlento de bola
703 una parte de permanencla o demora T6, durante el fun01o—
namiénto de la cual se completa el movimiento selector de
cardcter de las correderas 60; y una parte de superficie de
subida 77, de destrabamiento del palpador y el interponedor.
Como se ilustra dél mejor modo en las figs. 2 ¥ 3,

el estribo de reposicidn 74 estd conectado a los diversos

‘interponedores 40 por unos medios de transmisidén de fuerza

que incluyen unOS'impulsores 78 independientes y alargados,

de reposicién de los muelles de 14mina, que se extienden

9.2.1967 . ' -8 -
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mov1dos longltudlnalmente por el estribo 74 a lo largb dé

una trayectoria rectilfnea 79. Cada 1nterponedor 40 1heluye‘
uma. parte saliente en esquina 44 dotada de una superxlcze
de borde 45 de recep016n de fuerza, gque se extiende en po-.
sicidn sens1blemente normal a la ordenada M2. La supe}%ﬁ01e
de bordé:45 de cada interponedor, en la pos1016n opegﬁfiva,
se encuentra en la. trayectoria 79 de su impulsor asoclgdb 78

que, debido a su resistencia como columna, transmltlré al
mismo una fuerza que lo mueve. Los 1mpulsores 78 SOn a@}gados
en la direccidn de la ordenada M1 y estdn rebajados lateral-
mente en las proximidades de su base (fig. 4) bara tener una
seccibn 78a de concentracién de esfuerzos flectores. Por
consiguiente, los impulsores %8 se desvian o ceden libremen-—

te por flexidén al serles aplicado un interponédor 40 que se

mﬁeva & lo largo de la ordenada Ml.

El funcionamiento normal de los impulsores de repo-

" sicidn 78 se ilustra en la fig. 2. Hay un interpomior 40 que

ha 31do movido, desde su posicidén de lineas de trazo interrumn-
pido, a su posicidn de oprimido o bajado, en la cual su apén-
dice 43 estd aplicado y, por taﬁto, activando el‘enclavamien—
to de bola 70. Su impulsor de reposicidn 78 asociado apenas

ha empezado a moverse, y estd a punto de tomar contacto con

. el saliente 44 del interponedor. El impulsor de reposicién 78

al seguir moviéndose en la direccidn de la flecha, llevard
al interponedor 40 hacia la izquierda (en la fig. 2), ya que
la resistencia longitudinal~o como columna del impulsor 78
estd elegida de tal modo que resista todo esfuerzo que tien-
da a torcerlo, bajo la carga éxigida para esta 6peracidn,

La fig. 3, en cambio, ilustra un-segundo interpone-—

9.2.1967 ' -9 -
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dor 40 que ha sido oprimido un momento después de hébyr si-

oon

do sacado del enclavamlento de bolas 70 el 1nterponed r g

la flg. 2. Aﬁn cuando el ciclo anterior no se ha termmnddo,

v

y el impulsor de repos1c;6n 78 se encuentra en el camifd de

£, ¢

descenso del segundo interponedor 40, no se inhibe e ‘mgivi-

miento de éste hacia abajo, ya que la resistencia a lafﬁlexién

~del impulsor de reposicidn 78 en el plano vertical ea .n%-

LA

't

2
.0

queiia.
' MO Vi-

s L

e la or-

Volviendo a la fig., 1, como se recordard,

‘o Y
4‘2‘ G’g o®

miento de descenso de un interponedor 40 a lo 1arg ]
denada Ml origina de modo esencialmente simultdneo el ﬁovi-
miento de descenso ¥ la operacidén de bloqueo o retencidn de
su 6rgano palpador 50 asociado. Por éonsiguiente,el interpo- -
nedor 40 de la fig. 3, que se7ponga en accién sucesivamente,
retendrd inmediatamente su 6rgaho(palpador 50, aun antes de
la reposicidn del interponedor 40 anteriormente accionado.
dhora bien, la actlvaclén oompleta del segundo érgano palpa-
dor 50 retenido quedard 1mped1da, no obstante, por una o méds
correderas 60 que hayan empezado a moverse bajo el control
del interponedor 40 anteriormente accionado., La velocidad

de discriminacidn del teclado K piede divorciarse por ooﬁple-

to del mecanismo codificador, si asi conviene , afiadiendo un

' segundo enclavamiento de bola que coopere con 10s brganos

palpadores 50, Este "almacénaje" del segundo 6rgano palpa-—
dor 50 activado, pues, no depende de ningin movimiento de

las correderas 60. No obstante, segin ha descubierto el in-
ventor"de la presente, la inercia de lasg correderaé 60 es muy
pequefia, y la confianza puesta en su movimiento no plantea

ningdn problema de retardo apreciable teniendo en cuenta la ve-

locidad de las operaciones de mecanografia ordinarias.

9.2.1967 . -10 -
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Resumiendo la descripcién de la operacién normal

3&000

de reponer, la continuacidn del movimiento de los impylsqres

*

de reposicién T8 lleva al intefponedor 40 hacia la iz§uier-

da, segin se ilustra en'la fig. 1. Por lo menos una péﬁfe de

i
e

este movimiento se transmite al S8rgano palpador 50, @éé;éor
nedio de uas biela o pieza de enlace 80 inversore de spmtido
qQue se‘aplica o un apéndice 46 del interponedor 40 yea.la

cola 55'del mismo 6rgano palpador 50, sea meaiante lédéénexidn
directa 47 que se aplica a una parte extrema 56 del Q%é%o
posicionador 52 del érgano palpador. Las dos coneXioﬁggide
reposicién relacionadas en dos direcciones independienﬁés se
necesitan para dar acomodo a las dos posicionés activas de
retencidn o blogueo del brgano palpaddr 50. El movimiento de
reposicidn saca de la abertura 37 el “"dedo" fiador o de reten-—
cién 53 o 54, permitiendo asl que el muelle ae 1dmina 42 re-
ponga el 1nterponedor 40 v el 6rgano palpador 50 moviéndo-

los hacia arriba, por medio de la conexidén 51 entre ambos.
MECANISNO DE UNA SOLA ACCION

Tl movimiento de reposicidn a la izgquierda, del in-

terponedor 40, desplaza también una superficie de actlvaolén

48 que éste tiene, sacéndola de debago del impulsor primario

26. En el caso de que la palanca de tecla 20 siga oprimida, o

en posicidbn bvaja, el interponedor 40 dard el ciclo completo,

. reponiendo el 6rgano palpador 50 hasta llevarlo a su poéicién

1nact1va' pero quedard por si mlsmo en reposo contra un sa-
liente 27 del impulsor prlmarlo 26, bajo. la a0016n del muelle
81. La palanca de tecla 20 se ve impedida de transmitir ningu-
na fuerza hacia abajo, hasta el interponedor 40, debido é

la presencia de una protuberancia limitadora o de tope 28

que se aplica a una parte 38 del bastidor estacionario. Por

9.2.1967 : -11 -
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queda limitada por la protuberan01a 28, no puede volver =1

-*
" '.

accionar el 1nterponedor 40 si no es liberada primero,, per-

LR

mitiendo la plena reposicidn de la superficie actlvaéokg 48

del interponedor hasta su alineacién cooperativa cont el**im-
. L

[

pulsor primario 26.

MECANISMO DE REPELICION DE CICLOS te 0%

s+ &0

A menudo es conveniente permitir que clertaé.te-

clas funcionen durante un solo ciclo unas veces, ¥ otras, a
voluntad, durante una serie de ciclos con un solo movimaento
de opresidn. Por ejemplo, el subrayado se ejecuta, del modo
méds éohveniente, de esta manera. Las palancas de tecla 20
incluyen cada una un impulsor‘secundario 29, al que norﬁal-
mente se le impide su aplicacién a la superficie activadora
48, por medio de la protuberancia de tope 28, La palanca de
tecla 20 de la izquierds ha sido modificada, mediante susti-
tucidn de la'protuberanoié 28 por un.muélle de hélice 28.
la palanca de tecla 20 modificada, pues, puede ser obligada
a ir més allé de su 1lfmite anterior hasta poner el impulsor
secﬁndario 29 en contacto cooperativo con la superficie 48,
y dar origen a acoiohes.repetitivés del.interponedor 40 y
del palpador‘50, mediante retencién del interponedor 40 en
la parte inferior de su movimiento a lo largo de la ordena-
da Ml. '

CONTROL DE PULSACION O TACTO

En todo teclado de varias filas tiemk a cambiar la
pulsacidn o tacto en las diversas teclas 21, debido a la dis-— -
tancia ventaja mecdnica que da la distancia desde el pulsa-
dor de tecla a los diversos puntos de fuerza de reaccidn. Las

principales fuerzas que intervienen en este teclado son la

9.2.1967 ~ 12 -
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LAt

del muelle 42, la fuerza de rozamiento entre las superficiles

de retencién 53b y 54b y la del soporte de retencién 65 Todas

.« ®
estas fuerzas actian a través del impulsor primario 25 e

las palancas de tecla 20. Para compensar esta difereno%a de
ventaja mecdnica, se disponen unos muelles de compenéagi§n
90, los cuales se aplican a un apéndice 91 de las palgncas

*

de tecla 20, que dan una reaccién inicial de deflexidén y la

Seoee

correspondiente fuerza eldstica en los muelles 90. La.anchu-

ra de cada muelle 90 se selecciona determinando el apmento de-
seado de la fuerza de tacto o pulsacién entre los li@ﬁtés de
carrera, teniendo en cuenta el lugar donde estd situé&égsu
pulsador de tecla asociado. La resistencia o fuerza de pulsa-
cién inicial viene controlada por la longitud de los apéndi-

ces 91, teniendo en cuenta también el lugar de situacidn de

su pulsador de tecla asociado. También se prevé una palanca

de control 92 de la pulsacidn del operador, para modificar

"la fuerza de pulsacidbn inicial en todo el teclado haciendo

girar los muelles 90 en grupo por medio de la manivela 93.
El mecanismo de control de la pulsacién se mantiene en una
posicién dada cualquiera por medio de un sistema de friccién
o de retencién adecuado (que no se representa).

De todo lo que antecede se desprende, para las per-
sonas versadas en la materia, que la presente invencidén pro-
porciona un teclado codificador con el que se logran velocida&
y flexibilidad de empleo mediante el uso de un mecanismo re-
lativamente sencillo., Si bien se han expuesto algunas formas
concretas y preferidas de ejecucién de este invento, con fi-
nes meramente ilustrativos, se sobrentiende que pueden ha-’
cerse en el mecanismo asl expuesto diversos cambios, adicio-

nes y omisiones, sin por ello salirse del espiritu ni apar-

9-2-196:7_ | ,: -13 - .
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siguientes reivindicaciones.
" . 8

La presente solicitud que corresponde a la bﬁasen-
tada en los Estados UnldOS de Amérlca, con fecha 14 de.enero

de 1966, bajo el mim. 520. 774, se acoge a los beneflcios~del

'u

artfculo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Indugpylal.

&
Soeoe

‘e

N O T A

. 1] .‘.

Los puntos de invencién propia y nueva que se pre-
sentan para que sean objeto de 1a presente solicitué de Pa-
tente de InVencidn’eh Espatiia, por VEINTE éﬁos, son 1o0s siguien-
tes:

l.- Un'dispositivo de tedlado para intrdducir da~
tos en un mecanismo de utilizacidn de datos cfclicamente ac-
cionable, y que comprende una pluralidad de pulsadores de

tecla manualmente accionables y que pueden ser movidos indi-

‘vidualmente desde una posicién normalmente no operativa a

una posicidén operativa: un mecanismo de control de entrada
asociado a cada pulsador de tecla para traslédar.los datos
del pulsador de tecla al mecanismo de utilizacibn, compren-
diendo cada mecanismo de control un eléménto de enlace o in-
terponedor de control, medios qﬁe goportan el elemento de
enlace con movimiento a 1o largo de dos ordenadas sensible-
mente diferentes, medios que norﬁalmente mantienen el ele-

mento de enlace en una posicidén no operativa, estando el ele~-

mento de enlace, normalmente, operativamente conectado a su

9.2.1967 o -14-
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pulsador de tecla: ‘agociado, con movimiento a lo largo de una

de las ordenadas hasta una p031016n operativa al ser acc%p- :
nado dicho pulsador de tecla asociado, medios para retener
el elemento de enlace en su posicidn operativa al pasa&%h
ella, pudiendo'soltérse o liberarse estos medios de g?iéﬁ-
¢idén al producirse un movimiento prefijado del elémenf?:de
enlace a lo largo de la otra de las ordenadas, y mediggspa-
paces de funcionar en un'determinado instante del ciclg*del

eyt

mecanlsmo de utilizacién, para mover un elemento de enlace
operativo a lo largo de la otra o segunda ordenada, ﬁ'qdé in-
cluyen unos medios de transmisidn de fuerza entre el meoa-
nismo de utilizacidn y cada uno de los elementos de enlace,
medios estos Yltimos que comprenden un mﬁelle de 1ldmina alar-

gado e independiente que se extiende sensiblemente en la di-

reccidén de la otra o segunda ordenada, muelle de lémina que

puede moverse cfclicamente & lo largo de una trayectoria que

se extiende en el sentido longitudinal del mismo, y una parte

en esquina saliente formada en el elemento de enlace de con-

 trol y que define una superficie de borde de recepcibn de

fuerza, esencialmente normal a la otra o segunda ordenada,
parte en esquina que se encuentra normalmente fuera de la tra-
yectoria de dicho muelle de ldmina cuando el elemento de en-
lace estd en su posicibn no operativa, y que se encuentra en
la trayectorla de dicho muelle de ldmina cuando el elemento
de enlace estd en su posicién operatlva.

2.~ El dispositivo de la reivindicécidn 1, en el
que cada uno de dichos muelles de lémina'alargados estd re-
bajado lateralmente en un iugar situado a lo largo del mismo,
obteniéndose asf una seccidn efectiva de concentracidbn de es-

fuerzos de flexidn.
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3.- E1 dispositivo de la reivindicacidn 1 y que

P »
LA R

comprende ademds unos medios de enclavamiento capaces‘dé
L 4

' . N v . . . s : SN
funcionar, cuando estdn activados, impidiendo el movim#dnto

0 traslado de cualquier elemento de enlace de control{lesde
) ) : ®a "o .
su posicidn no operativa hasta su posicién operativa,* medios

de enclavamiento que se activan al producirse el movihiento
[)

-de cualquier elemento de enlace de control desde su.pgqicién

no operativa hasta su posicidn operativa, y se desagtitan

mediante un segundo movimiento prefijado del elemeqﬁéi@e en-
lace a lo largo de la otra o segunda de dichas ordeéédés,
siendo dicho segundo movimiento prefijado de menor maéﬁitud
que el movimiento prefijado de liberacién de la refencidn,

4.~ El dispositivo de la reivindicacién 3, en el

‘que los medios ciclicos para mover el elemento de enlace

comprenden ademds: una leva ciclicamente accionable, y me-
dios seguidores operativamente conectados a la misma con mo-
vimiento controlado por ella, yendo dichos medios seguido-~
res conectados a la totalidad de dichos muelles de 1ldmina
para suministrarles un movimiento controlado por la leva,
incluyendo dicha leva una primera parfé de superficie capaz
de funcionar durante una parte inicial o.temprana del ci-
clo del mecanismo de utilizaci&n moviendo el elemento de
enlace a 1o largo de la otra o segunda ordénada,‘por lo me-
nos en dicho segundo movimiento prefijado, una segunda par-
te de superficie capaz de funcionar durante una parte ulte-
rior del ciclo del mecanismo de utilizacidn moviendo el ele—
mento de enlace a lo largo de la otra 0,segunda ordenada por
1o menos en el resto del movimiento prefijado de liberacidn
de la retencidn, y una parte de superficie de permanencia o

demora situada entre dichas partes de superficie primera y

10.2.1967 - 16 -
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segunda.

| (enmnrr
5.— Un dispositivo de teclado para introduo;j'ﬁg—
tos en un mecanismo de utilizacidén de datos cfclicamenise’ ac-
ciohable, ¥ que comprende una pluralidad de pulsadoresﬁﬁ%

tecla manuvalmente accionables y que pueden ser movidqgtgﬁdi-

' >
vidualmente desde una posicidén normalmente no operativaa

una posicidn operativa: un mecanismo de control de entrgda

asocliado a cada pulsador de tebla para trasladar 1osi§éﬁos
del pulsador de tecla al mecanismo de utilizacién, cémPxen-
.r s
diendo cada mecanismo de control un elemento de enlacte o in-
terponedor de control, medios que soportan el elemento de
enlace con movimiento a lo largo de dos ordenadas sensible-
mente diferentes, medios qué normalmente mantienen el elemen-
to de enlace en una posiciénm operativa, estando el elemento
de enlace, normalmente, operativamente conectado a su pulsa-
dor de tecla asociado, con movimiento a lo largo de una de
las ordenadas hasta una posicién operativa al ser accionado
dicho pulsador de tecla asociado,'un 6rgano de introduccidn
de datos operativamente conectado, en relacidn de transmisi&ni
de fuerza, con el elemento de enlace de control, con movi-
miento producido por éste, desde una posicidén inactiva a una
posicidn activa y viceversa, medios para retener el elemento
de enlace y el 6rgano de introduccidén de datos en sus respec-
tivas posiciones operativa y activa al pasar a ellas, pudien-.
do soltarse o liberarse los medios de retencién al producirse

un movimiento prefijado dellelemento de enlace a2 1lo largo de

la otra o segunda de las ordenadas, y medios capaces de funcio-

nar en un instante determinado del ciclo del mecanismo de uti-
lizacidn, para mover el elemento de enlace a lo largo de la

otra o segunda ordenada, y que incluyen unos medios de trans-

10.2.1967 - 17 -
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nisidn de fuerza entre el mecanismo de utlllzacidn y cada

uno de los elementos de enlace, medios estos dltimos quze~.

e
v

comprenden un muelle de ldmina alargado e indepeﬁdient§§gﬁe

se extiende sensiblemente en'la direccién de la otra o,gegun~
9

da ordenada, muelle de lémina que puede moverse ciclléamante

o Ta”

a lo largo de una trayectoria gque se extiende en el sentido

OOI

longitudinal del mismo, y una parte en'esquina saliente forma-

Soiva s

da en el elemento de enlace de control y que define yng .,super-

0 4 0

f101e de borde de recepcldn de fuersza, esen01almente.no;mal
a la otra o segunda ordenada, parte en esquina que s; ;gouen-
tra normalmente fuera de la trayectoria de dicho muelle.de 14-
mina cuando el elemento de enlace estd en su posicidén no
operativa, y que se encuentra en la trayectoria de dicho mue-
lle de ldmina cuando el elemento de enlace estd en su posi-
cidnloperativa. |

6.- El dispositivo‘de la rei&indicacién 5, que com-—
prende ademds unos medios de enclavamiento capaces de funcio-
nar, cuando estdn activados, impidiendo el movimiento o tras-
lado de cualguier elemento de enlace desde su posicién no ope-
rativa hasta su posicién Operafiva, medios de enclavamiénto
que se activan al producirse el movimiento de cualgquier ele-
mento dé enlace désde su posicién no operativa hasta su po-
sicidn operativa, y.que se desactivan mediante un segundo mo-
vimiento prefijado del elemento de enlace a lo largo de dicha
otra o segunda ordenada, siendo dicho segundo movimiento pre=-
fijado de menor magnitud que dicho movimiento prefijado de
liberacién, con lo cual dicho enclavamiento se desactiva an-
tes de producirse el movimiento de dicho 6rgano de introduc-
cidén de datos desde su posicidn activa a su posicién inactiva.

T.-.El dispositivo de la reivindicacidn 5, que com=-

10.2.1967 - 18 -
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prende ademés unos medios capaces. de responder a la activa-

-e\'ca

¢idn de un 6rgano de introduccién de datos impidiendosleac-

G‘.v »

tivacidn de un segundo 6rgano de introduccidn de datd

?A-s. ’

8.- Un dlsp051t1vo de teclado en-un mecanlsmo ci-

clicamente accionable que incluye el mecanismo de coat?ﬁi

de 1ntrodu0016n de datos que comprende una pluralldad de ele~
mentos de enlace de control, medlos que SOportan cadé“uﬁo de
dichos elementos de enlace con movimiento a lo largo:éz:dos or-
denadas sensiblemente diferentes, medlos que normalméﬁ%e man-
tienen dichos elementos de enlace en la p031016n no operatlva,
medios para mover cada uno de dichos elementos de enlace se-
lectivamente, a 1o largo de una de dichas ordenadas, hasta
una posicidn operativa, médios,para retener cada uno de dichos
elementos de enlaée'én su posicién operativa al pasar a ella,
pudlendo soltarse o liberarse los medios de retencién para
cada uno de. dichos elemenuos de enlace al producirse un mo-
v1mlento prefijado de éste a lo largo de la otra o segun—

da de dichas ordenadas, y medios capaces de funcionar en un

determinado instante del ciclo del mecanismo de utilizacidn,

para mover un elemento d¢ enlace operativo a lo largo de di-
cha otra o-segunda ordenada, y qué inciuyen unos medios- dé
transmisién de fuerza entre el mecanismo de utilizacidn ¥y ca—
da uno de dlchos elementos de enlace, medios estos Yltimos
que comprenden un muelle de ldmina alargado e independiente
que se extiende sensiblemente en la direccidén de dicha otra o
segunda ordenada, muelle de 14mina que puede moverse cicli-
camente a lo largo de una trayectoria que se extiende en el
sentido longitudinal del mismo, y una parte en esquina salien-
te formada en el elemento de enlace de control yAque define

una superficie de borde de recepcidn de fuerza, esencialmente

10.2.1867 -19 -
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su posicidn operatlva. . . .

A Beed ¢
“' 3y 5'\ ¢
£y L2

2 a‘

normal a dicha otra o segunda ordenada, parte en esqulna que

Q)A

se encuentra normalmente fuera de la trayectoria de d}ch@

muelle de l4mina cuando el elemento de enlace estd en %u po-

1‘\&

sicldn no operativa, 'y que se encuentra en la trayectorla de

"‘ VQ\

dlcho muelle de 14dmina cuando el elemento de enlace estden

i
Yo 8

9.- El dlsp051t1vo de teclado de la re1v1n&icab16n 8,
en el que cada uno de dichos muelles de ldmina alargadgs estd
rebajado lateralmente en un lugar situado a lo 1argo§qé% mis-
mo, obteniéndbse asi una séccidn efectiva de ooncentf&qﬁzn
de esfuerzo de flexidn. | "

10.~ E1 dispositivo de introduccién de datos de la

reivindicacién 8, que comprenden ademds unos medios de encla-

vamiento capaces de funcionar, cuando eétén activados, impi-
diendo el movimiénto o traslado de cualquier elemento de en-
lace de control desde su posicidn no operativa hasta su po-
gicidén operativa, medios de’enclavamientd que se activan al
producirse el movimiento de'cualquier elemento de'enlace de
control desde su posicién no operativa hasta su posicién ope-
rativa, y que se desécti&an nmediante un segundo movimiento

prefijado del elemento de enlace a lo largo de la otra o se~

gunda de dichas ordenadas, s1endo dicho segundo mov1m1ento

prefijado de menor magnitud que dicho movimiento preflgado

de liberacidn de la retencidn.

11.- Un dispositivo de teclado para introducir datos

~en un mecanismo de utilizacidn de datos ciclicamente acciona-—

ble.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-

cede, representado en el dibujo que se acompafia y para los

 fines que se han especificado.
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mdquina por una. sola cara.
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