%5%01.‘.:

cMemeria @mz%ﬁ'wz 33
dotre: ..

"PERFECCIONAMIENTOS EN MECANISMOS
PARA ELECTROIMANES, EN PARTICULAR
PARA CONTACTORES ELECTROMAGNETICOS".

®

Sobicitante: LA TELEMECANIQUE ELECTRIQUE, entided francesa,

residente en : 33 bis, Avenue Maréchal Joffre,

NANTERRE, Francia.

El presente invento, se refiers a un meca-
nismo para electroiméan que permite construir aparatos
electromagneticos, en particular contactores perfec-

cionados en su comportamiento mecanico y en su faci-

5. lidad de empleo.

Mod. 113
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Se aplica el invento, por regla general;yg:
los electroimanes en 1los que la armedura acciona pﬂe—
sas de contacto o cuslquier otro drgano mecanico poi

.,

medio de una palanca oscilante a la que va sujets,

por una charnela.

'.b‘.

Ya se conoce, por ejemplo, segun la patente
de los Estados Unidos de America N2 2.561.450 soiiéi-
tada el 21 de Marzo de 1945, un contactor prOV1sto de
un nucleo buzo que forme la armaedura que va articula-
de a unavpalanca oscilante la cual acciona a su Vez
un porta-contacto de deslizadera cuyo movimiento es
inverso y paralelo el del~nﬁcleo; Bsta forma de con-
tactor que se utiliza por diversds constructores,
tiene la ventaja de efectuar un equilibrio entre las
piezas en movimiento y suministrar de este modo apara-
tos poco sensibles a los choques y a las vibraciones.
Ademds en determinados de dichos aparatos se puede
desmontar,Aya sea la bobina o ya sea el porta-contacto
paralelemente del mismo lado del aparato., Sin embargo,
presenta una dificultad en su ejecaeién: por una parte,
lé armadura y por otra parte el porta—contacto son unas
piezas deslizantes guiadaes por unas fannras, u 6érganos

similares todo a lo largo de su carrera mientras que

' las cabezas de la palanca a las que van unidas tienen

evidentemente un movimiento circular. Resulta necesa-
rio un deslizemiento en las articulaciones y éste se
efectua por medio de unos vaciados o ﬁnos agujeros
alargados o témbién por unas horquillas que abarcan
unas varillas provistas dé collaretes.

Esta clase de articulacion produce juego ¥y
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desgaste en las piezas de movimiento alternativo qoxm;

maniobras muy frecuentes. Ademds, un gufado cuida&§w~
de las piezas deslizantes: porta-contacto o arma&&g&

obliga & una ejecucién precisa y onerosa de las par-

tes del aparato,«ésto en condiciones normales de .

R

La presente invencidn evita todes estos in-
convenientes y proporciona una seguridad de funci§né—
miento eliminendo en gran medida las causas de rozas
miento y deldesgaste. Por ultimo, en las construccio-
nes usuales de contactores en los que el electroiman
estd colocado al lado y paralelamente al sistema de
contaétbs, pudiendo montarse el conjunto en una mesa
vertical, es.por regla general necesario prever dos
formas de ejecucidn: una con electroiman a la izquier-
da de los polos de corte, otra con la disposicidn con-
traria dé.modo que se pueda construir un inversor que |
tenga los dos electroimanes uno al ledo del otro ¥
corrados como es usual para que las dos partes del
inversor, no puedan cerrar el'circuitg eléetrico unido.
El invento tiéne igualmente por dbjeto—prOporCibnar un
gparato que tenga un mecanismo de electroimdn comple-
taménte simétrico convrelaciéh al plano medio del elec-

troimdn y del sistemsa de contacto, de modo que dos

' aparatos de la misma construccidn de.los cuales uno va

vuelto a 1808 sobre su base de fijacién, pueden cons-
tituir un inversor. - |

Le invencidn parte de la idea principal de
que,‘conxrariamenté‘a la forma de construceion ante-

riormente indicada en la que la palanca basculante no
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es més que una pieza de transmision con juego entx® |

4

.
L
-
-

las dos partes deslizantes debidamente guiadas, latw

palanca oscilante es la que, por medio de unas arti-'.

culaciones de charnela muy ajustadas, soporta le ar-

o0 4

‘madura asi como la pieza de utilizacion del mov1m1en~

*-a oo'

t0, no siendo necesario un movimiento riguroso dq...

traslacién de las partes accionante y accionada,1§g§o

que, por una parte, el encuentro de las Superficiﬁé'l

polares del electrdimén y por otra parte, el cierre’-

~de los contactos néviles sobre sus contactos fijos,

estén correctamente asegurados desde el punto de vis~
ta mecénico y eléctrico por unos medios de centrado
que impiden las desviaciones de estas partes con rela-
cidn a su planoAmedio de traslacidén paralelo al eje de
la palanca oscilante.

| 1Segﬁn una primera disposiéién del invento,
una armadura de electroimén articuleda pera ejercer
un.parvmotor sobre una palanca se caracteriza porque
va equipada,'en su parte opuestae a sua superficies
polares, de medios de articulacidn ajustados segin un
eje paralelo al eje de rota01on de la palanca, que por
lo menos una segunia palanca cuyo extremo mévil actuan-
do sobre una parte de la armadura en la proximidad de
las superficies polares de ésta, centra el encuentro
de las citadas superficies de armadura con las de la

culata del electroimin y la segunda palanca estd im-

'~ pedida de acompafiar a la armadura mediante un dedo de

uno que se desliza en una ramra del otro. De prefe-

rencia, la segunda palanca se coloca en un plano para-

lelo al eje de rotacidn de la palance oscilante ¥
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lateralmente a las chapas maestr Lﬁ%izgiébtroiman.&i
para éentrar la armadura se preve uh parlde palancés
unidas por un brazo cemtral formando una monturafé%;:
rededor de la armadura. ' . ;5@

En el caso en que dicha armadura tenga una
masa importante, es conveniente dar al extremo méxi;
de la segunda palanca, la forma de un patin que_§;§;
tiene un saliente lateral de la armadura rodando:éo:
bre la misma, tenienio este sostén por efecto dismii :
nmuir la contraccidn de 1os ejes o pivotes bajo el
peso de la armadura. 06nvenienteﬁente se disponen
dos pares de palancas o mbnturas simétricas con re-
lacidn al plano transversal medio del circuito magne-
tico del electroiman y sobre cada montura dos grupos
de superficies de rodamiento de modo que los esfuer-
zos de las paftes de la armadura sobre las palancas
de acompafiamiento, estén perfectamente equilibradas
para cualquier posicién de la armadura. .Asi se puede
construir un contactor que puéda funcionar también
81 se le vuelve de arriba abajo sobre su base verti-
cal, de fijacidn como se ha mencionado anteriormente.
Las palancas o monturas de acompajiamiento pueden uti-
lizarse ademés para enviar de mievo el movimiento de
la armadura a unos contactos auxiliares segun la téc-
nica usual en los contactores.

Segun otra disposicion del invento, un so-
porte de contactos mdviles qué recibe de una palanca
un par motor, que se desplaza de un modo brécticamente

paralelo a s{ mismo yendo unido a la referida palanca

por unos medios de articulacidn, estd comstituido por
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una pieza que tiene unams columnas aislantes paraléle

a? .

de contacto, yendo previsto un solo medio ae~centn%&o

por el lado opuesto &l eje de giro sobre una coluhgﬁr

Segin otra disposicidn del imvemto, la fgé-

Se lanca basculante estd constitufda por dos partes igus

LR e

les y simétricas que se unen hacia el centro en ?%‘ﬂ
plano longitudinal de la palanca, separandose sugzyﬁa-
gos de este plano para formar, cuando estan unidéé,i
una doble horquilla, teniendo cada parte, hacia el >~

10. centro, un eje de ‘articulacion, en un extremo un eje
dirigido hacia la parte>opuesta del plano axial y el
otro extremo, un talédro para el eje, de tal modo que
las dos partes de la palanca puedan encajarse por sus
ejes o sus taladros respectivos en unas partes corres-

15. pondientes de la armaedura y del soporte de contacto .
mévil y que el mecanismo asi constitufdo en un solo B
conjunfp se fije después por su eje central en él\ﬁé;
calo del contactor. | ' |

| Otras caracteristicas y ventajas del presen-

20, te invento resaltardn de la descripeidn que sigue dada
a t{tuld de ejemplo no limitativo y con apoyo de‘los
dibujos en los cuales: .

_ La’figuré 1 representa en perSpectivarla*unién
de las piezas principales del mecanismo.

25. ' La figura 2 representa en perspecfiva‘una&ép
riente de forma de las monturas de centrado de la ar-
madura. | | | |

.Lia figura 3 rep;esenta en perspectiva uné de
las piezasAde Ia palanca oscilante.

30.. . La figura 4 es una planta vista por detrds
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de la figura 4, parcial y en linea quebrada. . ;.

25 Z§ E§ 55 E§ Q} g

del mecanismo, estanio la placa de base retirada ﬁi;_

con cortes parciales sobre los pivotes. . S

‘La figura 5 es un corte por la 1inea VéVﬂfg

La figura 6 es una vista en perspectiva de

la pieza due forma soporte desmontable del mecanismo

LR )

enfrente de una parte del zécalo.en el que la migme

se coloca. o o .

La figura.%'es una vista en extremo_con“dﬁ
corte a la izquierda por la 1{nea VII-VII de la fi-
gura 5. . | ‘ .
o Le figura 8 es un corte VIII-VIII de la

figura 5.

En la figura 1, en obsequio a la claridad del

dibujo, se han exclufdo todas las partes del soporte

as{ como las piezas de contacto eléctrico y otras pie-
zas de detalle. ' | |

| , El electroimin se compone de una culata 1
que va sostenida de unm modo fijo por elibastiddr (no
representado). Sobre uno por'lo.menos de los brazés

de ig culata, hay dispuesto un arrollamientofde.exci—
tacidn L, L, represemtado muy es@ueﬁéticamente. E
canpo magnétioo atrae hacia ia culata la armadura 2.
en la direccidn de la flecha F 1, estando'provista la
armedura en su parte posterior}de.dos prolongaciones

2a que contienen sobre el eje 01-02 unos soportes (mno

" representados) en los que giran los ejes 6 de la pélanp

ca oscilante indicada en general por 4.
La palanca oscilante gira alrededor de un

eje fijo 03-04 y va articglada por un eje 05-06 sobre
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un soporte de contacto indicado en su conjunto poﬁj}:

30. La armadura 2 y el soporte de contacto 30 quedah.
as{ @ cubierto de movimientos paralelos de sentidos *.

contrarios. . .

LR R

-De Bs faoll ver que las fuerzas de atraccion

.-c")'l

que se ejercen sobre la armadura son perpendlculares

h

a las superficies polares, tales como S 1 de la cu;ap

L e v

ta ¥y S 2de dicha armadura y que ejercen naturalqentg
un efecto de centrado en la direccion del plano q&g:
10. - pasa por‘XI§X2, plano que es paralelo al eje 03-04 de
oseilaciénade la palanca. Sin embargo, es necesario
guiar le armedura durante su movimiento de retorno y
hasta en.su movimiento de cierre, contra los efectos
de las fuerzas exteriores, tales como los choques o
15. 1a gravitacidn si el montaje del aparato no estd bien
horigontal._Para asegurar este guiado, es suficiente
~una palanca tal como 11 que actie como un soporté~én
la proximidad de las supgrficies polares de la arma- :
éura.,En.tal contactor, el movimiento angular del eje
20. -6 no es més que de 8¢ aproximadamente a2 uno-y otro
lado de su plano medié de osecilacidén. Con relacién a
una traslacidn rigurosa de. la armadura segun el eje
_XI-X2 la deSV1aclon es nmuy reduclda. Bntonces es su-
" ficiente acompafiar a le armadura en su traslacidn por
25. ﬂ. " la pelanca 11 que abarca por su extremo en horquilla
| 11 a, un pasador 12 montado en la chapa maestra de la

armadura, mientras que gira por su eje 10 el cual es

solidario del bastidor (no representado). Si el pasador
12 va provisto de una cabeza 16, queda impedida la des-

30, viaeibén de la armadura en los dos sentidos perpendicu-
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lares al plano que pasa por el sje XI-X2.

Segun una forms de-egecuclon preferente,&:«
se emplean dos palancas 13, 14 que giran en el ba&i,-
tidor fijo.segun el eje 07-08, yendo provistas las~‘
palancas de unos talones unidos por una traviesa 17h

L RS

de modo que el conjunto constituya una montura. Los*.

extremos de la paelanca van provistos de horqulllgs*,‘

tales como 13a que abarcan cada una un pasador 15 de.

..

T

la armsdura. La traviesa 17 podfé emplearse para ac-
cionar unos contactos auxiliares como se explicara
mis adelante. | |

Se observaré que la rotacién del brazo 13,
14 de la montura se efectia en unos planos paralelos,
mientras que ¢l desplazamiento de la armsdure umids
por los ejes 6 a la palanca 4 no es tedricamente, exac
tamente paralelo a si mismo, es decir, que la trasla-
cidn de los pasadores 12 o 15 puede ser muy ligeramen—
te osoilante.

Para la buena marcha del sistema,,es preciso
un poco de jﬁego entre lbs brazos dé la montura y la
armadure, asi como ehtre los pasadores y las horqui-
llas de las.palancas. Pero como se ha indicado ante-

riormente, solo se persigue un centrado suficiente pars

'dirigir las superficies polares de la armadura, dado

que las fuerzas de atraccién que se ejercen sobre las’
expresadas superficies aumentan muy rapidamente cuando
el entrehierro disminuye. Gracias a este dispositivo

de palanca, tal como II o de una montura -de dos palan-
cas 13, 14 que»actda como soportes de centrado, el ro-

zamiento es tan solo un rozamiento de superficies que
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giran y ello sobre una parte muy pequeﬁa. { o

Estas disposiciones dan por resultado que'

no haya rozamiento todo a lo largo de la desllzadera°

¥
¥

lateral de los dispositivos anteriores y que, por R

s_.v W

otra parte, los juegos solo se introduzcan sobre ple—

‘4?'5

zas laterales de centrado y no sobre las piezas prlnr

cipales que transmiten los esfuerzos del electr01méh.

-» i a

Tl soporte de contacto 30 es una pieze a' "

&

material moldeado que tiene una base de oscllacion :

‘alrededor del eje 05-06 que forma articulacion con

los brazos de la palanca 4, teniendo este soporte a
su vez tres columnas de conxacto 31, 32, 33 (vease
t?.mﬁién la figura 5). Estando los ejes 26, 27 de dicho
soporte (figura 4) ajustados en unos agujeros % de la

palanca ja no puede guiarse el soporte 30 en las ranu-

ras ;aterales. Por el contrario, segﬁn el invento, se

han previsto ten solo dos barretas (45 a 45 b) que dan
un centrado sobre la columne 32. o '

" El parelelismo de desplazamiento del soporte
30, as{ como el de la armadura, no es riguroso y se '
precise un poco de juego léteral de las barretas 45 a -
45 b, pero &sto carece de importancia puesto que 1los
esfuerzoé'transmitidos a los soportés 30 no son grandes
mds que cuando los comtactos méviles 56 llegen a tocar
en los contactos fijos 57 (figura 8). De este modo,
se consigue un rozémiento muy reducido'y mny limitado
y no exlste juego en las artlculaclonss prlnclpales.

Segun se representa en las flguras 1y 3, la

palanca oscilante esta constitulda por dos partes mol—

deadas que se unen segun el plano longitudlnal por unas
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superficies 8. Cada parte forma unos brazos 4a, 4ﬁ

i
s S
-

"

que se separan para constltulr unas semi horqulllas::
Los brazos 4a tienen unos ejes 6 dirigidos hacia.g;j
exterior. Los brazos 4b tiénen unos taledros 7 aisle
puestos para recibir segun el eje 05-06 unos extreéos
de arbol de que es portador el soporte de contactéad™
30 que forma en su base una cruceta 30 b. En. el :;i;
tro de -’ esta cruceta hay dlSpuesto un realce 30 a~ ;b*
bre el que se ejerce el esfuerzo de un muelle he11001-
dal 54 (figura 5) asegurando el retorno del mecanismo
cuando el electroimén ya no recibé corriente de exci-
tacion. | | R ‘

' Segin otra forma de ejecucidn representada
en la fig&ra.Z,'en céda brazo de la’montufa se ha pre-
visto una superficie de rodadura 19, mientras que el
paéadbr 12 acciona 1a'§alanca.por‘una ramura © agujero
alargado 22, La armadura va pro§ista de unas selientes
laterales 20-cuyas superficies planas ruedanvpor las
superficies 19. Esta forma de ejecucién es muy conve-
riente especialmente cuando el electroimén es de gran
des dimensiones, y por tanto, cuando la armadura es
relativamente peéada. Las superficies tales como 19
sostienen el peso de la armadura y disminuyen asi la
contracclon que se ejerce sobre los eges 6. En esta
forma de ejecu01on, la armedura 2 va unida a la palan-
¢a 4 como en el caso precedents sobre un eje 010-012.
Ya estén hechas las monturas segin les formas de la

figura 1 o de la figura 2, es muy conveniente hacer

un montaje simétrico con dos monturas porque el efecto

‘de retencidn y de centrado queda asegurado sea cueal
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fuere la p031clon de\montaae del electr01man.
~ El conjunto de las piezas mecénicas moviies.

-t)r

la srmadura 2, las monturas 17, la palanca oscllante
4 y el sorporte de contacto 30 se unen de preferenci;
previamente para deSpues colocarlos en el bastldor*
armazon del contactor. Este comprende una placa dé* -
base metalica 52 (flgura 5) que soporta dos escuadiés
40 para el electr01man y un zocalo aislante 51 pana*
el aparato de corte.’ Se. observara que las superfiaies
que sufren un rozamiento glratorlo, han sido objeto
de precauciones partiqulafes en la construccidn. En
la figura 4, los cortes de las piezas que.llevan di-
chas superficies/han_sido marcadas con trazos gruesos.

La armedura 2 se prolonga hacia atrds por dos orejetas

formadas por los extremos 2a de las chapas maestras,

s

‘las cuales encierran dos bloques de materia plastlca

36 que quedan a su vez retenidos en el sentldo longl-

4 tudinal por el corte de las chapas magnéticas 37.

Un vaciado 36a, combina@o con la forma re-
dondeada de loé extremos del bloque 36,-formanvuna
banja de flexiSn que da una elasticidad méjof de cehp
trado & la armadurs con relacidn al eje 6 de la pa-
lanca 4. '} | .

El pivote de la palanca 4 se forma de pre-

ferencia por un eje 5 que forma parte integrante de

' 1a semi-palanca. El soporte que recibe dicho eje es .

un bloque de material plastico 21 (figura 6) cuyos
detalles se expllcaran a contlnnacion. Las seml-palan

cas llevan en el extremo 4b, una cazoleta con un agu-

.jero ciego 7 ébiertovpor el lado del plano axial de
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la palanca 4. En ceda agujero ciego 7 hay colocadag.jf

. V R D
-

una guarnlelon antifriccidn 35 que recibe a su vez'’

_{'a’—é

los ejes 26, 27 del’ soporte 30. Por el lado de los *

3.

brazos 4a de la palanca oscilante, la anchura de ia:g
horquilla representada en M (figura 4) se ha calcﬁf’
lado suficientemente mas grande que el espesor totar*
en dicho sitio del brazo y del eje, de modo que 5%::
pueda efectuar un empotramiento justo de la palanca*
en le armedura. Para conseguir ésto, estando 1os'blg§
ques 36 monjados en la armadura se enganchan primero

separadamente los ejes 6 en cada uno dedlos, no es-

tando,toda?ia juntas las dos semipalancas y suficien-

temente desviadas una de otra. DeSpués se hacen girar
las semi-palancas alrededor de los ejes 6, de modo que
Se reunan las superficies 8 mientras que los dedos o

salientes 24a, 24b se enganchan en unos agujeros co-

_ rrespondlentes de la otra semi palanca y los dedos o

salientes de esta ultima penetran en los agujeros 25a,
25b de la primera. Al mismo tiempo, los extremos de
los brazos 4b de la palanca, provistos de su guarni-

cién, han cubierto los ejes 26, 27 de la cruceta del

soporte 30. De este modo, el sentido de encaje de 1los

ejes sera: hacia la parte opuesta del plano de unidn
del lado del electroimén y hacia el plano de unidn del
lado del 90p6rte,m6vil, proporcionando unas'condicio;
nes de montaje éencillo y con el minimo de piezas,
Solamente se precisa un unico tornillo o un remache
(que no va representédo) en el taladro transversal 4a

de 1sa palanca 4 para mantener firmemente unidas las

'~ piezas principales del mecenismo. Para colocar este
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dltimo en el.zdcalo 31, estando los pivotes 5 de l‘a'aff
‘; ‘.

palanca provistos de sus soportes desmontables 21, .

’i

se desliza el mecanismo por la parte posterior del
zocalo, ¥. 1los soportes 21 penetran POr unos nervibs“"
21c, 21d en una ramura 5ia, segun la flecha F2 (fla'
gura 6). EL cuerpo 21a del soporte que mantiene eﬂf:f
su taladro 21c el eje 5, se halla asimismo bloqué%§§f~
por un refuerzo del zdcalo 51b. Ademds cuando el%ﬁégg
canismo queda asi fijo en el zdcalo 51, se puedefﬁog;
tar el muelle de atraqcién 54 en un realce 30a del
soporte de contactos moviles y se fija la placa pos-
terior 52 en el zécalo, teniendo la referida placa

un cuello 52a de sujecion del muelle. La placa 52 se
apoya el mismo tiempo en un apéndice 21b del soporte
21, siendo este apéndice hueco para hacerle eldstico
en la direccidn de la flecha F2.

El zdécalo 51 puede recibir, como se ha repre
sentado en las figuras 5 ¥y 8 una caja de ércos conte-
nida en.una cubierta 46, fijdndose juntos la cubierta
¥ el zdealo por medio de unas orejetaslopﬁestas 46a y
51c. El z6calo y la cubierta forman tres pasos parale-

los por los gue se desplazan 1os brazos 31, 32, 33 del

- soporte de contactos moviles. El paso central que re-

cibe el brazo 32 va provisto de un anillo antifriceidn
45 que tiene por regla general forma rectangular y en
el que S0lo los lados 45a, 45b, ejercen una accidn de
sosten lateral sobre las superficies externas del bfazo
32, sobrentendiéndose que todas las otras partes de los
brazos pasan libremente por los pasos correspondientes.

Bl extremo 58 del brazo central 32 puede ir provisto de
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radas de corte 47 con un dispositivo de fracclona-

usual la caja de arcos comprende tres camaras sep ~

‘ «

miento de los arcos_47a sujeto a unas placas refracaﬁ
tarias 48 perforadas con vaciados 48a. Las columnﬁgf
del soporte 30 van provistas de ventanas o aberturas?
tales como 33a cuya base contlene una muesca 55 eiﬁi;
forma de V en el plano axial del soporte. En cada venp
tana se mouta un contacto novil 56 que tiene a su*vg?
forma de V y que va apretado contra la referida ramu-
ra por medio de una pieza de apoyo 49. Bsta pieza tie-
ne en su bése una espiga o saliente que se engancha
en el metal doblado del conmtacto mévil, mientras que
lleva en su parte superior un cuello de sostén del
muelle 50 el cual abraza por su otro extreﬁo un real-
ce 33b de la abertura. A la forma en V del comtacto
mévil corresponde una disposicién paralela de los-
blogues‘devcontacto fijo 5?, los cuales van ghi@ps(a

unas piezas de unién 60 montadas a uno y otro lado y

,transversalmente sobre el zdcalo 51 por medio de tor-

nillos 59, 61. Es preciso hacer observar que el apoyo
directo de los contactos méviles 56 a modo de cuchillo
sobre las muescas de las venxénas (figura 8) y efec-
tuado de un modo equilibrado sobre‘el plano longitudi-
nal del soporte. 30, facilita‘el centrado del soporte,
Las figuras S’y'f representan como puede Ob-
tenerse el montaje del contactor en lo que afecta al
electroimdn. Cuando las escuadrés 40 van montadas so-
bre la pléca de la base 52, forman unos soportes 27a,__

27b, 28a, 28b, para los ejes de las monturas que van
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provistos 1gualmente de éuarniclones de antlfrlcclgn

Q ":,’r .

De preferencia, las monturas pueden estar constltul-"

das enteramente de un materlal plastico antifrlcclézl
Las escuadras 40 tienen unas patas dobladas 40a para:
lelas a la placa de base sobre las cuales se monta'la
parte fija del circuito magnetico del electroiméne ™

El micleo 1 se monta en un cuerpo moldegd;
43 por medio de una envoltura de material plastlco"

>

61. Esta envoltura deja pasar los dos brazos 9 delt&:
micleo 1 mientras que lléva en su centro un tirante

18 que forma tampon de apriete para el brazo central

del micleo 1. Tiens ademds dos patas laterales 62 pa-
ra su fijacién en el cuerpo moldeado. El cuérpo mol-

deado 43 forma también la envoltura de las bobinas de
excitacidn 63 que, de un modo conocido se colocan so-
bre cada brazo del micleo. EL cuerpo moldeado incor-

pore igualmente las bornas 65 de la bobina. Una tape

de fijacidn 42 apoya por medio de una piaca elastica

41, el micleo 1 sobre el cuerpo 43 y se étornilla en
las patas 40a. Después de su introduccidn en la tapa

12 y en las patas 62, los tornillos 44 van brovistos

de un reborde vuelto 34 para hacerlos,imperdibles.

En la base de las escuadras 40, se fija'una'placa de

material eldstico 64 que sirve de tope de descanso

para la armadurs.

Como ya se ha mencionado, una de las nonbu~
ras de centrado se compone de dos palancas laterales
13, 14 y de una traviesa central 17. La traviesa va

provista de superficies musescadas 17a, 17b que forman

un bisel en su interseccidn, de modo que actien de un

+ ",\ £

4 ?‘
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modo més preciso 9355 5 @@dor de contacto auxl -u

liar. Un contacto auxiliar 53, de forma conocida, vq *
’ e

montado sobre la platine y su pulsador de acciona=
o

mlento 53 a recibe por la superficie superior el emyf

".A

puje de la traviesa 17 de la montura. , -

As{, pues, se han utilizado las=montura§°*%
para una doble funcién de centrado y de transmisibh..

e

del movimiento de la armadura;por diferencia con.gonr

tactores conocidos en los que los contactos aux1lla¢f

res son accionados directamente por el soporte de 1los
polos principales moviles, se dispone en el presente

invento una transmisidn separada. Esto resulta venta-

joso porque calculando convenientemente la relacion

de los brazos de palanca, tales como 13b y 13¢, se
obtiene una carrera de los contactos auxiliares que
puede ser diferente de la de los poloé_principales,
nd estando ni unos ni otros sometidos e las mismas
condiciones electricas. | o

(‘En.las figuras 4 y 5 se ve con clarldad que
el aparato representado es completamente s;metrlco con
relacidén al plano longitudinal dé las horquillas de la
palahca oscilante 4. Un segundo contactor vuelto en
1802 puede ir colocado de tal modo que los dos elec-
troimanes estén contiguos,iformando~los dos disposi-
tivos de corte un inversor que, devun modo conocido,
cruzen dos fases de una alimentacidn trifésica. Para
evitar la puesta en corto-circuito si los dos contac-

tores se cerraran a un mismo tiempo, se puede colocar

un dispositivo de cierre usual entre dos traviesas,

tales como 17 de las monturas contiguas.
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Existe un gran mmero de adaptaciones vy
de ejecuciones posibles de los dispositivos desoriﬁf*
tos tnicamente a titulo de ejemplo, pudiendo intr?t:;
ducirse las modificaciones por sustitucién de medigg
téonicos equivalentes sin salirse por ello del éregi

Cg D W

de la invencidon. Particularmente, se puede cambigpgi‘

LR o

el mimero y la forma de las palancas de centrado ..

de les superficies de contacto con la armadura, .

-

cambiar la forma y la direccidn de los medios de
gire o articulacién,vasi como la de los brazos de
la palanca oscilante o también las de lqs medios de
centrado del soporte mévil de contacto quedando, sin
embargo, todo ello dentro del area de la invencidn.
- NOT A~

 Descrita suficientemente la naturaleza del
invento, as{ como 1la manera de realizarlo en la préc-
tica, debe hacerse constar que las dispbsiciones an-
teriormente indicadas, son susceptibles de modifica-
ciones de detalle en cuanto no alteren su principio
fundamental., También se hace constar que el invento
corresponde a una solicitud de patente presentada en
FPrancia, con fecha 12 de Enero de 1966, bajo el mi-
mero PV.45.578, acogiéndose por lo tanto, a 1os bens~
ficios que conceden los Convenios Internacionsles en
vigor, siendo 10 que constituye la ésencia del refe;
rido invento y por lo que .se solicita Pgtente de
Invencién, por 20 afios en Espefia: "PERFECCIONAMIEN-
TOS EN MECANISMOS PARA ELECTROIMANﬁS, EN PARTICULAR
PARA CONPACTORES ELECTROMAGNETICOS'; caracterizén-

dose por lo siguiente:
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electroimanes, en particular para contactores electré%
magnéticos, en los que la armedursa que tiene un mQ?%%j
miento general de traslacidn va unida por una artiglc
lacion a una palanca de maniobra oscilante alredeq.pqr"_;_f
de un eje, caracterizados porque las partes méviles:*

Py ye

en movimiento alternativo unidas a la palanca van.’ e,
e * 3

provistas de medios de giro ajustados sin juego aagu;
articulacidn con la palanca, mientras que en la pro:j
ximidaed de las superficies de trabajo de estas partes
moviles (superficies polareé o superficies de contac-
to eléctrico) se encuentran enfrente de las articule-
ciones, unos medibs de centrado que impiden las des-
viaciones de dichas partes con relacidn al plano medio
de traslacidn paralelo al eje de la palanca;

28,- Perfeccionamientos, segun la reivindi-
cacién.1§, caracterizados porque una segunda palaﬂca
que gira en una parte fija del aparato actua por su
extremo mévil, por 1o menos, sobre une superficie cer-
ca de los polos del electroiman para mantensr el para-
lelismo de su movimiento, impidiéndose a le segunda
palanca acompafiar a2 la armadura por medio de un dedo
que CoOOperas COn UNA TanuTa.,

38.- Perfecciohamienﬁos, segin las reivin-
dicaciones 18 y 28, caracterizados porque la segunda

palanca tiene forma de patin en su extremo y sostiene

_1a'afmadura por una superficie plana de la misma.

42 .- Perfeccionamientos, segun las reivin-
dicaciones 18 y 28, caracterizados porque hay acopla-

das dos segundas palancas para former una montura que
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abraza la armadura. ‘ vt o
’ - . . - ... ®
58,- Perfeccionamientos, segun las reivine-
dicaciones 12 y 28, caracterizados porque hay dis=% *
. B ¥ *e”

p 4 s
puestas dos segundas palancas simetricamente con rex-

s

L4

lacién al plano medio transversal de la armedura.

X

8.~ Perfeccionamientos, Segun la reivia«

dicacidn 18, caracterizados porque un soporte de oop-
? ; e ¥ &

LI -

tactos mdéviles articulado a la palanca de maniobn% &
tieﬁe por 1o menos, una columna aislanté que se deéii
plaza segun su longitud en una caja de corte con li-
bertad de giro con relacidén a la articulacidn del
soporte, mientras que esta libertad gqueda restringida
por - dos barretas de material de antifriccidn coloca-
das contra las caras laterales de la columnz en la
proximidad de las pieéas de contacto mévil.,

%é.-.Perfeccionamientos, segin las reivin-
dicaciones 18 yiéé, caracterizados porque la armadura
lleva en el lado Opﬁesto a2 las superficies polares,
dos prolongaciones que forman un chapsa en'las que van
empotrados dos soportes de material pléstico de anti-
friceidn con unas perforaciones vueltas hacia el pla-
no medio -transversal.

8&,~ Perfeccionamientos, segun las reivin-
dicaciones 18 .y 68, caracterizados porque el soporte
mévil va provisto en su base de una cruceta que forma
dos extremos de eje'dirigidos en sentido opuesto al
planc medio del sbporte.

| 9¢,- Perfeccionamientos, segun las reivin-

dicaciones 12, 62 y fé, caracterizados pofque la pa-

lanca de maniobra forma una horquills en sus dos ex-
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tremos mientras gue oscila hacia su centro por unos.
extremos de arbol empotrados en el zdcalo fijo del*:”
eparato y la horquilla del lado de la armedura 11§$g;;
dos extremos de érbol.dirigidos hacia el exteriorIQF

dicha hoquilla. : AP
| 108,- Perfeccionamientos,‘seéﬁn las reiyi:

vig 5?

dicaciones 12 y 9¢, cafacterizados porque la doblg*s

P

horquilla de la palenca de maniobra esta constitwigaf
por dos piezas moldeadas simétricas que se unen.haczﬁ
el centro de la palanca por una superficie plana, te-
niendo cada pieza como parte integrante un éje o pi-
vote dirigido hacia el exterior del lado de la arma-
dura y tiene un agujero ciego por el lado del sopor-
te de los contactos méviles, teniendo las dos piezas
unos medios de unidn por salientes y ramuras sobre

su superficie de unidn, mientras que por el lado del
brazo de la horquilla accionada por la armedura, la
1ongitud del eje o pivote es inferior a la mitad de
la distancia de abertura de la chapa de armadura.

118 .- Perfeccionamientos,.segdn las reivin-
dicacionés,1§ y 98, caracterizados porque el mecanismo
puede montarse por detrds del zdcalo aislante por me-
dio de dos soportes desﬁontables de materia plastica
que cubren 1os extremos del arbol de la palanca, em-
potrandose los citados soportes en unos vaciados de
1a pared del zdcalo.

128 .- Perfeccionamientos, segin las reivin-

dicaciones 18, 28 y 42, caracterizados porque las mon~

‘turas tienen una traviesa tallada a bisel que s8e apoya

sobre el pulsador de accionamiento de un interruptor
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auxiliar que hay montado en el lado del aparato. =« J%
13&.~ "Perfeccionamientos en mecanismos sue

K3
»

para electroimenes, en particular para contactoress :
w L.
tal y como queda substancialmeps-,

*

electromagnéticos" ;
te descrito en la presente Memoria e ilustrado en
. ] . EL X ¥ <3
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