
PATENTE DE INVENCION • *•*

CAS D. 226

•‘PERFECCIONAMIENTOS EN MECANISMOS 

PARA ELECTROIMANES, EN PARTICULAR 

PARA CONTACTORES ELECTROMAGNETICOS” .

ofoúciian te: LA TELEMECANIQUE ELECTRIQUE, entidad  fran cesa ,

re s id e n te  en : 33 b is ,  Ave m e Maréchal J o f f r e ,  

NANTERRE, F rancia .

El p resen te  inven to , se r e f ie r e  a un meca­
nismo para e lectro im án  que perm ite c o n s tru ir  aparatos 

electrom agnéticos, en p a r t ic u la r  con tac to res p e rfec ­

cionados en su comportamiento mecánico y en su f a c i -  

5 . lid a d  de empleo.
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Se a p l ic a  e l  in v e n to , por r e g la  genera l,, ^
•

lo s  e lec tro im anes en  lo s  que l a  armadura aociona p ie ­

zas de co n tac to  o c u a lq u ie r  o tro  órgano mecánico ^or*

medio de una p a lan ca  o s c ila n te  a l a  que va s u j e t a , ; ,
•

por una ch a rn e la .
Ya se  conoce, po r ejem plo, según l a  p a te n te  

de lo s  E stados Unidos de America Nfi 2 .561.450 s o l i c i ­

ta d a  e l  21 de Marzo de 1945, un c o n ta c to r  p ro v is jó  4e 

un núcleo buzo que forma l a  armadura que va a r t i c u la ­

da a  p a lan ca  o s c ila n te  l a  cu a l acciona a su vez 

un p o r ta -c o n ta c to  de d e s liz a d e ra  cuyo movimiento es 

in v e rso  y p a ra le lo  a l  d e l núcleo . E s ta  forma de con­

t a c to r  que se u t i l i z a  por d iv e rso s  c o n s tru c to re s , 

t ie n e  l a  v e n ta ja  de e fe c tu a r  un e q u i l ib r io  e n tre  la s  

p ie za s  en  movimiento y su m in is tra r  de e s te  modo apara­

to s  poco s e n s ib le s  a lo s  choques y a  l a s  v ib ra c io n e s . 

Ademas en determ inados de d ichos ap a ra to s  se  puede 

desm ontar, ya se a  l a  bobina o ya sea  e l  p o r ta -c o n ta c to  

para le lam en te  d e l mismo lad o  d e l a p a ra to . S in  embargo, 

p re se n ta  una d i f ic u l ta d  en  su e jecu c ió n : p o r una p a r te ,  

l a  armadura y por o t r a  p a r te  e l  p o r ta -c o n ta c to  son unas 

p iezas  d e s l iz a n te s  guiadas por unas ra n u ra s , u órganos 

s im ila re s  todo a lo  la rg o  de su  c a r r e ra  m ien tras que 

l a s  cabezas de l a  p a lan ca  a l a s  que van un idas t ie n e n  

evidentem ente un movimiento c i r c u la r .  R e su lta  necesa­

r io  un d eslizam ien to  en l a s  a r t ic u la c io n e s  y e s te  se 

e fe c tú a  por medio de unos vaciados o unos agu jeros 

a largados o tam bién p o r unas h o rq u il la s  que abarcan  

unas v a r i l l a s  p ro v is ta s  de c o l la r e te s .

E s ta  c la se  de a r t ic u la c ió n  produce juego y30.
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d esg aste  en l a s  p iezas  de movimiento a l te rn a t iv o  qojr 

maniobras muy f re c u e n te s . Ademas, un guiado cuidado* 

de l a s  p iezas  d e s l iz a n te s :  p o r ta -c o n ta c to  o armadora; 

o b lig a  a  una e jecu c ió n  p re c is a  y onerosa de l a s  p a r ­

te s  d e l a p a ra to ,- é s to  en cond iciones normales de ^

fa b r ic a c ió n  en gran  s e r i e .  ; .* *.
♦  • • •

La p re se n te  in v en ció n  e v i ta  todos estos* á n -
• ♦ «

convenien tes y p roporc iona una seguridad  de funciona-• ♦
miento elim inando en g ran  medida la s  causas de roza­

miento y de d e sg as te . Por ú ltim o , en l a s  co n s tru cc io ­

nes u su a les  de co n tac to re s  en  lo s  que e l  e lec tro im án  

e s tá  colocado a l  lado  y para le lam en te  a l  sis tem a de 

c o n ta c to s , pudiendo m ontarse e l  conjunto  en una mesa 

v e r t i c a l ,  e s ,p o r  re g la  g en e ra l necesa rio  p rev e r dos 

formas de e jecuc ión : una con e lec tro im án  a l a  iz q u ie r ­

da de lo s  polos de c o r te ,  o t r a  con l a  d isp o s ic ió n  con­

t r a r i a  de modo que se  pueda c o n s tru i r  un in v e rso r  que 

ten g a  lo s  dos e lec tro im anes uno a l  lado  d e l o tro  y 

cerrad o s como es u su a l p a ra  que l a s  dos p a r te s  d e l 

in v e rs o r , no puedan c e r r a r  e l  c i r c u i to  e lé c t r ic o  un ido . 

E l inven to  t ie n e  igualm ente po r ob je to  p ro p o rc io n ar un 

apara to  que tenga  un  mecanismo de e lec tro im án  comple­

tam ente s im é tr ic o  con r e la c ió n  a l  plano medio d e l e le c ­

tro im án  y d e l s is tem a de co n ta c to , de modo que dos 

ap a ra to s  de l a  misma co n s tru cc ió n  de lo s  cu a les  uno va 

v u e lto  a 1802 sobre su base de f i j a c ió n ,  pueden cons­

t i t u i r  un in v e rs o r .

La invención  p a r te  de l a  id e a  p r in c ip a l  de 

que, con tra riam en te  a l a  forma de co n s tru cc ió n  an te ­

rio rm ente in d icad a  en l a  que l a  p a lanca  b ascu lan te  no30.
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es que una p ie z a  de tran sm is ió n  con juego enteje ; .

l a s  dos p a r te s  d e s liz a n te s  debidamente g u iad as, l a . . .

pa lan ca  o s c i la n te  es l a  que, por medio de unas a r t^ - 4.
• • •

cu lac io n es de ch a rn e la  muy a ju s ta d a s , so p o rta  l a  a r -

madura a s í  como l a  p ie z a  de u t i l i z a c ió n  d e l movimiei>-
- •  ■« '*

to .  no siendo  n ecesa rio  un movimiento r ig u ro so  de, . .

t r a s l a c ió n  de l a s  p a r te s  acc ionan te  y accionada, d^do
«  ♦  *

que, por una, p a r t e , e l  encuentro  de l a s  supe r f  ic ie is  ^• «
p o la re s  d e l e lec tro im án  y por o t r a  p a r te ,  e l  cierre** 

de lo s  co n tac to s  m óviles sobre sus co n tac to s  f i j o s ,  

e s tá n  correctam ente asegurados desde e l  punto de v i s ­

t a  mecánico y e lé c t r ic o  por unos medios de cen trado  

que im piden la s  desv iac io n es de e s ta s  p a r te s  con r e l a ­

c ió n  a  su p lano medio de t r a s l a c ió n  p a ra le lo  a l  e je  de 

l a  pa lan ca  o s c i la n te .
Según una p rim era  d is p o s ic ió n  d e l in v en to , 

r^n» armadura de e lec tro im án  a r t ic u la d a  p ara  e je r c e r  

un  p a r  m otor sobre una pa lan ca  se  c a ra c te r iz a  porque 

va equipada, en su  p a r te  opuesta  a sua s u p e r f ic ie s  

p o la re s , de medios de a r t ic u la c ió n  a ju s tad o s  según un 

e je  p a ra le lo  a l  e je  de ro ta c ió n  de l a  p a lan ca , que por 

lo  menos una segunda palanca  cuyo extremo móvil ac tu an ­

do sobre  una p a r te  de l a  armadura en  l a  proxim idad de 

l a s  s u p e r f ic ie s  p o la re s  de é s ta ,  c e n tra  e l  encuentro  

de l a s  c i ta d a s  s u p e r f ic ie s  de armadura con l a s  de l a  

c u la ta  d e l e lec tro im án  y l a  segunda pa lan ca  e s ta  im­

pedida de acompañar a l a  armadura m ediante un  dedo de 

uno que se  d e s l iz a  en una ran u ra  d e l o tro .  De p re fe ­

r e n c ia , l a  segunda palanca  se  co loca en un plano p ara ­

le lo  a l  e je  de ro ta c ió n  de l a  pa lanca  o s c i la n te  y
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la te ra lm en te  a l a s  chapas m aestras~der~m "éctroim a9j.y ;
•»

p a ra  c e n tr a r  l a  armadura se preve un p a r  de palancas

un idas por un brazo c e n tr a l  formando una montura * •
rededor de l a  arm adura. ***.

En e l  caso en que d ich a  armadura tenga  .una

masa im p o rtan te , es conveniente d a r a l  extremo m ó v il
•  *

de l a  segunda p a lan ca , l a  forma de un p a t ín  que st>s-
♦’ * *•

t ie n e  un s a l ie n te  l a t e r a l  de l a  armadura rodando* so-%
*  .

•  •

b re  l a  misma, ten iendo  e s te  so s té n  po r e fe c to  dism i­

n u ir  l a  co n tracc ió n  de lo s  e je s  o p iv o te s  b a jo  e l  

peso de l a  arm adura. Convenientemente se  d isponen 

dos pares de palancas o monturas s im é tr ic a s  con r e ­

la c ió n  a l  p lano t r a n s v e rs a l  medio d e l c i r c u i to  magné­

t i c o  d e l e lec tro im án  y sobre cada montura dos grupos 

de s u p e r f ic ie s  de rodam iento de modo que lo s  e s fu e r­

zos de l a s  p a r te s  de l a  armadura sobre l a s  palancas 

de acompañamiento, e s té n  perfectam ente  e q u ilib ra d a s  

p a ra  c u a lq u ie r  p o s ic ió n  de l a  arm adura. Así se puede 

c o n s tru i r  un co n ta c to r  que pueda fu n c io n ar tam bién 

s i  se l e  vuelve de a r r ib a  abajo  sobre su base v e r t i ­

c a l ,  de f i j a c ió n  como se  ha mencionado an te rio rm en te . 

Las palancas o monturas de acompañamiento pueden u t i ­

l i z a r s e  además p ara  en v ia r  de nuevo e l  movimiento de 

l a  armadura a unos co n tac to s  a u x i l ia re s  según l a  té c ­

n ic a  u su a l en  lo s  c o n ta c to re s .

Según o tr a  d is p o s ic ió n  d e l in v e n to , un so­

p o r te  de co n tac to s  m óviles que re c ib e  de una palanca  

un p a r  m otor, que se d esp laza  de un modo prácticam en te  

p a ra le lo  a s í  mismo yendo unido a l a  r e f e r id a  palanca  

p o r unos medios de a r t ic u la c ió n ,  e s tá  c o n s titu id o  por
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una p ie z a  que t ie n e  unas columnas a i s la n te s  p a ra le la s  

de co n tac to , yendo p re v is to  un so lo  medio de c é n tra lo

po r e l  lad o  opuesto a l  e je  de g iro  sobre una colujapá.
. * •*'*

Según o tr a  d isp o s ic ió n  d e l in v e n to , l a  £ a-
••

la n c a  b ascu lan te  e s ta  c o n s t i tu id a  po r dos p a r te s  igq¡a•» i
l e s  y s im é tr ic a s  que se  unen h a c ia  e l  cen tro  en e l . *f « */ * • • *
p lano lo n g itu d in a l de l a  p a lan ca , separándose sus. Jrra-

•• •«

eos de e s te  p lano p a ra  fo rm ar, cuando e s tá n  u n id o s, *« .• „ *
una doble h o r q u i l la ,  ten iendo  cada p a r te ,  h a c ia  e l  

c e n tro , un e je  de a r t ic u la c ió n ,  en un extremo un e je  

d i r ig id o  h a c ia  l a  p a r te  opuesta  d e l p lano a x ia l  y e l  

o tro  extrem o, un ta la d ro  p a ra  e l  e je ,  de t a l  modo que 

l a s  dos p a r te s  de l a  pa lan ca  puedan en c a ja rse  por sus 

e je s  o sus ta la d ro s  re sp e c tiv o s  en unas p a r te s  c o rre s ­

pond ien tes de l a  armadura y d e l so p o rte  de con tac to  

móvil y que e l  mecanismo a s í  c o n s titu id o  en un so lo  

conjunto  se f i j e  después po r su  e je  c e n tr a l  en  e l  zó­

ca lo  d e l co n tac to r»

O tras  c a r a c te r í s t i c a s  y v e n ta ja s  d e l p re se n ­

t e  inven to  r e s a l ta r á n  de l a  d e sc r ip c ió n  que s ig u e  dada 

a  t í t u l o  de ejemplo no l im i ta t iv o  y con apoyo de lo s  

d ib u jo s  en lo s  cu a le s :

La f ig u ra  1 re p re se n ta  en  p e rsp e c tiv a  l a  unión 

de l a s  p ie za s  p r in c ip a le s  d e l mecanismo.

La f ig u ra  2 re p re se n ta  en  p e rsp e c tiv a  unajvá- 

r ia n te  de forma de l a s  monturas de cen trado  de l a  a r ­

madura.

La f ig u ra  3 re p re se n ta  en p e rsp e c tiv a  una de 

l a s  p ie za s  de l a  pa lan ca  o s c i la n te .

La f ig u ra  4 es una p la n ta  v i s t a  p o r d e trá s
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d e l mecanismo, estando l a  p la ca  de base r e t i r a d a  y . . ; ;
*

con c o r te s  p a rc ia le s  sobre lo s  p iv o te s . **-

La f ig u ra  5 es un c o r te  por l a  l ín e a  V-V1. '*>• * * "
de l a  f ig u ra  4 , p a r c ia l  y en l ín e a  quebrada.

La f ig u ra  6 es una v i s t a  en p e rsp e c tiv a  da• •* *é * %
l a  p ie za  que forma so p o rte  desm ontable del mecanismo.

,

en fren te  de una p a r te  d e l zo c a lo .e n  e l  que l a  misma•*> * i • #•
se  co lo ca . . =

La f ig u r a .7 es una v i s t a  en  extremo con uñ 

c o r te  a  l a  iz q u ie rd a  p o r l a  l ín e a  V II-V II de l a  f i ­

gura 5.

La f ig u ra  8 es un c o r te  V III-V II'I de l a

f ig u ra  5.

En l a  f ig u ra  1 , en obsequio a l a  c la r id a d  d e l 

d ib u jo , se han  exc lu ido  todas l a s  p a r te s  d e l so p o rte  

a s í  como l a s  p ie zas  de co n tac to  e lé c t r ic o  y  o tra s  p ie -  

zas de d e t a l l e .

E l e lec tro im án  se  compone de una c u la ta  1 

que va so s te n id a  de un modo f i j o  por e l  b a s tid o r  (no 

re p re se n ta d o ) . Sobre uno por lo  menos de lo s  brazos 

de i a  c u la ta ,  hay d isp u e s to  un a rro lla m ie n to  de ex c i­

ta c ió n  L.j Lg rep resen tad o  muy esquem áticam ente. El 

campo m agnético a t r a e  h a c ia  l a  c u la ta  l a  armadura 2 

en l a  d ire c c ió n  de l a  f le c h a  ?  1 , estando  p ro v is ta  l a  

armadura en su  p a r te  p o s te r io r  de dos pro longaciones • 

2a  que co n tien en  sobre e l  e je  0 1-0 2  unos so p o rte s  (no 

rep resen tad o s) en lo s  que g ira n  lo s  e je s  6 de l a  p a la n ­

ca o s c ila n te  in d icad a  en g en s ra l p o r 4 .

La p a lan ca  o s c i la n te  g i r a  a lre d ed o r de un 

e je  f i j o  03-04 y va a r t ic u la d a  po r un e je  05-06 sobre



un so p o rte  de co n tac to  ind icado  en  su  con jun to  poij;^ . .

30» La armadura 2 y e l  so p o rte  de co n tac to  30 quedan*

a s í  a c u b ie r to  de movimientos p a ra le lo s  de se n tid o s  %
' \  • * « *

c o n tra r io s .
, ••

•5 Es f á c i l  v e r  que l a s  fu e rzas  de a tra c c ió n

que se  e je rc e n  sobre l a  armadura son p e rp en d icu la re s
*1 •'*'

a la s  s u p e r f ic ie s  p o la re s , t a l e s  como S 1 de l a  c u la -  

t a  v S 2 de d ich a  armadura y  que e je rc e n  naturalm ente 

un e fe c to  de cen trado  en l a  d ire c c ió n  d e l p lano que ¿

10. pasa  por XI-X2, plano que es p a ra le lo  a l  e je  03-04 de

o s c ila c ió n  de l a  p a lan ca . S in  embargo, es n ecesa rio  

g u ia r  l a  armadura du ran te  su movimiento de re to rn o  y 

h a s ta  en .su  movimiento de c i e r r e ,  c o n tra  lo s  e fe c to s  

de la s  fu e rza s  e x te r io r e s ,  t a l e s  como lo s  choques o 

1 5 . l a  g ra v ita c ió n  s i  e l  m ontaje d e l ap a ra to  no e s ta  b ie n

h o r iz o n ta l .  P a ra  a seg u ra r e s te  guiado, es s u f ic ie n te  

una pa lan ca  t a l  como 11  que ac tú e  como un so p o rte  en 

l a  proximidad de l a s  s u p e r f ic ie s  p o la re s  de l a  arma­

d u ra . En t a l  c o n ta c to r , e l  movimiento an g u lar d e l e je  

20 . 6 no es más que de 8S aproximadamente a uno y o tro

lado  de su plano medio de o s c ila c ió n . Con r e la c ió n  a 

una t r a s l a c ió n  r ig u ro s a  de l a  armadura según e l  e je  

XI-X2, l a  d e sv iac ió n  es muy red u c id a . Entonces es su­

f ic ie n te  acompañar a l a  armadura en su  t r a s l a c ió n  por 

2 5 . l a  pa lan ca  11 que abarca  por su  extremo en h o rq u il la

11  a ,  un pasador 12  montado en  l a  chapa m aestra de l a  

arm adura, m ien tras que g i r a  por su  e je  10  e l  cu a l es 
s o l id a r io  d e l b a s t id o r  (no re p re se n ta d o ) . S i e l  pasador

12  va p ro v is to  de una cabeza 16, queda im pedida l a  des­

v ia c ió n  de l a  arm adura en lo s  dos se n tid o s  perpend icu -30.
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l a r e s  a l  plano que pasa  por e l  e je  XI-Z2. * * '

Según una forma de e jecu c ió n  p re fe re n te ,- '* ’ 

se  emplean dos palancas 1 3 , 14 que g ira n  en e l  bagfe
* * V5

t i d o r  f i j o : según e l  e je  07- 08 , yendo p ro v is ta s  l a s ; .
*•

palancas de unos ta lo n e s  unidos por una t r a v ie s a  1 7 *
ÍT*r %

de modo que e l  conjunto  c o n s titu y a  una m ontura. Los»• * • * . * :
extremos de l a  p a lan ca  van  p ro v is to s  de h o r q u i l la s e

■ •*» ±

t a l e s  como 13 a que abarcan  cada una un pasador 1 $ deC
*•

l a  arm adura. La t r a v ie s a  17 podrá em plearse p a ra  ac­

c io n a r  unos co n tac to s  a u x i l ia re s  como se e x p lic a rá

más a d e la n te . .

Se observará  que l a  ro ta c ió n  d e l brazo 13,

14 de l a  montura se  e fe c tú a  en unos p lanos p a ra le lo s ,  

m ien tras  que e l  desplazam iento  de l a  armadura un ida 

por lo s  e je s  6 a l a  p a lanca  4 no es teó ricam en te , exa£ 

tam ente p a ra le lo  a s í  mismo, es d e c ir ,  que l a  t r a s l a ­

c ió n  de lo s  pasadores 12  o 15 puede s e r  muy ligeram en­

t e  o s c i la n te .

P a ra  l a  buena marcha d e l s is tem a , es p re c iso  

un poco dé juego e n tre  lo a  brazos de l a  montura y l a  

arm adura, a s í  como e n tre  lo s  pasadores y la s  ho rqu i­

l l a s  de l a s  p a lan ca s . Pero como se  ha ind icad o  an te ­

rio rm en te , so lo  se  p ers ig u e  un centrado s u f ic ie n te  p a ra  

d i r i g i r  l a s  s u p e r f ic ie s  p o la re s  de l a  arm adura, dado 

que la s  fu e rza s  de a tra c c ió n  que se e je rc e n  sobre la s  

expresadas s u p e r f ic ie s  aumentan muy rápidam ente cuando 

e l  e n tre h ie r ro  dism inuye. G racias a e s te  d is p o s it iv o  

de p a lan ca , t a l  como I I  o de una montura -de dos p a la n ­

cas 1 3 , 14  que a c tú a  como so p o rte s  de cen trad o , e l  ro­

zamiento es ta n  so lo  un rozam iento de s u p e r f ic ie s  que30.
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g ir a n  y e l lo  sobre una p a r ta  muy pequeña. '

E sta s  d isp o s ic io n e s  dan por re su lta d o  quq.^,

no haya rozam iento todo a  lo  la rg o  de l a  d e s liz a d e ra

l a t e r a l  de lo s  d is p o s i t iv o s  a n te r io re s  y que, por ^

o tr a  p a r te ,  lo s  juegos so lo  se  in tro d u zcan  sobre pi©-

zas l a t e r a l e s  de cen trado  y  no sobre la s  p iezas  p r ip r
-* »

c ip a le s  que tra n sm ite n  lo s  e s fu e rzo s  d e l e le c tro im á n  

E l so p o rte  de con tac to  30 es una p ie z a  _dfe '
" y .

m a te r ia l moldeado que t ie n e  una base de o s c i la c ió n  *'* 

a lred ed o r d e l e je  05-06 que forma a r t ic u la c ió n  con 

lo s  brazos de l a  p a lanca  4 , ten iendo  e s te  so p o rte  a 

su  vez t r e s  columnas de co n tac to  31, 32, 33 (vease 

tam bién l a  f ig u ra  5 ) . Estando lo s  e je s  26, 27 de dicho 

so p o rte  ( f ig u ra  4) a ju s tad o s  en unos agu jeros 7 de l a  

p a lan ca  ya no puede g u ia rse  e l  so p o rte  30 en l a s  ranu­

ra s  l a t e r a l e s .  Por e l  c o n t ra r io ,  según e l  in v en to , se 

han p re v is to  ta n  so lo  dos b a r r e ta s  (45 a  45 b) que dan

un cen trado  sobre l a  columna 3 2 .
EL p ara le lism o  de desplazam iento  d e l soporte  

30, a s í  como e l  de l a  arm adura, no es rig u ro so  y se 

p re c is a  un poco de juego l a t e r a l  de la s  b a r r e ta s  45 a ~ 

45 b , pero  é s to  ca rece  de im portancia  puesto  que lo s  

esfu e rzo s tra n sm itid o s  a lo s  so p o rte s  30 no son  grandes 

Tnfla que cuando lo s  co n tac to s  m óviles 56 l le g a n  a to c a r  

en  lo s  co n tac to s  f i j o s  57 ( f ig u ra  8 ) .  De e s te  modo, 

se  consigue un rozam iento muy reducido  y muy lim itad o  

y no e x is te  juego en l a s  a r t ic u la c io n e s  p r in c ip a le s .

Según se  re p re s e n ta  en  l a s  f ig u ra s  1 y 3» l a  

p a lan ca  o s c i la n te  e s tá  c o n s t i tu id a  por dos p a r te s  mol** 

deadas que se unen según e l  p lano  lo n g itu d in a l por unas30
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■ j /  « . v  ^Vv x^y .-».
s u p e r f ic ie s  8 . Cada p a r te  forma unos b razos 4a , 4h¡

t.
que se sep aran  p a ra  c o n s t i tu i r  unas semi h o rq u illa d

■-

Los brazos 4a t ie n e n  unos e je s  6 d ir ig id o s  h a c ia  el* '
•C ■*

e x te r io r .  Los brazos 4b t ie n e n  unos ta la d ro s  7 d i s - * '

puesto s p ara  r e c i b i r  según e l  e je  05—06 unos extrem os
•$

de á rb o l de que es portador, e l  sopo rte  de contac'tfóá*''
. .  *■ *

30 que forma en su  base una c ru c e ta  30 b . En. e l  c'aW  

t r o  de e s ta  c ru c e ta  hay d isp u e s to  un re a lc e  30 a^stb-s
- . • :V

b re  e l  que se e je rc e  e l  e sfu e rzo  de un m uelle h e l ic o i ­

d a l 54 ( f ig u r a  5 ) asegurando e l  re to rn o  d e l mecanismo 

cuando e l  e lec tro im án  ya no re c ib e  c o r r ie n te  de ex c i­

ta c ió n .
Según o tr a  forma de e jecu c ió n  rep resen tad a  

en  l a  f ig u ra  2 , en cada brazo de l a  montura se  ha p re ­

v is to  una s u p e r f ic ie  de rodadura 19, m ien tras que e l  

pasador 12  acciona l a  p a lan ca  por una ran u ra  o agu jero  

a largado  22. La armadura va p ro v is ta  de unas s a l ie n te s  

l a t e r a l e s  20 cuyas s u p e r f ic ie s  p lanas ruedan por l a s  

s u p e r f ic ie s  19. E sta  forma de e jecu c ió n  es muy conve­

n ie n te  especialm ente cuando e l  e lec tro im án  es de g ran  

des d im ensiones, y por ta n to ,  cuando l a  armadura es 

re la tiv am en te  pesada. Las s u p e r f ic ie s  t a l e s  como 19 

so s t ie n e n  e l  peso de l a  armadura y dism inuyen a s í  l a  

co n tra cc ió n  que se  e je rc e  sobre lo s  e je s  6 . En e s ta  

forma de e jecu c ió n , l a  armadura 2 va un ida a l a  p a lan ­

ca 4 como en e l caso p receden te  sobre  un e je  010- 0 12 . 

Ya e s té n  hechas l a s  monturas según l a s  formas de l a  

f ig u ra  1 o de l a  f ig u ra  2 , es  muy conveniente h ace r 

un m ontaje s im é tr ic o  con dos monturas porque e l  e fec to  

de re te n c ió n  y de cen trado  queda asegurado sea  cu a l30.



.- .V

5 .

10.7

15.

20.

4
fu e re  l a  p o s ic ió n  de monta je  d e l electroim án» ^

E l coniunto  de la s  p iezas  mecánicas m ovíl^é:

l a  armadura 2 , l a s  m onturas 17» l a  p a lan ca  oscilante©
. y  :

4 y e l  so rp o rte  de co n tac to  30 se  unen de p re fe re n c ia  

previam ente p ara  después co lo ca rlo s  en e l b a s tid o r  

armazón d e l c o n ta c to r . E ste  comprende una p la ca  d é "  * 

base m e tá lic a  52 ( f ig u ra  5 ) que so p o rta  dos escusia&ah

40 p a ra  e l  e lec tro im án  y un zócalo  a i s la n te  51 

e l  ap a ra to  de c o r te .  Se observara  que la s  s u p e r f ic ie s  

que su fre n  un rozam iento g i r a to r io ,  han  sid o  ob je to  

de precauciones p a r t ic u la r e s  en l a  co n s tru cc ió n . En 

l a  f ig u ra  4 , lo s  c o r te s  de l a s  p iezas  que l le v a n  d i­

chas s u p e r f ic ie s  han s id o  marcadas con tra z o s  g ruesos. 

La armadura 2 se  pro longa h a c ia  a t r á s  por dos o re je ta s

formadas por lo s  extremos 2a  de l a s  chapas m a e s tra s ,
^ . * 

l a s  cu a les  e n c ie r ra n  dos b loques de m a te ria  p lá s t i c a

36 que quedan a su  vez re te n id o s  en e l  s e n tid o  lo n g i­

tu d in a l por e l  c o r te  de l a s  chapas m agnéticas 37.

Un vaciado 36a, combinado con l a  forma re ­

dondeada de lo s  extremos d e l bloque 36, forman una 

banda de f le x ió n  que da una e la s t ic id a d  m ejor de cen­

tra d o  a l a  armadura con r e la c ió n  a l  e je  6 de l a  pa­

la n c a  4 .
E l p iv o te  de l a  p a lan ca  4 se forma de p re ­

f e re n c ia  por un e je  5 que forma p a r te  in te g ra n te  de 

l a  sem i-palanca. El so p o rte  que re c ib e  d icho e je  es 

un bloque de m a te r ia l p lá s t ic o  21 ( f ig u ra  6) cuyos 

d e ta l l e s  se  e x p lic a rá n  a co n tin u ac ió n . Las sem i-palan  

cas l le v a n  en e l  extremo 4b , una c a z o le ta  con un agu­

je ro  ciego 7 a b ie r to  por e l  lado  d e l p lano a x ia l  de30.
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una g u arn ic ió n  a n t i f r io c ió n  35 que rec ib e  a  su vez**

•í*
lo s  e je s  26, 27 d e l’ so p o rte  30. Por e l  lado  de lo s  \  

brazos 4a de l a  pa lanca  o s c i la n te ,  l a  anchura de la**' 

h o rq u i l la  rep re se n tad a  en  M ( f ig u ra  4) se ha ca lcu —* 

lado  su fic ien tem en te  más grande que e l  espeso r to*tál*
V . *

en dicho s i t i o  d e l brazo y d e l e je ,  de modo que s©!,.’ 

pueda e fe c tu a r  un em potramiento ju s to  de l a  palan& a* 

en l a  arm adura. P ara  consegu ir é s to , estando  lo s  b lp -  

ques 36 montados en l a  arm adura se enganchan prim ero 

separadam ente lo s  e je s  6 en cada uno deéL los, no es­

tando. to d a v ía  ju n ta s  l a s  dos sem ipalancas y s u f ic ie n ­

tem ente desv iadas una de o t r a .  Después se hacen g i r a r  

l a s  sem i-palancas a lred ed o r de lo s  e je s  6 , de modo que 

se  reúnan l a s  s u p e r f ic ie s  8 m ien tras que lo s  dedos o 

s a l ie n te s  24a , 24b se enganchan en unos agu jeros co­

rre sp o n d ien te s  de l a  o tr a  semi p a lanca  y lo s  dedos o 

s a l ie n te s  de e s ta  ú ltim a  p en e tran  en lo s  agu jeros 25a , 

25b de l a  p rim era . Al mismo tiem po, lo s  extremos de 

lo s  brazos 4b de l a  p a lan ca , p ro v is to s  de su  guarn i­

c ió n , han  c u b ie r to  lo s  e je s  26, 27 de l a  c ru c e ta  d e l 

so p o rte  30. De e s te  modo, e l  se n tid o  de encaje  de lo s  

e je s  s e rá : h a c ia  l a  p a r te  opuesta d e l plano de un ión  

d e l lado  d e l e lec tro im án  y h a c ia  e l  p lano de un ión  d e l 

lado  d e l so p o rte  m óvil, proporcionando unas cond icio ­

nes de m ontaje s e n c i l lo  y con e l  mínimo de p ie z a s . 

Solamente se  p re c is a  un único t o r n i l l o  o un remache 

(que no va rep resen tad o ) en e l  ta la d ro  tr a n s v e rs a l  4a 

de l a  p a lanca  4 p a ra  m antener firm emente un idas la s  

p iezas  p r in c ip a le s  d e l mecanismo. P ara  co lo ca r e s te30
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f f "*i- - w
ultim o en e l  zocalo 3 1 » estando  lo s  p iv o te s  5 de la * ^

í, t’ •
p a lanca  p ro v is to s  de sus so p o rte s  desm ontables 21 ,**.

•*-

se d e s l iz a  e l  mecanismo por l a  p a r te  p o s te r io r  d e l r,
/ a

zo ca lo , y  lo s  so p o rtes  21 p en e tran  po r unos nervios**’ 

2 1 c , 21 d en una ran u ra  51a, según l a  f le c h a  F2 ( f i - "  

gura 6) .  E l cuerpo 21a d e l so p o rte  que m antiene e*Í5* * *
■r •' v

su  ta la d ró  2 1 c e l  e je  5 , se  h a l l a  asimismo bloquéalo* 

por un re fu e rzo  del zocalo  51b. Ademas cuando e l  ‘ía£-£ 

canismo queda a s í  f i j o  en e l  zócalo  51, se  puede mon¡- 

t a r  e l  m uelle de a tra c c ió n  54 en  un re a lc e  30a d e l

so p o rte  de co n tac to s  m óviles y se  f i j a  l a  p la ca  pos­

t e r i o r  52 en e l  zó ca lo , ten ien d o  l a  r e f e r id a  p laca  

un c u e llo  52a de su je c ió n  d e l m uelle . La p laca  52 se 

apoya a l  mismo tiempo en un apéndice 2 1b d e l so p o rte  

2 1 , siendo  e s te  apéndice hueco p a ra  h a c e r le  e lá s t ic o  
en l a  d ire c c ió n  de l a  f le c h a  F2 .

E l zocalo  51 puede r e c i b i r ,  como se ha rep re  

sen tado  en  l a s  f ig u ra s  5 y 8 una c a ja  de arcos conte­

n ida  en-una c u b ie r ta  46, f ijá n d o s e  ju n to s l a  c u b ie r ta  

y e l  zócalo  por medio de unas o re je ta s  opuestas 46a y 

51c. E l zocalo  y l a  c u b ie r ta  forman t r e s  pasos p a ra le ­

lo s  por lo s  que se d esp lazan  lo s  brazos 31, 32, 33 d e l 

so p o rte  de co n tac to s  m óviles. E l paso c e n tra l  que r e ­

cibe  e l  brazo  32 va p ro v is to  de un a n i l lo  a n t i f r ic c ió n  

45 que t ie n e  por r e g la  g en era l forma re c ta n g u la r  y  en 

e l  que so lo  lo s  lad o s 45a, 45b, e je rc e n  una acc ió n  de 

s o s te n  l a t e r a l  sobre la s  s u p e r f ic ie s  ex te rn as d e l brazo 

3 2 , sobren tendiéndose que todas la s  o tra s  p a r te s  de lo s  

brazos pasan  lib rem en te  por lo s  pasos co rre sp o n d ien te s . 

E l extremo 58 d e l brazo c e n tr a l  32 puede i r  p ro v is to  de
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"biseles 58a que f a c i l i t a n  e l  m ontaje. De un modo
/ *■ -■* *u su a l, l a  c a ja  de arcos comprende t r e s  camaras sep á^  *

:«r

rad as de c o r te  4-7 con un d is p o s i t iv o  de f ra c c io n a -  * 

miento de lo s  arcos 47a s u je to  a unas p lacas  r e f r a c *^1 

t a r i a s  48 p e rfo rad as  con vaciados 48a. Las columnas?

d e l so p o rte  30 van p ro v is ta s  de ven tanas o ab e rtu ras ';
... •* •'

t a l e s  como 33a cuya base co n tien e  una muesca 55 

forma de V en e l  p lano a x ia l  de l so p o rte . En cada^yen­

ta n a  se  monta un con tac to  móvil 56 que t ie n e  a  su*~yea 

forma de V y que va ap re tado  co n tra  l a  r e f e r id a  ranu­

r a  por medio de una p ie z a  de apoyo 49. E s ta  p ie z a  t i e ­

ne en  su base una e sp ig a  o s a l ie n te  que se engancha 

en  e l  m etal doblado del co n tac to  m óvil, m ien tras que 

l l e v a  en su  p a r te  su p e r io r  un c u e llo  de s o s té n  d e l 

m uelle 50 e l  cua l ab raza p o r su  o tro  extremo un r e a l ­

ce 33b de l a  a b e r tu ra . A l a  forma en V d e l con tac to  

móvil corresponde una d is p o s ic ió n  p a r a le la  de lo s  

bloques de co n tac to  f i j o  5 7 , lo s  cu a les  van unidos a 

unas p iezas  de un ión  60 montadas a  uno y o tro  lado  y 

tran sv e rsa lm en te  sobre e l zócalo 51 por medio de to r ­

n i l lo s  59, 61. Es p re c iso  h ace r observar que e l apoyo 

d ir e c to  de lo s  co n tac to s  m óviles 56 a modo de c u c h illo  

sobre  l a s  muescas de l a s  ven tanas ( f ig u ra  8) y efec­

tuado de un modo e q u ilib ra d o  sobre e l  p lano lo n g itu d i­

nal d e l so p o rte  30 , f a c i l i t a  e l  cen trado  d e l so p o rte .

Las f ig u ra s  5 y 7 re p re se n ta n  cómo puede ob­

te n e rs e  e l  m ontaje d e l c o n ta c to r  en  lo  que a fe c ta  a l  

e lec tro im án . Cuando l a s  escuadras 40 van montadas so­

bre l a  p laca  de l a  base 52, forman unos so p o rte s  27a , 

27b , 28a, 28b, p a ra  lo s  e je s  de l a s  monturas que van30.
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De p re fe re n c ia , l a s  monturas pueden e s t a r  c o n s t i tu í^

das enteram ente de un m a te r ia l p lá s t ic o  a n t i f r ic c io i i .

l a s  escuadras 40 t ie n e n  unas p a ta s  dobladas 40a para*-"

l e l a s  a l a  p la c a  de base sobre l a s  cu a les  se monta’ íí*a

p a r te  f i j a  d e l c i r c u i to  m agnético d e l electroimán*/'*
• ' «' * • 

E l núcleo 1 se monta en un cuerpo m o ld e a s /
/ I **

43 po r medio de una en v o ltu ra  de m a te r ia l p lá s t ic o /  *
* ^

61. E s ta  en v o ltu ra  d e ja  p a sa r  lo s  dos brazos 9 del>v . 

núcleo 1 m ien tras  que l l e v a  en su cen tro  un t i r a n t e  

18 que forma tampon de a p r ie te  p a ra  e l  brazo c e n tra l  

d e l núcleo 1. Tiene además dos p a ta s  l a t e r a l e s  62 par­

r a  su  f i j a c ió n  en e l  cuerpo moldeado. E l cuerpo mol­

deado 43 forma tam bién l a  en v o ltu ra  de l a s  bobinas de 

e x c ita c ió n  63 que, de un modo conocido se co locan  so­

b re  cada brazo d e l núcleo . E l cuerpo moldeado in c o r­

pora  igualm ente l a s  bornas 65 de l a  bobina. Una ta p a  

de f i j a c ió n  42 apoya por medio de una p la c a  e l á s t i c a  

.41 , e l  núcleo 1 sobre e l  cuerpo 43 y se  a t o r n i l l a  en

la s  p a ta s  40a. Después de su  in tro d u cc ió n  en l a  ta p a  

12 y en l a s  p a ta s  62, lo s  t o r n i l l o s  44 van p ro v is to s  

de un reborde v u e lto  34 p a ra  h ace rlo s  im p erd ib les .

En l a  base de l a s  escuadras 40, se  f i j a  una p la c a  de 

m a te r ia l e lá s t ic o  64 que s i r v e  de tope de descanso 

p a ra  l a  armadura.

Como ya se ha mencionado, una de l a s  montu­

ra s  de cen trado  se compone de dos palancas l a t e r a l e s  

13, 14 y de una t r a v ie s a  c e n tr a l  17. La t r a v ie s a  va 

p ro v is ta  de s u p e r f ic ie s  muescadas 17 a , 17b que forman 

un b is e l  en  su  in te r s e c c ió n , de modo que ac tú en  de un
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idor de co n tac to  auxi-si:,,

V§
■c >' •»

modo mas p r e c is a  sobre un p 

l i a r .  Un co n tac to  a u x i l i a r  5 3 , de forma conocida, v§ 

montado sobre  l a  p la t in a  y su  p u lsad o r de acciona-

m iento 53 a  re c ib e  por l a  s u p e r f ic ie  su p e r io r  e l  em-J
<»•

pu je  de l a  t r a v ie s a  17  de l a  m ontura.
£

A sí, pues, se  han  u t i l iz a d o  la s  montura^ 

p a ra  una doble fu n c ió n  de cen trado  y de transm isieíu.*'
■t3' **

d e l movimiento de l a  arm adura;por d if e r e n c ia  con'pjiífe-
•í; *•

ta c to r e s  conocidos en  lo s  que lo s  co n tac to s  auxilia?-*

re s  son  accionados d irec tam en te  por e l  so p o rte  de lo s  

po los p r in c ip a le s  m ó v iles , se  dispone en e l  p re se n te  

inven to  una tra n sm is ió n  separada . Esto r e s u l t a  v en ta ­

jo so  porque ca lcu lando  convenientem ente l a  r e la c ió n  

de lo s  b razos de p a lan ca , t a l e s  como 13b y 13c, se

o b tien e  nrw* c a r r e r a  de lo s  co n tac to s  a u x i l ia r e s  que 

puede s e r  d i f e r e n te  de l a  de lo s  polos p r in c ip a le s ,  

no estando  n i unos n i o tro s  som etidos a l a s  mismas 

condiciones e l é c t r i c a s .

En l a s  f ig u ra s  4 y 5 se  ve con c la r id a d  que 

e l  ap a ra to  rep resen tad o  es completamente s im é tr ic o  con 

r e la c ió n  a l  p lano lo n g itu d in a l de l a s  h o rq u il la s  de l a  

p a lan ca  o s c i la n te  4 . Un segundo c o n ta c to r  v u e lto  en 

1802 puede i r  colocado de t a l  modo que lo s  dos e le c ­

tro im anes e s té n  co n tig u o s, formando lo s  dos d isp o s i­

t iv o s  de c o r te  un in v e rs o r  que, de un modo conocido, 

cruzan  dos fa s e s  de una a lim en tac ió n  t r i f á s i c a .  P ara  

e v i ta r  l a  p u es ta  en co rto —c ir c u i to  s i  lo s  dos contac— 

to r e s  se  c e r ra ra n  a un mismo tiem po, se  puede co lo ca r

un d is p o s it iv o  de c ie r r e  usua l e n tre  dos t r a v ie s a s ,  

t a l e s  como 17  de l a s  monturas co n tig u as .30.
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E xiste  un gran numero de adaptaciones j  ' 

de ejecuciones posib les de lo s  d isp o s itiv o s  descrié»* 

to s  únicamente a t í t u lo  de ejemplo, pudiendo intró** ***v y/*
ducirse  la s  m odificaciones por s u s titu c ió n  de mediq¡| 

5 . técn icos equivalen tes s in  s a l i r s e  por e l lo  del á rea  *

de l a  invención. P a r tic u la m e n te , se puede cambiar**^
, * •e l numero y l a  forma de la s  palancas de centrado .y».,

• v- «»•
de la s  su p e rf ic ie s  de contacto  con l a  armadura, 1 

cambiar l a  forma y l a  d irecc ió n  de lo s  medios de % 

10 . g iro  o a r tic u la c ió n , a s í como l a  de lo s  brazos de

l a  palanca o sc ilan te  o también la s  de lo s  medios de 

centrado del soporte móvil de contacto quedando, s in  

embargo, todo e l lo  dentro  del á rea  de l a  invención.

- N O T A -
15. D escrita  suficientem ente l a  na tu ra leza  del

invento , a s í  como l a  manera de re a l iz a r lo  en l a  práo- 
t i c a ,  debe hacerse co n sta r que la s  d isposiciones an­
teriorm ente ind icadas, son su scep tib les  de modifica­

ciones de d e ta l le  en cuanto no a l te re n  su p rin c ip io  
20. fundamental. También se hace consta r que e l invento

corresponde a una s o lic itu d  de paten te presentada en 

F rancia, con fecha 12 de Enero de 1966, bajo e l nú­
mero PY.45.578, acogiéndose por lo  ta n to , a lo s  bene­

f ic io s  que conceden lo s  Convenios In te rn ac io n a les  en 

25. v ig o r, siendo lo  que constituye l a  esencia del re fe ­
rid o  invento y por lo  que se s o l i c i t a  Pate n te  de 
Invención, por 20 años en España: "PERFECCIONAMIEN­
TOS EN MECANISMOS PARA ELECTROIMANES, EN PARTICULAR 

PARA CONTACTORES ELECTROMAGNETICOS"; ca rac te rizán ­

dose por lo  s ig u ien te :

-  18 -
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1®.- Perfeccionam ientos en mecanismos parja *'*

electro im anes, en p a r t ic u la r  para con tac to res e le c tro ­

m agnéticos, en lo s  que l a  armadura que t ie n e  un moifi-*-v *’ *
miento general de tr a s la c ió n  va unida por una a r t i c e

*

la c ió n  a una palanca de maniobra o sc ilan te  a lred ed o r.

de un e je ,  ca rac te rizad o s porque la s  p a rte s  móviles*^
* * » -<

en movimiento a lte rn a tiv o  unidas a l a  palanca van***,.f ¥ i
£. r*

p ro v is ta s  de medios de g iro  ajustados s in  juego a^su i
*♦ »

a r tic u la c ió n  con l a  palanca, m ientras que en l a  p ro - ' 

ximidad de la s  su p e rf ic ie s  de tra b a jo  de e s ta s  p a rte s

móviles (su p e rf ic ie s  po lares o su p e rf ic ie s  de contac­

to  e lé c tr ic o )  se  encuentran en fren te  de la s  a r t ic u la ­

c iones, unos medios de centrado que impiden la s  des­

v iaciones de dichas p a rte s  con re la c ió n  a l  plano medio 

de t r a s la c ió n  p a ra le lo  a l  e je  de l a  palanca.
23._ Perfeccionam ientos, según l a  re iv in d i­

cación  1 3 t ca rac te rizad o s porque una segunda palanca 

que g ira  en una p a r te  f i j a  del aparato  actúa por su 

extremo m óvil, por lo  menos, sobre una su p e rf ic ie  cer­

ca de lo s  polos del electro im án para mantener e l  para­

le lism o  de su movimiento, impidiéndose a l a  segunda 

palanca acompañar a l a  armadura por medio de un dedo 

que coopera con una ranura .

3®.- Perfeccionam ientos, según la s  r e iv in ­

d icaciones 1 ® y 2®, carac te rizad o s porque l a  segunda 

palanca tie n e  forma de p a tín  en su extremo y so s tien e  

l a  armadura por una su p e rf ic ie  plana de l a  misma.

4fi. -  Perfeccionam ientos, según la s  re iv in ­

dicaciones 1 ® y 2®, carac te rizad o s porque hay acopla­

das dos segundas palancas para formar una montura que30”
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abraza l a  armadura. %,.**
5®.- Perfeccionam ientos, según la s  reivin*;> 

d icaciones 1 ® y 2®, ca rac te rizad o s  porque hay dis-í% *;-V *■?»'*
puestas dos segundas palancas sim étricam ente con re*-, 

la c ió n  a l plano medio tra n sv e rs a l de l a  armadura.

. 6®.- Perfeccionam ientos, según l a  re iv iíM  *<T * ♦, ' • ** 
d icac io n  1 ®, ca rac te rizad o s  porque un soporte  de pop-* > %, '**' * ta c to s  móviles a r tic u lad o  a  l a  palanca de maniobra *

* * ^ >
tie n e  por lo  menos, una columna a is la n te  que se des-’ 

p laza  según su long itud  en una ca ja  de co rte  con l i ­

bertad  de g iro  con re la c ió n  a l a  a r t ic u la c ió n  del 

so p o rte , m ientras que e s ta  l ib e r ta d  queda r e s tr in g id a  

por. dos b a rre ta s  de m a te ria l de a n t i f r ic c ió n  coloca­

das co n tra  l a s  caras la te r a le s  de l a  columna en l a  

proximidad de la s  p iezas de contacto  m ó v il..

7®.- Perfeccionam ientos, según la s  r e iv in ­

d icaciones 1 ® y 2®, ca rac te rizad o s  porque l a  armadura 

l le v a  en e l lado  opuesto a  la s  su p e rf ic ie s  p o la re s , 

dos prolongaciones que forman un chapa en la s  que van 

empotrados dos soportes de m a te r ia l p lá s t ic o  de a n t i ­

f r ic c ió n  con unas perfo raciones v u e lta s  h ac ia  e l p la­

no medio tra n s v e rs a l .
8®.- Perfeccionam ientos, según la s  reivin^- 

d icaciones 1 ®.y 6®, ca rac te rizad o s  porque e l soporte 

móvil va p ro v is to  en su base de una cmaceta que forma 

dos extremos de e je  d ir ig id o s  en sen tid o  opuesto a l 

plano medio del sopo rte .

9®.- Perfeccionam ientos, según la s  r e iv in ­

d icaciones 1 ®, 6® y 7 ®, ca rac te rizad o s porque l a  pa­

lan ca  de maniobra forma una h o rq u illa  en sus dos ex-30.
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t  remos m ien tras que o s c i la  h a c ia  su  cen tro  por unos *• .
»

extrem os de árb o l empotrados en e l  z o c a lo  f i j o  d e l
’v *

aparato y l a  h o r q u il la  d e l la d o  de l a  armadura 11 ev^.,* 

dos extrem os de árb o l d ir ig id o s  h a c ia  e l  e x t e r io r  &a

d ich a  h o q u i l la .  *•*■•*.«
1 0 9 . -  P er fec c io n a m ien to s , según l a s  reiyi*)^  

d ic a c io n e s  1® y  9®, c a r a c te r iz a d o s  porque l a  dob lé  

h o r q u illa  de l a  p a lan ca  de maniobra e s t á  c o n stitu id a ^  

por dos p ie z a s  m oldeadas s im é tr ic a s  que s e  unen h a c ia  

e l  cen tro  de l a  p a lan ca  por una s u p e r f ic ie  p la n a , t e ­

niendo cada p ie z a  como p a rte  in te g r a n te  un e je  o p i ­

v o te  d ir ig id o  h a c ia  e l  e x te r io r  d e l la d o  de l a  arma­

dura y  t i e n e  un agu jero  c ie g o  por e l  la d o  d e l  sopor­

t e  de lo s  c o n ta c to s  m ó v ile s , ten ien d o  l a s  dos p ie z a s  

unos m edios de u n ión  por s a l i e n t e s  y  ranuras sobre  

su  s u p e r f ic ie  de u n ión , m ien tras que por e l  la d o  d e l  

brazo de l a  h o r q u il la  accionada por l a  armadura, l a  

lo n g itu d  d e l e j e  o p iv o te  e s  in f e r io r  a l a  m itad de 

l a  d is ta n c ia  de ab ertu ra  de l a  chapa de armadura.

1 1 9 . -  P er fec c io n a m ien to s , según  l a s  r e i v i n ­

d ic a c io n e s  13 y  9®, c a r a c te r iz a d o s  porque e l  mecanismo 

puede m ontarse por d e tr á s  d e l z o ca lo  a i s la n t e  por me­

d io  de dos so p o r te s  desm ontables de m ater ia  p lá s t i c a  

que cubren l o s  extrem os d e l  árb o l de l a  p a la n ca , em­

potrándose lo s  c ita d o s  so p o r te s  en  unos v a c ia d o s de 

l a  pared d e l  z ó c a lo .

1 2 3 . -  P er fec c io n a m ien to s , según  l a s  r e i v i n ­

d ic a c io n e s  1®, 29 y  4®, c a r a c te r iz a d o s  porque l a s  mon­

tu r a s  t ie n e n  una t r a v ie s a  t a l la d a  a b i s e l  que s e  apoya 

sob re e l  p u lsad or de accionam ien to  de un in te r r u p to r
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a u x i l i a r  que hay montado en e l  lad o  d e l a p a ra to .
13 a « P e r f e c c io n a m ie n to s  en mecanismos 

p a ra  e lec tro im anes * en  p a r t i c u la r  p a ra  co n ta c to r e s 1,^  

electrom agnéticos*’ ; t a l  y como queda suhstancialm epj-.

••re • *>
*

, « * »

t * *4' ̂  •?
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