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.aparato para la manipulacién de envases o recipientes que comprende

a la plataforma, para levantar y descender la misma hasta un piso

+-115511

La presente invencién se refiere a sistemas de manipu- -
lacién de envases, y mds particularmente, aunque no de manera exclu-
siva, afecta a un aparato a bordo de un buque para la manipulacién

\ Ny

de recipientes de transporte.

Conforme a la presente invencién, se ha concebido un

una platdforma dispuesta para ser situada an un hueco definido por
una estructuras a modo de bastidor que coﬁprende una pluralidad de

pisos, dispositivos concebidos para ser unidos en forma desmontable

determinadordentro del hueco, dispositivos montados gobre dicha pla-
taforma'pafa ajustar conrla estructura de bastidor a fin de situar
la platgforma en el piso que se desee, de modo que puedan desmonfar-
se de larplataformé los dispositivos de elevacién y descenso, y dis4
positivos montados también sobre la plataforma para ajusiar con un
envase © ;fticulp similar y.para transferir el misﬁo al piso elegi=
do de la estructire a modo de bastidor.

Pararuna mejor comprensién del invento, y 8 fin de mos-
trar cémo pueds ]levarse el mismo a la prédctica, haremos ahora refe
rencia, a manera de ejemﬁlo, a los planos que se acompafian, én los
cualess: |

La fig; 1 es una perspectiva esquemftica de un barco
en el muelle, barco que ha sido provisto de un sparato de manipula-
cién de envases de transporte construfdo de acwerdo con una forma
estructural de la preéente invencién;

la fig. 2 es un-alzado frontal de un detalle de-parte
del aparato ilustrado en la fig.l;

1la fig. 3 es un alzado lateral correspondiente a la fig
2, apareciendo una parte representada en seccién;

la fig. 4 es una vista similar a la fig. 3, que mussiras
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1a figs 5 es una vista en planta de un detalle de la

el aparato en otra posicién de trabaj

fig. 4; N | k

la fig, 6 es una vista seccional esquemdtica de parte
del aparato representado en la fig, 4; | ‘ .

la fig. 7 és una vista en persp;ctiva de un detallerde
la fig. 6;

la fig. 8 es una vistg en alzado seccional del detalle
de la fig, 7, apareciendo en una de las posiciones de trabajo;

la fig. 9 &8 una viata en planta que corresponde a la
fig. 83

la fig. 10 es una vigta en planta que corresponde a la
fig. 4; '

la fig. 11 es una vista esquemdtica en planta de parte
del aparato representa@o en la fig. 4; 7

la fig. 12 ea un alzado seccional esquemdtico de la fig,

11; 7
- la fig. 13 es un alzado frontal de un detalle de la fig.
43
la fig. 14 es una vista en planta correspondiente a la
fig.rli;
la fig, 15 es un alzado lateral correspondiente a la fig
133 '

la fig. 16 es una vista en alzado, parcialmente en sec-

¢ién, de otro buque, equipado con un aparato de manipulacidén de en-

vases de transporte, construfdo conforme a otra modalidad de la.pre-

sente invencidn;

la fig. 17 es una seccidn practicada sobre la lfnea A-4

de la fig. 163

la fig. 18 es una seccién practicada sobre la 1{nea B-B
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~de la fig. 16;
la fig. 19 es una visgta en pianta, parcialmente en seccid
correspondiente a la fig. 16;

b

la fig. 20 es una vista en planta correspondiente a la
fig. 16; | |

la fig. 21 es una. vista esquemdtica en plantarde un puen-
te de otro barco equipado-con un aparato de manipuladidn de.envases
de trangporte conforme al presente invento;

la fig., 22 es una vista seccional en perspectiva Ae parte
de otro buque, eguipado agimismo con un aparajo de manipulacidén de
envases de transporte conforme a la_invencién;

la fié. 23 es unﬁ viéta en perspectiva desde abajo, de ur
detalle de_la fig. 223 '

la fig. 24 es una visia en planta de otro detalle de la

fig. 22;

1; fig., 25 es un alzado lateral correspondiente a-la fig
24; ¥ . .

.la fig. 26 es un alzado de.éxtremo correspondiente a la
fig. 25, |

Con referengia & los planos, diremos que en la fig. 1
se ha representado un.barco 1 fondeado al costado de un muelle 2.
Una plufalidad je envases o embakajes de transporte 3, en los que se
ha embalado previamente una cargs, aparecen aquf dispuestos en el
muelle, li;tos para ser cargados en el buque 1, equipado con el apa-
rato de manipulacidén de envases dé transporte construido conforie a

una de las modalidades estructurales de la invencidn.

*

El aparato de manipulacién de envases de transporte com-
prende dispositivos para tomar un envase del muelle, para levantar

el envase as{ aprehendido y pasarlo al barco, y para hacer descender

el envase hasta el nivel de un puente elegido dentro del barco. Se

s 5y j
}z:{ﬂ}‘n I\'n)l!‘éz
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puesta‘a lo largo de la superficie superior del botalén 10, La plu-

L. 335511

ra llevar los envases a sus posiciones de almacenaje., Naturalmente,
el aparato, en su conjunto, es susceptible de actuar en sentido in-

verso cuando as{ se requiera para descargar un envase del dbuque y

pasarlo al muelle.

Los dispositivos para alzar, conducir y bajar un embala

comprenden una estructura transportadora que se ha indicado en gena-

ral en 5, la cual debido a su baja altura respecto a 1la de los tran%

portadores ordinariocs, se ha denominado "transporta@or de bajo nivel
En la fig. 1, se han repéesentadoédos transportadores de bajo nivel.
Cada uno de ellos posee cuatro pilares de sopor#e 6, en la base de
cada uno de los cuales se ha dispuesto cierte nimero de ruedas o0 ro-
dillos T (fig; 2)que estdn dispuestos para desplazarse a lo largo d¢
unos carriles B que se eitienden longitudinalmente & cada lado, a 19
largo del puente superior 9 del buque 1. Por este'medio, los transpg
tadores de bajo nivel 5 pueden desplazarse longitudinalmente respec
to &l barco, i asf se requiere. Alternativamente, dada transporiadd
de bajo nivel 5 puede quedar permanentemente unido al puente ;uperic
9 y ser incapaz de moverse con relacién al mismo.

Uno de los transportadores de bajo nivel 5 aparece en
mayor detalle en las figrs. 2, j.y 4. En la fig. 2 puede verse que
el transportador comprende asimismo un botalén 10, que ae Eﬁdféprél
gentado en su posicién extendida, quedando una pafte del mismo por
encima del muelle. El botalén 10 va montado telescépicamente dentro
de una estructura de bastidor supé?ior 11 del transportador 5 y es
accionado por un motor eléctrico 12 (figs. 3 ¥ 4), mediapte un engrg

naje reductor 13. El engranaje 13 acciona un pifién 14 de un mecanis-

mo de engranaje de pifién y cremallera, cuya cremallera 15 estd dis-

ralidad de los rodillos guiadores 16 estd dispuesta de modo que COO-

g 1Py
gi. I
) 'l:r‘.’ﬂ %

~ han previsto dispesitivos independientes en cada nivel de puente pa+

-]

H
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pera con las superficies superior e inferior del botalén 10 para
guiar a eﬁta $ltimo durente su movimiento telescépico.

Montado dentro del botalén 10 para efectuar un movimien-
to longitudinal & lo largo del mismo, se eancuentra un carro 17.sus-
tentador de un bastidor de soporte, carro que estd proviato-‘de cua=-
tro pifiones 18, dos dispuestos -a cada lado del migﬁo, que ajustan
gon una cremallera 19 dispuesta scbre la superficie interna inferioy
que mira hacia arriba, dél botaldén 10. Los piﬁ&nes 18 estdn dispues-
tos para accionar el carro del soporte 17 entre su posicién extendi-
da (que se ha representado en lfneas de trazos a la derecha en la
fig. 2) ¥y su posicién central trepresentada en trazos continuos'en
la fig. 2). Un baséidor de soporte 20 va sugpendido por cables 21
del carro 17. Los cables 21 pasan sébre unas poleas respecti§as 22
y se arrollan s@bre unos tambores 23 (fig. 4) dispuestos en el cen-
tro del carro 17. Otro motor eléctrico 24_eaté destinado & hacer gi-
rar los tambores en'una u otra direécién para enrollar o decenrollaj

.

los dables 2l y elevar o deacandef 8l bastidor de soporte 20. Como
se apreciard, dﬁrante el movimiento del-carfo'l7 a su posicién ex-
tendida, el bastidor dé soporte 20 guedaré en su posicién elevada
(figs. 2 ¥ 5). El motor 24 puede ser un motor hidrdulico.

La fig. 5 muestra una vista en planta del bastidor de

soporte 20 due ha de poder tomar y soltar un envase o enbalaje 3 deg

desde su paite superior. A tal fin, el bastidor de soporte 20 estd pro

visto de un dispositivo impulao? por solenoide, 25, que es capaz de
atraer o de repeler unos tirantes 26 unidos mediante juntas articuld
das 27 a unos vdstagos 26. Un par de véstagos 28 se halla situado en
cada extremo éel bastidor de soporte 20, seglin representado en la

fig. 5 . El extremo de cada vdstago 28 bpuesﬁo & su respectiva juntsg

articulada 27 estd formado con un manguito 29'ausceptible de accio-

nar un dispositivo de ajuste con el bastidor de soporte, indicado er

e Ao e e AT e T T T e e e sty I
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.30, y que se ha representado con mayor detalle en las figs, 6, 7, 8-

"cién 36 estd conformado con un esconce dispuesto centralmente 37, que

| e o S

1-335511

Yy 9. Cada dispositivo prenéor de envase, 30, comprende un eje o es=
pigén 31 conformado con una cajera para ls insercién de una clavija
32 que ajusta con el manguito 29 del vdstago 28. El eje 31 va monta-

do para efectuar un movimiento de rotacién en el bastidor de soporte

20 mediante un cojinete 33 y un snillo de fijacién 34. El extremo in

L

ferior de cada eje 31 se proyecta a través de la base del bastidor 4
soporte 20 y estd conformado por debajo de la misma con un sector 35

diapuesﬁo trangversalmente (véaqe fig. 7). Las partes 35 de los ejes

*

31 estdn adaptadas y dispuestas para ajustar con los elementos de fi
jecidén 36 (fig. 8) que estdn montados en posiciones correspondientes

sobre la‘superficie superior de cada envase 3, Cada elemento de fijat

presenta la forma de un disco circular y cuyo didmetro corresponde a
la longitud de una seccién 35, y con dos secciones salientes 3B opues-
tas diametralmente,rqﬁe se proyectan parcialmente por encima del es-
conce 37. Las proyecciones 38 forman entre sf un hueco que es de su-
ficiente anchura para permitir la entrada ; su travds del eje 31 sélo
cuando la parte 35 del eje se hella dispuesta en coincidencia con los
sectores del esconce 37 que quedan descubiertos por las proyecciones
38 (véase fig. 9). Una vez que ha,aidorinsertado el eje 31 en el hue:
¢o formado por las dos proyecciones 38, la rotacién del eje 31 en 90
moverd la parte 35 bajo las proyecciones 38, segﬁn’indicado por las
lfneas de trazos en la fig. 9, ¥ ﬁor'ende fijard el bastidor de sopof
te 20 al envase 3;

La rétagién simulténea de cada eje 31 del bastidor de soi
porte 20 se efectda bajo la accidén del dispositivo impulsor por ;o-
lenoide 25, Como se comprobard, si, por ejemplo, los tirantes son so-
metidos a trgccidn por el dispositivo 25, el uno hacia el otro, f a

través de la junta articulada 27 y de la clavija 32, ello harf que s¢
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| imparta un movimiento giratorio a los ejes correspondientes 31. En N
la fig. 5, los véstagos 28 aparecen en una posicién media entre las

posiciones de bloqueo y desbloqueo de los sectores 35. En el lado de

| para hacer girar los ejes 31 y bloquear las secciones 35 en los ele-

" el muelle hasta que el bastidor de soporte 20 gueda inmediatamente

355511

recho de la fig., 5; se ha indicado la posicidén blogueada de los vés-

tagos-ZQ por la lfnea interrumpida 39, habiéndose representédo la po
sicién de libefacién de los véstagos por la lfnea de trazos 40.

Asi, cuando el buqué 1 se halla fondeado junto al muelk
2, listo para la carga de los envases 3, el botaldn 10 de cada trang}
portador de bajo nivel 5 pasa a su posfcidn de extensién, como puede
verse en la fig. 2, ¥ el basgidor de soporte 20 es descendido por

los cables 21 desde el carro del bastidor de soporte, 17, hasta una

posicién inmediatamente por encima del primer envase 3 que ha de car

garse a bordo, Las secciones 35 de los ejes 31 del bastidor de sopor
te 20 penetran en los correspondientes esconces 37 de los elementos
de fijacién 36 montados sobre la superficie superior del envase 3. El

dispoaitivo de traccién por solenoide 25 es accionado a continuacién)
mentos de fijacién 56;'Se levanta a continuacién ei envase 3 desde

debajo del carro 17 (vé;se la posicién in&icada en lineas de trazos
én la fig. é). El carrb del bastidor de soporte, 17, se mueve a con-
tinuacién bajo la accién de los piffones 18, & lo largo del botalén

10, hasta que alcanza una poéic16n inmediatamente por encima de una
escotilla 41, (véase la posici6n'1ndicada en las lineas continuas en

la fig. 2), conducente a una bodega del barco. Después, se hace des-

cender el bastidor de soporte 20 junto con el envase unido 3, al in
terior de la bodega, a través de la escotilla 41. Durante la entradﬁ
del bastidor de soporte 20 en 1a escotilla ¥ durante su subsiguiente
paso descendente, dicho bastidor 20 es guiado por los rodilles guia-

dores 42 (fig. 5)y de los que va montndo un par a cada lado longitu-

i phisttn s e ) RTINS W ST
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.llan sobre unos tambores 48, Se ha dispuesto un motor 49 para accio-

~ dinal del bastidor 20, Estos mov1mientos del boteldén 10, del carro |
17 ¥ del bastidor de soporte 20 son regulados por un mecaniemo eléc-
trico (no representado) situado en une cabina de operador 43 (flg 4)

que estd situada en el carro del bastidor de soporte 17.

La escotilla 41 estd situada por encima de un hueco o po
zo de acceso y en coincidencia con el mismo, hueco que se extiende
sobre toda la altura de la bodega, pasando a través de los puentes
de diversos niveles existentes en la bodega. Se ha previsto uﬂa_plata-
forma motoriada de acceso 44 para que un envase que se hace descen-
der por el hueco de acceso puedh qﬁedar estibado en cualquier nivel
de sdllado que ae.elija. La plataforma 44 estd concebida para ser
movida verticalmente dentro del hueco de acceso de la bodega y estd
conformada de modo que puede fijarse a la estructura del sollado en
cualquier niﬁel que se desee,

Para mover la plataforma 44 entre los diversos niveles
de puente o uollado, se han montado dos barras elevadoras 45 en la
eatructura de bastidor superior 11 del transportador 9 mediante ma=

romas de alambre o cables 46 que pasan sobre unas poleas 47 y se arrp-

nar los témbore-‘4é, de modo que, conforme sea la direccién de ro-
tacidn de los tamborés, los cables 46 elevardn o descenderdn las ba-
rras elevadoras 45, Naturalmente, es necesario quella plataforma 44
esté en poeicién en el nivel de sollado elegido antes de que el ﬁaa-
ti&or de sopo;te 20 pase a bordo el envase o envases correspondien-
tes a dicho nivel, Para que las barras elevadoras 45 puedan llevar a
la plataformﬁ 44 a la posicién requeridam, han de separarse el basti-
dor de soporte 20 y su carro 17 de su posicién inmediatamente pd; en
cima de la escotilla 41, a fin de suminiutfar espacio para que las ba-
rras elevadoras 45 puedan subir & bajar,

Cada una de las barraa elpvadora: 45 estd provista de un

P R -, o " A A . F e sttt ottt |
i v e avrce an ot i Z .
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| par de elementos gque se proyectan haciz abajo, en JTorma de espigoneh
t -

formados en la plaitaforma 44. Cada espigda 50 presonta una vanura

1
o
[+*]
[4]
=1

52 (fig. 15) cerc extremo inferior, gue, cuando se ingerta
en el correspondiense orificio 51, es ajustzbl. por un extremo con~'

formado 5% de una barra 54 ccecionada por solenoide, montads para ua
2 P

desplazamiento longitudinal ean la plataforma 44. Un par de superfi-
cies orientadas hacia dentro y opuesias entre s, presentadas por
cada nivel de sollado =1 hueco Cec zcceso, csidn coaformadas con pa-

res de orificios 55 opuestos eatre si (figs. & y 11). Los exiremos

7]

-~ »

56 de cada barra 54 opuestos a las respeciivas secciones 53 estan

adaptados para insertarse en los correspondienies orificios 55. Ca-

da barra 54 es mdvil entre dos posiciones, siendo una de esbtas posiy

e

ciones gquélla en la que su seccién 53 ajusta con la ranura 52 de ui
correspondiente espigba 50 insertado en el oriiicio 51, ¥ ciendo la;
otra posiecidn aquélla en la que su seccidn 56 queds imseriada en un
or;ficio correspondiente 55. La longitud de cada barra 54 es val qug
cuando su seccidn 56 estd en posiciéa dendro del correspondiente
orificie 55, su seccién 53 queda libre de la ranuwra 52 del eapigén !
50. Sin embargo, durante su movimiento de salida de la ranura anu=
lar asociada 52 y de eatrada en la correspondicnte cavidad 55, y vis
ceversa, el extremo de la ﬁarra 54 que ajusta con la ranura 52 no

libera el espigdén 50 antes dc que el extremo opuccto de la barrs

ajuste en el orificio 55 de la estructura del puente, Asi pues, la

profundidad radial de las ranuras 52 de los espigcnes es superior

a la distancia existente enire la cara lateral d¢ la plateforma 44 i

y la superficie orientada hacia dentro que la csiructura del puente;

L)

presenta al hueco o pozo de accese ¢n ese nivel de sollado. Po
ello, puede dejarse una holgura de media pulgads 11,27 cm) enire la-

-

cara lateral de la plataforma y lo estruciura 21l puente., ZL meca-
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.tacto eléctrico de presidn por muelle., Lz plataforma de acceso 44 es

tz exterior del buque. 2l cuzdrc de mandos exciiard el »a

T 335511

nismo de gsolenoide 57 para cada barra 54 se regula mediante un mecas

nismo eléetrico dentro de la plataforma £44.
4l levantar o bzjar la plataforma 44 hasta un nivel de
sollado elegido, el operador situado en la cabina 43 regula el motor

49 para elevar o descender las barras elevadcras 45, Asi, lac barrss

el

elevadoras 45 levantardn o bajarda la plataforma por el huces de ac

eceso. Bl nivel de sollado al gque se establece la plataforma 44, se

<

{

1
selecciona previamenie, por mediocs eléctricos en un cuadro do mundc.
. b

principal (no representado) que estf situado de preferencia oa la |
1

cubierta del barco. En cada rivel de puente, dcs superficies opues-
tas y orientadas hacia el interior, presentadas por la estructura dg

s P

puente hacia el hueco de acceso, estén provisias cada una de un con-
i
t4 provista de un par de contactos dispuestos correspondieuniciente,

que, al subir o al bajar la plataforma de acceso por el husco de acy

ceso, entran en contacto con los contactos accionados por muelle ge’
cada nivel de puente o sollado particular. En 58, fig. 11, sc¢ ha in-
dicado un par de contactos de zuelle, y se ha representadd uno de

ellos con mayor detalle em la fig. 12. El conrtacto 58 con presidn d:

Sy U

nuelle comprende una placa de montzje 59 sobre la que va monisdo enj
disposicidn pivotante un elemento de contacto 60, EZl contacto 60 es

mpelido hacia fuera, hacia el hueco de acceso, por un muelle €1,

[ s

fe2d

1 pasar la plataforma 44 por el contacto 60, la plataformsa .4 pre-
sicna el contacto 60 hacia dentro contra la accién del muelle 61

ajustando el contecto 60 con otro contacto 62 dispuesto detrds.

De este modo, levantando o bejando la plataforma 44 me-

.

diante las barrcs elevadoras 45, se selecciona prineramente el nivel

t
dc puente deseado, en ¢l cuadro de mandos principal sobre la cublerk

IS
<

e

¢ conta

£

tos 58 del nivel de puente cscegido y cuando la plataforma 45 llegu

s ]




W P AT e

- 10

15

20

25

30

i

a este nivel, el par de contactos 58 cxcitardlos mecanismos de sole=-

! 4ura, presentadas en cada nivel de puente o sollado al hueco de acce-

- 12 -

noide 58 de las cuatro barras 54, ce modo que las secciones 56 de est
as barras se moversin hacia fuera para ajustar ea los owrificios co-

rrespondientes 55 del nivel en cuestién. Se puede llevar a cabo el

<]

procedimiento inverso cuando se Gesee quitar la plataforme 44 de u

nivel de puente particular en el gque se encuentre situada

1N

Cada una de las bazrras clevadoras 45 estd provisia de un
par de rodillos de guia 6% que, durante el movimiento de las barras
elevadoras por el hueco de acceso, las sostienen ¥ las gufan median-i

te ajusie con las superficies orientadas hacia ceairo, de la esiruc-

so. La plataforma 44 estd asimismo provisia de unos rodillos guiado-
res 64, con la misma finalidad.

' .En las figs. 16 a 20 puede verse un dbarco 65 similar en
construccidén al barco 1 de la fig. 1, pero'del gue difiere en el he-
cho de gue existen aqui tres transportes de bajo nivel 5z, 55 ¥y 5¢.
La fig, 16 muastrarel bareo 65 en alzado, con parte de wno de los lag
dos suprimida para exponer tres bodegss 66a, 66b y 66c cargadas por
los correspondientes transportadores de bajo nivel. Por dabajo de cay
da uno de los transportadores de bajo nivel, que sa esta forma estrug
tural estén fijos a-la estructura de sollado superior, existe un huet
co de acceso, dos de los cuales solamente, 6Tv ¥ 67¢ se han indicado
en los planos. Como se apreciard, cada bodega contiene(una estructury
para dividir la misma en cierto némero de niveles de sollado sobre-
puestos, hsbiéndose representado cinco de tales niveles en el barco
65. Sin embarge, la bodega 66c sblo comprende cuatro niveles, una
parte superior 68 de los cuales queda libre para ia estibsa de c;rga
diversa,

La fig. 19 es una visia an planta que muestrs un alvel de

. {

»

las tres bodegas 66a, 66b y 66¢c. Como sc apreciard, on-cads wodega,
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 un nivel de puente se divide en cuarenta y cuatro zonas de estiba —

cierto nimero de carriles 74. Dispuesto a lc largo de cada trayecto

72335511

separadas 69, estando construida especificamente cada superficie de
de estiba pars reeibir y ‘estibar en ella un cnvase % en cualquier

tiempo dado. Un hueco de acceso por bodega es succeptible de Tecibiy
doscientos veinte envases, Otros veintiocho envases pueden &or dis-
puestos sobre la cubierta exterior por encina de cada una de 1zs bo-

fa

degas destinadas al almacenamiento de envases, La fig. 20 ¢s una vig

s en planta correspondiente a la fig. 16, v que muestra el barco

i
65 con las escotillas de las bodegas 66a y €6b quitadas para dejar i'
expuestzs las zonas de estiba 69 de los niveles de sollado mis altog.
Lasrcubiertas de escotillgs 70 se han representado en posicidén de cc-
beriure de la bodega 66c.

En la fig. 21 se ha representado una vista esquenitica
en planta de un nivel de sollado’de una bodega de otro buque, en el
que se han dispuesto cuarenta y dos zonas 69 de estiba, hsbiendo sid
do suprimida una de estas zonas de estiba en la parte de popza de la;

bodega para permitir disponer un hueco o pozo de acceso Tl. Cuada zo-

na de estiba 69 estd provicta de un disposiivivo para mover un &nvasa

w

3 horizontalmenie, y las flechas de la fig. 21 indicen las dircceciong
de movimienfo de que es capaz el dispositivorinﬁividual de novimienf
o de envases de cada zona de estiba. Mds lejos, se describird la
construccidn de diferentes formas de dispositivos de movimiento de

envases.,

La fig. 22 es una vista en perspectiva de una bodega de

otro buque, habiendo sido parcialmente suprimiccs la cubierta 72 y ¢l
gollado superior T3de la hodega para dejar expuesto un nivel de so--

1lsdo en el que se han estidado cierto nimero da envasces 3. Como se

aprociard este nivel de puente estd dividide lougitudinalmente por

definics entre dos earriles sdéyacentes T4, oxiste un medio »ara mo-
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~ver los envases 3, el cual compreande cierto n

) coumprenden pares de transportadores sin fin dispuestos transversalmez

! ¥, por consiguiente, a fin de que los iransporia

 han previsto medios para levantar simulidaeamenic unm par de transpor:

+y

res sin fin 75 separados eatre

tudinal y transversal respecto & los ftrayectos definidos por los ca-!

rriles. Cada fransportador sin fin 75 estd dispuesio para conducir up
envase 3 a lo larzo del trayecto definido por los carriles en el que

ostd situado el envase. La flecha 76 indica un hueco de access, ¥ la

plataforma motorizada de acceso 44 se ha represcntado en posicida en

i

el nivel de s0llado on el que se esiiban los eavases. Obsdérvese que

-

| |

la plataforma 44 estd provista tawdién de un traunsportador sin {in TS.
Oada transportador sin fin 75 co#prende medios, descritos mds lejos :
Eon mayor detalle, para ajustar con la cara inferior de un envase 3.
Puede asi comprenderse que si es descendido un eavase ) sobre la pla-
taforma 44, segin se representa en la fig. 22, el trsnsportador si

fin 75 de la plataforma 44 podrd mover cl envase sacdndolo del hueco

de acéeso 76 ¥y siﬁuéndolo sobre los carriles 74 gque se extienden lon
gitudinalmehte respecto a larbcdcga y fuera de la plataforma 44, De
este modo, puéde moverse un envase 3 desde la plataforma 44 longitu-‘
dinalmente réspecto a la bodega, pasando de un transportadqr sin fin
a otro.

"Se apreciard, no obstante, que con el fin de estibar en-
vases en cada zona de estiba, es necesario disponer medios para trase
ladar un envase de un carril a otré. Eséos medios de transferencia
te 77 que forman dos lineas de transporiadores, unu a cada zdo de
una hilera transversal de transportadores sin fin 75. Coxmv puede very
se mds claramente en la fig. 26 los carriles f4 sobresalep de la su-

perficie orientada hacia arriba que presenta la cstructura del puent?

w0 7T sucdan con-i

(42

ducir un envase o embalaje de un trayecto entre carsiles a otro, se

»

i

m——ioy v o
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tadores 77 dispuestos uno en cada extremo de un transportador sin fif

75. Estos medios elevadores se describen también més lejos con mayor

detalile.

En las figs. 24 a 26 se ha representado una parte de un
trayecto definido por carriles que comprende uﬁ tr;nsportador sin fin
15 yjun par de transportadores 77 dispuestos respeciivamente en cada
extremo del transportador 75. Se ha representado asimismo una longi-
tﬁd de dos carriles-gufa 74. Cada carril T4 comprende un elemento ace-
na;ado en forma general de U, 78, directamente montado sobre la es-

tructura de puente D. Unos rodillos 79 van montados sobre unos ejes

80 dispuestos sensiblemente en posicidén horizontal, para girar em tor
no a un eje sensiblemente horizontal y para sustentar el lado inferigy
de un envase 3. Como puede verse mds claramente en la fig. 235, los

bordes longitudinales de la cara inferior de cada envase 3 estédn conﬁ

' formados con unas ranuras longitudinales en 4ngulo recto 81, cada ung

de las cuales presenta una superficie 82 sensiblemente horizontal
orientada hacia abajo y una superficie 83 sensiblemente vertical,
orientada hacia fuera. Los rodillos 79 ajustan con las superficies 8d.-
Cada carril-gufa T4 estd provisto tamtién de cierto nimero de oiros

rodillos 84 montados en los elementos acanalados T8 para efectuar ung

rotacién scbre un eje sensibiemente vertical. Los rodillos 84 ajus-

tan con las superficies 83 de un eﬁvase a fin de eliminar el movimiey
+to lateral del envase durante su pago longitudinal por la trayectoris
entre carriles guiadores, |
Cada transporte sin fin 75 comprende un par de cadenas
|‘paralelas sin fin 85 entre las cuales se extienden, a intervailc. re-
gulares a lo largo de las mismas, unas nervaduras 86. Las cadena; 85
sén accionadas al unisonc por un par de ruedas de engranaje 87 mon-
1tgdas gobre un eje motor comén &G6. El eje 88 es accionado, mediante
%

un engranaje reductor de alta proporcidn (no representado), por un




15

20

30

I

lunos rodillos 98a giratorios en torno a ejes horizontales y son en ger

“motor eléctrico de impulso rotativo elevado, 89. Lzs cadenas son guid

Edas'por otra parte poi unos engresnajes locos 90. Lu cara inferior de
cada envase (fig. 23) estd provista de un carril de extensién longi-
tudinal 91 qde eété conformado con ranuras 92, dispuestas de moéo que
cooperan con los elementos en forma de nervadura 86. Asi, mediante rop-
tacidn de las cadenas sin fin 85, puede moverse longitudinaimente un

envase 3.

ur

Cada transportador 77 comprende unas cadenas 92 construida

de modo similar a las cajenas 65 del transportador 75. Se han previsi

(&)

unas nervaduras 93 similares a las nervaduras 86 entre las cadenas 92§

¥

Las cadenas 92 son accionadas por un par de ruedas de engranaje motri

ces 94 montsdas sobre un eje molor comin dispuesto para ser accio
o ?

nado por un motor eléetrico 96. Lds cadenas 92 son guladas por unas

ruedas de engranaje locas 97. Cada transportador 77 comprende asimismp
- H
un par de otros carriles 98, uno de los cuales va dispuesto a cada lam

-do.externo de las cadenas 92, Los otros carriles 98 estdn provistos dg

neral de construccidn gimiler a los carriles guiadores T4.

El motor eldctrico 96, el eje motor 95, las ruedas de cade
na 94 y 97, las cadenas 92 y las nervaduras asociadas 93 y los carri-
les 98, van montados como una'séla unidad sobfe cuatro c¢ilindros 99,
uno de los cuales se hallé dispuesto bajo cada extremo de los Gos ca-
rriles-gufa 98. dada cilindro 99 contiene un pistéa (no representado)
.cuyo véstago 100 va fijado a un elemento inferior 101 de un bastidoxr
102 que va fijado a la cara inferior de la estructura del puente D.
Nediante conexiones por flfido hidriulico (no re resentadasila unidad
tque comprende el motor eléctrico 96 y las cadenus sin fin 92, junio
con los cilindros 99, pueden moverse nacia arriba, para desplazar en

sentido ascendente un envase 3 situado por encima. Bsta disposicidn

- ‘comprende el dispositivo elevador a que anteriormente nos hemos releri-

Lis
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~do, en relacién con los transportadores 77. Las nervaduras 93 se ha-]

talgunos ferrocarriles) que no presentan una superficie inferior conii

335511 '

1lan dispuestas de modo que ajustan en unas ranuras 103 formadas en
los carriles 104, dispuestos en dngulos ractos a los carriles longity-
dinales 91 previstos en la cara inferior de cada envase 3. Los rodi-

1llos 982 estdn dispuestos de modo gue corren sobre los carriles lates

rales 10% que se hallan situados, a cada lado de cada uno de los carri
les 104. 4si, como puede verse, los trausportadores 75 y 77 se encuen-
tran dispuestos para ajustar con las caras coincidentes del lado infg-
rior de cada envase, cualquiera que sea la difeccidn del movimiento
entre las cuatro.direcciones alternativas, que se precise dar al envg-
se, lo que-asegurard un contacto positivo entre los transportadores j

el envase.

Este contacto positivo se utiliza para mantiener los enva-
ses en su posicién de estiba, Cada motor é9 estd provisto de un freng
de disco magnético que asegura que el envase permanezca en una posi-
cién fija inmediatamente después de desexcitarse el motor. Se impide
que los envases oscilen en movimiento hacia los lados, cuando se en~-
cuantran en posicién de estibva o almacénamienfo por medio de los rodé-
llos 384,

Se ha previsto que el aparato para iz manipulacién de la & .:
carga que se incluye en la plataforma 44 y en cada nivel de sollado
dertro de la bodega pueda también utilizarse para el manejo de enva-

ses ordinarios de tamafio standard (tales como los que se utilizan en

gurada especialmente, como se ha ilustrado en la fig. 23. Con el Tin

—— v

A

de que puedan manipularse también tales envases ordinarios, se propo
ne el empieo de unas bases o enrejados de pequefia concavidad sobre
los que podrén montarse los envases comunes para su movimiento de cax-

ga y descarga en la plataforma 44 y su paso a la bodega. Cada clureja-

do estari formado con una superficie inferior similar a la que apare-
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rce en la fige. 23. Se prevén medics, ya sea en los envases, ya en 1law
i rejas para fijarréstas de modo desmontadle a las caras inferiores de
los envases. Cuando no s€ hallen en uso, pueden apilarse los enreja-
dos dentro de la bodega.

Pales bases o enrejados serdn también, como es natural,

particularmente dtiles para la menipulacidn de cargza a granel de pie

zas sueltas.

positivos para levantar y bajar cada uno de los transportadores 77

del 77 respecto al otro para efectuar el ajuste de uno y el desajus-
te del otro del 1ad§ inferior de un envase o un enrejado. asf pues,
podrd manitenerse normalmente el tranéportador 75 en posicién levante
da respecto a los tfansportadores 77, ¥y cuando se desee mover trans-
versalmente ol envase, podrd hacerse descender el transportaddr 5
para efectuar un descenso del envase sobre los transportadores TT ¥
un desajuste del transportador 75.

‘Quede entendido que la presente invencién no esté restri
glda & ser. utilizada a bords de bugues. De hechoy pusden emplearse
aparatos similéres al transportador de bajo nivel 5 y aparatos simi-
lares a los transportadores 75 y 77T, por ejemplo ea una nave de alma
cén 4.

Se ha previsto también que puede accionarse todo el sis-
tema eléctricamente, reguldndose el movimiento de los envases en ca-
da nivel de puente ¢ sollado por el cuadro central de control situa-
do sobre cubierta. Si se desea, puede obienerse un control indi;idua
de los cnvases en los distintos niveles proveyendo.al sistems de cen
ﬁros de mando separados en cada puente. Los traunsportadores 77 para

mover los envases itransversalmente pueden utiliszar o bien fucysa hi-

Aun cuando se han representado en las figs. 24 a 26 dis-l

respecto al transportador 75, se apreciard que sélo es necesario des:

plazar verticalmente uno de los dispositives del_transportadbr 75 o
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= drdulica (segdin descrito) o bien energla eléctrica, para elevar la 7]
unidasd a fin de permitir que la cara inferior de un envase deje li-
bre el carrile-gufa T4 y el trénsportado; 75. Si bien se ha prev%sto

la regulacién del movimiento de los envases 3, segin descrito mds

arriba, exclusivamente a bordo de un barco, totalmente independiente

del control de los envases en tierra, ha de quedar entendido que, me
diante una adecuada adaptacién podrfan ser regulados los envases en
tierra desde la cabina del operador 43, en el carro 17 del bastidor

de soporte.

En resumen, la Patente de Atrodiccidnque se solicita de-

berd recaer sobre las siguientes

<

i o AT
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1, Aparato para manipulacidn de envases que comprende un
plataforma dispuesta para ser situada en un nuGCOODOZO def*nldo por
wna egtructura 2 modo de bastidor que comprende una pluralldad de pi
s0g, dispocitivos concebidos para ser unidos en forma desmonﬁable a
la plataforms, destinados a elevar ¥y descender la misma hasta el pi-
§0 que se desez dentro del hueco, dispositivos montados en dicha pla
taforma para ajustar coan la éstructura-bastidor a fin de situér la
plataforma en el piso elegido, de modo que los dispositivos o elae
vacidn y descenso puedsn desprenderse de la plataforma, y dispositi-
vos @ontados asimismo en la plataforma para'tomar un envase 0 arti-
culo similar y para transferirlo al piso seleccionado dg la estructu
fa-bastidor. )

2. Aéarato segin la re1v1nd1caclén 1, en el que los me-
dios de elevac16n ¥y descenso estdn dispuestos para tomar la platafor
ma desde arriba, de modo que, en funcionamiento, cuando la platafor-
me se halla situada en el piso seleccionado de la estructurs-bastids
Y sostenida all{ mediante los é%spositivos de Tijacién, puedan levan
tarse del hueco los dis?ositivos de elevacién y descenso y alojarse
en una posicién alejada del espacio inmediatamente contiguo a la par;
te superior del hueco y ser descendldos nasta qaedar situados sobre
la plataforma..

'3+ Aparato segin la reivindicacién 2 en el que los me-
dios de elevacién y descenso comprenden una pluralidad de cables en
cuyo extremo inferior se hallan olspos1t1vos de enganche para unir

en forma desmontable ‘la plataforma a los cables, arrolldndose 1los exl

v

B ' ’ REIVINDICACIONES . -

trewos superiores de los cables sobre un tambor para levantar ¥y ba- .
Jar los cables por el interior del hueco,
4. Aparato segin la reiv1ndlcac16n 3y en el que se em=-

plean custro cables, los cuales estdn dispuestos poxr pares, estando
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“unidos los extremos inferiores de cada par & una barra elevadora res

guo a cada orificio de la plataforma, hay montado un dispositivo des
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pectiva que presenta espigones pendientes de la misma, dispuestos pa-

ra penetrar en unos orificios formados en la superficie superior de

la plataforma.

5, Aparato segin la reivindicacién 4, en el que, conti-

tinsdo 2 ajustar con el espigén de una barra élevadoré respectiva paza
unir ésta,.en forma desmoniable, a la plataforga. '
6. Aparato segin la reivindicacign 5, en el que el dispg
sitivo de ajuste del espiéén forma parte de los medios de fijacién d¢
la plataforpa. '
T Aparéto segin cualquiera de las reivindicaciones pre-
cedentes, en gl que los medios de fijacidn de la plataforma compren-
den una pluralidad de pernos accionados por solenoide dispuestos pars
efectuar un movimiento entre una primera posicién en la que una parte
de cada-perno se proyecta lateralmente haclia fuera dé la plataforma
para ajustar éon la estructura=bastidor, y una segunda posicidn en lg
que los pernos guedan alojadgs hscia el interior del perimetro de la
plataforma..
8. Aparato segdin la reivindicacidén 7 cpando'es confornme
a la reivindicacién 6, en el que cuando los pernos se hallan en sus
segundas posiciones, quedan dispueétoé para ajustar con los espigones
de las barras elevadoras. ‘ .
9., Aparato segin cualquiera de las reivindicaciones pre-
cedentes, en el que la indicads plataforma_esté provista de un medio
transportador que queda expﬁesto para ajustar con la cara inferior dej

un envase depositado sobre dicha plataforma.

10, Aparato segin.la reivindicacién 9, en el que dicho me

dio transportador comprende un elemento en forma de banda sin fin for

rmado con nervaduras gue se extienden transversalmente para ajustar cop
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~1la cara inferior del envase, y medios motores para accionar dicho
elemento en forma de banda & fin de mover el envase.

11. Aparato segln la reivindicacidén 10, en el que se
‘han dispuesto medios guiadores para guiar los envases durante sﬁ o=
vimieﬁto por los citados medios transportadores. )

12, Aparato segin las reivindicaciones 10 u 1ll, en el
que el indicado medic transportader comprende una cadena sin fin, en
granajes para accionar la cadena sin fin y dispositivos montados so-
bre la cadena para tomar y mover el envase o articulo similar.

13, Aparato segim cualgquiers de las reivindicaciones 9
a la 12,'cuando es conforme a las reivindicaciones 7 u 8, y que com-
prende la estruciura de pisosrmﬁltiples, provistos de un mecanismo
eléctrico que comprende contactos montados en cada nivel de piso, en
el mencionado hueco o-pozo de scceso, estando dispuestos dichos con-
tactos para entrar en contacto con unos contactos dispuestos corres-
-pondlentemente, situados sobre la lndlcada plataforma durante el mo-
vimiento de la plataforma por el hueco de acceso, siendo capaz el ne
canismo eléctrico de dicha estruptura de pisos miltiples de seleccio
nar previamente un nivel dado de piso, dé manera que, al ilegaf la
plataforma al nivel de Qiéo deseado, los contactos de ia estructura
de-pisos mﬁltiplés exciten el mecanismo elécgrico de la plafaforma
para accionar los solen01des, haciendd que los pernos agusten con lo

lados de 1la estructura de pisos multlples que definen el hueco.

14. Aparato segin la reivind caczén 1%, en el que dicha
estruétufa de pisos miltiples esfé provista en cada nivel de piso de
un medio transportador destinados a ajustar coﬂ un eﬁvase para con-
dueir al mismélpqr dicho piso. - '

15, Aparato segin la reivindicacidén 14, en el que la es

tructura de plsoo miltiples comprende oiro -medio iransportador dis-

puesto para conducir un envase transversalumente a la direccida de
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| medios elevadores comprenden una.pluralidad de cilindros de fldido a

16, Aparato segin la reivindicacién 15, en el que este
segundo medio de transporte comprende un par de elemenfos en forma dg
pandas sin fin formados con nervaduras de extensién transversal des-
tinadas a ajustar con la cara inferior‘del envaese, y unos medios mo-
tores para accionar los indicados elementos en forma de bandas, es-
tando situado uno de dichos elementos en forma de bandas en cada ex-
tremo del medio transportador citado en primer lugar.

17. Aparato segin la reivindicacidén 16, en el que se

han previsto medios para levantar dicho segundo medio transportador

a uns posicién elevada en la que el lado inferior de un envase situa
do sobre el segundo medio transportador mencionado. quede libre de
ajuste con el medio trangportador mencionado en primer luger.

18. Aparato segin la reivindicacién 17, en el que los

presién que poseen pistones en su interior y que estdn unidos al se-
gundo medio tiansportadoi citado, existiendo medios de suninistro de
fldido a presién a los indicados cilindros.

19, Aparsto segin cualquiera de las reivindicaciones
16 a 18, en que el citado elemento en forma de banda comprende dos
cadenas sin fin dispuestas en ﬁosicién paralela entre si, existien-
do unos elemen?os dispuestos transversalmente, que enlazan las cade-
nas entre sf, presentando cada elemento transversal una nervadura que
se proyecta hacia arribda.

20, Aparato segﬁﬁ cualquiera de las reivindicaciones
precedentes, cuando este aparato se halla dispuesto a bordo de un
barco, halldndose dispuesta la estructura de pisos miltiples dentro

de una bodega del bugque.

21, Se reivindica por ¥ltimo como odjeto sobre el que

-

ha de recaer la Patente de Tntroduccién que se solicita: "APARATO Pi-
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| RA MANIPULACION DE ENVASES";
Todo conforme gueda déscrito ¥ reivindicado en la presente
Memoria descriptiva que consta de veinticuatro péginés mecanografia-
das y dibujos adjuntos.
Madrid, 11 de Enero de 1,967

BERNARDO UNGRIA
PeDe
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