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PATENTE
DE

INVENCIOCON

por "APARATO PARA PRODUCIR SINCRONISMO DE FASE", a favor
de la firma estadounidense THE MAGNAVOX COMPANY, domici-
liada en 2131, Bueter Road, Fort Wayne 4, INDIANA (Estados

Unidos).

MEMORIA DESCRIPTIVA

Este invento se refiere a medios de sincronizacién,
y més particularmente a medios para sincronizar en fase el
movimiento giratorio de dos o mds dispositivos giratorios,
Con fines de ilustracidn, el invento se expone refiriéndose
a la sincronizacidn en fase de la operacidn de una unidad
receptora de un sistema de faesimil con la operacidn de uns
unidad transmisora de un sistema de facsimil; pero el invento
no se restringe a esta aplicacidn,

En el ejemplo antes citado de un sistema de facsimil

para transmitir scfiales de video desde un primer lugar a un
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segundo lugar o lugar remoto, para producir un facsimil impreso,
es necesario que la uwnidad receptorz esté sineronizada con 1la
unidad transmisora de modo que los transductores de impresidn
marquezt el mismo sitio en el papel de copia que el que estd
explorando en el original el transductor de lectura. Un sistema
de facsimil para reproducir a distancia documentos tales como
cartas, dibujos, colcos, ete., produce sefizles de video en una
banda de frecuencia muy baja, para que puedan ser transmitidas
por lineas convencionales de transmisién telefdnica . EL sistema
emplea un equipo "transceptor" que puede hacerse funcionar 1o
mismo como transmisor que como receptor.

Cuando la unidad transceptora ostd actuando en su

modalidad de transmisidn, los transductores captadores montados

sobre una estructura giratoria exploran Spticamente el documento P

original y emiten scflales de video reprosentativas. Las seﬁaleé
eléctricas de video se acoplan entonces actsticamente 2 un auri-
cular telefdnico convencional o se aportan de alguna otra manera
a lincas telefénicas convencionales para la transmisidn a otro
equipo transceptor quc actia en la modalidad receptora, en el
cval son desacopladas de 1los eleméntos convencionales de trans—
misidén telefénica y pasadas a transductores de impresidn, ILos
transductores de improsién estdn montados cn la misma estrugtura
giratoria que los transductores captadorcs y barren un trozo en
blanco de papel dc copia. Los transductorcs imprcsores son
actuados por las scfiales cléetricas de video procedentes de la

unidad transmisora para producir wn facsimil o reproduccidn
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del documento original sobre ¢l papel de copia.

Un método bien conocido para obtener orientacidn en
fase de un drbol de salida de un motor sinerdnico con alguna
rotacién de referencia incluye las etapas de escoger y comparar
primeramente la orivntacidn de fase del motor sinerdnico ¥y la
rotacidén de reforencia, v luego eancelar la scfial eléetrica
de entradn al motor sincrdnico para haccer que su rotor resbale
un polo sobre el estator, es dceir, rotroceda en el momento en
quc se cancela la sciial normal de corricnte alterna al motor.

Este procedimiento de comparacidn y resbalamiento
de polos ticnc la limitacidn de que no es mds exacto gue el
numero de polos estableeido cen el campo estacionario del cstator
del motor sincrémico. Asi, un motor sinerdnico de 40 polos,
como se usa corrientemcntc, seria exacto tan solc hasta 1/40 de
revolucidn, mientras quc la orientacidn de fase puede necesitar
ser exacta hasta 1/250 dec revolucidn. Otro inconveniente del
métode dc comparacidn y rosbalamicnto co qus, dado que el dispo-
sitivo usual de cscogimicnto (tal como un imdn giratorio y un
captor fijo) puedc efectuar solo una comparacidén por revolucidn,
el motor dnicamente pucde cambiar en un polo por revolucidn., Asi
pues, si el motor empozara casi 3602 desfasado, tendria gue
resbalar casi 40 polos y rcqueriria por ello ol ticmpo de 40
revoluclones para lograr tan solo la oxactitud limitada de
que cs capaz. Ademas, la operacidn de resbalamiento de polos
introduce errorcs pcqueiios e irreparcbles en la orientacidn de

un motor sincrdnicc, dc modo que la cxactitud es rcalmente ain

W vt
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menor de 1/40 de revolucidn o cuclquier ctra cifra representada
por el mimero de polos del motor,

El objeto de estc invento es, en consecuencia, csta-
blecer un aparato do sincronizacidn mejorado gque actie con
exactitud y rapidez,

Comforme al invento, sc crea un aparato para producir
sincronismo- de fase entre un primer y un scgundo miembros gue
son accionados giratoriamente por un primer y un segundo motor
eléetrico sincrdénico, en ¢l que el primer miembro estd dispucsto
para transmitir una sefial sincronizante al scgundo miembro, y
el segundo motor estd acoplado de modo dosconcctable a un actua-
dor intermediario provisto do medios para dstener el actuador
en una”posicién de referoncia, medios que responden a una sefial
sincronizante enviada dcsde el primer miembro cuando pasa por
wna posicidn de fase de refercncia soltando el actuador para
que sea girado por cl motor en sincronismc de veloeidad y do
fase con cl primer micuwbro, y medios para acoplar el actuador
giratorio al segundo micmbro cuando el nctundor asume wna orien—
tacidn de fase predeturminada respeeto al segundo micmbro.

Lo exactitud de cste aparoto cstd determinada por
la fraccidn de revolucidn con que ¢l actuador puede scr acoplado
al motor. Utilizando para estableccr cstc acoplamiento, por
cjemplo, una concxidn ds trinquotc y rueda dentada, no hay di-
ficultad para lograr uma exactitud de 1/250 de revolueidn.

Por otra parte, existc sincronismo dc fosc inmediato del actua-

dor, y tan pronto como dstc se acopla al gegundo miembro, el



5.

10,

15.

20,

25,

-5

335503

segundo mierbro es accionndo on sincronismo de fase. De
preferencia, sin cmbargo, no todo s3 confia a que cste sin~
cfonismo se raalice en respuesto a unn sola scfial sincroni-
zantc, con cuyo objetc cl aparato pucde ocstar caracterizado
ademas en que los mcdios parn dotsmor ol actuador comprendan
un clemento de paro quc normalmentc asume una primera posicidn
cn ¢l trayceto del actuador y mcdios para mover el clemento de
paro apartindolo del actuador durantc cada scfial sineronizante,
por 1o cual ¢l actucdor cs dctenido sicmpre nccesariamente en
la posicidn de refcroncia si no cstd cn sincronismo de fase
con ¢l primer miembro y ¢l actuador pucdc girar continuamente
tan solo cuando llcogan las sufiales sincronizantes al pasar

el actuador por la posicidn de rofcrcncia.

Cuando cl actuador gira, gira desde luego a la veloci-
dad sincréniea. Para evitar cl choque exccgivo cuando ¢l actua-
dor sec acopla al segundo micmbro, sc prcficre incorporar otra
traycctoria de impulsidn cntre ¢l motor ¥ ¢l segundo miembro y
disponcrla para impulsar cl sesundo micmbro o velocidad que
difiera algo dc la vclocidad sincrdrica cuands cl segundo miem-
bro no cstd sicndo impulsado por ¢l actunder. Esta otra trayec-
toria de accionamionto pucde interrumpirsc cuando sc¢ acciona el
segundo miembro a veloeidad sinerdnica por medio de un embrague
centrifugo, de profcrencia un embrague de friccidn incluido en
un tren de engranajes cpiciclicos, cuyo ¢fiebo consiste en hacer
que cl embraguc gire por dcbajo de la velocidad con que se ¢ngan-—

cha cuando cl segundo micmbro gira a la velocidad sincrénica.
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A continuncidn sc describe el invento con mds detalle
a titulo de cjemplo, haciendo referencia a los dibujos adjuntos,
en los cuales:

la Figurs 1 os una combinacidén de un diagrama de
conjunto y una viste dc porspecetiva do un sistoma de facsimil
en el que puede usarsce ¢l inventos

la Figura 2 cs una vista frontal dc un transceptor
emplcado en ¢l sistema dc la Figura 1s

la Figura 3 es una vista desgajada do una primewya
modalidad del inventos .

la Figura 4 os una clevacidn de la modalidad de la
Figura 33

lo Figura 5(a) es un diagrame de conjunto del sistoma
cldetrico para csta modalidnds

la Figura 5(b) es una grafica gue muestra la actua-
cidn de los elementos represenindos on la Fig. 5(a)s

la Figura 6 ¢s5 una vista frontel do una segunda moda-
Jidad del inventos

la Figura 7 cos una elevaeidn lateral, parciclmente
en seccidn por la linca 4-4 dc la Figura 63

la Figura 8 es wna eluvacidn de la parte postcrior del
mecanismo ropresentado on la Figura 6, tomada por la linca
5-5 de la Figura T3

la Figura 9 es una vista de detalle de wna parte de
la Figura 8;

la Figura 10 es una vista en scceidn por la lfnea
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10-10 de 1la Figurc 9;

la Figura 11 es uno elovacidn frontal, en detalle,

‘de una porcidn de la Figurn 6;

la Figura 12 es una vista en perspectiva, detnllada,
de una poreidn de la modalidad de la Figura 3; y

1la Figura 13 es una elevacidn frontal, en detalle,
de una porcién de la Figura 12,

Con referencin a las Figuras 1 vy 2, un sistema de
facsimil 10 estd adaptndo para transmitir las sefinles de facsgi-
mil o de video por medio de wna linea convencional de transmi-
5idén telefénica 14,

El sistema de facsimil 10 emplon dos transceptores 12,
cada umo de los cualcs ticne una base 16 y una plotina semici-
lindrica 18 montada en 1a base. Cuando ol transceptor 12 cstd
actuando en modaliad dc transmisidn, el documonto original que
ha de copiarse se coloea sobrec la platina 18 ¥ se hacc avanzar
“axdlmente por ella, Cuando ¢l transceptor 12 estd zctuando en
la modalidad de rececepeidn, sc coloca sobre la platina 16 papel
de copia en blanco y sc le hace avanzar oxilmente por ella en
sincronismo con el documento en la unidad transmisora,

Las partes de movimiento mecdnico cstdn montadas en
un bastidor 20 situado delante de la platina 18. Estas partes
incluyen un motor impulsor 22, un angranajc reductor de veloei-
dad (no representado), un embraguc sincronizente 24 y wna cula-
ta giratoria 26, La culata 26 sc acople al motor 22 por medio

del cmbrague 24 y es impulsada giratoricmente cntorno a un
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ejé 29 coaxil en escncia con la platina 18,

Un par de transductores captores 30 estan montados en
los lados diametralmente opuestos de la culata 26 para explorar
un documento sobre la plotina 18 a medida que gira la culata 26,
Los transductores captores 30 pueden ser de cualquier tipo apro-
piado para explorar el documento original y producir una sefial
de video de banda de base. Cada uno de ellos puede comprender
una célula fotoeldctrica que responda a l1a cantidad de luz
reflejada por el documento. Unos espejos parcialmente elipsoides
32 enfocan la luz de una ldmpara 34 adyacente al centro de
la culata 26 sobrc el documento, para formar una mancha bri-
llante de luz intensa sobre el documento en ¢l campo de visidn
de las células fotocldetricas.

En los lados diametralmente opucstes de la culata 26
estin montados también dos transductores impresores 36. Estos
transductores 36 estén dispucstos en dngulo recto respeeto a los
transductores captor.s 30, para oxplorar un papel de copia sobre
1la platina 18 en desfase de 902 con los transductores captores
30. Los transductores impresorcs 36 pucden scr de cualquier
variedad que sc desee, por ejemplo cada uno de ellos puede
incluir un estilete 38 que ejerza una presidn proporcional a la
amplitud de la scfial suministrada al transductor., ELl estilete 38
se desliza scbre un material sensible a la presidn, tal como
una cinta entintada o papel carbdn que cstén sobrepucstos al
papel de copia, pora asi producir sobre $1 uma marea proporcio-

nal a la sefial.
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Los transductores 36 estdn conectndos a anillos colec-

tores 40 quc se hallan con contacto con oseobillas 42, mientras

© que los tramsductorce 30 cstdn acoplados dpticamente a una

cdlula fotoeldetrica ecetacionaria. Ias oscobillas 42 y la célu~
1a fotoeldetrica ostén on commicacidn con un sistema modulador
de frecuencia., Bl $ransceptor 12, que actla cn modalidad de
transmigidn, tienc su célula fotoeldctrica consctada a un
modulador de frocucncia 46. A titulo de ejemplo, la sefial
modulada puedc varior cntrce unos 800 ciclos por segundo y unos
3200 cieclos por scgundo. Un igualizador 48 compensa, por 1o
menos en parte, las distorsiones de frecucncia, de fase y de
amplitud que se producen en la linca dc transmisidn. Un acopla-
dor aclistico 50 cata concetado a la salida del igualizador 48
para acoplar, por medio del auricular 52 dc un teléfono 54,
las sefinles igualizndas dc frecuencia modulada a la 1linea de
transmisidn 14.

El transceptor 12 guc actia en modalidad recep-
tora estd acoplado a la linca por medio de un teléfono 60, el
auricular 58, un accplador 56, un igualizador 62, una combi-
nacién de limitador/=mplificador/filtro 64 (que limita la
amplitid de la sefial a un grado comstanitc y climina asi cual-
gquier modulacidn esnirca de la amplitdu procedente de la sefial),
un desmodulador de freccuencia 66, un amplificador 68 y un
filtro dc¢ paso bajo 70, Un conmutador de dos polos T2 conccta
el filtro 70 a las cscobillas 42 o a un eleetroimdn 130 del

embrague. Durante ¢l funcionamiento ncrmal, ¢l conmutador 72
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se ajusta de modo que los tronsductores de impresidn 36 reciban
1a sefial de banda dc base procedents del desmodulador 66, para
userla en la produccidn de uwn facsimil del documento original,
en tanto que durante la sineronizacidn el electroimdn 130 reci-
be la sefial dc banda de basec.

El motor impulsor 22 cs nccesariamentc del tipo
sinerdnico. Tal motor utiliza una entrada do corricnte alterna
v marcha con velocidad constante, que cstd doterminada con
exactitud oxclusivamente por la frecuencin de la energia impul-
sora, Asi pues, si las sefinles do 1a cnergia impulsora suminis—
tradas al motor 22 del transmisor y al motor 22 del receptor -
tienen la misma frcecucnecia, los transductores 30 y 36, tanto
en la unidad de transmisidn como on 1z uvnidnd de recepeidn,
girardn con le misma velocldad angular., 3in cmbargo, pare
mantoner la necesaria coinecidencia entre el facsimil impreso
por el receptor ¥ el documento original explorado por el trans-
misor, la posicidn de giro respecto a los documentos de los trans--
ductores impresorcs 36 debe sincronizarse con la posicidén de los
transductores captores 3C. Mas particularmente, cada vez que
un tronsductor captor 30 inicia una cxploracién a través del
documento, un transductor impresor 36 dcbe iniclar una explora-
cidn correspondiente o través del papel en blanco.

Durante el funcionamiento normal, los embragues sin-
cronizantes 24 de ambas unidades, la ‘transmisora y la rcceptora,
permonccen cerrados de mancra que las culatas 26 de ambas

unidades, transmisorz y reccptora, marchen con velocidad sinecrd-



54

10.

i5.

20.

25,

nieca. Sin embargo, ol principio de una transmisidn y antes de
iniciarse la operncidn normal, s&¢ accionara el embrague sincro-
nizante 24 de la unidnd receptora parn variar la relacidn angu~
lar de la culata 26 en la unidad roceptora hastn que estén
sincronizadas las culntas 26 transmisora y rcceptora.

Este embroguc 24 cstd acoplado al motor impulsor 22
por un tren de engrontije 74 reductores dz la velocidad, el cual
Se exponec en la Figura 7 y consta de un estator oxterno 74,
un rotor de cntrada 78 y un rotor ds salids 80. Fl tren de en—
granajce 74 rcduce 12 velocidad del motor 22 hasta una veloeidad
sinerénica dol ordcn de 90 revoluciones por nminuto,

Dentro dol embraguc 24, como cparcee on las Figuras 3
¥y 4, un par dc cngranajes impulsorcs 82 y 84 ostdn fijados
directamente al arbol de salida 81 del rotor 80, para girar a
la velocidad sincrdénica reducida. EL embrague 24 incluye dos
traycctos dc impulsidn separados, el primero de los cualcs es
accionado por el engrecnaje poquedio 84, miontras ol segundo 1o
es por el engranajc grande 82, La finalidad del primer trayec-
to impulsor cs neclurar la culata 26 hosta wna veloeidad angular
justamente por dcbajo de la voloecidad sngular de los cngranajes
82 y 84, Ia finalidad dcl segundo trayeeto impulsor es asumir
1a taren del primer troyecto impulsor despuds gue la culata
26 ha sido asi accloerada ¥ cfectuar 1a sincronizacidn exacta
de velocidad y fase de las culatas 26 transmisora ¥y recceptora.

Cada uwno de 10s troycetos impulsorcs termina en wn

portador 86, quc cs un disco montade pora girar con la culata
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26. Una parcd cilindrica 88 cstd fijada ol portador 86 por uma
disposicidn 89 dc orejo ¥ tornmillo, ¥ sc cxticnde en distancia
suficiente hacia delante desde el portador 86 para circundar
los engranajes 84 y 82,

El primer troycecte impulsor incluye una pluralidad de
engranajcs que cstdn montados on el portador 86 para girar con
61, Un mufién 92 estd fijado ~ la parcd tcrminal 88 y lleva
un pifidn 94 que cngrana con ol engranajc pequefio 84, Un engrona~
je mayor 96 cstd montado en ol mufidn 92 y conectado alrpiﬁ6n794.
Estos engranajes 94 y 96 pueden girar libromente entorno al
ejo del mufidn 92 sin imponcr par de fuerzn suficiente para hacer
girar el portador 86.

Un cmbraguc deslizantc 98 estd montado en el portador
86 ¢ incluye un disco grincipal 95, gquec ticnc un cngranaje
pequefio 100 montado para girar con el disco principal 99 y que
engrana con el engrancijc grande 96 del muiidn 92. Fl gngranaje
deslizante 98 que aqui e represcnta es de la variedad rcgida
contrifugamente. Mis particularmente, ol ongranaje 98 incluye
el mufidn 101 y una coja extorna 102 gquc estl fijada directamento
al portader 86, Un por de pesas centrifugas 104 estd montado
pivotantemente cn el disco prineipal 99, dentro de la caja 102,
y oscila cntorno a cspigas de montajc 105 bajo el impulso de
muelles 106. Las supncrficies externas de leos pesas 104 son en
csencia semicilindricas y cstdn adaptadas para moverse contac—
tando y doscontactendo con la superficic interna eilindrica 108

de la caja 102, Los 2lementos de muellc 106 cargan normalmente
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las posas 104 on dirceccidn radial hacia dentro, para mantencr cl

extorior de 1las pesas 104 scparado de lao suporficie cilindrica

108. Sin embargd, cuando la velocidad de rotacidn de las pesas

cxcede de un valor prodeterminado, la fueorza centrifuga de las
pesas girntorias 104 venee la tonsidn del mmelle 106 y hace
que la superficic cxtorna de las pesas 104 contacte desliza-
blomente con la superficic cilindrica 108 del interior de la
egja 102, Un embraguc envuclito de exceso de carrera 103 asegu-
ra que cuando el portador 86 entra en sincronizacidn con el
engranaje pequeiio 84 la increis del freno contrifugo (las pe-
sas 104) no pueda repercutir en el engranajc pequchio 84.

Pucde verse asi que cunndo las pesas 104 giran por
debajo de una velocidad critica, no hay friceidn o apenas si
1la hay con la suporficic interna 108, Sin czbargo, cuando la
vcloecidad de rotacidn pasa por oneima de la velocidad eritica,
el contacto deslizante que resulta cnitre las pesas 104 y la
caja producc un arrastre friccional grande, gue sc opone a la
rotacién de las pesas. Este arrastre friccional inpone una
fucrza de movimiente giratorio al portador 86, hacidéndolo girar
con ¢l engranaje 84, Al mismo tiempo, sin ombargo, la gran velo-
cidad del motor 22 no so impone subitamonte al portador 86 ¥y
al tambor 28 del transductor, de modo que los clementos gira-
torios del transcepitor 12 (y en especial los transductores 30
¥ 36) no resultan dafiados ni desalineados por el choque de un
arranque subito cada voz que so utilizan,

Sicmpre que ol segundo traycetn impulsor no actie

sobrc ¢l portador 86 y quc ¢l portador 86 csté libre para girar
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respecto a los engranajes 82 y 84, el cengremaje impulsor 84
horéd girar el pifin 94 y cl engrannje 96. EL engramaje 96 hara
girar entonces ¢l ongramaje 100 del cmbraguc, cl cual hace girar
el disco 99 y las posas 104 del embroguc centrifugo 98. Sicmpre
que ol engronaje 84 csté giromdo a la velocidad sinerdnica del
rotor 80, las pesas contrifugns 104 sordn impulsadas con una
veloeidad mayor que la de su velocidad eritica, de mancra que
serén impelidad contra la supcrficie 108, El arrastre friccio-
nal resultante cn ¢l cmbrague 98 impondrd un par de fuorwa que
hard que el pifién 94 y cl drbol 92 scan girados respecto al oje
de control 26-91 dsl embroguc por ¢l cngranaje impulsor pequcfio
84, BEste, a su vez, hard que el portodor 86 girc con veloci-
dad gradualmente crceicnte, junto con los cngranajes impulsorcs
82 y 84, Las rolacioncs de tronsmisidn en ¢l primer trayccto
impulsor y las tensisnos del muclle 106 en ol embrague contri-
fugo 98 estan calculadas para impulser el portador 86 con una
velocidad que dificrc de la velocidad con que gire el engranaje
impulsor 84 o el moter. A titulo de ojemplv, el portador 86
pucde cstar girando o velocidad mis lenta, que sea del orden
del 90% do la velocidad angular decl cngranaje impulsor 84. hsd,
un punto on el portador 86 o la pared cilindrica 88 tenderd a
retrasarse de un punto correspondiontc en el ongranajc 82, a
nedida que ambos giren, En otras palabras, pucde verse que
siempre quo ol portader 86 cstd girando a velocided mds lonta
por efeeto del prinmcr trayceto impulscr, 1a rclacidn de fase

0 la oricntacidn cntrc ¢l portador 86 y ¢l cngranaje grande 82
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anbiard lentamenta. Dado que ¢l cngranaje impulsor grande 82
narchn con la velocidad sinerdnica, 1n relacidn de fase de la
culota 26 ¥ 1la mesa giratorin 28 serd ruy ccreana a la posicién
sincrdnica, por? retrasdndosc gradualuonte respecto a ella.

5e El sepunds trayecto impulsor conceta cl engranajec
impulsor grandc 62 (alszunas veecs indicado oqui como cngranajo
{ndice) dircetamentc c¢on el portador 86, Ac modo que ambosg
giran concctados y sc monticne asi wna fasc constante entre
el engrancjc grandc 82 y ol portador 86 sin ningin resbolamicn-
10. to, En 1a nmodalidad agquf reproscntada del invento, cl segundo
trayecto impulsor incluyc un mccanisno o actuador 110 de garra
doblo, que ¢cs%a nontado coaxilmente cen logs ongranajes impulso-
res 82 y 84 y ol portador 86 y que actia para lograr una conexidn
A rigida entrc ¢l engr-majc 82 y la pared cilindrica 88, El extro-
15. o interno del mceanismo do garra doble 110 incluye un cojinete
111 (en 1la Figura 3), que puede cstar dispucsto a cualquier lado
del engranajc 82 y catd montado giratorinomente sobre un cubo
coaxil con los engronajcs impulsorcs 82 y 84, de manera que el
actuador estd ocisso sobre cl arbol de sntrada 81. E1 nccanismo
20, 110 incluye un brazo 112 que sc proyecta hacia fucra en direceidn
a la postafia 90 del portador 86.
Un par ¢ garras o trinquetes 114 y 116 (quz se ven
de 1la nejor manera cu las Figuras 3 ¥ 6) estin montados pivo-
tantemente en 113 sobre ¢l extremo exbtcrno del brazo 112, El
25.  primor trinquete 114 incluye un borde o puntc de contacto 118

quc on la modalidad de la Ficura 3 aparocce on forme de cufia,
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niontras que cn la Pigura 6, en rorsidn diforente, aparece como

una espiga. En ombos casos, el borde de contacto 118 estd

cargade por un muclic 115 que lo impulsa a una primera posiciin

para encajar ontre un por de dicntes adyacontes 120 del engra-
5. naje 82 y trabar cl trinquete 114, y por tanto fodo el actua-

dor 110, en el cngrancjc inpulsor 82, Cuaﬁdo se alza el borde

o la espiga 118 sacdndolo dz los dientcs 120 para llevarlo

a su segunda posiciin, ¢l engranajc 82 queda libre para girar

respecto al actuador 110 y taubién respecto al portador 86.

10, El segundo tringuete 116 estd tambidén montado pivotan-
temente para moverse cntre dos posicionce cxtremas: una prinera
posicidn en 1la gquc su punto de eomtacto 124 toca con la pared
cilindrica 88, y unes segunda posicidn doseonoctad&.rUna oreja
122 del trinquete 116 estd adaptada pars deslizarse sobre el

15, primer tringuete 114, y un muelle 117 carga ¢l trinquete 116

para que la oreja 122 sce nwcve hacia ol princr tringquete 114,

Asi pues, sicmpre que ¢l primer tringucte 114 se mucve hacia

su segunda posicidn (o posicidn desconcctadn), el segundo trin-

, guete 116 es forzads a cntror en su segunda posieiln.

20¢ El borde o cspign de contacto 124 se sitda de modo

que cobalguc sobre la pestafia frontal 90 de la pared cilindriea

88. En la pestafia 90 sc hallan uno o dos mecanismos de retén

para prender vy retercr ol borde 124 y asi trabar el tringuete

116 en el portader 86, (Dado que los transductores 36 sobre

25. el tambor 28 son iddénticos y rceiben 1los mismas sefinles de

llegada, su funcionamicnto no se altera por un desplazamiento
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de fasc de 1802 hacis ntrds o hacia adelante. Por otra parte,

el uso de dos mceanisnos do retén 128 reducc la “caza', o dis-
tancia y tiempo del primer trayccto de impulsidn, en la mitad).

Cuand> ¢l mriacr trinquete 114 pasa a la primera
posicidn (ropresentada por las lineos cruwadns cn la Figura 11),
cs trabade cn el cngronnje impulsor 82 y gira con 81. Siempre
que el primcr trinquete 114 ostd en ceba posicidn encajada; 1a
orcja 122 se deslizao haecia abajo por la carga del muelle 117,
de modo que ol borde de contacto 124 se deslizma contra la parcd
cilindrica 88 y es detenido por cunlquicra de los mecanismos
dc retén 128 con qus tropiesa primeramente,

Se ve quo cunndo el primer tringucte 114 estd trabado
on el engranaje 82 y el scgundo frinquets 116 estd trabado cn
la parcd cilindrica 88 del portador 86, ol sagundo trayceto de
impulsidn hace que ¢l portador 86 gire o la misma velocidad
que el engranaje 82 y sc mantenga asi ontre cllos una orienta-
cidén constante de fasc.

El ftringueto 114 se cambia wntre sus posiciones de
encaje y desencaje por modio del solenoidce 130, que csta montado
en una posicidn fija junto a los cngrenajes roductores de velo-
cidad 74. Una armadurs 134 (que algunas veecs se llana aqui
gatillo o brazo alzador del tringuete) cetd montada pivotante-
mente en 131 junto al clectroimén 130 ¢ incluye una porcidn
que se halla junto al nueleo 132 del clcetroimdn.

Cuando ol clectroimdn 130 : no estd encrgizado, un

rnuelle 135 carga la scrmadura 134 impulsdndola a una posicidn de
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eneaje gue sc representa con 1ine ortinuas en la Figura 11 ¥y
en la que unn brida 136, situada para contactar con el extremo
del primer trinquete 114, permite que el trinquete se trabe con
el engranajec 82. Cuzndo el elecetroimin se encrgiza, la brida
136 alza el tringuetbe saedndolo del encaje,

Ia brida 136 del extremo de la armndura 134 esta
inelinada, Cuando el actundor 110 cstd girondo con el engranaje
82, el trinquete 114 contacto con la brida inclinada 136 y es
alzado, para forzar a ambos trinquetes 114 y 116 a la segunda
posicidn o posicidn desconectada, Esto desconecta el actuador
110 tento del engrannje impulsor 82 como del portador 86, de
1nodo que no se aplica ninguna fuerza al actuador 110 salvo la
de la propia brida 136, que tiende o retcner el actuador 110
en una posicidn fija. A causa do que ol actuador 110 no puede
encaramarse por la brida inclinada 136 y pasarla, la encrgiza-
cidn del electroimén 130 hace que el actuador 110 se detenga
en alguna posicidn exacta, ropresentada como la posicidn ver-
tical en la Figura 11, Al mismo tiempo, el portedor 86 sc
desconeccta del cngrancje irmpulsor 82 y es sccionado por cl
primer trayecto impulsor,

El aparato de cste invento ticne uma "eaza" o tiempo
de orientacidn de fusc mucho mds viva quc la de cualquier otro
sistema de la practica antericr, a cousa do que la brida 136
(Figura 11) (o cualguicr dispositivo desconcctador gue se utili-
ce cn la realizacidn del invento) no solo desconceta el scgundo

trayecto impulsor para pormitir quo s¢ produzea el resbalaniento
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de fase, sino que tombién detiene el actuador 110 y lo mantiene
presto en la posicidn exacta en que deheria estar cuando el
electroiman 130 sc decsenergiza brevemente para dejar que encajen
los trinquetes 114 y 116. Después de 1ln descnorgizacidn del
clectroiman 130 en respuesta o una sefial procedente del trans-
ceptor 12 en modalidnd de transmisidn, el trinquetc 114 se traba
con el engranajc 82, cn oricntacién apropinds con ol transduc-
tor 30 quc estd transmitiondo on modalidnd de transmisidn.
Entonces solo haocc falta que ¢l embraguc actie en el primer
trayecto impulsor hasta que el trinquete se haya deslizado,

a lo largo de la pestaiia 90, hacia dentro de uno de los retenes
124, para que €l transductor 36 en modalidnd de recepeidn quede
Srabado cn fasc.

Considorando la operacidn con mds detalle, cuando
ambos transceptoroes cstan listos, se ponen en morcha sus moto-
res 22, Los intcrruptorce 44 y 72 de las dos unidades son de
la varicdad de rotardo do tiempo y hacen que las dos unidades
pasen inicialmente por un periodo sincronizonte. Durante el
periodo sincronizante, el embraguc 24 dc la unidad transmisora
actia por medio del sezundo trayecto impulsor y la culata 26
es conducida 2 la velocidad sincrénica.

En ol bastidor 20 ostd montado un intorruptor 137 de
carrera de retroceso, para que responda al paso de un actuador
139 llevado por la culata giratoria 26 (véase la Figura 5(a) ).
El interruptor 137 hacc quc la scfial de banda de base sea con-

tinua durante ¢l pericdo sincronizante, salvo durante la ca-
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rrera de rotroceso de los transductores captores 30. Lo sciial

recibida y desmodulada es una secfial continua que se cambia so-
lamente cuando los troansdictores captorces 30 del transmisor es-
t4n pasando por 1~ carr.ra de roiroccso (es decir, en el breve
intervalo en que un transductor 30 acaba de cesar en la cxplora-
cidn, micntras el otro transddctor 30 todavia no ha empezado
la exploracidn), oen cuyo momcnto sc¢ recibe un impulso cincroni-
zante, ¢l cual es cnviade por cl interruptor de rctardo 72 a un
reléd o interruptor clcctronico (no representado) que rige el
electroiman 130. Todo el tiempo que la sefial negra se prosigue,
el amplificador de impresidn 350 monticne ¢l electroimén 130
encrgizado, de maners qu sc clerre la compucrta mécdnica. Sin
cmbargo, en los breves intervalos en que la sefial se vuelve
"planca", el amplificador de improsidn 350 desonergiza cl elec-
troimdn 130 para hacer gue los trinquetes 114 y 116 permanczean
encajados si pasan en aquél momento o para dejarlos que encajen
si estdn sicndo retonidos por la brida 136.

Asumiendo que los trinquetes cstén oneajados pero que
no se haya estableecido todavia ol sincronismo de fasc, el actun-
dor llegard a la bridn 136 cstnndo todavia on la posieidn repro-
sentada por lineca dc trazos en la Figura 11, Entonces sc desen~
cajaran los trinquctes y ol actuador serd detenido en su posi-
cién de refercnecia, 1a posicidn vertical. Cuando se reciba el
siguiente impulso sincronizante, la brid: 136 bajard, en trin-
quete 114 sc encajard y ol actuador 110, por consiguiente, deberd

girar en sincronismo dec fase, ya que partid de la posicidn de
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peferencin en el momento dec la sincronizacidén. BEn general,

gin embargo, ¢l micmbro 86 no estara en sincronismo de fase pero,

. o . » 2 .
dado que solo cs conducide al 90% de su velocidad sinerénies por

v &1 primer trayecto impulsor, ¢l trinquetc 116 se enganchars con

“uno de los retenes 128, ¢l scgundo trayecto impulsor se comple-

tard y <1 micmbro 86 habrd logrado el sincronismo de fase, Lucgo,
los impulsos sincronizantes deben llegar procisamente cuando el
actundor 110 aleanza 1o brida 136, y la bajada de la brida 136
tendrs el efecto de no pormitir que los tringuetes sc desencajen
a causa de ¢llo, do modo que cl miembro 86 scrd conducido conti-
nuamente en gincronismo de fase,

Sc apreciars que las orientaciones do fase de los
miembros 86 cn las dos unidados sc hallon apnritadas en 9092,
o causa de ln diferentc disposicidn de los tionsductores 30 y
36. Esto no es un punto importantc, sin cub-rgo, en cuanto
concierne al funcionamicnto del invento y solo rcquicere que los
ratenes 128 ostdén corroctomente situados ¢n las dos unidades.

Se aprceinra tombidn de que ¢l hecho do que cxistan
608 posicioncs dc sincronismo de fasc apartodos cn 180¢ carece
de significado fundamental y meramente roguicre duplicar cicrios
partes del aparato. Parn no complicar 1o claridad expositiva
de las reivindicncioncs ancxas, en ellas ge hace refaroncin en
todas partes a unc soln posicidn dc sincronismo de fase y no se
alude a la duplicceidn de partess pero debe cntonderse claramen~
te que tal desarrollo dcl invento, segin sc ejemplifica com las

modnlidades que aguil sc describen, estd comprondido dentro del



54

10,

15.

20,

25,

- 22 o

335503

dmbito de las reivindicaciones. Naturalmente, este desarrollo
puede extenderse nas alld de dos posiciones de sincronismo de
fase, a tres o ain mds: -

Mientras el miecmbro 86 no es conducido a velocidad
sinerdnica por ol actuador 110, cs conducido a 90% de 1a veloci-
dad sincrénica por el primer trayccto impulsor, y de ahi que
cuando el tringuete 116 no estd trabado en uno de los rctenes
128 no cxista choque excesivo., Esta marcha a velocidad nds lenta
sc preduce porquc el tren de cngranajes epiciciieos 84, 94, 96
y 100 conducc ¢l miembro do cmbraoguc contrifugo 105, que lleva
las pesas 104, con velocidad suficicnte para impeler las pesas
contra la supcrficic 108. Sin cmbargo, este trem de ongranajes
es tal que, cuando ¢l micmbro 86 es conducido a velocidad sincrd-
nica, el micmbro de cmbraguc 105 gira por debajo de su velocidad
critica y las pcsas 104 sc scparan de la superficie 108 por
accién de los rcsortes 106,

A1l final de la fase sincronizante, normalmente un
intervalo de unos 10 2 20 scgundos, los intcrruptores de retardo
44 y 72 dc¢ las unidad:s recoptora y transmisora cambian de su
modalidad "sincronizante® o la modalidad rogular "transmisora
¥ "rceeptora", dc mods que los transductorcs captores 30 del
transmisor empiczan o tronsmitir las sciialos de video y los
transduetores impresorcs 36 dc la unidad recuptora cmpiczan a
producir un faesimil del documento. Dado guc los motorcs conduc-
tores 22 son dcl tipc sincrdnico y doriven sus scfiales de impul-

.7 . . . )
sidn ceencialmente deo 1los mismos controles, continuardn actuando



- 23 -

335503

sobre una base sinerdnica, de modo que el funcionamiento del
receptor se sincronizard luego con el funcionamiento del trans—
- misor.

o,

N Con referencia a la Tigura 5a, 1la parte del sistema
5, del transceptor 12 que se ocupa del funcionamiento del embrague
de fasc de este invento tiene como una caracteristica el uso de
muchos de 1los mismos componentes tonto en 1o modalidad transmi-
sora (parte superior de la Figura 52) como cn la modalidad recep-
tora (parte inferior de la Figura BQL. Adomds, algunos de estos
10, componentes se usan tambidén en otras partes del sistema, de modo
gque sc realizan ulteriorcs cconomias., Un solo interruptor térmi-
co de retardo 300 sirve para proporcionar alrcdedor de 15 a 20
segundos dec tiempo parc sincronismo de fasc del fronsmisa y el
roceptor, antes de que un cquipe tronscepsor 12 empicce realmen-
15, +tec a transmitir o rccibir, Un torminal 302 del interruptor 300
esta derivado a tierrz, miontras gu2 ¢l segundo terminal 304
csta coneetado a travds de los devancdos 306 de un reld 308 a
una linen de suministro de potencia 310 proccdente de un amplifi-
cador de impulsidn 312 cuc estd comectadoe para alimentar el motor
20, de exploracidn 22, El amplificador 312 dcl motor de explora-
cidn sc pone on marcha iniciolmento por unn sciinl procedente de
un circuito 314 de contrnl del arrangue cn cada transceptor 12,
El relé 308, por medio de la concxidn mcednica repre-
sentada por las lincas de trazos 316, lanza trcs concetatos mévi-
25, 1les diferentos 320, 330 y 340 cntre dos jucges diferentes de

polos 322, 332, y 342 y 324, 334 y 344. E1l contacto 320 cstd
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conectado dircctamente o ticrra, mientras el polo 322 estd
conectado al devanado 306 y el polo 324 esta conectado a un
resistidor deo caldeo 326 del interruptor tdrmico d:¢ retardo 300.

Cuando los corntactos del relé se hellan on la posicidn
representada cn la Pigura 52, los equipos transceptores 12 cstdn
conectados para producir sincronismo de fasc y la potoneis proce-
donte dol terminal 310 pasa por ¢l resistidor de ealdeo 326 ¥y
por el contacto mévil 320 a ticrra. Por otra parte, un contacto
m5vi1 328 de cada interruptor 300 pcrmonccee abierto hasta que el
resistidor 326 ha producido la contidad critica de calor. En
este punto el contneto 328 se cierra, hacicndo que pase corricn-
tc de 310 por el devanando 306 del reld, Cuando la corriente
pasa por cl duvenado 306, encrgizando cl rclé 308, 1a armadura
16 impulsa los contactos 320, 330 y 340 o su posicidn baja.

Io posicidn baja de los polos 320 - 340 ¢s la apropia-
da para la transmisidn y reccpeidn dc sefinles de faesimil por
parte de los equipos transccptores 12, En osto posicidn, el
contacto 320 csta corrado al polo 322 para suministrar un cir-
cuito retentor para ol rold 308.

En cl transcoptor 12 on modalidad de transmisidn, las
conexioncs cldetricas que son commutades por ol rold 308 estdn
controladas cntorno al contocto mévil 330, micntras que el con-
taeto mévil 340 se usa on los transceptores on modalidad de
reeepeidn, E1 polo 332 cstd coneetado parn roeibir sefiales pro-—
cedentes do los transductores lcetorcs dol cquipo transceptor 12,

pero cl polo 334 recibe una scfial constantc do voltage que c¢s
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cquivalente a "scfial negra® por lo que atafic o las porciones de
exploracisn o impresidn dol oquips tromsceptor. El contacto 330
cstd concetado vor medisc do wn rosistidor limitador de corrionte
336 al modulador 46 de T, dondc la scfial proccdente del centacto
330 sc modula cn frecucncia pars transmisidn a la 1inea 14 que
va al desmodulador 64 receoptor de I del tronsceptor 12 en moda-
lidad de¢ recepcidn,

Ia culatn 26, gue gira por aceidn dcl motor de explo~
rncidn 32 de cada cquipo transccptor 12, tienc montados dos
imanes 139 de carrirn de rebroccso, Los imancs dc carrcra de
retroceso 139 disparan un intecrruptor de carrera de rotroceso
137 dos veces a cada revoluecidn de la culata 26. Como sc ve en
la parte de modalided d:z *transmisidn de 12 Figura 5, el inte-
rruptor de carrcrn de rotroceso 137 cstd concetado entre el
resisgtidor 336 y ¢l suclo. El interruptor de earrcera de rotro-
ceso 137 estad normalmonte abicrto, pero cuands lo pasa un imdn
de ecarrcra do rotroces: 139, ostd momentincamente corrado para
derivar a ticrra la llogada que va al modulador 46 de FIM.

Esta derivacidn a ticrre impide, como cs 1dgico, la transmisidn
de las sefinles de voltage cguivalentes a scfinles negras, cen
lugar de transmitir cl cquivalente de "blanco”,

En ¢l rccoptor 66 de FiI dc los cquipos transceptores
en modalidad dc rcecpeidn, la transmisidn por la linca 14 durante
la modalidad de funci-mamionto on sineronizacidn de fasc sc
desmodula para proporcionar uwna sciinl de voliage que cs capaz

1

de encrgizar ¢l cluctroimdn 130 dol embroguc cn los dos momentos
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requeridos de cada revolucidn. La salida del dosmodulador 66

del receptor de FM se amplifica en 350 y se aplica al contacto
340. Durante el periodo de sincronizacidn d» fase, el contacto
340 estd conectado al polo 344, el cual estd en comunicacidn
directa con el electroimdn 130 del embraguc. En la modalidad de
impresidn del relé 308, el contacto 340 cstd corrado en el polo
342, que dirige sefinles al transductor impresor 36 del equipo
transceptor. Dado que los imanes de carrcra deo retroceso 139
estdn colocados de modo que pasan el interruptor de carrcra de
retroceso 137 justamente cuando los transductores de impresidn 36
estan al principio v 21 final de sus explornciones, las interrup-
ciones de sefial crendns por el intsrruptor de carrera de retroce—
so 137 no aparccen normalmerntc en la copia reproducida.

Cuando el relé 308 no estd cnergizcdo, el efecto del
equivalente ncgro de voltage ~plicado al polo 344 consiste en
hacer que el imdn 130 del cmbraguc cloeve su armadura dc modo
que los trinquetes 114 y 116 sc descneajen, si pasan junto a
ella. El ofeeto de las intorrupeionces poriddicas del equiva-
lente negro de voltaje por parte del interruptor 137 de carrera
de retroceso dcl transmisor consiste en descnorgizar periddica~
mente el clectroimdn 130 para permitir que la enrga de resorte
sobre la armadura 134 aparte la brida 136 dc la posicidn on que
prenderia ¢l trinquete 114,

Cuondo ha de usarsc ¢l sistoma de facsimile, los dos
circuitos de mando del arrancue 314 son accionndos mds O menos

simultdncamente por los dos operadores, gulcnes se comunican
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por la 1dnca tolofdnien parn lograr csta simuliancidad y luego
depositan los auricularcs 52 y 58 sobre los acopladores acls~
ticos 50 y 56, In sinecronizacidn sc producc entonces tal como
sc ha deserito antes ¥ los dos relés 308 actuan y roeticnen,
pormitiendo asi quc sc preduzca la tronsmisidn de facsimil y
dejando que los rosistidorcs 326 sc cnfrian para aprestarse
para la conjuncidén del periodo sincronizador siguiente, 41 fi-
nal de la transmisidn de facsimil, los opcradorcs vuclven a
accionar los mandos d¢ arranque 314 pora interrumpir el suminis~
tro de cnergia por partc de los cmplificadorcs 312, com lo cual
1os motorecs 22 sc doticnon y los relds 308 sc aprostan para el
veriodo de sincronizoeifsn siguicnte.

Lo unidnd tronsmisorn no cmpioeza o oxplorar y tronsmi-
tir hasta quc su rclé 308 ha sido accionndo, y el operador de
la tronsmisidn pucdc nceionar su mando 314 on adelanto respeeto
al operador do la reccpeidn, para asegursr ¢uu ol reld 308 de
la unidad rceeptora hnya actuado antes do cuc la unidad transmi-
sorn empicce a oxplorar ¥y transmitir,

Utilizands ¢l sistoma cldéetrico antos descrito, las
caractcristicas mcednieas que on 81 cooperan proporcionan grandes
mejoras, gquc no s¢ hallaban en la practicn natberior. Por c¢jom-
plo, cabc obscrvar que no se¢ ostabloce ni se nocosita ninguna
regencracion del transceptor 12 cn modoalidnd de recepeidn al
tronsceptor 12 en modalidad do transmisidn., En la transmisidn
de facsimil csto eos muy iwmportante, pucs on algunas ocasioncs

nds de un tronsccptor on modalidad de reecopcidn podria cstar
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recibiendo del mismo transceptor 12 cn modalidad de transmision,

a0 trasyg |

Mdemds, la ausencia de circuitos do regencracidn en la transmi-
sidén de Faceimil emplcando una sola linca tclcfdénica es casi una
necesidad a cousa de la limiteda apchura de banda de la 1inea

telefdnica y del hecho de que yao estén posando sefiales en la

G-

direceidn de tronsmisién a recepeidn. Por obra parte, la eli-
minacidn del escogimicnto, la rogonoracidn y funciones eldctri-
cas complicadaos semejantes permito uwtilizor un circuito muy
seneillo, como demuestre paladinamente el diagrama esquomdtico
de la Figura 5a. ;

Con refercncia a la Figura 5b, las graficas de ella
muestran voltoges en varios puntos del circultage representado
esqueméticamonte on la Figura 53, cmpezando cn ¢l momento de
cncendido (Al) del transccptor 12 de faceimil y progresando
hasta el momento en gque los interruptorcs 300 de retardo de
tiempo interrumpen el funcionamionto dol sistoma del invento.

La forma dc onda A'reprcs&nta la sefial que aparcce por el deva-
nado 306 dcl reld tanto del transceptor en nodalidad de transmi-
sidn como del transceptor en modnlidad de rccepeidn ¥y que dcbo
estar prosente para mantoner los contactos 320-240 del interrup-
tor en su posicidn do sincronizacidén de fasc. Ia forma de onda
B reprosonta la salida del interruptor de carrcro de 'retroecso
137 y puede versc que os un impulso dorivonte a ticrra que

se producc siemprc que cl actuador 139 pasc ¢l intcrruptor de
carrera de retroeccso 137, Los impulsos B interrumpen la sefinl
equivalente dc nogro procedente de 342, como cstabloce la forma

de onda C, la cual represonta la cntreada do fasc d¢ sincroniza-
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En ¢l transceptor sn modalidnd de recepcidn, durante

cidn al modulodor 46 de FM.

la transmisidn de facsimil, la salida del desmodulador 66 es un

~dimpulso D semcjontc & los impulsos B y C anteriores y en fase

con ellos, Este impulso D estd concctado al terminal 344 todo
el tiecmpo quc el interruptor 300 de rotordo de tiempo mantiene
la corredera 340 cn contncto con ¢l. El rosultado es que esa
forma de impulso D descnergiza el cloctroiman 130 y hace que la
brida 136 del silzador sc apartc de la sondr del fiador 114 por
un breve periodo dc tiempo, sciialado E,. En todos los demas
momentos, la brida 136 sc mantendra cn una posicidén en la que
cleva los fiadores 114 y 116 apartsndolos dcl contacto con los
diontes 120 del engranaje grande 82, y c¢sto desconceta el scgundo
trayceto de impulsidén del embraguc de fasc de las Figuras 3 y 6.
Estos periodos de "d:sconexidn" potencial cetdn ropresentados

por las zonas rayadas E; de la Figura 5b.

2

Aungue ¢l transceptor 12 cn modalidad de rccepeidn
ticne los primcros 20 scgundos de demors de tiempo para "eazar"
para su propia coloc~cidn on fase, se ha comprobado en la prdcti-
ea qus de ordinario adopta ceta posicidn dospuds de haber contac—
tado una vez con la brida 136. EL motivo dc esta orientacidn
inmediata de fase sc cxplicard mis adclante al tratar de las
Figuras 12 y 13.

Con refurcnecia a las Figuras 6 y 7, la modalidad de

embrague de fase ropresentada en ellas difierc algo de la primera

modnlidad, ilustrada ol tratar de las Figuras 3 y 4. Por una
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parte, el mceanismo de fiador doble 110 wstd montado cntre los
engranajes 82 y 84 on vez dec cstar por dclante del engraonaje 82
como cn la modalided de la Figura 3. Ademds, los bordes de
contacto 118 y 124 de los dos findor:s 114 y 116 son cspigas,

en vez dc las cufins represcntadas on la Figura 3. Ia espiga 118
cnecajo facilmente cntro los dicntes 120 del cngranajce grande 82,
micntras que la ospiga 124 ceneaja con suma facilidad en un retén
128 del tipo ilustrado cn la Figura 8.

Con refercencia a las Figuras 12 y 13, las vistas que
en ellas s¢ detallan intenton ilustrar el Tuncionamicnto v la
interaceidn del mcennismo 110 de fiador doble ¥ el solcnoide
130. En la Figura 12, ¢l clectroimdn 130 aparceo on la posicidn
que adopta durantc cl periodo de tiempo El cuando el intorrup-
tor de carrcra do rotroccso 137 os netundo por cl paso de su
actuador 139. En oce momento, el solenoide <stéd temporalmente
doscnergizado, de mode gue ¢l brazo 134 asociando eon ol solenoi-
de 130 gueda 1libre para scr reelamado por cl resorte 135 que lo
lleva contr2 un fope 200. El topc 200 sstd montado en un drbol
roscado 202 que pasa por un cojincts 204 do uma porcidn 206 de
la cstructura fija y no giratoria del transceptor 12, Un botdn
de mano 208 permite la rotacidn del drbol 202 para ajustar ol
topc 288, Cuando sc hace retrocedcr el brazo 134 llevdndolo
contra el tope 200, cl bordc dc contrcte 118 del tringuetc 114
cs impulsado a posicidn ontre los dicntos 120 del engranaje
principal 82 por cl resoritc impulsor 115, Esto traba el meceanis-

mo actuantc 110 y ¢l cngranaje 82 entrc si, forzdndolos a girar
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con la mismn velocidnd angular.

. 4
In figurs 13 musstra cn 1in:ns de trazos 1la posicion

del brazo 134 duranic los intervalos de carrcra de retroceso El,

¥ on 1incas continuas 1la posicidn del brazo 134 duronte los

intcrvalos de scfinl gincronizanto E2, En log intervalos EZ’

una superficic de lova 210 en la cars inforior del brazo 134
cgtablece contncto con wuna ospign 212 que sc proyceta del con~
junto de trinquctc 114~116. La fuerza que por la supcrficle

de leva 210 sc transmite o la cspiga 212 ticendc a hacer girar
los trinquctes en scntido de las agujas 4. reloj cntorno o su
espiga dc montaje 113 cn el brazo 112, Este giro en sontido
horario clcva, desde lucgo, los bordes 4. contacto 118 y 124

2 v &l mecanismo de

<o

sacdndolos del cne~js con cl cagronajc
rotdn 128, respcetivamentc, de modo quc ¢l scgundo trayecto
impulsor dcl cmbroguc ya no sigue en necidn ¥ ¢l embraguc revicr-
te al primor trayceto impulsor, dc 90% do velocidad.

Sicmpre qu: sc fucrza la c¢spign 212 a contacto con la
supcrficic dc leva 210, ¢l conjunto del actuador qucda libre
de la fuerze giratoric apliecado por cl engranaje grande 82,
Esta libertad do rotneidn sc utiliza con vontaja cstableeiendo
una rampa suficicntemente altn cn la armodurs 134 parn prender
vy rotener ¢l conjunto 110 hasta ¢l momsnto on que ¢l cleetroimén
130 rceibe una sefinl sincronizadorn, que lc hace devolver cl
brazo 134 a la posicisn E..

Sc observari quc estas modalidades del invento no se

basan cxelusivamentc sobre una alincacidn preliminar del actua-



10.

15,

20,

-»- 335503

dor pars obtuncr la oricntaeidn corrceta éu fasc durante la
0pcraci6n. 7ol sistomn no os boastontc exacto para el bucn
trabajo dc transpisifn de facsimil, adn con motores de impul-
sidn sincerdnicos gquo accleren actuadores muy ligeros. Despuds
gue las cstructuras giratorias 26 gue ilcvan los transductorcs
30 y 36 tento on 1o unidad transmisora como cn la rcccptora se
han acclcrado hasto 1o velocidad de trabojo, no hay ningin

modio para descubrir si las estructurns transmisors’ y rcccptora

26 estdn trabadcos on rolacidn de f£ase apropiada y no hay medios

para corrogir cualquicr crror de fase gue pucdn producirse si
1ns estructuras girastorins 26 dc una o de cmbas unidadcs se
desplazan algo temporalmente y si el actundor cstid simplemente
situado de modo corrccto antes do sar ncoplndo al motor en el
momento correcto cn r.spucsta o une seficl gincronizantc. En 1o
modalidﬁdes quc antes sc han descrito, la sincronizacidn de
fascs sc compruchoe cnda vez (en ¢l pcriodo jnieinl deo 15 & 20
segundos) que cl actuador vuelve a su posicidén de refercncia.
Evidontementc, dentro del ambito de las reivindica-
cionos anexas, cnben mucheas modificacioncs. En lugor del clee-

troimdn 130 pucde usarse un solcnoide.
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Deaerito .1 objoto del prescntc invento se doelaran
como nuevas y de prepin invencidn lns siguiontes reivindicociones
con prioridad de la solicitud de patunte cstndounidensc ntmero

520,269 del 12 de Encro do 1.966.

l.~ Aporato para producir sincronismo de fase centre
un primcr y un scgundo micmbros quc son accionades giratoriamente
por un primer y un sczunde motor cldetrico sincrdnico, on cspeeial
los micmbros portadcrss Ac transductorss cn un sistema de Facsimil
cn ¢l que cl primer micmbro csta dispucsto parc transmitir una
sefial sincronizante ol scgundo micmbro, aparato que se enracte-
riza en que cl scaunds motor (22) estd acovlado de modo soltable
a un actuador inturm:diasrio (110) provistc do mcdios (136) para
deterner ¢l actundor ocn una posicidn dec r.furencia, respondicndo
dichos mcdios a un~ sefinl sincronizantc cmitida por el primer
miembro cusndo pasa por una nosicidn 4. fnsc de referencia para
disparar ¢l actuador parn quc sca girndo por ¢l motor en sincro-
nismo de velocidad y fnse con ¢l primcr micmbro, y medios (116,
128) para acoplar el actucdor giratorioc nl segundo miembro (86)
cuando ¢l actundor asumie una oricntacidn do fase prodeterminada

respeeto al scgunde miembro.
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2.- Aparato segin lo reivindicacidn 1, caractcrizado en
que los medios par~ doetencr ¢l netundor (110) comprenden un cle-
mento dc paro (136) quc normalmentc asumc una primera posicidn
on la trayectorin dcel nctundor y medics nora mover cl clemento
de paro (135) n~partdndolo dol actundor durcnic cada sciial sincro-
nizante, con lo cual ¢l oetundor sc deticne sicmproe neccsaria-
mente en la posicidén dc refercnein si no esid on sincronismo de
fasc con el primor micrbro y el nctuador pucde solo girar conti-
nuamente cuando las scilales sineronizantcs llegnn al pasar ¢l

actuador por la posiczidn do refercneia.

3.~ Aparcto scgin la reivindicncidn 2, caracterizado en que
el clemento de pars (136) csta sostenido por 1a armndura (134)
de un elzetroimin (130) o un solcnoide, ticnc cargs de rosorte
(135) cn unc de sus posicionus y ¢s llcvado o 1a otra posicidn

por ¢l eloetroimdn o ¢l solenoida.

4.~ Aporato sugin las reivindicrcionos 1, 2 § 3, caractori-
zado por medios dc embroguc (114, 120) con carga do resorte (115)
ara cfectuar ol cngonche positivo ontrc ol actuadoﬁ (110) y mn
miembro de ontrada (82) que es nccionado continuamente por el
segundo motor (22) y coracterizado en que los medios (136) para
dete_mer <l actuador sirven tambidn para dssenganchar ¢l cubragdc

cuendo sc parn ¢l actuador,

5.- Aparato scgln la reivindicacidn 4, carmeterizado en que

los medios dc cmbrogue comprenden un tringucte (114) montndo
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en cl actuador (110) y dicntes (120) de -ngranajc en el miembro

de cntrada (82).

6.~ Aparnto segin las reivindicacioneos 2 ¥y 5, carac-

~ terizado on que ¢l clemento de paro (136), cuando cstd on su
5e

primera posicidn, cs wunenjado por el tringquete (114) para descnea-
jar el trinqucte dc los dicntos (120) de ungrmnaje ¥y a la vez

detencr el actuador on la posicidn du rofurcncia.

7.-+Aparnto segin las reivindicaciones 4, 5 6 6, ca-
ractirizado por otros mcdios dc embraguc mis (116, 128) con carga
de resorte (117) parn cfoctuar cl onganche positive ontre el
actuador (110) y ¢l scsundo micmbro (86) solo cuando cl actuandor
asume la orientaciln du fase predoteorminada respecto al segundo
micmbro, ecstondo los scgundos medios do cmbrogue acoplados a los
primeros medios de cmbrogue (114, 120) parn duscnganchar cuando

los primcros medios de cmbraguc sc desengonchan,

4 > 2 L3 0
8.,- Aparnts scgun las reivindicaciones 5 ¥y T, corac-

terizadoen que los scaqundos medios de cubraguc comprende un

trinquete (116) y un retén (128) ¢n ¢l scgunds micmbre (86) y

en que ¢l tringuete (116) estd acoplad: al $rinquete (114) de

los primeros medios dc cmbraguc.

9.~ aparnto scgun cualquicre de 1as roivindicacioncs
1 a 8, caracterizado por otro trayccto impulsor (84, 94, 96, 100,
104, 102) entrc cl motor (22) y el segundo micmbro (86) y dis—

pucsto para impulsar cl segundo miembro o una velocidad algo
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diferente dc la velocidad sinerdnica cuands ¢l segundo micmbro

no es impulsado por cl actundor (110).

10.~ Aparato segin la rcivindicneidn 9, caractorizado
en que el citndo otrs trnyceto impulsor incluye un embrague
centrifugo (104, 102) dispucsto para intorrumpir ol trayccto de
impulsidn cuande ¢l cmbraguc gira por dobajo de ciocrta veloei-

dad,

11,- Aparato scgin la reivindicacidn 10, caractorizado
on que ¢l embraguc centrifugo (104, 102) cs un embroguc de fric-

2
cion,

12.~ Aparato segin las reivindicacioncs 10 u 11; carac—
terizado en que el cmbraguc centrifugo (104; 102) estd de tal modo
dispucsto cn un tron do engranajes cpicielicos (84, 94, 96, 100)
quc la rotecidn del sogundo micmbre (86) 2 la velocidad sincrd-
nica hace que el cmbrague gire a menos de 1- cicrta velocidad

indicada antes, para ~si desengancher el cobraguc,

13.- Aparts scgin cualquicra dc 1as reivindicaciones
. + 7 .

preccedentes, ¢n conbinoeion con un tronsmisor y un reccptor do
facsimile cuyos transductorcs cstin sostenides por los citados
primer y segundo nicmbros, respectivamentc, caracterizado en que
el transmisor ostd provistn d. medios sineronizantoes (300, 308)
dispucstos para tronsmitir por un poricds inicial de sineroni-
zacidn una sefinl constonto (polo 334), poricdicamente interrum—

pida por la sciial sincronizante que luego so ha de conmutar
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(polo 332), parn tronsnitir una sefinl dorivada del transductor
tronsmisor, y cn que ol rcceptor catd provisto de medios de
sincronizacién (300, 308) dispucstos parc mplicar (polo 344) 1la
sefial roeibida en ¢l citado poriodo a los citados mcdios (136)
gue responden 2 la sofinl sincronizantc para soltar el actuador
(110) y lucgo para conmutar 3 la aplicncidn (polo 342) de la

sefial reecibida al transductor registrador,
14,.,~ Aparato para producir gincronismo de fase,

Scgin sc describe y reivindica cn 1n presente memoria
descriptiva que consta de 37 hojas folindas y cscritas a méauina
por una soln dc sus cnras, ¥y de las corrcspondicntes 1dminas dc
dibujos. )

Modrid a 11 do Inero de 1.967

Flrmados 18IS RET PADILLA
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