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En todas las miquinas textiles, también en las méquines
de hilar, de bobinar y de retorcer, se trata de antomatizar el tra=-
bajo haste donde sea posible, el objeto de ahorrar tiempo de manlo-
bra y de auninorar el pefsonal. A esto debe ir unida une mejora
de la calidad, y sobre todo se debe conseguir por la mecanizacidn
une calidad uniforme, haciendo posible también el empleo de ope-
rarios poco adiestrados. '

Mientras en las mlquinss bobinadoras se ha conseguido
ya un alto grado de automstizacion, en las conocidas méquines re-
torcedoras hace falta ahora como antes el empleo de operarios que

en caso de una rotura del hilo anudan el hilo roto en el sitio de
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que anudar el hilo relativamente pocas veces. Esto es debido &

e

torsidn correspondiente, y que sustituyen las bobine de devanado
vacias por ofras cargadas o cembién los carretes de almacenamien~— é
to cargados por otros vacios.

Al objeto de éminorar el ftiempo de maniobra, una bropues-
ta mis antigua prevé un sitio de preparacién-para las bobinas, el :
cual estd organizado como dispositivo de enhebrado neumatico. Este
dispogitivo disminuye por cierto los tiempos de trabajo menual,

pero sin embargo no conduce & una autometizacidn de los demds tra~

bajos que heste zhora se vienen efectuando a mano.

Otra propuesta enterior parté ﬁel hecho que ocurre con ‘
respecto & las méquines de doble torsidn, de que en estas miquinas,
gl contrario de lo que ocurre en las méquines bobigadoras, hay
que no se devane desde unidades pequefias & unldades grendes y g_uéf
aparte de esto no se reaiiza una limpieze del hilo que da lugar a
un gran numero de roturas. Por esto, la propuesta enterior renun-
¢ia a un proceéo autométiéo de anudedo, pero prevé en su lugar
medidas que permiten un cambio comin de la bobina de devanado
y del carrete de zlmacenamiento, ﬁéra lo cuel estos desde el Prine
cipio del devanado del hilo hesta su terminacién forman un grupo
unido. _ |
| En sus detelles prevé la ﬁropﬁesta anterior que un poria-
bobinas provisto de una bobina de devanado y que puede estar con-
figurado en forma dé copa., se provee fuera del sitio de torsidn
de una bobina de devanéﬁo ¥y que el hilo devanado de la bobina de
devenado y enhebrado = través de su eje hﬁeco_se coloca en el

carrete de almacenamiento.
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Este procedimiento se reelize por medio de dé%positivos
de camblo gue se pueden desplazer en un lado & lo 1a§20 de la mé-
quins y que efectuan’el cambio de los grupos compuestos de porta-
bobinas con cuerpo de hilo de devanado y carrete de almacenamiento. .
Al efecto estd previsto en el dispositivo de cambio une garre gue

ge puede mover en sentidos transversal y vertical en relacidn con

.el eje longitudinal de la méquine y que reemplaza el grupo a sus-

tituir por el grupo que se encuentra en reserva.

Segin esta propueste anterior el opererio tiene que pre-
parar el grupo que estd listo para el cenje directamente en el si-
tio de torsidn. Ia economie de tiempo y de trabajo se obtlene por-
que en cade sitio de torsién donde se hzce neéesario un recanmbio,
llega a caﬁbiarse de un modo automético una unidad de repuesto

ya preparadea. Ademds se disminuirfen de este modo los tienmpos
solapados que se originarian porque el operario esté ocupado
precisemente en un sitio de torsion ¥y Que por lo tanto no puede
actuar en otro sitio de torsidn. De este modo se mejora esencialmente
el efecto de utilidad de la méquina.

El invento tieme el objeto de éreer un dispositivo para
méquinas retorcedoras para el cambio automdtico de unidades de
bobinas que durante su transporte, se componen de un portabobinss
que Jleva la bobina de <: devanado y un carrete de almacenamiento
lo que permite la preparacidn dé la unidad con independencisz de
la ubiczcidn de los sitios de torsidn en los que se debe efectuar un
cambio o una sustitucidn, pudiendo emplearse sucesivamente en mu-
chos sitios de torsidn. Se quiere conseguir que no tenga que corres—
ponder por lo menos.a cada lado de la méquina ﬁna unidad de recam=-

bio, sino las unidades de recambio se delen preparar en el centro,



para ser conducidas desde 2lli siempre a aguellos sitios de tor-
gidn en los gue se necesita un recambio. Con esto también se han
ereado las condiciones para efectuar el -proceso de anudar el nudo
en un sitio central, sustituyendo primero la unidad de babinas,
5 que necegita ser anudada, por una unidad de bobinas qué Se encuen-
tre preparada para su empleo. '
El invento estd carscterizado porque el dispositivo se
compone de un depésito desplazable a lo largo de méquinas retor-—
cedoras, que encima del plano de los husos 8loja unidades de bo-~
10, binag preparadas para el retorcido y debajo unidades de bobinas ‘
recambiadas, y de un aparato de agarre que estd provisto de dos ga-
rras de gltura ajustable y virables alrededor de un eje vertical, .
una de. cuyas garras tpansporta les unlidedes de hobinas desde los
husos de la miquina al dépésito y en el sentido contrario, mient;aﬁ
15, la segunda garra retira los carretes de almacensmiento de las uni-
dades de bobinas pare colocarlos en el dispositivo de arrollanmien-
$0 y viceversa.
Pusgto que un dispositivo para el cambio de bobinas
se puede asgigner no al lado de cada méqgina sino a muchas migquinas,
20, estando desplazable a lo largo de ellas, estdn creadas las condi-
ciones para llever el dispositivo de cambio .siempre solamente a
aquel sitio de torsidn donde hay que realizar un recamblo de una
unidad de bobinas, sea porque se ha presentado una rotura del
hilo o porque una bobina de devanado ha quedado vaciz o bien por-
25, que una bobine de almacensmiento ha alcenzado un didmetro determi-
nado o un peso determinado. Al efecto resulta especialmente ven-
tajoso que gracics al depdsito el dispositivo de cambio mantiene pre:

parsdas y puede alojer muchas unidades de bobinas,
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En un ulterior perfeccionamiento de acuerdo con el invento puede
egtar pbevisto que el depdsito puede desplezarse independiente-
mente del aparato de agarre en sentido longitudinal y transversal
pero que se puede acéplar el aparato de agarre. Con egto se ha.
creado la posibilidad de que a un solo aparaeto de aprehensidn
correspondan varios depbsitos, de modo'que el aparato de agarfe

se puede desplazar'hacia una miquina y a un sitio de torsidn siem—
pre con aquel depdsito que estd equipado con unidades de bobinas
teles como las necesita el sitio de torsién respectivo.

En cuanto a sus detalles, el depdsito de acuerdo con el
invento puede egtar constitgido por una columne desplazable, si-
tuada perpendicularmente y alrededor de la cual se extiende une
resbaladera helicoidal para unidades de bobinas, teniendo a la al-
tura del plano del huso una plataforma pars apronter las unidades
de bobinas preparadas y otra plataforma pars unidades de bobinas
recambiadas.

Por tener el depdsito una resbaladera helicoidal, las
unidades de bobinas preparadas siguen por si solo a la posicidn
de aprontamiento, mientras las unidades de bobinas recambiadas
se mueven por si solo sobre la resbaladera helicoidal hacia abajo
dejendo as{ la plateforma desocupade para el proceso de recambio
slguiente. ' _

De acuerdo con el invento puede estar previsio al efecto
que la superficie de deslizamiento de la resbaladera helicoidal
esté formada por cilindros de rotacién libre, de modo que ya une
leve inclinzcidn de la resbaladera asegura el descenso automdtico

de las unidades de bobinas.
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En un ulterior perfeccionemiento del invento se prevé
que la garre pare las unidedes de bobinas tenge por soporte unvistage
aé; embola\cuyo émbolo estd desplazable dentro de un cilindro que pue-
de girar en el planc horizontal, estando situado el eje de giro en
ei plano central de la columna rodeade por la resbaladers hori-
zontal. ,

Conforme & una forma de realizacién especialmente preferi-
da de acuerdo con el invento, la, garre puede estar eétructurada
como garra electromagnétice, de modo que ella puede gprenhender
por imentacidn eléctrice al portabobinas que tiene forma de copa.
BEsta forma de realizacidn es particularmente sencilla, porque al
contrario de lo que ocurre con los aprehensores de fenaza no nefesi-
ta varillajes con palences ni mecanismos similares. L
De acuerdo con los detalles del invento, el cilindro del -

émbolo que soporta la garre puede estar fijado sobre un émbolo gim-

“forio que por su parte se asienta en un émbolo desplazable en sen-

tido vertical, Mientras este ultimo hace posible el movimiento
ascendente y descendente, se realiza por medio del émbolo giratbrio
el movimiento de viraje. '

En su ulterior degarrollo de acuerdo con el invento el
eparato de aprehensidn tiene un émbolo qﬁe'se puede desplazer en

sentido vertical dentro de un cilindro y cuyo véstago lleva en su

-extremo libre la garra virable ?ara el carrete de almacenamiento.

Este dltims leventa el carrete de arrollamiento del portabobinas
junto con la bobina de devanado y le transporta automiticamente
al dispositivo de arrollamiento. A la inversa se ocupa esta garra

de que en caso de un cembio &l carrete de almacenamiento sea reti-
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rado del dispositivo de arrollamiento y colocedo sobre la bobine
de devanado, de modo que estas bobinas pueden ser aprehendidas
conjuntamente por la garre segunda y transportadas al depdsito..

‘Referente a los detallgs, puede estar previsto que la
garra virable en el extremo libre del véstego esté soportada por
un émbolo virable de modo que los movimientos de viraje sean ori-
ginados por este. ‘

. Para la aprehénsién del carrete de almacenamiento del

hilo, de acuerdo con el invento la garra puede tener la forma
de pia extensﬁble que se puede'introducir en un extrenmo del carre-
te de arrollamiento.

| En el posterior perfeccionamiento del invento se puede
prever que el aparato aprenhensor tiene une caja que aloje los
cilindros de elevacidn de las garras, sus valvulas de mando y el
dispositivo de commutacidn eléetrica programeda. El aparato apre-
hensor y sus Srganos de mendo forman por lo tanto une unidad cerra-
da, y la colaboracidn de las vélvulas de mando con la conmutacion
eléetrica programada hace que los distintos movimientos de eleve-
cidn, viraje y aprehensidn de cada garra se efectien en la sucesidn
prevista en una wu otra direccidn del trebajo.

En el dispositivo de acuerdo con el invento puede estar
pre#isto ademés que los movimlentos de desplazemiento del depdsito
yvdel aparato de agarre se puedan reguler por medio de impulsos
que reciben desde los husos cuyas unidedes de bobinas estén prepa-
rades para el recambvio. Con esto se tiene la seguridad de que el
digpositivo de acuerdo con el invento se desplaza,atométicamente
siemrre a aguel sitio de torsidn donde hace falta un recambio de

la unidad de bobines. Al mismo tiempo se puede conseguir tembién
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en forms automdtica que el aparato aprehansor se acople de antema-
no & un depdsito que lleva unidades de bobinas qﬁe deben servir
pera el recambio en el sitio de torsidn, que se ha sefialado.

En los dibujos estd representado un ejemplo de realiza-

cidn de acuerdo con el invento, mostrendo lo siguiente:

Figure 1 une vistae lateral de un digpositivo de alimentacidn y
recambio |

Figura 2 una vista frontal del dispositivo de acuerdo con la Figura
1, |

Figura 3 el dispositivo de acuerdo con las Figuras 1 y 2, visto
desde arriba, .

Figura 4 una vista lateral de un dispositivo de alimentacidn y rem.
cambio, cuyo depdsito ge puede desacoplar del aparato

aprenhensor.

Los dibujos muestran entre otros un sector de una miqui-
na retorcedroa de*lé que.en 1la Figura 2 se ve la parte del basti-
dor de soporte 1 en el lado aocesibie al personal, en cuyo lado es-
t4 montado una viga de husos hueca 2 que se extiende en la direccidn
longitudinel dé la méquine. Dentro de la vige de husos 2 se apoya
el rotor del huso que en su +totalidad estd sefialado con 3 ¥ cuya
polea 4 se ve en la Tigura 2. A la polea 2 se ajusta la correa tan-
gencial 5 que es atacada desde el otro lado por el rodillo de pre-
sion o de tension 6. Al interior de la vige de lmsos se tiene acce~
S0 a traves de la tapa 7.

Enclma de la viga de husos 2 gse ve el platillo giratorio

8 del rotor 3, en el que se apoya el portabobines 9 que tiene fo;ma
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de copa y puede girar libremente, sunque es estacionario en rele~
cidn con el platillo giratorio 8 que gira. Se le mentiene esta-
cionario por medio de imanes en el portebobinas 9 y de contreina-
nes fuera del mismo. En el ejemplo de realizacidn los contraiménes
ge encuentran en los separadores 36, situados a ambos lados de un
huso y que se Ven en las Figuras 1 ¥ 3. .

Como parte del portabobinas 9 emerge de éL el eje
hneco 10 del huso, el cual sirve para guler en sentido axial el
hilo il que es devanado desde la bobina de devanado situada den=-
tro del portabobinas.

BEn direccidn axial encims del eje hueco 10 del huso se
encuentrs el guishilos 12 que puede ejercer al mismo fiempo la fun-
cidn de un guardehilos. Mis arriba estd situado el rodillo de
avence 13, Todavie més arribe se encuentrs el dispositivo de
arrollamiento, sefislado en su conjunto con 14 y que consta del
cilindro de friceidn impulsado 15 sobre el que descansa la bobina
de arrollamiento. ElL carrete de arrollamiento 16 estd situzdo so-
bre una espiga l4a apoyada en forma libremente gilratoria en el
estribo virable 17. ElL vireje se efectia alrededor del eje 18.
Por lo tanto el cilindro de friccidn 15 impulse la bobina de arro-
llamiento que descanse sobre él. Directeamente delente del cilindro
de friceidn 15 y de 1a bobina de arrollemiento estd situado el
guishilos cembiante 19, cuya varilla cembiante 20 estéd represente-
da en seccidon. EL estribo 17 se compone de dos partes, En la parte

21 unida al eje de giro se encuentra el extremo 22 girable con

‘1o espiga l4e de la bobina. Con esto existe la posibilidad de ha-

cer virar el estribo 17 hacia arriba en la posicidn verticel di-

bujade con trazo continuo, hacer girar luego la parte 22 del
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estribo con el carrete de afrollamiento 16 y el cuerpo de hilo 23
qQue se encuentra sobre el mismo en 902 y situar luego el estri-.
bo 17 en la posicion horizonxal,dibujadé con trazos de rayitas
de modo qué el carrete de arrollamiento 16 con el cuerpo de hilo 23

5e se puede retirar en sentido vertical de la espiga l4e del estribo;
17. Al efecto, le espiga de extensidn 56a esbozade en la Figura '

1l puede penetrar en ei éxtremd libre del carrete 16, aprehenderle
¥y retirarle de la espiga l4a. Los movimientos de viraje de la es--
piga l4a se regulan por un accionamiento especial de la maquina .

10. en dependencia de los movimientos de la garra del dispositivo de
alimentacion y recambio. '
Tal como se ve en las figuras, a lo largo de la miqui- .
na se puede désplazar un carro 28 que se apoya en el suelo y que
con' sus ruedas 25 por un lado estd guiado en un rail 26 que tie; :
15. ne mhs o menos forma de U, y por el otro lado estd rodando libre-
mente sobre el rail plano 27, El carro 28 comprende das disposi-
tivos, que de un modo diférente al ejemplo de realizacidn pue- _
den estar alojados en dos carros independientes 28a y 28b, confor=
me & 1o Figura 4; que son acoplables entre si.
20, De scuerdo con las Figuras 1 & 3, el carro 28 lleva
en uno de sus extremos el dispositivo para el cambio de bobinasg,
al que eorresponde'el deposito que se encuentra Qetrés ¥ que sir-
ve para abastecer la méquina con portabobinas 9 preparados y con
carretes de arrollamiento 16 asi como pars retirer aguellas unida-
25. des en las que el prééeso de»retorcido he. terminado o en las que
he sobﬁevenido une averia debida por ejemplo & roture del hilo.
EL dispositivo mencionado en dltimo luger conste de

una estrecha columne vertical 29, elrededor de la cual se extien-'




10.

15.

20.

25.

i

~ U
L ll — 'ZJ t“'\ﬁ:‘,’} :{{ff,fi
e

de en forma de espiral 30 una via de rodillos cuya estructura
ge ve en sus detalles en la Figura 3. En esta figurs los rodi-
1los individuales estén sefialedos con 30a. Alvededor de la espi-
ral 30 se extiende una no muy alta pared de gufa 31.
' Un poco encima de le cara superior de la viga de husos

2 se encuentra una espire de la espiral 30, la cual en este si~
tio no tiene declive y congtituye una plataforma. Ademds faltae en
este sitio la pared de gufa 31. Por consiguiente existe una aber-
tura para le degscarges horizontal, que permite extraer e introducir
dos portabobinas 9 uno al lado de otro.

Directamente delente en el lado frontal estd situado
un dispositivo de aprehensidn, que en el ejemplo de realizacidn
estd provisto de una gerrs msgnética 35. Sobre un véstago de émbo-
lo 32 de posicidn veriicel, que les figuras 1 y 2 muestren situa-
do hecia dentro, estd fijedo un émbolo girable 32a hidréulico o
neumético, que lleve en posicidn horizontal el cilindro 33, desde .
el cuel puede moverse axialmente hacia fuera el émbolo 34. En el
extremo libre de este estd situade la gerra magnética 35, cuyas
superficies de aprehensidn tienen la misma curvature que le pared
exterior del portebobinas 9. El portabobinas 9 estd provisto
de imanes ayropiados. Estos pueden ser los mismos imenes que
colaboran con los contraimenes en los separadores 36, al objeto
de mantener en reposo el poritcbobinas 9 frente al platillo gira-
torio 8.

Ta Figura 3 muestra en trazo continuo y parcialmente
en seccidn le garre magnética 35 cuendo en el cilindro 33 estd
introducido el émbolo 34, mientras con trazo de rayitas esté

eshozada la posicion extrema exterior de su carrera. Ia Figura
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3 da a'cOnocer ademss dos posiciones de viraje del cilindro 33 y ;
del émbolo 34. Si el émbolo 34 con su garra 35, de acuerdo con
su posicién dibujada'con trazos interrumpidos, aprehende un porta-
bobinas 9, este, debido & la entrada del émbolo 34 en el cilindro

5. 33 se desplaze contra el eje del vagtago 32 del émbolo. Si entonces
se 1lleva al émbolo 33 en la posicién virade 33a, el portebobinas 9
gefialado junto con el cuerpo de hilo 23 como unidaed de bobina 62
se sitia sobre la superficie de rodadura de 1a espiral 30, precisa-
mente sobre agquel sector que permite un movimiento descendente delf

10, portabobinas 9 sobre la espiral 30. Si este protsbobinas 9 esta.
desprendido de la garra 35, entonces el émbolo 33 vira hacia 1a
posicidn 33b. Aqul apre €l mismo un cerrojo 3la que retiene las
unidades de bobinas 61 que desde arriba siguen sobre la espiral 39{
de modo que la unidad de bobina 61, que se eneuentré en disponibi4f

15, 2lidad, se acerca & la garra 35, mientras la unided de bobina si-
guiente 61 es retenida de muevo por el cerrojo 3la. Asf le garra
35 puede aprehender un portabobinas 9 de la unidad de bobinas 61
que sigue desde'arriba, hecerle virar bacia le posicidn del émbolo
sefialado con 33 e introducirle en la méquina.

20, B intes de extraer un poriabobines 9 de la mhquina, hay
qué efectuar una elevacion-de este portebobinas 9, pare despren—
derle del rotor 8 del huso. A este objeto el vistago d7éﬁbolo 32
puede desplazarse hacia fuera adecuadamente y para introducir un
portabobinas 9 preparado puede retraerse hacia dentro.

25, - Los movimientos de direccion se realizan por medio de

" un mendo electroneumitico o electro-hidréulico, cuyos elementos
esenciales se ven en la Figura 1. En la Figura 1 estéd sefialada

con 37 1la bomba sobre cuyos orificios de aspiracidn 38 y 39 actian
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valvulas electromagnéticas 41 & 46 que reciben sus impulsos de

- regulacidn por el dispositivo de conmutecion programade que en

su conjunto estd sefialado con 47. Con las vdlvulas electromagné-
ticas 41 & 46 estd conectado en parte el émbolo 33 y en parte |
el vistago de émbolo 32-asi como el émbolo de giro hidréulico
322 en el extremo superior del vistego de émbolo 32, de modo que
todos los movimientos de regulacidn se efectian por medio del dis-
positivo de conmutacién programada 47 a través de Organos inter-
puestos de manera automdtica en un orden determinado. Desde aqui
se efectua también la conexidn y lo desconexidn de la garre mag-
nética 35 en el ritmo previsto. Los conductos de comnicacién,
que no estdn sefialados uno & uno, se ven en la Figura 1. ILa
bomba 37, el dispositivo dé conmutacidén progremade 47 y las vél-
vulas 41 2 46 se encuentran én una caja cerrada 49 que en su lado
frontal lleva el cilindro 50 sobre el que estd situado desplaze-
ble hacia arriba y hacia abajo un émbolo con el vdstago 5l. Para
dirigir el éubolo sirven las vilvulas electromagnéticas 52 y'53,
dentro de la caja 49, efectudndose su cembio de direccidn por me=
dio del dispositivo de conmutacidn progfamada 47. De las valvulas
52 y 53 parten los conductos hidranlicos 54 y 55 que actuan sobre
el émbolo gue se encuentra dentro del ecilindro 50 alternativa-
mente desde uno w ofro lado. EL extremo libre del émbolo 51 lle-
va el émbolo giratorio 5lacon la garras virable 56.

Tal como lo muegstra la Figura 1, los portabobinas 9
se preparan de tal manera que, apoyados ellos sobre la espiral
30 y aprehendidos por la garre 35, sobre el eje hueco 10 del
portaﬁobinas 9 se coloca un carrete de arrollamiento 16. Este

conjunto se ha denominado més arriba como unidad de bobina 61 &

620
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EL hilo 11 estd enhebrado. Al introduvcir el portabobinas
9, el carrete de arrollamiento 16 es aprehendido por la garre
virable 56 y elevado a la altura del dispositivo de arrollamiento
14. Después del viraje y del descenéo, el carrete de arrollamien-
to 16 se coloca sobre la espiga de arrollamiento l4a que se en- .
cuentra en posicidn verticel, y después gire la espiga de arrollé—
miento lda a la posicidn horizon%al, de modo que el carrete de
arrollamiento 16 entra en su posicidn de trabajo. Al mismo ‘tiempo
el tramo libre del hilo es aprehendido de acuerdo con la Figura é,
por el estribo virable 63 entre la bobina de devanado dentro del
portebobinas 9 y el carrete de arrollamiento l6vy gg colocado en
el guiehilos 12.

El estribo virable 63 estd articulado en el extremo 1i-
bre de la varilla 64, y unido en su extremo de articulacidn con.
el vistago de émbolo 65.

Fl émbolo se encuentra dentro del cilindro 66, estando
este dltimo fijado en posicidn horizontal en el cilindro 50.

Si a le inverse se extrae un portabobines 9 de la mb-
quina, se separe al mismo tiempo el carrete de arrollamiento co-
rrespondiente 16 junto con el cﬁerpo.de hilo 23 por medio del
estribo virable 56 de su espiga lda y se coloca en posicidn ver-
tical sobre el eje hueco 10 del portebobinas 9, de modo gque wna
unidad de bobinas 62 de este tipo es transportadé sobre la parte
inferior de la espirel 32 hacia abajo. Esto se vé también en
la Figura 1. Esta figura mestre ademds el motor de impulsidn. 57
con la transmisidn 58, que sirven para impulsar por lo menos

una de les ruedas 25 a través del eje 59.
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Lo toma de corriente para la impulsidn del vehfculo se
efectia de acuerdo con la Figure 2 por medio de contactores 60,
extendiéndose los conductores de la corriente a lo 1aréo del
bastidor de miquine 1 encima del suelo. Por medio de relés e in-
terruptores no dibujados se puede denunciar una rotura del hilo
por ejemplo a través del gnardahilos 12, y se puede procurar que
el carro 28 con el digpositivo de recambio y los portabobinas S
preparados se desplace al sitio de la aferia y efectie de manera
eutométice la sustitucidn del portabobinas que se he dado de baja
por otronuevo.

Como ya dicho, el carro 28 puede estar compuesto de dos
carros, separados que se pueden desplazar el uno independientemente
del otro, pero gue tembién se puéden acoplar entre si y desplazarse
juntos,

Esto 16 ilustre la Figurae 4 conforme a la cual el carro

- 288 lleva el depdsito en forme de espiral y el carro 28b el aparato

de aprehensidn. Ambos carros 28a y 28b se pueden unir por medio de
trinquetes de acoplamiento 67 que estdn articulados en el carro 28a
¥y encajan en ganchoa de acoplamiento 68 en el carro 28b.

En forma no representada el acoplamiento y el desacopla-
miento de los carros 28a y 28b se pueden dirigir automiticamente.
Por lo tanto es posible asignar e un aparato aprehensor varios depb-
gitos equipados con bobinas distintaes, y tener dispuestos los depo-
sitos‘en un sitio determinado, desde donde el eparato de aprehen-—
sién log llevae siempre & eaquel sitio de retorcimiento en el que
el dispositivo de recambio de bobinas debe efectuar la sustitucién
de una unidad de bobinas y cuyo tipo de hilo determina cual de los

depdsitos debe emplearse.
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De acuerdo con la Figura 4, solamente el carro 28b con
el aparato de aprehensién tiene una impulsidén propia, a seber,
el motor 57 con el engranaje 58, que a través del eje 59 actia

sobre dos ruedas de impulsidn 25.

N OoOT A
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Se reivindica como nuevo y de propia invencidn.

1.~ Dispositivo de méquinas rétorcedoras para el cambio
automdtico de unidades de bobinas; caracterizado porque consta dé
un depdsito que se puede desplazar a lo largo de méquinas retorcef
doras y que encima del plano de los husos aloja unidades de Ybo-
bines preparadas pare el retorcido y debajo del mismo unidades
de bobinas sustituidas, asi como de un aparato de aprehensidn que
se puede desplazar junto con el depésifo ¥ que esﬁé provisgto deg :.
dosg garras de alture ajustable y virables alrededor de un eje
vertical, une de les cuales transporte las unidades de bobines
desde los husos de la miquine &l depdsito y viceversa, y la segun-
da de cuyes garres desprende los carretes de almacenamiento de
gus unidades de bobinas y los coloca en el dispositivo de alme-
cenamiento y viceversa.

2= Dispositivo, de acuerdo con la reivindicacidn 1,

caracterizado porque el depdsito se puede desplayar en sentiao
longitudinal y transversal independientemente deléparato de
aprehensidn, pero que se puede acoplar al aparato de aprehensién.,

3o~ Dispogitivo de acuerdo con las reivindicaciones
anteriores, caracterizado porque el depdsito consta de una colum-
na desplazable y situada verticelmente, alrededor de la cual ée
extiende una vie de deslizemiento helicoidal pars unidades de .

bobinas que a la altura del plano de los husos tiene una platafor-
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ma pare aprontar las unidades de bobinas preparadas y otra plata-
forma para unidades de bobinas sustituides.

4.~ Digpositivo de acuerdo con lag reivindl caciones
anteriores, caracterizado porque las superficies de deslizamiento
de la via de deslizemiento hellcoidel estén formadas por cuerpos
cil{ndricos de rotacién libre.

5.= Digpositivo de acuerdo eoﬁ las reivindicaciones ante-
riores, cargcterizado porgue la garrs pera las unidades de bobines
estd soportado por un véstago de émbolo, cuyo émbolo se puede des-
plazar dentro de un cilindro que es girable en el plano horizontal
egtando situado el eje de giro en €l pleno central de la column2
rodeada por la via de deslizamiento helicoidal.

6.~ Digpositivo de acuerdo con las reivindicaciones ante-
riores, ceracterizado porque la garra estd estructurada como garre
electromagnética. '

7e= Dispositivo, de zcuerdo con les reivindicaciones ante-
riores, caracterizado porque el cilindro del émbolo que soporta
la garre estd fijado sobre un éwbolo de giro que por su perte estd
goportado por un émbolo que semede desplazar en sentido verticel.

8+~ Digpositivo, de acuerdo con las reivindiéaciones ante-
riores, caracterizado porgue el aparato de aprehensién tiene un
émbolo gque ge puede desplazar verticalmenie dentro de un cilindro ,
cuyo vistago lleve en su extremo libre la garre virable para los
carretes de almacenamiento.

9.~ Dispositivo de acuerdo con las reivindicaciones ante=~
riores, csracterizado porque la garra variable estd sovortada en el

extremo libre del véstago de efibolo por un éubolo de giro.
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10.- Dispositivo de acuerdo con las reivindicaciones
anteriores, caracterizado porque la garra estd configurada como
espiga de extensidn que se pugde introduecir en uno de los extre~
mos del carrete de almacenamiento del hilo.

5 .L 1l.- Dispositivo de acuerdo con lag reivindicaciones
anteriores, caracterizado porque el aparato de aprehensidn ?iene
una caja que aloja los cilindros de elevacidn de las garras, las.
véilvulas de regulacidn de les mismas y el dispositivo de conmuta~
cidén eléctrica programada. - . f

10. 12.- Dispositivo de acuerdo con las reivin-dicaciones
anteriores, caracterizado:porque los movimientos de desplazamien;
to del depdsito y del aperato de. aprehensidn son regulables por
medio de impulsos que les son transmitidos desde los husos cuyas
vnidades de bobinas estén dispuestas para ser recambiadas. 5:

15. 13,~ "DISPOSITIVO EN MAQUINAS RETORCEDORAS PARA EL CAl-
BIO AUTOMATICO bE;UNIDADES TE BOBINAS",

Ta; como se describe y reivindica en la presgente Memoria
Descriptiva que consta de -dieciocho hojas escritas a mdquina por

uvne sola cara y de sus correspondientes dibujos.

Nedrid, 23 DIC. 4gg5
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