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PATENTE DE INTRODUCCIQN
) por 10 afios :
por "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MUNECOS DE EXERESION FACIAL VARIA-
BLE Y ACCIONAMIENTO AUTOMATICO DE L0S BRAZOS", & favor de IBERI-
CA COMERCIAL, SeAe, de nacionalidad espaﬁola, dom;clliada en
Barcelona, Sicilia, 275,
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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente Patente de introdﬁecién ge refiere a unos
perfeccionémiéntos en los mufiecos, cuya aplicacién a los mismos
les confiere nuevas y caracteristicas propiedades, ya que reali~
zan las funciones, entre otras, de,va?iar‘la exprésién de lg ca-
ra y de mover automdticamente los brazos en el sentido de ele-
varlos o bien para la aproximacién de un biberén u otro objeto
a la boca. |

La realizacién préctica de un mufieco provisto de las

caracteristicas que se.describirén en la presente Patente comu-

hica al mismo unas propiedades atractivas may importantes para

el juego de los nifios. Un mufieco de este tipo ha sido llevado a
la préctica con éxito en los Estados Unidos, por Io que resulta
) A

de interés su divulgacién en nuestro pais.

Pare facilitar la explicacidén, se acompefia a la preo-

-sente memoria Aos hojas de dibujos, en los que se ha representa
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‘do, a titulo de ejemplo ilustrativo y no limitativo, un caso de

realizacién-de un mufieco de expresién facial variable y accio-
namiento autométiéb de los brazos, segin los principios de las
reivindicaciones. o |

“En los dibujos: o

La figura 1 represeanta el conjunto del mecanismo gue
permite realizar los efectos citados.

La figura 2 éorresponde a una vista parcial del dis-
positivo empleado para la variacién de la expresién facial del
mufieco, mientras que la figura 3 muéstra la ménera en gque se
realiza la suaecién da un biverén u objeto similar por las ma-
nos . de aquél. '

La flgura 4 representa en detalle el cuerpo princi-
pal del mecanismo que permite realizar el movzmiento autométl
co de los brazos.

La flgura 5 corresponde & un detalle de la sujecién
de los brazos, seccionado por un planO'indicadO'ArA en la fi-
gura 4, mientras que la figura*Gicorre3ponQe a wa seccidén del
mufién de erticulaci6n del braZé_por un plano indicado B~-B en ..
la figura 5. B S | |

La figura'% representa el mecanismo visto‘frontalmeg
te en la figura 4, en su proyeccién lateral, representando nné _
seccién por un plano indicado C-C en la repetida figura 4.

Lafigura 8 mestra el aspecto frontal del mecanismo
de la figura 4, junto con el elemento mévil que de lugar al
funcionamiento del mismo. |

Ba cabeza -1- del mufieco tiené su boca -2~ completa=-
da por la zona -3-, que define una especie de bolsa interiorf'
La citada boca y su cavidad interna resultan accionadas, para
reelizar la variacién de la expresién facial, por un disposi-

tivo articulado cuya estructura recuerda la de umas tijeras,
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constando al efecto de una pieza superior -4-, provista de dos
razos =4~ y -4'=, termingdos en sendos apéndices =5~ y ~5'=
formendo 4dngulo rectos

La segunda piezé, articulada con le enterior, estd
constitufda por le zona =6-, de forma rectengular, prolongade
en la terminascién -%-, realizéndose en forma curvade la unién
de ambas.

Ia piezalsuperior -4~ forme le zona central - =8-,
mientras que ls inferior -6- define le zons -9=, articuléndo-~
se ambas piezas mediente las derivaciones laterales =10- y =11-,
que constituyen un sisteme de pivotamiento con un eje pasante
comin ~12-, el cual quedard retenido adecuadamente mediente
arandelas de fijacién o elementos similares.

El extremo de la.piezas inferior -9- comporta un ori-~-
ficio =13-, mientras gue la pieza superior forms los brazos -14-,
por los que se sujeta debidamente, al constituir las termina-
ciones de las zonas =15~ y -16= de aquélle, mediante las que se
reaiiza su fijacién. Ias mismas zonas formen sendos apéndices.
-1%4 y -18-, por los cuales. se fijan dismetralmente & una pieza
-19~ de estructura circular y forma anular cilindrica, la cuel
se sujeta firmemente mediante tornillos y elementos suxiliares
~20-~ en la cabezg -1-, precisameﬁte en la zona del cuello. de
la misma.

Con la pieza -9~ se halla unida, mediante el orificio
=13~ de la mismg, una ﬁieza‘-21— de estructura filar, que se
sujeta a aquélla por la parte. superior, formando un bucle ~22-,
mientras que por su parte inferior forme una zona curveda =23~
qué serviré para acoplar el disbositivo,de erticulacién descri-
to con el mecanismod accionemiento del mismo, situado en el .
interior del cuerpo del mufieco.

El mecanismo en cuestidén se represents en detalle en
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las figuras 4, 7 y 8, comportando la disposicién de una ruede
~24-, cuya periferia presente tres zonas diferentes: La zona
-24'- es lisa, le zona -25- aparece dentada y la zong =26- for-
ma un entrante de menor didmetro, con un reborde de mayor anchu
ra que el resto de la rueda.

La misma rueds forma un cubo prolongado en las zonas
cilindricas laterales -2;-, provistas de unAconducto interior
de seccidén poligoneal, preferentemente cuadrada, pars acoplarse
al &rbol -28- del mecanismo.

La'posicidn de la rueda -24- estéd condicionada por le.

- disposicién de.ﬁnAresorte, unido a.un tetén saliente -29- for—

mgdo -en una de las .caras de la .rueda, resorte -30- cuyo otro
eXtremb se fija en un apéndice -31- formado.por el cuerpo del
bastidor que sustenta el mecanismo.

. - En le mismg rueda -24- y en la cara opuesta a la del. .
tetén -29-, figura wn nervio curvado .-32-, prolohgado en el -- |
tetén -33~, con el que establece contaéto de retencién articu~.
lada la terminacién.-23- de le varilla -21-. ’

El bastidor -34~ que soporta. el mecanismo forma, en .
su parte correspondiente a la zona posterior. dél cuerpo. del mu~
fieco, un entrante'-35-; obtenido por troquelado de la planchsa -

metdlica que constituye el bastidor y con é1 puede establecer

 contacto .de tope el saliente -36~ definido por el entrante =26=-

de la rueda =24-. .

. E1 érbol ~-28~ sobre el que se halla montada la rueda
-24~ forma lés zonas salientes -37-,y-e38—, y se sujeta median-
te las arandelas de retencién -39f y =40-, de modo que no. pue=-
da deslizarse en direccién axial. . L

. La articulacién.de los brazos del mufieco se estable-
ce mediente el dispositivo que.se describe a continuacién, que

comporta una pieza -41-, ‘de estructura tubuler, provista inte-
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riormente de un niicleo -42=, que define una cavidad de seccién
rectangular y forma lateral dqbleménte angular, gracies a unos
salientes -42'~ formados en el mismo, tal como.se ve en la fi-.
gura 5. A

Los brazos ~43- del mufieco terﬁinan en las zonas =44-,
que‘quedan separadas por las regiones =45~ y -45'-, de menor
didmetro, de las terminacicnes -46-, por las que se realiza su
‘acoplamiento. La zona =44~ en cuestién define en su interior
una ‘cavidad ciiindrica, en lg gque se aloja precisamente le pie-
zg -41-, efeotuéndose la retencién de ésta ‘mediante unos teto-
nes -47- y -47'-, formados para la inmovilizacién de la misma.

Una segunds rueda -48-, provista de une serie de ra-
dios -49-, se halla montada exialmente sobre el &rbol -28-, pe
ro es independiente de &1, es decir, gque la rueda en cuestién
puede girar loca respecto al.citedo &rbol. La rueda tiene su.
periferia.dentada y es solidaria de un pifién ~50-, en una de
sus'caras,,mientras qﬁe,por la otra comporta un casquillo =51,
por el que queda separada respecto a la pared lateral del bas-—
tidor =34=.

Con la ruedg -24~, y precisemente..con su sector den-—--
tad05—25-;~engrana unupiﬁdnA751'-;‘formado en la proiongacién.
-52=_del cuerpo de unsa tercéra rueda dentada -53~, que forma
los dos citados cuerpos anteriores r@matados por une zona ci~- .
lindrica -54~.;La citada rueds y otra dispuesta a cpntinuacidn

de ella se hallan.ﬁontadas sobre un 4rbvol -55-, provisto.pre- -

 ferentemente de ung expansién termingl en uno de sus extremos

¥ retenido por el otro mediante.una arendela sujetadors =56-. .
_ El bastidor gque sustenta el mecenismo forma lateral-
mehte las caras‘eS%-_y ~58-, entre las cuales quedan apoyédos.

1lés érboles =~28- y =55=-. o
| Con la rueda dentada -48- ehgrana el pifién -59-, so-
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lidario de la rueda -60-, que tiene una anchura apreciable res-
pecto a su radio y est4 provista de una ufia -61-, la cual podré
acoplarse eventualmente con un saliente de una pieza auxiliar.
gque se.describe a continuaciéne.

La pieza en cuestién_adoPta ung estructura de cruz,
con le zona centrél -62-, los brazos -63- .y ~64~, ¥y queda suje-
ta y afticulada por estos Wltimos mediante un eje -65-, apoyado
en 1os ledos.-57- y -58- del bastidor.

| La parte superlor -66- de la cruz presenta un tetén
-67-, por el que se realiza la fijacién de un imén -68~ de for=-
ma, dlsc01dal, terminando superlormente la citada zona =-66- en.
un tetén -69-, que se conjugaré-con el mecanismo formedo por

Una expensién lateral -69'- de la zona =66~ forma la
uﬁa.-70-, que se conjugerd asimismo con el mecanismo.

El extremo inferior -71- de la pieza en.cruz forme
la prolongacién cilindricea -72-, sustentadora de la pieza dis-,
coidal =73-.

'Las menos =74~ y =75- del mufleco sustentan une pieza
-T76-, provista de una zona anular -77- en su parte central y -

de expensiones ~78- y -79- en sus extremos. El anillo -77- for-

ma los apéndices aplanados -80- y -81- y por su abertura central

retiene el cuerpo -82- de un blberén para mufiecos, prov1sto de

 un tepén -83- prolongado en un chupete =84-. .

- El funclonamlento de los mecanismos que constituyen

la esencia de la Patente es el siguientes

La variscién de la expresién facial del. mufieco se rea-

liza por Vvariacién del éngulo formado por las dos piezas arti-

‘culadas -8- y -9-, cuyos respectives extremos -5- y -7- rodean

la cavidad de la boca -2-3- de aguél. La pieza superior -4-5-

hace las veces del maxilar superior, mientras que la pieza infe
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rior ~6-7- realiza un cometido similar al del maxilar inferior,
con el resultado de que su mayor aproximacién o separscién de-
termina una expresién .semejante a la.del rostro humano. La se-
paracién entre aqusllas«piézasaproduce la sensacién de una son
risa, mientras que la aproximaci6n de las mismas produce la im
presién de que el nifio se encuentra contrariado, enfadado o0 a
punto de llorar. '

El funcionamiento del dispositivo formado por las ci-
tadas piezas -8— ¥ -9~ tiene lugar medianfe la varilla articu-
lada, ~21-, la rueda -24- con su tetén lateral -33~ y su acciong
miento por el resorte -30-, su acoplamiento éon el pifién -51'-
¥ la rueda -53-, el de ésta con el pifin -50~ y.la rueda -48-
¥, finalmente el pifién -59- y la rueda -60-. Se impulss el me-
canismo en cuésti6n por los brazos del mufleco, cuya posicién.
inferior, situando las manos en lé.parte inmedigta del abdomen,
determina la pésicién indicada para los siguientes Sérgenos: El
sector.dentado.~25- establece contacto, en su zona extrema, con

el pifién -51'~, quedando limitada la posicién de la rueda =24-

por contacto de su saliente periférico -36- con el entrante ~35-

del cuerpe del bastidor. En este momento, el resorte -30-se ha-

1lla tensado y ejerce su maximo esfuerzo, en direccién tangen-—..
cial sobre la rueda -24~, la cual tenderia a volver a su posi- -
¢idn primitiva, correépondiente a la situacién de reposo del re
sorte =30~ y.a la separacién de los elementos —-35- y —36-.

En el mismo ﬁomento, la uﬁé ~69- golidaria de lg pie-
za —-62- establece contacto con la zona superior -32'- de la zo-
na o saliente curvado -32-, de manera que se produce un encla-
vemiento virtual de la posicidén de la rueda —24-, posicién que
no,quedabfifme por cuanto el citado enclavamiento no.es real,
debido a la accidn del. resorte =30-, hasta que se verifica el

blogueo total del mecanismo que impida el retroceso de la rueda
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- =24~ y, por consiguiente, del conjunto de las deméds ruedas, aso-

ciadas cinemdticamente con ella, de modo permanente. EL enclava~
miento efectivo se consigue mediante la rueda -60-, cuya ufia la-
teral -61- establece eventualmente contacto con la uiia -70- for-
mada por la expansién lateral -695, en cuyo momento queda perfec
tamente fijado el mecanismo, eﬁ la situacién indicadas.

Por consiguiente, moviendo expresamente los brazos del
mufieco, hasta que las manos de éste se hellen en la regibén del
abdomen, se producird la rotacifén de las ruedas del mecanismo y
quedaré éste enclavado, con la expresidén del rostro del mufieco
respondieﬁte a la situacibén antes mencionada.

Para dar lugar el cambio de la expresién facial del

mufieco y elevacidn automitica de los brazos, se sueltan éstos

‘en su posicién inferior, en la que quedan enclavados, y se pro=

cede a libersr al mecanismo descrito de su posicién de enclava=-
miento, a cuyo efecto se pasa un'imén por las inmediaciones del
imén -68-, de modo que la posicidén del mismo resulte ligeramen-—
te variada, y con ello se produzca un pequefio movimiento angu-'

lar en la pieza -62- en forma de cruz, la cual realize un peque -

fio giro alrededor de su eje -65- de articulaciéne. La pieza imén

~68~ se halla situada junto a la pared del cuerpo del mufieco,
precisamente en la zona del t6érax del mismo, de modo que pasen—
do por el exterior de éste un iman auxiliar se produciréd el mo-
vimiento del imén interior y con €1 la liberacién del enclava-
miento en el mecanismo.

Si las manos del mufieco soportan un biberdn, éste reQ
sultard acercado a la boca del mufieco, con 1o que este dltimo -
simultanéaré el cembio de su expresién de contrariada a-élegre,
al mismo tiempo que acerca a los labios el pico chupador del bi-
berén.

En el caso de que el mecanismo adquiriese una posicién
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en-la que fuera diffcil separar su enclavamiento, basta con rea-

lizar una ligera presién sobre la pieza -72-, para .que la zone

~71- del cuerpo -62- que efectim el enclavemiento se separe de-

‘su posicién y d& lugar a la snulacidén del mismo. A este fin,

el cuerpo del mufieco comporta en su parte correspondiente el

abdomen un orificio--85-,}que se cierrg mediante un tapén -86-;
introduciendo en el caso citado un elemento cilindrico del dig
metro adecuado al orificio =85-, por ejemplo, wn lépiz 0 simi-
lar, se tendrd otra vez el mecanismo a punto de iniciar su fun
cionamiento. Este dltimo recurso es de emergencia y se emplea
en casos en que por algin motivo el mecanismo presenta slguna
dificultad en la realizacidén del movimiento normal de variacién
de la expresidén facial y de accionamiento  automético de"ios bra
zos del muiieco.s

Ios elementos que constituyen el mecanismo se-realif
zardn a base de los materiales més’adeouados;'éiendo metélicos
preferentemente ellbastidor, las ruedas engranadas, los éjes -

¥ el resorte, mientras que lg pieza =62~ y las -41- serén ven;

;tajosamente de pléétiqo. El imén -68~ serd de gran fuerza coer

citiva con objeto de gque mentenga su magnetismo durante mucho

“tiempo.

Todo cuanto no afecﬁe, altere, cambie o modifique
la esencia de los perfeccionamientos descritos, serd variable-
a.los efectos de la actual Patente. g

NOT A.

Se reivindica como objeto de esta Patente de intro--
duceiéns | |
_" 1.-~Per£éceionamientos enflbé mufiecos de expresidn :
facial variable y asccionamiento sutomdtico de los brazos, ca-

racterizados esencialmente porque la modificacidén de la expre

8ibn del rostro”se realizs mediante la variacién del &ngulo for



5e

10.

15.

20,

25.

30.,

- 10 - y

mado por les dos piezas constitutivas de un dispositivo ertiou-

lado, las cuales rodean respectivamente las partes superior e
inferior de una cavidad flexible formada en. solidaridad con la
boca y la barbilla del mufieco, de maners que el 4ngulo defini-
do por las citadas piezas determina la posicidn de ios labios
del mufieco y la consiguiente expresién facial, constando la

pieza superior del dispositivo de un 8rgano de estructure lami-

nar y forme aproximgda de X, de la que los extremos correspon—

dientes a dos de sus brazos comprenden la citada derivacién bg'
cal, mientras que los extremos de 1los otros brazos sirven de
fijacibén sélida al dispositive, gracias & una pieza auxiliar

de estructura anular cilfndrica, que queda sujeta firmemente

al cuello dellmuﬁeco, en tanto que la segunda pieza, articula-
da con la anterior en su parte central, es de forms rectangular.
élabeada y termina en una zone provista de un orificio por el
que se realiza su articulacién y accionamiento mediante una
pieza de estructura filar, articulads en aquella zona y acopla
de cinemiticeamente el mecanismo interior del mufieco.

20— Perfeccionamientos_en los mufiecos de expresién
facial variable y accionemiento automftico de 1los brazos, se-
gin la reivindicacién snterior, caracterizados porgque el meca-
nismo central de accionamiento de los dispositivos del mufieco
comporta un bastidor en forma de caja prismitica, en cuyo in-

terior figuraen dos ejes paralelos en disposicidn transversal,

de los que el superior comporta en sus extremos las articula-

ciones de los brazos, mientras que el inferior comporta dos
ruedas asociadas cinemdticamente al movimiento de otras dos
ruedas sitﬁadas sobre el primer ejee.

3+~ Perfeccionamientos en los mufiecos de expresién .

facial variable y accionamiento automidtico de los brazos, se-

gin las reivindicaciones anteriores, caracterizados porque una
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de las ruedas montadas sobre el primer eje es solidaria del

‘mlsmo y comporte una parte de su periferia de forma lisa, una

parte en forma de arco dentado y une tercera parte de didmetro

ligeramente inferior, con un entrante de mayor espesor que el
resto de la rueda, la cual presenta en una de sus caras un te-
tén paralelo el eje, en el que se flaa uno de los extremos de
un resorte helicoidal, cuyo otro extremo queda anclado en un
punto fijo del bastidor del mecanismo, mientras que la cara
opuesta de le rueda comporta un nervio en formas de arco y an~-
chura eéuivalente al doble de la de la rueda y'termina en un
tetén en el que se articula el extremo inferior del eiemento

filar que acopla el mecenismo con el dispositivo superior de

‘variacién facial del mufieco, comportando asimismo la rueda,

en la terminacién del reborde de menor didmetro, sendas pesta-
iias que pueden -establecer contacto con un entraente formado por '
la parte posterior del cuerpo del bastidor..

A 4.~ Perfeccionamientos en los muﬁecoé de'exbresién
facial variable y accionamiento»autométicoAde los brazos, se-
gin las reivindicaciones anteriores,. éaraoterizados porqus"la
seguhda rueda montade sobre el primer eje es indepéndiente.del
mismo y se hella engrenada con un plﬁdn solidario de una de.
las ruedas dispuestas sobre el otro ege, mientras gue ella misg
ma forme un mismo cuerpo con un pifién engranado, a su vez, con
una rueda solideria . del pifién aﬁterior.del segundo ‘eje, quedan
do la rueda en cuestién separade del cuerpo del bastidor median
te un casquillo solidario de ellae

5o Pbrfeccionamientos en los mufiecos de expresién
facial variesble y accionamiento eutomftico de los hrazos, se-
gin las reivindicaciones anteriores, caracterizados porque el

acoplamiento de los brazos del mufieco al eje, de seccién pre-

ferentemente cuadrangular, que comporta las dos ruedas descri-

tas en las reivindicaciones 3 y 4 se realiza por le zona termi



Se

10.

15.

20.

25.

30.

- 12 .=

nal superior de los mismos, que comporta un tetén separado del
resto del brazo por une zona de menor didmetro y anchura de-
sigual, le cual es mayor en las zonas superior e inferior del
mfién, estrechéndoée{en las partes delantera y posterior, zo-
na y mufién provistos de una cavidad cilindrica en la que se
aloja, inmovilizado mediante wnos salientes intériores, una
pieza cilindrica de estructurs tubwlaer y provista interiormen
te de un orificio y unos tetones triangulares de retencidén de
los extremos del eje cuadrangular, que queda sujeto por pre-
sién en la citade pieza. ’

Gem Perfeceionamiéntos en los mufiecos de expresién

facial variable y accibnamiento automédtico de los brazos, se-

 gln las reivindicaciones anteriores, caracterizados porque.

las dos ruedas montadas sobre el segundo eje principal del me. .
canismo, estédn constitufdas por una ruede dentada, solidaria
de un piﬁén dentado, engranados ambos con las ruedas situadas:
sobre el primer eje, segin la cuarta reivindicacién, y por
ung rueda de menor didmetro y mayor anchura, de bordes lisos-
¥y provistos de un saliente tangenciél a -modo de ufia de reten-
cidn que servird como elemento auxiliar de enclavamiento del
mecanismo.

f.— Perfeccionamientos en los. muiiecos de expresidn.

facial .variable y accionamiento automdtico de.lds brazos, . se-.

‘gdn las reivindicaciones anteriores, caracterizados porque

el enclayamiento‘del mecanismo en una posicidén determinada se
realiza con ayuda de una pieza auxiliar articulade y sustenta-
da por el propio bastidor del mecanismo, constituida por un .
cuerpo en forma de cruz, articulado pdér sus brazos horizonta-
lés y provista en su brazo superior.de un. tetén cilindrico que
soporta una pieza discoidal formada por un imén permenénte, -

terminando el citado brazo superior en un apéndice perpendicu=- ‘
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lar, susceptible de acoplarse como elemento de retencién al
extremo del nervio arqueado latefal de la primera rueda del
eje superior del mecanismo, dando lugar al enclavamiento de
éste por fijacién de la posicidén de la rueda.

8= Perfeccionamiéntos en los mufiecos de expresién
facial variable y accionamiento automidtico de los brazos, se-—
gin las reivindicaciones anteriores, .caracterizados porque una
derivacién lateral de los brazos superior y derecho de la pie-
za én cruz, comports un segundo apéndice perpendicular al pla-
no ‘ideal de la cruz.y susceptible de entrar en acoplamiento
con la ufia periférica saliente de le rueda menor del eje infe-
rior del mecanismo, originando un segundd efecto de enclava-
miento, mientras que el brazo inferior de la pieza en cruz
termina en un apéndice pérpendicular cilindrico rematado por
una pieza discoidal en correspondencia con un orificio prac-
ticado en la regién del abdomen del mufieco.

" Q.- Perfeccionamiéntos en los mufiecos de expresién
facial variable y accionamiento automidtico de los brazos, se-
'gﬁn las reivindicaciones anteriores, caracterizados porque la
posicién de enclavamiento se realiza por conversién del movi-
miento de descenso de los brazos del mufieco en movimiento de
giro de las .ruedas superiores del mecenismo, por contacto de
los dos apéndices formados por la pieza en cruz con los respeg
tivos salientes de las ruedas asociadas, venciendo Jla tensién
realizada por el resorte condiciongdor de la primera rueda,.
mientras que la liberacién del enclavamiento se realiza por.
giro de un pequefio dngulo de la pieza en cruz, provocado por
la reaccién dinémica realizads sobre la pieza discoidal magné-
tica por influencia exterior de un imén auxiliar, cuyo movimien
to en zona contigua al imén discoidal determina el desplazamien

to de éste y de la pieza solidaria en cruz, cuyo accionamiento



eventual, en posibles casos de funcionamiento irregular del
mecanismo, se establece por'medios adecuados, desplazando ex-
presamente la pieza en-cruz,~por accionamiento de la misma en
el extremo de su brazo inferior, que resulta-accesible a tra-
5. vés del orificio practicado en la regibn del abdomen del mufieco.
10+~ Perfeccionamientos en los mufiecos de expresién
o  facial veriable v accionamiento sutomitico de los brazos, se-
-gén las reivindicaciones anteriores, caracterizados porque el -
reﬁorno automético de los brazds llevados expresamente a su
10. posicién inferior, se realiza por giro de los 6rganos del me-
canismo, solicitados por el resorte anexo al mismo, con accio-
nemiento simultédneo del dispositivo superior de variacién de
la expresibén facial, efectuéndose,al mismo tiempo la eventual
elevacién de un biberén u otro dbjeto situado en las manos del
15. mufieco y adaptado a las mismas mediante un soporte de forms -
adecuada, de manera que el extremo del biberén resulte dirigi-
. do hacia la boca del mufieco.
Sean cuales fueren las.circunstancias gque concurréh'
en la esencialidad de la Patente de introduccién, definida -
20s en las anteriores reivindicaciones, cuyo objeto eé:
11+~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MUNECOS DE EXPRESION
FACIAL VARIABLE Y ACCIONAMIENTO AUTOMATICO DE LOS BRAZOS".

Conste la presente memoria de quince hojas’foiia-

‘

das, mecanografiadas por una sola cara y de los dibujos unidos
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a la mismé.

Barcelona,

P.A. de IBER
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