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PATENTE DE INVENCION
por 20 eflos
g favor de Don Antonio VERS SANFELIU
de nacionalidad espaifiols

residente en NAVARCLES (Barcelona), Mosén Sebastian Toscas, 6

-

por:
"MECANISMO DE TRANSMISION DIFERENCIAL"
MEMORTA DESCRIPTIVA

Ta presente Patente de Invencidn se refiere a un me
cenismo de tipo diferencial, destinado a le transmisidn de un
movimiento de giro axial desde un &érbol a otro, con posibili-
dad de varla%&onkgeLun?megg de revoluciones transmitido El nug

Vo mecanlsmo se eonstituyéfa base de uh organo de entrade por—g'
tador de la energla ci%étleé ée‘ro%gcisn'que se debe transmi- :
tir a un drgeno dé-saIi&ag ﬁe%‘qte;séiéxtréera';quella, junto |
con otros eveniualesielém&;tg; iséolédas@ figurando igualmente
unos elem Jktotgﬁsgte;ff&gsﬂq, s Tebiml &tk (! Gehpmididn.

Le disposicidn del mecanismo que se describird per-
mitiré realizar une smplia game de velocidades entre los drbo-
les de entrada y de salida, con un funcionamiento extremede-

mente suave y silencioso y una gran facilidad de veriacidn del



régimen de funcionsmiento; ademds, cuendo interese, podré igual
mente realizarse el acoplamiento directo de los dos ejes de ro-
tacidn mencionados.

Para facilitar la explicacidn, se scompafia & la pre-

5 sente Memoris dos hojas de dibujos, en los que se ha represen-
tado, a titulo de ejemplo ilustrativo y no limitativo, un caso
de realizacidn de un mecanismo de trensmisidn difereneial, se-
gun los principios de las reivindicaciones.

En dichos dibujos, la Pig. 1 representa el mecanismo

10. visto paralelamente a sus ejes de entrada y salida, precisamente
segin un pleno meridianoc; la Fig. 2 muestra la posicidn de
desacoplamiento del mecanismo; y la Fig. 3 es la vista de otra
realizacidn posible dentro de la misma idea.

Designando con el nitmero (1) al eje de entrada y con

15. (2) el de salida, (3) es la corona que, junto con la (3'), ‘
arragtra el marco o caja (4), unido rigidamente a ella. Los pi-
fiones planetarios (5) ¥ (6) son solidsrios, respectivamente,
de los ejes (1) y (2), y los pifiones satélites (7) y (8) ven
situados entre ellos, con sus respectivos ejes (9) y (10) pi-

20, votando en el cuerpo {(11l), quedando guiados en el mismo me-
diante sendas piezas anulares en sus extremos.

Tos ejes (1) y (2) se hallan montados sobre cojine-
tes de bolas (12) y (13), sostenidos, respectivamente, por la
corona (3) y el cuerpo (1l), y sus terminaciones aparecen es-

25. triadas en las zonas (14) y (15).

El eje (1) es deslizante, de manera que su gilro pue-
de transmitirse al eje (2) por medio de los pifiones planeta-
rios y de los satélites o bien por acoplamiento directo, cuen=-
do no interese la accidén diferencial.

30. Tn este Wltimo caso, la cabeza (14) del eje (1) pue-
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de introducirse en la cavidad interior concéntrica del pifidn

(6), hasta quedar en coincidencia con la cabeza (15) del eje
(2). Tal es el caso representado en la Fig. 1.

Cuando interesa la accidn diferencial, los ejes (1)

y (2) se hallarén cinemébicamente relacionados mediante los
pifiones satélites (7) y (8). Al girar la coroma y con ella el
marco solidario o caja de satélites, esfos dltimos son arras-
trados y, como engranan a modo de cufla con los planetarios,
égtos y sus respectivos ejes girardn en el sentido de la coro-
na, y ambos a igual velocidad si los ejes (1) y (2) se hallan
en la posicidn de la Pig. 2 y si ninguno de ellos queda frena-
do o inmovilizado.

En el caso de que se inmovilice o frene uno de los
ejes, el otro aumentard proporcionalmente su velocidad con el
fin de que la suma de caentidades de movimiento permanezca cons~
tante.

81 se desea un acoplamiento directo, el eje (1) com~
porta medios para realizar su deslizamiento hasta entrar en
contacto con el sje (2), por ejemplo, con ayuda de la caja (16),
gituada en la zona exterior del eje deslizante.

El conjunto del mecanismo va dispuesto dentro de una
caja y sumergido en un bafio de aceite, con objeto de asegurar
una lubrificacidn constante de las partes en contacto al reali-
zarse la rodadura, y disminuir los esfuerzos de rozamiento y
la produccidn de ruidos.

La Fig. 3 representa otra posibilidad de realizar el
acoplamiento entre los ejes (1) y (2). ILa cabeza troncocdénica
(17) solidaria del primero puede introducirse en una cavidad
(18) de su misma forma practicade en el pifidn (6), com lo cual

las superficies en contacto para realizar el acoplamiento pre-
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sentan una mayor superficie o drea, la cual, para su mejor
efecto, comporta un estriado en el sentido de l= generatris
ces.,

Ie disposicidn explicada, en cualquiera de sus dos
variantes, permitird la transmisidn de pares de fuerzas de
valor considerables, con una potencia asimismo elevada, con
unas dimensiones rezonables del mecanismo en cuestidm.

Serdn independientes del objeto de la invencidn
los materiales, formas y dimensiones de los elementos emplea
dos en el mecanismo descrito, siempre que las variaciones qwe
se introduzcan no afecten a su esencialidad.

N O T A
REIVINDICACTIONES

Se reivindics como objeto de la presente Patente
de Invencidn:

18 ,-Mecanismo de transmisidn diferencial,. carace—
terizado esencialmente porque uné de los dos ejes o arboles
coaxiales solidarios de los pifiones planeterios y acoplados
cineméticamente mediante los pifiones satélites para la trang
misidn del movimiento, btiene la posibilidad de realizar un
deslizamiento en direccidn axial entre dos posiciones limi-
tes, una de las cuales corresponde a la separacidn fisice
de los dos 4rboles y su consiguiente trensmisidn cinématica
mediante el sistema diferencial, mientras que la otra co-
rregponde al acoplamiento solidario de log dos ejes y au
consiguiente transmisidn directa, con exclusidn de la accidn
de los satélites, efectudndcse el deslizamiento por impui-
sidn del drbol correspondiente mediante una caja de rodadu-
ra solidaria del mismo y situvada en la zona exlterna del me-

canismo, mientras que el acdplemiento entre los extremos de




5.

los dos drboles se realiza, en la posicidn correspondiente
de los mismos, mediante la terminacidén estriada del eje des-
lizante que se acopla por introduceidn en una cavidad de su
misma forma practicada en el pifién planetario correspondien~
te al otro eje.

28 ,=MECANISMO DE TRANSMISION DIFERENCIAL.

Sean cuales fueren las circunstancias que concu-
rran con la esencialidﬁd propia de la misma.

Congta la presente Memoria descriptiva de cinco
paginas folisdas y mecanografiadas por una sola cara y va
acompaﬁadé de dos hojas de dibujos aclarativos.

Madrid, 19 Diciembre de 1966
P, A.

R. YOLART PONS
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