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" DISPOSITIVO DE GUIA Y COMPENSACION PARALA MANIOBRA DE PERTI-
GAS DE GRAN LONGI'CUD".

MEMORTIA DESCRIPTIVA

El uso de pértigas que permitan asir y meniobrar un util
0 un instrumento a varios metros de altura sobre el suelo reg-
ponde a miltiples necesldades, entre las cuales cabe citar en
primer lugar las intervenciones sobre las lineas de transporte
o de distribucién de enerzfa eldctrica. Pértigas de gran longie-
tud, maniobradas desde el suelo, se utilizan, por ejemplo, para
instalar sobre las lineas dilspositivos de puesta a tierra, o
para situar en contacto con estas lf{neas determinsdosg aparatos

de medida, detectores de tensién, etc.. Pértigas de gran longi-
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tud son igualmente utilizadas para le ejecucidn de numerosos
trabajos a cierta altura, por ejempio, en los trabajos de pods
de drboles, para le sustitucidn de ldmparas eléetricas, la lime
pieza de ciertas instalacionss o partes de edificios, etc.eto.

Estas operaciones de ung manera general, comportan las
siguientes fases:

12) - Levantar la pértige hasta una posicidn sensiblemente
vertical.

22) - Elevar la pértiga mis o menos hasta alcanzar el pun=—
to preéisoo

32) = Efectuar la operacibn prevista, la cual frecuente=
mente obliga a la transmisidn de un movimiento de rotacidn por
glro de la pértige sobre si misma.

42) Bajar la pértiga y situarla en una posicidn sensible-
mente horizontal.

Con pértigas cuyo peso sea préximo a 1 Kz, por metro de
longitud y que lleven en su extremidad un dtil o instrumento
de aproximadamente 1 Kg., estas operaciones no ofrecen en gene=
ral excesivas dificultedes, mientras la longitud total de la
pértigs no exceda de 5 m. Mg alld de este longitud, por el
contrario, las dificultades avmentan en forma nuy rdpidas por
una parte, el.esfuerzo necesario para levantar verticalmente
la pértiga slcanza muy répidemente el lfmite de las fuerzas de
un hombre, por otra parte, las oscilaciones que el operario lme
prime invdluntariamente a la base de 1z pértiga levantads sge
encuentran considerablemente amplificadas en la extremidad de
la misma. En la préetica, incluso con el suxilio de varios ope=
rarios, resulta casi imposible ejecutar, por ejemplo, sobre una
1fnea eléctrica, une intervencidn que exije una cierte precisié:
curando la altura de esta 1ine§ sobre el suelo sobrepasa los sie-

te w ocho metreg.
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Para atenusr estos ineonvenientes, se conocen ya diversos
modelos de pértigas o mistiles deslizantes o telescpicos que
en una primers fase, en posicidén replegada, pueden ser fécilmer
te levantados hasta la verticel y en una segunda fase son desge
Plegados, sea por la accidn de cables, sea por la de crics hi-
drdulicos o neumdticos, Los aparatos construidos de acuerdo
con estos sistemas son necesariaemente pesados y complicados,y
como consecuencia costosos y frigiles; ademds egtos aparatos
se prestan muy poco g la transmisidn de un movimiento de rotaw
cibn por intermedio de la pértiga.

La presente invencidn tiene por finglidad obviar los ine
convenientes que han quedado resefiados y propone a tal efecto
un producto industrial nuevo, que consiste en un dispositivo
de gufa y de compensacidn dispuesto para ser adaptado & la ba-
se de una pértiga de varios metros de longitud, facilitendo en
forma muy considerable la elevacidn de esta pértiga hasta la
vertical, su utilizacidn para operaciones gue requieran ung ci=
erta precisidn, en particular en los movimientos de ascenso,
descenso y orientacidn, y finalmente la recuperacidn sin brug-
quedades de la posicidn horizontal. Este digpositivo presents
adends la ventaja de ser muy simple, robusto, econdmico y fé-
cilmente realizable, de ser relativamente ligero y de permitir
a la pértiga girar sobre s{ misma para transmitir los movimien-
tog de rotacidn.

De acuerdo con la invencidn, el dispositivo de gula y com=
pensacidn comporta un elemento de gufa provisto en su base de
un contrapeso y susceptible de ser acoplado, preferentemente
por enchufe telesebpico, sobre la parte inferior de una pértigal
en vistas a constituir con la misme un conjunto que pueda desli-
zar en sentido longitudinal.

Las diversas formas de realizacidn que admite el invento



10

15

20

25

30

-

difieren esencialmente unag de otras Por el sistema de fijaw
cidn del contrapeso a la base del elemento de gufa, por la forw
ma de acoplamiento de la pértiga con el expresado elemento de
gula, por los medios de cierre que permiten inmovilizar la pér-
tige con respecto al elemento de gifa y por los medios anexog
que permiten de manera especial gobernar mecdnicamente 105 mo=
vimientos de la pértiga en relacién al elemento de giia y coms
probar o medir sus desplagamientos longitudinsles.

Segin una forma de realizacidn del invento, el contrapeso
se halla fijado rigidemente a la base del elemento de gufa y
su forma permite gtilizarlo como elemento de apoye para el giro
de la pértiga sobre el suelos

Segdin una forma preferente de realizacidn del invento, el
contrepeso adopta le forms de un zécalo que puede descansar
gsobre el suelo, y se halla fijado s la base del elemento de
gule por medio de un drganc de articulacidn que permite al ex—
presado elemento inclinarse de un dngulo pféximo a los 908,

Segun una forme de realizacidn, el eleménbo deo gula se
hglla congtituido por una barra rigide, preferentemente tubu~
lar, que penetra en el interior de la base de la pértisa, en
vigtas a la realizacidn con la misma de un acoplamiento telescd
pico cuyos dos elementos constitutivos sea ademds susceptibles:
de girar uno con respecto al otro.

Segin otra forma de realizacidn, el elemtno de gifa se
halle congtituido por uma vaina, por ejemplo cilindrica, en el
inferior de la cual puede deslizar la périiga.

Igualmente, segln uns forma de realizacidn, se ha previsto
al menos un érgano de bloqueo que permite immovilizar la pérti-
ga en relacidn al elemento de gufas

Se ha previsto,tambien, segin otra forma de realizacién,

un érgano mecdnico de arrastre, por ejemplo, un pifidn o una pPo~
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leay accionado por una manivelay que permite gobernar el despla
zamiento longitudinal de la pértiga con respecto al elemento
de gufas

Segln una variante de la anterior forma de realizacidn,
se ha previsto un drgano mecdnico de arrastre que permite gober:
nar los movimientos de rotacidn de la pértiga en relacidn al
elemento de gufa.

Se he previsto asimismo, segin otra forms de realizacidn,
marcar sobre el elemento de gufa y/o sobre lg périiga sefiales
o graduaciones que permitan medir o controlar el desplazamiento
longitudinal de la pértiga con respecto al elemento de gufa.

Otras caracteristicas del invento serdn puestas de relleve
a lo largo de la descripeidn que sigue, haciendo referencis a
los dibujos adjuntos. Bien entendido que, tanto la descripcién
como los dibujos, se dén dnicamente & titulo de ejemplo indica=
tivo y en ninglin caso limitativo de la invencién.

Lo figura 1 es una vista en corte longitudinal de un ejem-
plo Be realizacidn del dispositivo objeto de le invencidn,

Ia figura 2 es ung vista en corte longitudingl de un se-
gundo ejemplo de realizacién.

Ia figura 3 es un detalle a mayor escala de la figura 2.

Lg figura 4 es una vista en corte longitudinal de un ter-
cer ejemplo de realizacidn del dispositivo objeto de la inven-
cidn,

Ig figura 5 es una vigte en corte longitudinal de un cuar
to ejemplo de realizacién del dispositivo objeto de la inven—
cidny

Ia figura 6 es un detalle en corte transversal a mayor eg-
cala del dispositivo representado en la figura S.

La figure 7 eg una vista en corte .longitudinal de un quin-

to ejemplo de realizacidn del dispositivo objeto de la invene
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cidn.

Ia figura 8 es un detalle en corte longitudinal a mayor
escala del dispositivo representado en la figura T.

La figura 9 es una vista en corte longitudinsl de un sexto
ejemplo de realizacidn del dispositivo objeto de la invencidny

La figura 10 es un detalle en corte longitudinal a mayor
escala del propio dispositivo representado en la figura 9.

Las figuras 11,12,13 y 14 son sendos esquemas mostrando
las principales fases de utilizacidn del dispositivo objeto de
la invencidn.

La forug de realizacidn representade en la figura 1 come
prende un elemento interno de gufa constituido por un tubo me-
tdlico 1y acoplado por su extremidad inferior s un contrapeso
macizo igualmente metdlico 2, provisto en su lado opuesto al
elemento de gufa de una punta 3 sugceptible de penetrar en el
suelo para constituir un punto de anclaje y giro. El tubo gufa
1 queda en disposicidén de penetrar en el interior de una périti-
g2 hueca 4 pars constituir con la misms un acoplamiento telege
eépico.

Ia forme de realizacidn representads en la figurs 2y COmw
porte un elemento interno de gufa 5, constituido por un tubo
metdlico que lleva en su base un anillo de articulacidn 6, este-
anillo, a su vez, se halla enlazado con un segundo anillo 7 fie
jado sobre un contrapeso 8 de tal manera que el tubo 5 pueda
adoptar en relacién al contrapeso una inclinmeidn cualesquiera,
comprendida al menos entre 02 y 902, EL tubo de gufa 5 se halls
enchufado en el interior de una pértiga hueca 9, en vigtas a e
constituir con la misma un acoplamiento telescdpico susceptible
de deslizar en sentido longitudinal. En la posicidn de exten-
gién minima representada en la figura 2, el conjunto telescdpi=-

00 ge encuentra immovilizado por un pestillo de final de carre-~

-
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ra,constituido por una lenglete eldstica 10 fijada sobre la
percha por nmedio de dos reméches 11, y dotada de un galiente
12, que en la posicidn de clerre, penetra en la garganta 13 de
ung cabezg 14 enchufads sobre la parte superior del elemento
degufa. Cuando se quisre permitir al elemento de gufa el desli-
zamiento a lo largo de la pértiga, basta levantar la lenglieta
10 haciendo salit el saliente 12 de la garganta 13. Cabe ﬁrever
graduaciones o marcas, tales como 14, 141, etc., inscritas
sobre el elemrnto de gufa 5 para permitir controlar o medir la
posicidn adoptada por este elemento con respecto a la percha 9,
En la base del elemento de gula 5 se halls fijade una funda tu-
bular 15 destinada a constituir un tope, y, al mismo tiempo,
ung proteccidn de la base de la pértiga, cuando esta adopta su
posicidn de minima longitude.

Ia forma de realizacién representads en la figura 4 com-
porta un elemento de gufa exterior 16 constituido por un tubo
metdlico que lleva en su base una vaina de acoplamiento tubulap
17, acoplada a un contrapeso 8 por medio de slementog de srti-
culacidén 6 y 7 , andlogos a los representados en la figura pre-
cedente. En el interior del elemento 16 penstra una pértiga 18
gque lleva en su base una ampufiadurse 19. Esgta empufiadura pasa a
través de una ranurs longitudinal practicade a 1o largo de toda
la altura del elemento 16 y no representada en el dibujo} Egta
empufiadura 19 permite gobernar los desplgzamientos longitudina-
les de la pértiga 18 en el interior del elemento 16 con el que
constituye un acoplamiento telescdpicos

El dispositivo representado en las figuras 5 y 6 es andlo=
20 en lo que se reflere a sus elementos esenciales al que se ha
representado en las figuras 2 y 3 , pero comporta ademas un dig-
positivo de freno fijado a la base de la périiga 9. Este dispoOe

sitivo, que ha sido representado con mayor detalle en la figura
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6, se halla constituido por un cuerpo metdlico 20 que conforma
una cavidad ¢llindrica longitudinal 21, que representa dos
zonas de diferente didmetro interior, el didmetro mayor se des-
tina a recibir la extremidad inferior de la périiga 9, que se
fija en posicidnapor cualquier sistema apropiado, soldadura,
rebordeado, etc., mientras que ol didmetro menor es atravesado
por ele elemento de gufa 54 que puede desplazarse libremente,
Perpendicularmente a esta parte de la cavidad 21, se encuentra
un segundo alojamiento cilindrico ligeramente secante a la indi
cada cavidad. En este alojamiento se hallan enchufadas dos piew=
zas cilindricas 23 y 24, cade una de las cuales presenta una
extrenidad curvada que encaja sobre la curvatura exterior del
elemento de gufa 5. Un eje comdin 25 atraviesa las piezas 23 y
24. Sobre su mitad izquierda, este eje se halla fileteado y es
susceptible de atornillarse sobre la pieza 24 que .se halla con=
venientemente roscgda. En su otra extremidad, el sje 25 presenw
ta una expansién provista de una empuiladura 26, apoyandose esta
expansidn sobre la cara externa de la pieza 23+ Be esta forma,
cuando se actda sobre la empuiiadura 26 en gentido ,de cierre,
los dos elementos de freno 23 y 24 se acercan entre sf y ejor—
cen sobre el elemento de gufa 5 un efecto de freno, susceptible
de imnmovilizarlo completamente con respecto al cuerpo 20 y, cor
secuentemente, con respecto a la pdrtiga 9 que es solidaria del
nismo,

El dispositivo representado en lag figuras 7 y 8 es andlo-
g0 en cuanto a sus elementos esenciales al representado en la
figura 4, pero comporta sdemds un sistema de gobierno de los
movimientos de deslizamiento de la pértiga 18 en relacidn al
elemento de gufa 16. Este sistema he sido representado con ma-
yor detale en la figura 8. Este sistema comprende un cdrter

metdlico 27 fijado a la parte exterior del elemenio de guia 16,
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en el que se halla practicado a nivel coincidente una aberiura
28. Este cdrter soporta wn eje 29 a cuys extremidad se halla
fijada una manivela 30 y sobre el gque se acopla un cilindro de
arragtre 31, preferentements de material pldstico, que se apli-
ca con una presidn adeuusds sobre una cierta porecidn de la cir-
cunferencia de la pértiga 18. Se comprende que actuando sobre
la manivela 30 puede hacerse ascender o descender a voluntad
la pértiga 18 en el interior de su elemento de gufa 16.

El dispositivo representaso en la figura 9 es anélogo en
logque respecta a sus elementos esenciales al representado en la
figura 2, pero comports ademds un sistema de gobierno de los
movimientos de rotacién de la pértiga en relacién al elemento
de gufa, shetema que hs sido representado con mayor detalle en
la figura 10, Este sistema comprende un cuerpo metdlico, de fork
ma general cilfndro-cdnica 32 enchufadd sobre el elemento de
gufa 5, sobre el que puede ser blogqueado por la maniobrs de uns
empufiafura 26 que gobierna un dispositivo de freno andlogo al
descrito hacienlio referencia a lg figura 6, y que no ha sido
representado con mayor detalle en la presente figura. La pérti-
&2 9 lleva en su bagse una corona dentada 33 provista en su par-
te superior de un rebofde circular 34. Una corona 35 fijada a
la paréd superior ,del cuerpo 32 aprisiona el reborde 34, oponi~
endoge congecuentemente a log desplazanientos longitudinales
de la corona 33 con respecto al cuerpo 32. Finalmente, un pifién
36 enchufado sobre el eje 37, que termina en una manivela 38,
se halla engranado con la corona dentada 33. Se comprende que
la actuacidn sobre ls manivela 38 permite hacer girar la corons
33 en relacidn al cuerpo 32 y consecuentemente gobernar a voluns
tad los movimientos de rotacidn de la pértiga 9 en relacién al
elemento de gufa 5

Para utilizar el dispositivo en la ejecucidn de una opera—
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cidn a cierta altura del suelo, por ejemplo, sobre uns lines
eldctrica adrea, déspues de haber escogido una pértiga de lon~
gitud y caractelisticas apropiadas, se enchufan a fondo uno

en otra el vistago de gula 5 y la pdrtiga haste el punto en
que el saliente 12 penetra en la gargante 13 inmovilizando ame
bos elementos en sentido longitudinal.

Se determina entonces el punto de equilibrio de la pértiga
provista del dispositivo de gufa. La distancia ptima entre es-
te punto de equilibrio y el contrapeso corresponde aproximada-—
mente a la talla T del operario, tal como se ha representado
en la figura 11. Si resulta necesario, puede modificarse la
situacién del punto de equilibrio afindiendo o retirando wno o
varios pesos adicionales del contrapeso, con el fin de que se
cumpla la expresada condicidn.

Para el levantamiento, la percha primeramente apoyada 90—
bre el suelo es asida por las dos manos del operario, separadas
de eproximedamente 80 & 90 cm. halkandose les mano mis separads
de la base a una distancia de la misms ligeramente superior a
la talla del operario, por ejemplc a una distancia de 2m. para
una talle entre 1'70 y 1'80 m. E1 operario levanta entonces la
percha a la alturs de su cintura, segin el esquema de la figure
11, despues eleva verticalmante. la mano mds alejada de la base,
cooperando la ofra mano en el movimiento de basculacidn para sis
tuar la percha en posicidn vertical, dirigiendo el conbrapeso
contra el suelo. Al final de este movimiento, el operario deja
al contrapeso descansar sobre el suelo. Para levantar gegulda-
mente la percha una altura suplementaria, hasta el punto exacto
que debe ser alcanzado por la misma, se levanta la lengtlieta 10
Para liberar el gatillo de fin de carrera ¥y se levanta ia pers
cha haciendola deslizar a lo largo del vistago de gula; en esta

operacidn debe dnicamente vencerse la fuerza de gravedad, de~
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biendo consecuentemente desarrollarse un esfuerzo nuy moderado.
Finalmente, una vez alcanzade la altura requerida, el operario
puede, si se congidera necesario, immovilizar la pértige con
respecto al vdstago de gufa apretando la empufiadure 26 del fre-
no de blogueo.

Otra forma de operar consiste, segin el esquema de la fi-
gura 12, en situar la percha sobre el suelo ¥ asirls con lasg
dog manos en un punto situado entre la mitad ¥ los dos tercios
de su 1onéitud tetal. E1l contrapeso en este caso descansa sobre
el suelo y actla como yn punto de anclaje y de giroc. El opera~
rio eleva sin dificultad la parte que sostiene con sus manos,
por encima de su cabeza, con log brazos extendidos, y avanza
entonces en direccidn del contrapeso, siempre con los brazos
extendlidog, desplazando convenientemente sus monog, hasta gitu-
ar la périiga en posicidn vertical. Seguidamente ge maniobra
come en el ejemplo anteriormente egtudiados

Para regtituir la périiga hasta la horizontal, a nivel
del suelo, al final de la actuacidn, se empieza por provocar el
descenso de la misma haste su posicidn de minima longitud en la
que queda bloqueada por efecto del gatillo de fin de carrera;
en esta posicidn, tal como demuestra elesquema de la figura 13,
puede operarge en formainverss a la que ha quedado anteriormen—
te descrita, es decir, inclinando progregivamente la percha sos-
tenliendola con los brazos extendldos, alejandose de la base,
hasta dejarla finalmente reposando sobre el guelo, Es igualmens—
te pogible, e incluso preferible, tal como demuestra el esquensa
14, utilizar al mdximo el efecto de equilibrio del conmtrapeso
operando como sigue: el operario,libera el gatillo de fin de
carrera y sujeta la pértiga con las dos manos, con log brazos
extendidos, lo mds alto pogible y empieza a inclinarla hacia el

suelo] al mismo tiempo, realiza rédpidanente uno o dos pasos,
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alejandose del contrapeso, manteniendo sus manos en el mismo
punto. En este movimiento, el véstago de gufa sale en toda su
longitud, doblando eproximasdamente lg longitud del brazo de pa=
lanca que lleva el contrapeso. El movimiento de descenso resulw
ta de esta forma muy amorkfguado y puede situarse suavemente
la pértiga sobre el suelos

N O T A

SE REIVINDICA:

1 = Dispositive de gula y compensacidn para la menicbre
de pértigas de gran longitud, caracterizsdo por comprender un
elemento de gufa susceptible de ser acoplado, preferentemente
por enchufe, a la parte inferior de uns pértiga ¥y de congtituir
con la misma un conjunto capaz de deslizar en sentido longitudil
nal.

2 = Dispositivo, caracterizado porque el elemento de guia
referido en la reivindicacidn anterior comporta en su extremi-
dad un contrapeso, fijado al mismo a través de un Srgano de ar-
ticulacidn.

3 - Dispositivo, segin las reivindicaciones anteriores, cah
racterizado porque la distancis entrs el contrapeso y el punto
de equilibrio de la pértiga provista del dispositivo de gufa es
aproximedamente igual a le talla del operario que utilize la
nisma.

4 - Digpositivo, segln las reivindicaciones precedentesy
caracterizado porque el contrapeso reforido en la reivindicaciéy
segunde, comporta un medio de £ijacidén susceptible de recibir
cuan menos un peso suplementario.’

5 - Dispositivo, segin las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque el elemento de gufa penetra en el interio:
de la pértiga y constituye con la misma un conjunto telesedpicd:

6 - Digpositivo, segln las reivindicaciones primera a cuark
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ta, caracterizado porque la pértiza penetra en el interior del
elemento de gufa y constituye con el mismo un conjunto telescd=
pico.

7 - Dispositivo, segin las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque la pértiga y el elemento de gufa son sug-
ceptibles de girar uno con respecto al otro.

8 ~ Dispositivo, segin las reivindicaciones precedentes,
caracterizado porque se ha previsto cuan menos un drgano de en-
gatillaniento sugsceptible de inmovilizar la percha con respecto
al 6rgano‘§e guia,

9 -'DispositiVb, seglin las reivindicaciones anteriores,
caracterizado por haberse previgto un 8rganc de arrastre provige
t0 de ung manivela y sugceptible de gobernsr los movimientos de
deslizamiento de la pértiga con respecto al elemento de gufa.

10 - Dispositivo, segln las reivindicaciones anteriores,
caracterizado por la previsién de un 8rgano de arrastre provishe
de una manivela y susceptible de determinar los movimientos de
rotacién de la pdrtiga con respecto al elemento de gufa.

11 = Dispositivo, segin las reivindicaciones precedentes,
caracterizado por haberse previsto sobre el elemento de gufa o
gobre la percha marcas o graduaclones que permiten observar o
medir la posicidn relativa adoptada por estos elementos.

12 = Dispositivo de gufa y compensacidn para la maniobra

de pértigas de gran longitud.

Congta la presente Memoria Dege



criptiva de catorce hojas mecanografis
das, escritas por una sola. cara, nume
radas del 1 al 14 y con sus lineas nu-
meradas, a su vez, de cinco en cinco

¥y de dibujos anexos.'

Barcelona,

P. Al
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