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MEMORIA  DESCRIPIIVA
que se presenta para unir a la solicitud
de
~ PATENTE Dk IHVERCION
formulada el 14 de Diciembre de 1.966, con el N2 334.508
en
E S P A K A
por VEBINTE afios
a nombre de POCLAIN, sociedad anénima francesa, establecida
en Le Plessis-Belleville (Oise), Francia, por:
NPROCEDTHIENTO PARA LA COLOCACION EN SU SITIO O LA RETIRADA
DE LOS APOYOS DE ZSTABILIZACLON DE UNA MAQUINA DE OBRAS
PUBLICAS O DE TRANSPORIE"

Se sabe que algunas mAquinas de obras p@blicas,
o de transporte, no pueden trabajar de manera correcta més
que después de haber sido inmovilizadas sobre el suelo. A
este efecto, se utilizan 6rganos méviles, escamoteables so-
bre la mAquina, generalmente denominados "apoyos de estabi-
llizacién", que estin destinados a apoyarse sobre el suelo
eliminando asf, por lo menos en parte, los efectos de los
brganos de suspensibn de que estén provistas dichas méqui-
nas. Dg manera més precisa, estos apoyos de estabilizacibn,
montados sobre el chasis de las mAquinas, tienen como prin-
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cipales funciones:

- Definir un poligono de sustentacién de la mé-

quina en posicién de trabajo, adaptado al problema parsicu~

lar de esbabilidad de la miquina, siendo este polligono en
general superior a aquel yue exist® durante los desplaza-
mientos en ruta.

-~ oponerse a las oscilaciones transversales y/o
longcitudinales debidas a lo flexibilidad de la suspensién
y de los brganos de rocadura,

- oponerse a los desplazamientos longitudinales
y/0 transversales debidos a los esfuerzos desarrollados
por los fitiles de trabajo o por cualguier otra causa exte~
rior.

Sin embargo, los dispositivos actualmente cono-
cidoghara resolver estos problemas de establlizacibn pre-
sentan diversos inconvenientes. Tn particular, si el suelo
¢s muy irregular, los diversos apoyos no estén apoyados
todos, soportando algunos de ellos entonces egfuerzos
anormales. La estabilidad pucde ser-asi precaria y se co-
rre el riesgo de incidentes o accidentes en el curso del
trabajo.

Bl invento ticmne, pués por objeto, uvn procedi-
miento para lz colocacién en su sitio de los apoyos de es-
tabilizacibn de las méquinas en cuestibn, asl como un dis-
positivo que permite esta colocacién en su sitio.

Segfn el invento, los apoyos de cstabilizacién
de una miquina estdn revariidos en por lo menos dos grupos,
dispuestos de preferencia en cada uno de los extremos de
un chasis de la miquina y =se efectha, en primer lugar,
1la colocacién en su gitio de los apoyos de uno de los gru~

pos hasta que se apoyan sobre topes fijos previstos en 1la
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mAquina misma. Ze manda entbonces 1é coloecacibn en su sitio
de los apoyos del o <e los otros grupos deieniendo su movi-
miento en cualguier posicidn deseada, que corresponde de
preferencia al comienzo del apoyo simulténeo sobre el suelo
de ‘todos los apoyos de los diversos grupos; la ocultacién de
los apoyos se efectla, por otra parte, en el orden inverso
a la colocacibn en su sitio.

Se evita as! el fenémeno de basculacibn encontrado
en las miquinas conocidas en el momento de la colocacién
en su sitio o de la retirada de los apoyos de ecstabilizacién.

Bl invento dilene todavia por objeto un digpositivo
para la puesta on prictica del procedimicnto definido mis
arriba, en el cuzl los apoyos estin unidos a gatos de doble
efecto y repartidos en dos grupos, estando alimentados los
gatos de un grupo en paralelo y sicndo susceptible cada grupo
de ser alimentado indepcndicentemente del otro a partir de
mna fnica fuente de flufdeo bajo presibn por medio de un dis-
tribuidor inversor inicrpucsto entre la fuenite de fluldy
y de las canalizaciones de alimentacibén de los gatos.

Segfin el invento, la canalizacién de alimentacién
de uno de los gatos (o grupo de gatos) presenta dos ramus
en derivacibn, de las cuales una estd provisia de una vAl-
vula calibrada, denominada principal, que permite la ali-
mentacibn del gmto, y la otra de una vilvula antirretorno
gue actlia en sentido opuesto a la vélvula prineipal a la
cual estd asociada.

E1 invento seri mejor comprendido por lo demds
y otras diversas caracteristicas aparecerén en ¢l curso
de la degeripelén de algunos modos de realizacidbn dados

tnicamente a titulc de ejenplo y con referencia a los di-
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bujos anejos, en los cuales:

- la figura 1 es una visia de conjunto de una mé-
guina de obras plblicas cquipada con apoyos de cstabiliza-
¢ibn, .

- la figura 2 muestrs un esquema de conjunbto de
la instalseidn conforme al invento para el mando de los
apoyos de estabilizacidén de la miquina de obras phblicas
representada en la figura 1,

- la figura 3 es un corte esquemftico de wna "vAl-
vula antirretorno gobernada',

- la figura 4 es una variante de la "v&lvula' re-
presentada en la figura 2.

81 se hace referencia en primer lugar a la figu~
ra 1, se ve una miquina de obras plblicas cuyo chasis 1
estd soporitado por ruedas 2, eventualmente motrices.

Unos apoyos de estabilizacibn 3, 4 estén montados pivotan-—
tes sobre el chasis 1 y son susceptibles de ser apoyados
sobre el suelo durante el trabajo de la mAguina. Bstos le
confieren as{ una mayor estabilidad. E1l mando de estos
apoyos ests asegurado por gatos hidrdulicos 101, 102,
dispuestos en una instalacibn que se Gescribiré mis ade-
lante. En el caso del e¢jemplo representado, estén previstos
dos apoyos 3 en la partec delantera del vehiculo y dos apo-
yos 4 en la parte trasera, siendo visible un solo apoyo

& cada grupo en el dibujo.

Si se hace referencia ahora a la figura 2, se ve
que la instalacibn incluye dos grupos de gatos hidriulicos
de doble efecto 101 y 102, alimentados en paralelo por
una finica bomba 103 por medio de un fnico distribuidor in-

versor 104. La bomba 103 aspira en un depdsito 105 y puede
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impulsar en este depbsito por medio de uwma vialvula de se-
guridad 106 calibrada a una presibn superior a aguella sus-
ceptible de ser alcanuada en el curso del funcionsmiento nor-
mal de la instalacibn.

A 1la salida del distribuidor 104 parten dos cana-
lizaciones principales 107 y 108 sobre las cuales estén ra-
mificadas las derivaciones 109 y 110 gue terminan, respec-—
tivamente, en las dos cémaras del gato 101l y las derivacio-—
nes 111 y 112 gue terminan, respectivamente, en las dos
cémaras del gato 102.

Tos gatos 101 y 102 estén unidos a los apoyos de
estabilizacibn no representados y, para simplificar el es-
guema, no se ha representado en la fijura mis que un solo
gato por grupo, estando alimentados los otros gatos de ca-
da grupo en paralelo con el gue estd representado, por me-
dio de las canalizaciones 1Cla, 10l1b, por una parte, 1l02a,
102b, por otra parte. Se precisard, sin embargo, més ade-
lante, la misién de la canalizacibn 102al. Se supondrd igual-
mente que la posicibén netida de los gatos corcesponde a la
posicibn retirada de los apoyos.

Por lo demés, c¢g bien evidente que podrian cs-
tar previstos igualwmente mas de dos grupos de gatos, es-
tando alimentad s cstos otros grupos por las canalizacio-
nes 113 y 114.

Sobre la canalizacibn 110 del gato 101 estén pre—
vigtas dog ramas en derivacién 110z, y 110b, incluyendo
;a rana 110a wna vélvula calibrada 115, denominada prin-
cipal, que no permive el paso del fluldo bajo presiébn mis
éue en el sentido de la alimentacién del gato 101, mientras

que la rama 110b incluye una valvula antirretorno 116 gque
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actfa en el sentido opuesto de la valvula 115,

Sobre la canalizacién 109 est's prevista une "val-
vula antirretorno gobernada" 117 cuya descripcién seré dada
mAs adelante con referencia a las figuras 3 y 4, pero cuyo
6rgeno de gobierno esté en comunicacién con la salida comin
de las yamas 110a y 110b.

Por otro lado, sobre la canalizacibn 1Ilque ali-
menta el gato 102, estén previstas dos ramas 1lla y 1llb
provistas, respectivamente, de una vdlvula calibrada prin-
cipal 118 y de una védlvula 119, antirretorno. Una "valvula
antirretorno gobernada" 120, andloga a la védlvula 117, esté
disnuesta entre la salids comfn de las ramas llla y 1llb ¥y
el gato 102, estando unido el brgano de direccibén a la cana-
lizacibn 112.

Finalmente, una derivacién 121 est4d ramificada
entre la canalizacién principal 108 y la salida comﬂp de las
ramas 1lla y 111lb y esté provista de wna vélvula calibrada
122 que permite el paso del flufdo finicamente hecia la cana-
lizacibén 108,

.La presién de calibrado de la vdlvula 122 es supe-
rior a la de la valvula 118, siendo la suma de estas dos
presiones de calibrado, naturalmente, inferior o a lo sumo
igual a la presién de la wlvula de seguridad 106 de la bomba.
Por lo demds, la presibén de calibrado de la vAlvula 115 es
superior a la de la vAlvula 118 y de preferencia préxima a
la de la vAlvula 122,

Adenés, se preverén ventajosamente en cada una
de las canalizaciones principales 107 y 108 vélvulas de se-
guridad 123 y 124 unidas al depbsito y calibradas a una pre-—

si6n por lo menos igual a la de la valvula 106,
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8i se hace referencia ahora a la figura 3, se ve con
m4s detalle une primera variante de reglizacibn de una YvAlvu-
1la gobernada® tales como las designadas més arriba con las
referencias 117 y 120. Tal vélvula incluye esencialmente una
canalizacibn 20 en la cual estd dispuesto un obturador 21 man~-
tenido normalmente sobre su asiento 22 por un regorie 23.
Aguas abajo del obturador, 1la canalizacibn 20 estéd designa-
da por 20a. Enfrente del obturador ge mueve un vastago 24
cuyp exbtremo es solidario de un pistén 25 que se desliza en
m cilindro 26. Zn el caso de la instalacifn representada en
la figue 2, la canalizacién 20 est4d unida a la canalizacidn
109 o a 1la galida comfn de las ramasilla y 111lb, mientras que
1a canalizacibn 20a estd unida al gato 101 6 102. ¥l iluldo
admitido por la canalizacidn 20 puede pasar libremente ha-
cia el gato correspondiente, pero su retorno est4 normalmen-
te impedido por el obturador 21.

Por otro lado, el cilindro 26 est4 unido a la sali-
da confin de las ramas 110a y 110b o a la canalizacibn 112.

Si, pues, se envia al cilindro 26 un flufdo hajo
presidén (denominado "presibn de gobierno") el plstbén 25 ¥
su véstago 24 son empujados hacia la izquierds y levantan
el obturador 21. £l ilufdo de mando de los gatos puede pasar
entonces de la cenalizacién 20a hacia la canalirzacitn 20.
mste serd el caso especialmente durante el ®&splazamiento
hacia la izquierda de los gatos 101 y 102 que gorresponde
a la vetirada de los apoyos de estabilizaciénm.

_ En la figura 4 se ha representado otra variante

de una "vAlvula antirreftorno gobernmeda®. En un cilindro 27
se mueve une corrvedera 28 que presenta dos conductos 29
y 30, incluyendo el conducto 29 un obturador 31 normalmente
mantenido sobre su asiento por un resorie’2. Dos canaliza~-

ciones 33 y 33a, anflogas an las canalizaciones 20 y 20a
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del ejemplo representado on la figura 3, desembocan enfrente
wna de o%ra y son suscepbibles de ser unidaé de la misma ma-
nera gue anteriormente, por una parte, a la canalizacibén 109
o a la salida comfin de las ramas 11la y 111b y, por otra par-
te, a los gatos 101 o 102. Una derivacién 34 sobre la canali-
zacibn 33 la une al extremo izquierdo del cilindro 27, mien-
{ras que una canalizacibn 35 desemboca en el extremo derecho
de dicho cilindro.

cuando el fluldo bajo presibn procedente de la cana-
1izacién 109 o 111 es enviado a la canslizacibn 33 y a la de-
rivacién 34, la corredera 28 es empujada hacia la derecha ¥
el conducto 29 equipado con su obturador viene a situarse
enfrenie de las canalizaciones 33 ¥y 33a. &1 flufdo puede pa-
sar, por consiguiente, libremente sin posibilidad de retorno
& la canalizacibn 33 hacia la canalizacibn 33a y desde alll
hedia el gato correspondiente.

Cuando se desea mandar el retorno, se envia un
£1luldo bajo presifén a la canalizacibn 35 que desplaza la co-
rredera hacia la izquierda y pone en libre comunicacidn las
canalizaciones 33a y 33.

Para explicapél funcionamiento de la instalacidn,
se supondrd que los diversos 6rganos ce encuentran, en pri~-
mer lusar, en las posiclones representadas en wl dibujo, es=-
tando los gatos 101 y 102 metidos, estando el distribﬁidor
104 en la posicidn neutra central. Ia bomba 103 impulsa en-
tonces directamente al depbeito. Si se 1leve la corredera
104 a su posicibn superiory 1z canalizacibén principal 107
es puesta en comunicacibn con la bomba 103, mientras que la
canalizacibn principal 108 se encuentra unida al depbsito

105, ©1 flufdo alimenta la cémara de la izguierda del gato
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101 que sale, mientras gue la vélvula 118 impide momenténea—
mente la alimentacién del gato 102. Cuando el gato 101 esti
enteramente sacado, catando su pistén o tope contra el fondo
derecho del cilindro (y los apoyos de estabilizacién unidos

a los gatos 101 on powicidn de trabajo), la presibén del flul-
do se eleva en el civeuito, y la vilvula 118 es empujada en—
tonces y el gato 102 es alimentado.

' Se pueden llevar naturalmenie la corredura 1C4 a
su pogicibn central en cualguier momento en el curso del des-
plazamignto del zato 102, lo gue provoca la parada del gato
102, HZsta maniobra serd efectuada _encralmente, porgue se
detenard el movimiento de los gatos 102, cuando todos los
apoyos estén apoyados sobre cl guelo.

3in embargo, incluso en ausencia de un mando de pa-
rada del gato 102, el esfuerzo gue estd llamado a transmi-
tir estd limitado por la vélvula 122 que permite un retorno
del flufdo al depbsito cuando la presibén en la salida de
las ramas 1lla y 111b llega a ser supsrior a um valor pre-—
determinado.

Ta exictencia de las valvul:us antirretorno 117 ¥
120 garantisza finalmente la inmovilizacibn de los gatos 101
y 102, incluso si el distribuidor 1C4 es llevado a sSu posi-
cién central, lo que ,ermite'uﬁilizar 1a bomba 103 para
otras operaciones.

Si ahora se desca metver los gatos 101 y 102, lo
que corresponde a la retirada de los apoyos de cgtabiliza-
cidn, se coloca el distribuidor 104 en =u posicibn inferior,
estanGo unida la canalizacién 108 a la bomba 103 y la cana-
lizgacién 107 al depbsito 105.

In una primera fase, a causa de la existencia de
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la v&lvula calibrada 115, solo el- gato 102 es alimentado
por la canalizacifén 112. La preeibn que reina en esta ca-
nalizacidn actla sobre el pistdn 25 (figﬁra 3) o sobre la
corredera 28 (figura 4) de la "vAlvula antirretorno gober-
nada" 120 y levanta el obturador 21 (figura 3) o coloca el
conducto 30 enfrente de las dos camalizaciones 33 ¥ 33a

{(figura 3). Bl flufdo contenido en la cémara de la izquier—~

da del gato 102 puede nasar snbonces libremente hacia el

depbsito 105 por la canalizacibén 11l y la rema 11lb. Cuando

el gato 102 esté completamente metido, la presibn se eleva
en la canalizacién 108, y empuja la vAlvula calibrada 115,
La cémara derecha del gato 101 es alimentada y la presidn
en la canalizacibn 110 manda la aperturs de la vilvula go-
bernada 117, permitiendo asi el vaciado de ls cémara iz~
guierda. Bl movimiento del gato 101 se prosigue hasta que
estéCompletanente metido v se puede llevar en este momento
el distribuidor 104 a su posicibén neutra central.

Los gatos alimengdos por las canalizaciones 101a
y 10lb, por una parte, 102a y 102b, por'otra parte, siguen,
naturalmente, el mismo ciclo de funcionamiento que los gatos
101 y 1o02.

Puede ser interesante, sin embargo, prever ciclos
nés complejos que el gue ha sido descrito. A este efecto,
una de las cémaras de ciertos gatos del grupo 102 puede
ser alimentada por la canalizacién lOZal. Durante la ex-
tensibn, los gatos alimentados por csta canalizacién se
desplazan al mismo tiempo que el gato 102, pero la reti-
rada puede estar bajo la dependencia de unz "vAlvula go-
bernada” 120a, anéloga a la vilvula 120, pero mandada por
un Srgano particular o por una presién hidrdulica distine—

ta que la que reina en la canalizacidn 112.

Naturalmente, el invento no est4d limitado a
~10m
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los modos de realizacibn jue acaban de ser descritos, gino
que cubre, por el contrario, todas las variantes.

Le presente solicitud que corresponiec a la pre-
sentada en Prancia con fecha 22 de larco de 1966 bajo el
Ne PV 54395 se acoge a los beneficios del Articulo 51 del

vigente Bstatuto sobre Propiedad Industrial,

N O T A

. Tos puntos de invencifn propia y nueva que se
presentan para que sean abjeto fe la presente gsolicitud
de Patente de Invencibn en Fepafia, por VEINTE afios, son
log giguientes:

1.- Procedimiento para la colocacién en su si-
tio o la retirada de los apoyos de estabilizacién de una
miquina de obras pliblicas o de transporte que incluye por
lo menos 4dos grupos de apoyos susceptibles de apoyarse
sobre el suelo y dispuestos, de prererencia, en cada uno
de los extremos de la méquina, caructerizado porque se
efectfia, en primer lugar, la colocacibn en su sitlo de
los apoyos de uno de los grupos hasta que se apoyan sobre
topes fijos, previstos en la méquina misma, ¥ luego se
mands la colocacibn en su sitio de los apoyos del otro
grupo deteniendo su movimiento en cualquier posicibn de-

seada, correspondiente al comienzo del apoyo sobre el

_suelo de bodos los apoyos de los diversos grupos, efec—~

tusndose la retirada por lo demés en el orden inverso a
la colocacibn en su gitio.
2.~ Dispositivo para la puesta en prbctica del

procedimiento segln la reivindicacibén 1, en el cual los
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apoyos estdn unidos a2 zatos hidrdulicos de doble efecto
repartidos en por lo menos dos grupos, estando alimenta-
dos los gatlos de un grupo en paralelo y éiendo suscepbi-
ble cada grupo de ser alimentado independieniemente del
otro a partir de una fuenie fGnica de flufdo bajo presibn
por medio de un distribuidor Gnico, caracterizado porgue
la canalizacibdn de alimentacibn de los gatos de uno de
los grupos presenta dos ramas en derivacibn, de las cua-
les vna estd provista de uwma vdlvula calibrada, denomi-
nada principal, que permite la alimentacibén de los gatos,
v la otra, de una vdlvula antirretorno sue actha en el
sentido opuesto a la vAlvula calibrada »rincipal a la cual
ast4d asociada.

3e= Dispositivo segln la reivindicacién 2, carac-
terizado porque la canalizacién de alimentacibén de los ga-
tos de un grupo estd provista (aguas abajo de la véilvulae
calibrada principal eventual) de una valvula antirretorno
gobernada que no permite més que la alimentacién de los
gatos en ausencia del gobierno.

4 .~Digpositivo segln la reivindicucibn 2, carac-
terizado porque los grupos de gatos estén alimentados en
paralelo por dos canalizaciones, denominadas principales,
susceptibles de ser unidas selectivamente a la fuente de
fluldo bajo presibn, estando unida la canalizacidn de ali-
mentacibén de los gatos de uno por lo menos de los grupos
a uwna de las canallzaclones principales, mientras que la
canalizacibn de alimentacién de los gatosde otro grupo
estd unida a la otra canalizacibn principal.

5.~ Dispositivo segln la reivindicacibn 2, ca-
racterizado porque las védlvulas calibradas principales

asocliadas a log gatos alimentados,respectivamente, por
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cada una de las canalizaciones princiﬁales estén regula-
das a presioncs de funcionamiento diferentes.

6.— Dispositivo segln la reivindicacibn 4, ca-
racterizado porgue entre los gatos de un grupo alimenta~-
dos por una canalizacibn principal" y la vélvula princi-
pal asociada a dichos gatos, est4 dispuesta en derivacilén
una canalizacién unida a la segunda canalizacién principal,
incluyendo esta canalizacién en derivacibn wna valvula ca-
librada a una presién superior a la dc dicha vAlvula prin-
cipal ¥ que no permite el paso del flufdo més que en direc-
cibn -de la segunda canalizacién principal.

7.~ Procedimiento para la colocacibn en su sitio
o 1la retirada de los apoyos de estabilizacién de una miqui-
na de obras phblicas o de transporte.

Tgl y como se ha descrito en la mewmorla que an-
tecede, representado en loa dibujos que se aconpaiian ¥
para los fines gue se han zgspecificado.

La presentic memoria consta de trece hojas es-
eritas a miquina por una sola cara.

o i q £
Iuadm.dﬁé ENE 1557
P.A
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