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MEMCRIA DESCRIPTIVA
que se presenta para unir a la solicitud
de
PATENTE DE INVERNCION
formulada el 9 de diciembre de 1966, con el ng 334.332
en
ESPANA
por VEINTE afios
a nombre de AMP INCORPCRATED, entidad norteamericana, esta-~
blecida en Eisenhower Boulevard, Harriesburg, Pensilvania,
Estados Unidos de América, por:

"UN APARATO DE IRANSPORIE DE CONDUCTORES"
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En la memoria de la patente de los Estados Uni-
dos n? 3,201,848 estd descrita una miquina para hacer su-

cesivamente conductores eléctricos a partir de una longi-

tud continua de hilo aislado, en la cual el hilo es hecho

avanzar intermitentemente a través de un'puesto en el cual
son cortadas longitudes sucesivas a partir del hilo, sien-
do situados los extremos opuestos de cada longitud uno al

lado del otro por le mdquina, de modo que la longitud for-
ma un bucle. Un transportador de la mdquina hace avanzar

cada loﬁgitud de modo que los extremo yuxtapuestos del
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del bucle son aplicados a puesvos; en los cuales los ex-
tremos son desprovistos de aislamiento y los conectadores
eléciricos son recalcados a los extremos para promorcio-
nar un conductor acabado. El transportador comprende
Srganos de agarre que sujeten las longitudes a 1as cusles
han d% ser recalcados los conectadores junto a sum extre-
mos yuxtapuestos y gue liberan los conductores azabados
en un puesto de liberacién de la mdquina,

Con tal transportador existe el problemn de
apilar los conductores en una relacidn extendids sustan—
cialmente paralela despuds de su descarga desde ol trons-
nortador.

. De acuerdo con la invencidn el aparato de trans-
porte de conductores que tiene medios para agarrar con -
ductores eléectricos individuales y transportarlos a lo
largo de un reccrrido dado hasta un puesto de liberacidn
de conductor, en el cual los medios de agarre liberan
los conductores, comprende unos miembros separadores de
conductores dispuestos para moverse a lo largo de un recorri
do que se extiende transversalmente a la trayectoria de
movimiento del transportador, intersecando la trayectoria
de movimiento de los miembros separadores de conductores
la trayecloria de movimiento del transportador en una
posicidén junto a, perc aguas arriba del pueslto de libe -
racién, siendo la velocidad de los miembros separadores
suficiente para asegurar que cada conductor individusl
sea separado durante el tiempo que tarda el conductor
en ser wovido por el transportador desde la posicidn
aguas arriba antes mencionada hasta el puesto de libera-
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Para una mejor comprensidn de la invencién, se
hard ahora referencia, a modo de ejemplo, a los dibﬁjos
adjuntos, en los cuales:

La figura 1 es una vista en perspectiva'diagra-
nética de una mdquina de fabricar conducfores deiééuerdo
con la memoria de la patente antes mencionada yjdge'incor-
pora un dispositivo de acuerdo con la invencidn para api -
lar conductores producidos por la miquina;

La figufa 2 es una vista en alzado laﬁeral del
dispositivo de apilamiento de conductores;

Ia figura 3 es una vista esquemdtica que ilustra
la manera en la cual son apilados los conductores en una
tolva por el dispozitivo de apilamiento,

La figura 4 es une vista en seccidn fragmentaria
dada por la linea IV-IV de la figura 1; y

Ta figura 5 es una vista fragmentaria dada por
la linea V-V de la fisura 4.

La mdsuine de hacer conéuctores incluye un trans—
portador que comprende una viga 2 en forma de canal esta -
cionaria, estando montada una cadena 5 sin fin sobre pifio~
nes Ge cadena (uno de los cuales es conducido) a cada ex -
tremo de la viga 2 y estando disnuesta para ser orientada
de modo intermitente por el pifion de cadena conducido, de
modo gue haga avanzar en un sentido contrario al de las
agujas del reloj (como se ve en la figura 1) pares coope-
rantes 4,€ de 6rganos de agarre de hilo unidos a la cadena
5. Solamente estén mostrados el pifién no conducido y una
parte de la cadena 5, Cada drgano de agarre de hilo tiene
una mordaza deslizable 12'que coopersa con una mordaza fija

14 (figura 5). Las mordazas 12 de los drganos de agarre
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4 y 6 son movidas hacia las mordazas 14 de ellos para aga-

rrar en un puesto de carga & unas longitudes de ccrductor
individuales que han sido cortadas desde un suministroe

de hilo aislado por medios no mosirados. ITeas mordazas

de los Organos de agarre de ceda par miran en direccio-
nes opwestas, estando una longitud de conducﬁor,:éuyos
extremos han sido yuxtapuestos para formar un bucle, por
nedios no mostrados, agarrada por cada par de Srgauos de
agarre en el puesto &, junto a los exbremos yuxtapuestos
de la longitud, de modo gue estos exitremos sean presenta-
dos a sucesivas herramientas 24 de tratamiento qﬁe quitan
el aislamiento desde los extremos de las longitudes de
conductor y recalean conectadores eléctricos a los ex -
tremos desprovistos de aislamiento. Ias mordazas 12 y
14 de cada drgano de agarre son ebiertas cuando llegan al
puesto de carga &, para recoger las longitudes de conduc-
tor por un mecanismo que comprende barras articuladas

20 y palancas 22.

Como se muestra en la figura 5, cada 6rgano de
agarre comprende un alojamiento 15, con el cual la morda-
za fija 14 del drgano de agarre, forma una sola piezae y
en la cual estd montado de forma deslizente wn vistago
18 de la mordaza 12, El vistago 18 sobresale por encima
(como se ve en la figura 5) del alojemiento 15 y puede ser
cogido por medios de clerre de mordaza (no mostrados) a
acclonados por las palancas 22, Cada drgano de agarre

tiene un miembro de blogueo 16 montado de modo deslizan-

te en el alojemiento 15 para bloquear automdticamente la

mordaza 12 del drgano de agarre en su posicidn de agarre
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o cerrada. las mordazas de cada drgano de agarre son

cerradas oprimiendo la parte sobresaliente del véstago
18 y son abiertas orpimiendo el miembro de bloquec 16,

El pifién de cadena conducido de la cuzdena 5
es hecho girar de modo intermitente por un érbol_jo
accionado a través de una caja de engranajes 28. Un
drbol 32 de levas principal se extiende paralelo y por
debajo (como se ve en la figura 1) de la viga 2 y por
debajo de una mesa de soporte 2€ sobre la cual estén
montadas las herramientas 24, estando estas herramien-
tas accionadas por levas (no mostradas) sobre el £rbol
32.

Los conectadores han sido aplicados a los ex~
tremos de cada longitud de conductor cuando la longitud
de conductor alcanza una posicidn 34 en la figura 1, de
modo que solamente falta entonces que el conductor aca-
bado sea descargado desde la médguina y apilado.

El dispositivo de apilado de conductores se des-
crivird a continuacién. Una tolva 36 colectora estd mon-
tada junto al extremo de la izquiera (segin se ve en la
figura 1) de la cadena 5 y tiene una superficie 38 supe-
rior plana (como se ve en la figura 1) en el extremo de
la tolva 36 que estd mds préximo a la cadena 5, extendién-
dose la superficie 38 por debajo de la cadena 5 (como se
ve en la figura 1). Una artesa 40, 42, 44 estd previste
por debajo de la superficie 38 y tiene un extremo 42 que
se encuentra por debajo de la cadena 5 (como se ve en la
figura 1), Ia artesa estd inclinada hacia abajo desde
su extremo 42 hacia su otro extremo 44.

Como se muestra en la figura 2, una cadena sin
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£in 46 estd montada sobre pifiones de cadena 48 y 50 inme-

diatamente junto a la tolva 36 y se encuentra en un nlanc
normal al de la superficie 38, El pifién de cadena 48 es
movido continuemente a travéds de un Arbol 54, una correa
52 y una polea 39 por el drbol 32. El sentido de rota-
cién del 4rbol 32 es tal que el lado superior (como se ve
en la figura 2) de la cadena 46 se mueve en la diraccidn
indicada por una flecha A en la figura 2. Ia cadena 46
tiene dientes separados 55, que sobresalen radialmeﬁte de
longitud suficiente para sobresalir hasta una distancia
sustancial hacia arriba (como se ve en la figura 2) de la
superficie 38. En una posicidén 56 (figura 1) a lo larso
de la trayectoria de movimiento de los drganos de agarve,
estd un mecanismo de desbloqueo que se describe en detalle
més abajo, para aplicarse al miembro de bloqueo 16 de

cada drgano de agarre 4 de cada par de Srganos de agarre
para abrir sus mordazas, Conforme cada uno de los con-
ductores acabados se aproxima & la posicidn 56, sobre el
lado inferior de la cadena 5, el extremo del conductor que
estd sujeto por el drganc de agarre 4 es liberado

(figura 3) mientras que el extremo gue estd sujeto vor el
drgano de agarre o estd todavia cozido por é1. Después
de la liberacidn del extremo del conductor cosgido por el
drgano de agarre 4 y durante el avance subsiguiente de

la cadena 5, el drgano de agarre 6 sujeta el oiro extremo
del conductor y lo mueve hacia un puesto 9 de liberacidn
de conductor. Uno de los dientes 55 que se estd movien-
do hacia afuera desde la cadena 5 se aplica a la parte li-
berada o colgante del conductor y la lleva hacia afuera

hasta que una parte sustancial de la longitud del conductor
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esté‘soportada gobre la superficie 34, como se indica en

10" en lus figuras 1y 3. Conforme este diente 55 se
mueve hacia el pifién de cadena 50, el conductor es sepa-
rado adicionalmente, de modo que sea desplazado desde la
superficie 34 para descansar en la artesd 42, 40, 44 con
el extremo del conductor, que estd cogido nor el 5fgéno

de agarre 6, sujeto por encima del extremo 42 (como se ve
en la figura 1) de la artesa y el extremo libre del conduc-
tor extendiéndose hacia y, si el conductor es lo suficien~
temente largo, mds alld del extremo 44 de la artesa.

En el puesto de liberacidn 9, el érgano de agarre 6 estd
también liberado por un mecanismo de liberacidn similar al
mencionedo mds arriba,

El mecanismo de liberacidn se describird shora
en détalle con referencia a las figuras 4 y 5. ZEl meca -
nismo estd montado sobre una placa 60 soportada por una
ménsula 61 que se extiende desde la mesa 26, y comprende
una berra 62 de corredera vivotadau en un extremo 66 a una
barra articulada 68, que & su vez estd conectada de modo
pivotante en 70 a wna palanca Tl (ﬁ;gura 1) sobre cuyo
extreno estd montado un seguidor de leva (no mostrado) re-
cibido en una via (no mostrada) la leva interior de una le~
va circular T72. Conforme el 4rbol 32 gira, la barra 62 es
movida en vaivén cont{muamente contra la superficie de la
placa 60, siendo guiada a lo largo de ella por listones
Ca,

La barra 62 tiene unos dientes de engranaje 84
que se aplican a un pifidn 86 de un Arbol 88 gue se extien-
de a través de bloques 90 de apoyo sobre la placa 60.

El drbol 80 tiene en wn extremc una leva 92 para aplicarse
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.a un émbblo 94 montado de modo deslizante en un miem~

bro 96 de apoyo formado en una sola plegza con la pla~
ca 60, E1 émbolo 94 tiene una parte 98 que sobresale
desde el miembro 96 y es empujado nor un muelle (mos-
trado en lineas de trazos hacia la izquierda (como sc ve
en la figura 5), siendo el émbolo 94 movible hacia la
derecha (como se ve en la figura 5) por la leva 92 con-
tra la accién del muelle. Después de cada movimiento
de orientacidn de la cadena 5, el émbolo 94 es movido
hacia la derecha (como se ve en la figura 5) contra el
miembro de blogueo 16 de uno de los Organos de agarre
4 vara soltar de él el extremo de conductor,.

Un par de dedos 82 de expulsidén son obligados
a seguir un recorrido arqueado por medio de unos dientes
74 de engranaje sobre la barra, 62 que engranan con una
rueds 76 dentada sobre el extremo de wn 4rbol 78, monta-
do de modo giratoric en un miembro 80,de apoyo sobre la
placa 6O. Tos dedos 82 se extienden desde el 4rbol 78,
de modo que, durante el movimiento de vaiven de la cre-
mallersa 62, los deGos son hechos oscilar y empujan el
conductor desde entre las mordazas del drgano de agarre,

Aungue la velocldad de log dlentes 55 con rela-
cidén a la velocidad de los brganos de agarre, acclonados
por la cadena 5, no es critics, los dientes 5% deben mo-
verse a una velocidad suficiente para asegurar gue cada
conductor sea separado durante el intervalo durante el
cual cada drgano de agarre es movido desde la nosicidn
56 hasta el puesto 9, DLos dientes 55 deben por lo tan-
to moverse a una velocidad variag veces mayor que la de

la cadena 5, ya que la longltud de la tolva 36 es variass
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veces mayor que la distancia entre la posicién 56 y el
puesto 9,

El dispositivo Ge apilamiento descrito mds
arriba, no necesita, un ajuste a la longitud del conduc~
wor, ya que en el caso de que la longitud ée conduetor
exceda a la longitud de la tolva 36, una longitud sustan—~
cial de cada conductor descansa en la artesa de la tolva
3¢ de modo que cada haz de conductores depositados en la
artesa pueden ser recogidos fdcilmente a mano,

La preseunte solicitud, que corresponde a la
sresentada en Estados Unidos de América con fecha 10 de
diciembre de 1865 bajo el mimero 512.869, se acoge a los
benceficios del articule 51 del vigente Estatuto sobre

Propiedad Indusirial,

i 0

3
=

Los puntos de invencidn, porpia y nueva, que
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de
Putente de Invencidn en Espafia, por VEINTE aiios, son los
siguientes:

l.~ Un aparato de transporte de conductores
que tiene brgancs de agarre para coger conductores eléc~
tricoe individuales y transportarlos a lo largo de un
recorrido dado hasta un puesto de liberacidn de conduc =
tor, en el cual los drganocs de agarre liberan los conduc—
tores; caracterizado por unos miembros separadores de con-
ductores dispuestos para moverge a lo largo de un recorri-

do que se extiende de modotransversal a la trayectoria
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de movimiento del tramsportado, infarsecando la trayec-
toria de movimiento de los miembros a sevaradores de
conductores la trayectoria del transporitador en una po-
sicién junto a, pero aguas arriba del vuesto de libera-
cidn, siendo la velocidad de los miembros separadores
suficiente para asegurar que cada conductor individuwal
sea geparado durente el tiempo que tarda en ser movido
el conductor por el transportador desde la posicidn aguas
arriba antes mencionada, hasta el puesito de liberasidn,

2.~ Aparato de acuerdo con le reivindicecidn
1, ceracterizado vorque estin dispuestos asociados con
cada conductor un par de Srgenos de agarre, estando los
extremos de cada conductor yuxtapuestos de modo que el
conductor forme un bucle, siendo cogido un extremo de
conductor por cada brgano de agarre, teniendo el aparato
unos mecanismos de liberacidn de conductor dispuestos
para liberar un extremo de cada conductor en la posicidn
aguas arriba del puesto de liberacidn y el otro extremo
del conductor en el puesto de liberacidén, siendo la
velocidad y posicién de cada miembro separador, izl que
cada conductor es separado durante el intervalo entre la
liberacidn de uno y otro extremo del conductor.

3.~ 4pargto de acuerdo con las reivindicacid-
nes 1 o 2, caracterizado porque los miembros separadores
de conductores estdn formados por dientes que se exiien~
den en relacidén coplenar distanciade desde unz cadena
accionads sin fin,

4o-  Aparato de acuerdo con la reivindicacidn
1, caracterizado por una serie de pares cooperantes Ge

mordezas de agarre de hilo, estando dispuesto cada par
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de.mordagas pare agarrvar 108 extremos de un conbuctor

inico y sor un mecanismo, aguas arriba del puesto de
liberacidén para abrir une de las mordazas de cada pér,
para liberar un extremo del conductor agarrado por el
par de mordazag, antes de la operacién'de separééﬁSn.

5.= Aparato de acuerdo con cualquierélde las
reivindicaciones precedentes, caracterizado por una tole
va debajo del puesto delliberacidn, teniendo la tclva
una superficie de recepcidén de conductor plana y un alo=-
jamiento que se extliende de modo transversal al recorri~
do dado y a lo largo de miembros separadores, de modo que
los conductores son llevados desde la superficie‘plana
al interior del alojamiento por los miembros separadores,

6.~ Un apurato de transporte de conductores.

Tal y como se ha descrito en la liemoria que
antecede, representado en los dibujos gue se acoupaiian
¥y con los fines gue se han especificado.

Ista Memoria consta de once hojas escritas a
né:;uina por una sola de sus caras,

Madrid, : St

P.A

VM. - 11 -
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