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Memoria descriptive

E_ste invento se refj.ere a mecanismos rotativos, y_tiene
por objeto pmporcionar un mecanismo rotativo que pueda funcionar
como bomba volumétrica para fluidos, como motor accionedo por un
£luido a presién, & como motor de combustion interna.

En los dibujos snexos, representan 3
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La figura 1, una elevacion latersl en seccidén de un ejem-

rlo del mecanismoyg -

La figura 2, una vista, en la direccidn de la flecha A de
la figura 1, mostrando parte del mecanismo de dicha figura l1j

i.a figura 3, una viste en perspective de dos piezaé del me'-;
canismo representado en la figuras 1;‘_ » ‘

Le figura 4, una vista en la direccién de la flecha B de la

fiéura 33 4
La figura _5, una serie de vistas similares a la figura 4,

mostrando partes dei meoaniémo durante wn oiolo de .su -fu.noionamiento;
v | |

La figura 6, una elevacién latersl en seccidn de una ver
tiente.

" En los dibujds se expone un cilindro hueco &6~ que, con las
té.pas -7;- y -3- fijé.das el mismo, .‘-I.imita uné. éémara. cilindrida de tra=
bajo -5-=-. La tapa ~8= tiene una prolongaciSn cilfndrica <9« que aloja
los arboles coaxiales =1ll-, flaé, ¥ que se extiende de dentro hacia
fuera de la cémara «5-. En el interior de esta camara, los arboles
-ll= y —12+ estén enchavetados resﬁeotivamente a pieéas giratorias
«14~, =13-, provistas de cubos centrales =15a-, <15k-.

Cada cubo es solidaric de un par de salientes dia.metraimen;
te opuestos, en forma de sectores, el cubo 4-152-? tiene los salientes
;1"7"2‘., &1;_12-, y el -15b= los salientes =16z, ;16_§-. Los cubos miden
la mitad de la longitud axisl de los salientes, y cuando los cubos en=
tan dié_puestoa adya_,centes, los salientes se supérponan entre si.

Los arboles —1l- y =12~ pueden girar libremente dentro de
la prolongacién 9= ¥y los ocubos pueden tambien girar libremente den=-
tro de la cémara -’-5-;-.

| La pmiongaoién -9«- ve fijada de modo que no pueda girar en

un soporte ;-10;-, y asi se impide tambien que girem las tapas termina~
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les 47; vy -8-, y lé. pleza -6-. AE]. Sngulo subtendido por cada sa.liené
te es tal que entre cada par de salientes ciueda un espacio en forma
de sector. Por comrenienoia; y .s'egﬁ.n se expone en la figura 4, el .
espé,oio entre los salientes ;-163- y -173— se designa por -'-.'-!.;-; por -ae-
el comprendido entre los salientes —172;- kg -.-16_t_>_?;vpor -3-, el que dew
finen los salientes 4-16} ¥ -1-1;3;, ¥y por -4#-, el comprendido entre
los salientes -l:lp_- y ;16g_~.

Se apreciara que, oomo .quedan espacioca entre cada dos sav;-
lientes adyacentes, ademés de poder girar dentro de la cémara, el par
de salientes de ocada oubo se puede mover anguiamente respecto &l par

del otro, hasta un grado determinado por el ‘tamafio de los espacios.

'En un ejenplo del mecsnismo, los salientes subtienden un total de

3009, y deja.fi un espé.cio total que subtiende 602, de modo que cada
érbc;l se puede mover angularmente 302 antes de c;,ue los salie‘ntés se
'En actividad, ambos arboles <ll-, =12-, giren continuamen— -
te en la misma direcoidn, pero estdn conectados entre sf, mis alld
del extremoc de ié. prolongaciodn --9-, rPor un mecénismo -18-;- (que ée des=
cribe mas adelante) que provoca alternativamente, en forma ciclica y
sinusoidal, la aceleracidn y la desaceleracidn de oada uno de los ars
boleé =lle y ;-12;, dos veces por revoluoidm, de r.danefa que uno. de los
arboles se a.oeleré, mientras se retarda el otro, con io que sus res# |
pectivos salientes en forms de sector se acercan y se apartan alter-
nativamente dos veces por cada vuelta, cambiando asf el volumen de
108 68pacios ~l=y =2, -3 y —42 La figura 5 muestra las dimensio%-
nes relativas de los diversos espacios, a intervalos de 90? por cada
revolucion dé los arboles =1l y ~12> en sentido antihorario. El es~
pacio ;14 sumenta de volumen durante el periode W, y vuelve al prim:lﬁ-
$ivo durante el periodo Xj de maners analoga, su volumen sumenta en

el periodo Y, y se reduce de nuevo en el periodo 2.
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Para que el mecanismo actue como bomba de liguido, basta -
impulsar los arboles del modo desorito, ¥ ddjar aye ‘entr.e el 1{guido .
en el éspa.oio -l durante los periodos W e T, y qué salga de el du-
rante los periodos X y Z. Lo mismo se aplica a los demas espacios
durante esos periodos. i el n;eoanismo ha de funcionar oomo .un motor
:l.mpulsé.clo por un fluido.a presidn, se admite este fluido en el espa~
cio &l durante los periodos W e Y, y se expulsa de él durante los
periodos'x ¥ %3 y, de igual modo que si el mecanismo funcione como
bomba de iiqu:ldo, 10 mismo se apliéa é. 1o§ otros espacies duran'ge
igual . periodo. Cuando el mecanismo se emplea como motor de combua- A
tidn intema. ocon encendido por comprea:lon 6 por ohispa, oonsideran-
do igualmente el espa.oio «l-, durante el periodo W se admite en 81
aire © mezola de aire y combustible; durante el periodo X, sme oomprie
ne la mezcla., v ouando el volumen del espaoi.o 2= es minimo & estd a
pui;to de serlo, se inyecta el conbustible, & se enciende la-mezcla
de aire y combustible, en el oéso de un motor de enogn@ido por ohisé
pa; Durénte el periodo Y se expﬁnsionan los . gases, y durante el pe-
r:i.odo Z, los gases quemados se expulsan del espacio: -1--, que puede
recibir una nueva carge en el periodo W. Se ve, pues, que el meca~
nismo puede funcionar como un motor de cuatro cilindros y ocuatro t:i.emé
pos, y que hey ouatro impulsos de fuerza por revoluoisn; Alternati=
vamente, cads espacio podr{é ser activado en el ciclo de dos tiempoé,
lo que Vdé. un totél de..oocho impulsos de fuerza por revoluoién; Si el
mecanism§ se emplea como bomba & oomo motor por fluido & presidm, los
tienpos de impulsiéi:.é de fuerza seran ocho por revolucidne

Para que ei fluido entre en los espacics ¥y sa.‘l.ga de ellos,
se pueden disponer lumbreras en las tapas terminales a’l- e-&- y/o en
el eilindro c-6- En la figura. 5 se representan las lumbreras digs

puestas en el ocilindro. Las lumbreras de la figura 5a corresponden

al empled del mecanismo como bomba O oomo motor por fluido 8 presién,
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y en La figura 5b, é. su empleo como motor de combustidn intema de
cuatro tiempos. E1 éiemento ropresentado en lineas de trazos puede
ser wna tobera de inyeccion de combustible, una bujfa de chispa o
una bujia de incandescencia, segun el tipo de motor. La longitud

del arco de las lumbreras indicadas en las figuras no es rigurosag

estas iong:i.tudes se pueden ajusta;c para conseguir la maxima eficacis

segin el tiﬁo de 1fquido que ha de ser impulsado, si el mecanismo ha
de servir oomo bomba, O el tipo de fluido impulsor, si ha de utilie
éarse cono ~motor;~ ‘Por-e:;]emplo, Para conseguir 1& maxima eficacia,
conviené que el fluido impulsor pueda expansionarse, .si su na._tumle—
zé. es adecuada para ello;
| o El meoanismo ~18- previsto para acoplar entre si los arbo-
les =11- y ~12- y obtener la variacion ciqliég. indicadé.‘, se describe

a continuaoién con referencia partict;lar' a las figuras 1 y 2. Este

" mecanismo ~18- compteﬁde dos juntas Cardan -19- ¥y ;20.., coaxiales y

do_aifaéé.das 908 entre sf. La jmita 419- tiehé una pieza de entrada «2l=

solidaria del extremo del &rbol =lle, y una pieza de salida =24~ en

forma de Arbol, montada giratoria en un ocojinete =25+ fijado al sopor=

‘te «l0=. La. Junta ;-20- tiene una pieza de éntrada -22- formada en el

emtremo del &rbol '=]2ey ¥ una pieza de salida «23=-, con un oubo 9nohoi

vetado sobre el &rbol =24 de la junta =19<. Tambien se enchaveta en

" ol Arbol w24~ un volante =26—. El eje de rotacién del &rbol =24~ y

de la piézé. de salida «23~ estin desviados un amgulo T respecto a los

' ejes de rotacién de los arboles =ll- y 12w,

Es bien sa.bidé que si se emplea una junta Caﬁan pera aco-
plar dos &rboles cuyos ejes de rotacidn forman angulo, y se cruzan en
el centro de la junta, al girar uno de los arboles a velocidad cons-

tante, el otro se acelerard y se desacelerard en forma ololica y si-

nusoidal dos veces por revolucién. Con la disposicién descrita, los

dos arboles —ll- y —12- se acelerarin y se desaceleraran as{ dos ve-.



-10

15

20

25 .

30

w’\.‘\f\-’\-“ B —‘.‘\‘M'\f

ces por revoluoion; pero como las juntas estan defasadas 90° entre

sz, mientras un arbol se aoelera, el otro se desacelera, y v:cever—
sa. . De este modo se consigue el movimiento diferencial que inteiesa.'
Si, por ejemplo, el &ngulo T es de 402, el movimiento angular difem

rencial combinado entre los dos &rboles se aproximara auigﬁﬂ, lo que

.da un cublcaje de unos 302 en cada wno de los espacios ;-1-',-,'-3-3-, -3-

y ;4;; Como el cubicaje éepende del angulo T, es evidente Que varian-
do éste puede variarse dicho oubicaje, y por ello puede variarse la
impulsién en el caso de una bomba, y 1l fuerze en el de un motor.

Si el mecanismo se emplea como motor de combustidn interna, variarédn
é; grado de compresién as{ como el cﬁbioadg;

Se apreciaré‘que, como un arbol se acelera:y otro se desa~-
éelera;-siempre_qne sean iguales los momentos de inercia de los Arbos
les y de las piezas conectadas & ellos, se conseguira un equilibrio
exacto, y, en teorfa, no hard falta volante. .

Como indican los dibujoa} se ha previsto una holgura apre~ }
ciable entre los salientes y las paredes fijas contiguas de la cama=
ré.; Esto eas sdlo para fines ilustrativos, pues en la practica. las
holguras son las minimas posibles, teniendo en cuenta. la dilatacion .
de los d:l.v'ersos elementos por efecto del func:.onamiento del meoam.s-

, . Como el meoanismo s halla sustanoialmente equllzbrado, ante-
niendo los momentos de inercia de las distintas partes g:.:a?q:igs lo
mas bajos posible, para evitar una carga exagerada de las juntas Car=
dan, el mecanismo podrd fﬁnoionar a grandes veldoidades, y las fugas
a oénseéueﬁ&ia de las hc;lgurag de funoionamiento seran mi{nimas en
éo@paracién con el flujo total de liquido. Sin embargo, para oier~
tos fineg,'pﬁeden hacer falta cierres; en,fal caso, habrd que lubri-
car susvguperfioies de rozamiento, y esto puede hacerlo el flqido
mismo;

Si ei mecanismo se emplea como bomba 6 como motor de coma.
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bustidn interna, puede ser necesario refrigerar los salientes y las

paredes de la camara «5=. Esto ultimo se consigue, por ejemplo, me=
diante una.. camisa de agua, y entonces puede haber suficiente trans-?
mision de calor desde los salientes; pero si se requiere una mayoz;’
refrigeracion de los salientes, pueden disponerse conduoctos de refri=
geracidén en el interior dedlos arboles wlley =12=- y de los salientes.

En la figura 6 se‘ expone una disposicion alternativa del Do

‘canismo, en la gque los arboles <11~ y =12~ salen de extremos: opuesios

de la camara a"-'-5-._ Los arboles llevan las ;]tmtas.Cardaﬁ =19e y =20,

_vespectivamente, ouyas piezas de salida estén provistas de pifiones coe

.nicoé. -40-, wad Lo o que' engranan con un par de ‘pii‘.:ones conicos -42-#-,
w43~ montados en un arbol -44—. A

Se advertiré~ que la camara ~5~ no necesita tener una perife-
ria ciroular; puede ser hemisférica, alterando en oonsecuencia la for-
ma de la periferia de los salientes.. Ademas, ol numero de éstos pue-
de ser mayér, tres 6 mas, en cada cubo, lo cusl da seis 6 mis espacioss
o bien puede disponerse un solo saliente que determine dos espacios soe
lamente, modificandose las lumbreras en oonseguenoia.

‘;‘ambien se apreciara que los salientes no necesitan tener
la misma longitud de arco, pues, para algunas aplicaciones, convendria
més emplearlos de distinto tamafio y/6 con espacios de volumenes desi~
guales; Por ejemplo, en un ocompresor de gas, 1os espacios desiguales
permitirfan interconectar las lumbreras para faociliiar la j.mpuleién

en dos tiempos con una sola unidad. Tambien puede ser ventajoso i

tuar las juntas Cardan defasadas menos de 909,



10

15

20

25

30

Se reivindica como objeto de la presente patente
le = .Mecqnismo rotativo que comprende una carcasa fija, la

c_:ual define una camaraj.un par de elemeﬁtos que forman aletas giraﬁ-

‘torias y relativamente moviles enire si alrededor del eje de la odm.

mara, a fin de formar entre ellas un par correspondiente de espacios
de wvolumen variable, ocuyos elemez;tos van montados en un par de &rbo=
les_que se prq;ongan’exteriomente a la carcasaj un arbol prinoipai.,
ouyo ej"e de rotaocién esté(inolinado .respecto a los ejes de dicho par -
de &rboles, los ouales estén acoplados al 4rbol principal girando oon
él; y al menos uno de dichos arboles estd oonectado al arbol prinoi=
pal mediante una junta Gé.rdan, de modo que, sl girar los arboles, los.
menoiona.dos}elemet}toé; se mueven relativamente entre si.

2. = Mecanismo rotativo segin la reivindicacién 1, en el
cual el par de arboles egta'.n acoplados al s.rbol principal mediante
dos juntas Cardan que estan defasada:,’s 902 entre ai, de modo que, al
girer los”ér_boleé, un elemento se acelera y el otro se desacelera, ¥y
viceversa. |

3. - Mecgniémo ioté.ti,vb segin la reivindicacidn 2, en el aue
los dos arboles citados se disponen coaxiales, y las juntas Cardan e‘s-;-
4$én montadas una dentro de la otra.

4+ ~ Mecanismo rotativo sogin la reivindicacién 2, en el que
los arboles sobresalen de exiremos opuestos de la camara, y el &rbol
principal esta dispuesto longitudinalmente a la oamara, y los elemens
tos de las juntas Cardan no conectados directamente a los dos érboles
lo estan al arbol i)r:l.nqipal mediante ruedas conioas.

5, = Mecanismo rotativo segin las reivindioaciones 3 & 4,

en el gue los elementos tienen forma de sectores, y se montan en cam

da uno de los dos arboles un par de elementos diametralmente opuestos
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de manera que delimitéq ouatro espaciose
6. - Mecanismo rotativo segim la reivindicaoion 5, el cual

omprén_de un primer par de lumbreras diametralmente opuestas, gue coé-

mnican con dichos espacios ouando aumenta el volumen de éstoq, y un

segundo par de lumbreras diametralmente opuestas, que comunican con
diohos espaoio,s cuando Adisminu.ye su volumene
, ;(. - Méoanigmo rotativo segin la reivindicacion 6, en el
que el primer par de lumbreras puede oonectaise a una fuente de flui-
do a presidn, para que el mecanismo funcione como motors.
8. - Mocanismo rotativo segin 1a reivindicacién 6, en el que

el segundo par de lumbreras se conecta a una tuberia, para que el ne=

‘canismo funcione como bomba de suministro de liquido o gas & la tuberia

9. - Meoanismo rotativo segun la reivindica.oion 5, ol oual
comprende una primera lumbrera situada en una primexra ,posioi.on en la
pared de la oémara., por la que entra el éire 0 una mezcla gaseosa COm=
bustible en los espacios, cuando aumenta.ﬁ de volumenj una segunda lum-
brera en otra posioién sgpa.ra.da de la primera, por la que éale:n de los
espaoiés- los gases quemados, al menos durante parté del tiqﬁpo.en que
disminuyen de volumen por segunda vez & cada favblueién de los elemen=
t0s; y medios para introducir combustible en el espacio, o producir la

ignicidn de la mezola gaseosa combustible en una posiocién situada en=

tre dichas posidioneélprimera ¥y segunda, mientras el volumen de los

espacios es minimo 6 s'ev aproxima al ninimo.
10, - Mecanismo rotativo;

' Esta memoria consta de nueve paginas, escritas por una s0-,

‘la carae .
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