[:‘: Pc - 53 * 818

. 1848 S/AJB

33 z/‘ﬂz J

MEMORIA DESCRIPTIVA
queAse presenta pare unir a la solieitud
de
PATENTE DB INVENCION
formulada el 1 de Diclembre de 1966, con el nf 334,025
en
Esrafa
por VEINTE afios
a nombre de STAMICARBON N.V., entidad holandesa, establecida
en van der Maesenstrsat 2, Heerlen, Holanda, por:
» UN DISPOSITIVO PARA HACER AVANZAR AUTOMATICAMENTE UN PUESTO
DE ACCIONANIENTO DE UKNA INSTALACION DE EXTRACCION DE MINE=-
RALES »

-

La presente invencién se refiere a un dispositivo
pera hacer avanzar sutomdticemente una estacién de aceiona-
miento de una instalaocién pare extraer minersles, tales co-
mo ecarbén o menas, a lo largo de un frente largo por medio

5 de gl menos un gato hidradlico,
En la.extraocién mecanizada en minas a lo largo de
un frente 15%30 s8e emplea, entre otros, un transportador
rascador y wa dispositivo de corte guiado & lo large de 61,

por ejemplo una reja. Esta reja es empujade en embas direc-
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ciones & lo laxgo del frente de Hrabsjo por medio de una
R
cadena sin f£in, que es aoccionada Bobre ambos lados del

transportador, Estos accionanientos, czda uno de ellos

Junto con un aceicnamiento del mismo tramsportador, estan

montados en una estacidn de aceionamiento. _

En eada recorrido de la reja a lo largo de la suaper-
ficle de trabajo el materiel a extraer es cortado a aﬁa pro-
fundidad dada. Bl transportador entoneces es hecho avénzar en
direccidn al frente sobre la misma distancia por medio de
gatios de empuje, que generalmente fancionan de modo conti=-
nuo, En este método se roquiere gue las estaciones de ae-
oionamiento vayan al mismo paso que el trausporitador que
avenza, y&a que de otra forme la reja arrancarléd demasiado
poco material -cerea de los extremos del transporbador o se
atascard entre el frente y €l transportador segin que la
estacidn de accionamiento haya avanzado demasiado poco o
demasisdo mucho, Gomo resultado, las fuerzas de traccidnm
que actden sobre la reja pusden hacerse muy irregulares y
pueden hacerse muy irregulares y pueden hacsrse muy graua-
des,

ElL avence de una estaolidén de accionamiento puede
reelizarse por medio de uno o més gatos anelados, general-
mente de tipo hidraulico que son accionados & meno. EL re-
sultado es que la estacidn de accionzmiento no es hecha avan-
zar generalmente en la distancia correcta, mientras que en
muchos casos el avance no se realiza en el uomento apropia-
do,

Para eliminar la primera desventaja, puede hacerse
uso de un dispositivo de limitacidn mecdnico sobre sl gato

por ejemplo del tipo meneionado en la memoriz de la paﬁente
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elemana 806,847 y en la memoria de la patente britéﬁida
1,007,113, pero el empleo de este dispositive no es ﬁ@&
seguro, ya que estd justamente en el lugar del o de lba
gatos de empuje para la estacidén de acelonamiento dénde
el material del frente de trabajo produce un ensuciamien=
to excesivo, : |

La invenclién tiene por fin proporeionar un diépq-
sitivo en el ouel estas desventajas sean eliminadas por
cuanto una sefial iniciada por la posicidn del dispositivo
de corte, pueda efectuar el suministro al o a los gatos |
de empuje de una o néds oentidades predeteminadas de medio
hidrdulico,

Come, en general, la profundidad de ocorte de por
eJemplo una reja es virtuelmente constante, en recorrides
gucesivos de la reja se requieré que la cantldad de medio
hidraulico desplazada a cada sefial sea breferiblemente la
misma y valgs a lo sumo la mitad del volumen de un gato
de empuje. Esto pemite que uua carrere de un gato de em~
puje 86 divide en un nimero de omrreras parciales igua-
les.

Debe observarse aquf que los gatos hidrdulicos o neu=
méticos que funoionan sutomdtiocsmente y que reacoionsn a la
posieidén de un dispositive de corte son cominmente conooi=
dos, pero esbos gatos son aproplados solemente para des-
plezar los medios de reaccidn del dispositivo de corte, o
ses, la seccidn de transﬁortaaor entre las dos estacliones
de accionamiento, Asf, la patente olemsna 1,139,806 pro-
pone el usorde un gato hidrdulico y una bombae medidora in-
corporada con un interruptor de tiempos o un limitador de

carrera, si se desea, con un dispositivo de frenedo, reao~
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cionando dicho interruptor a la presidn lateral ejeroida
por el dispositivo de corte, duragpe su paso, sobré e1.
transportador. Aparte de los inedncenientes de que ls cons-
truocidn interior es bastante cesra y de dificil aceesze, ha=
ciendo necesaric reemplazar todo el dispositive en-el caso
de averias, lo que supone un alto coste, esta solgciﬁn no
es apropiada para usar en estaciones de aecionamienﬁg'ya
que, aqui, no existe presidn latersl, porque el reoq:rido
activo de la reja no se extiende hasta la estacidn de. ao-
olonamiento, |

La memoria de la patente alemana 922,583 deseribe
un método de heoer avanzar un btrensp ortador con un aceiona-
miento seperado para une reja, en el cusl un gato de doble
efecto, después de que heys pasado la reja, complebta an ei-
olo oémpleto de extensidn y contraceidn y admite luego aire
comprimideo a un gato signiente oonectado en serie. Si resul-
ta luego que es necesario, por ejemplo cuando el arado se
haya atascado en el frente de trabajo, gue la reja se des-
place algunos metros en la direccidn opuesta al recorrido
real, el proceso de avence de los gabos va delente de le
reja y el recorrido de reja queda bldqueado. anientras que,
Tinalmente, soun hechos avanzar los acocionsmientos sntes de
que ls reja haya llegado alli, lo que es opuesbo directemen-
te a la secuencia deseada.

Bn el dispositivo de sonerdo con la memoria de la
patente briteniea 1.004.875 la terminacidén de une sefial da-
da conduce a gue un medio hidraulico sea suministrado a mn
gato de énpuje. Este dispositivo requiere un disvositivo de
medicidn ajustable por ejemplo un potenciometro, que esté
coneatado al gato y que sea capaz de medir la distzncia re-

N
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corrida por el védsbago de pistdn. ILos inconvenientes‘éﬂtes
menocionados implicados en el uso de limitadores meoénioos

se enlican tambien al gato de empuje aue es inanropisdo. para
el objeto presente, _

Ia presente inveneidn trata de evitar todos estos
inconvenientes proporeionando un dispositivo en el cqgl]el
gato de empuje recibe un medioc hidrdulico desde un disposi-
tivo medidor que congiste en una bomba, un eleotromotor?fy
un interruptor de tiempos, ouyo interruptor estd incorpora~
do en un ecirouito de aontrol gue comprende tambien un inte-
rruptor de control de un tipo btal que pueda ser operado direc-
temente por el dispositivo de corte cusndo este hays llegado
al finzl del frente de carbén, de modo que, oada vez pueda
bombearse una cantidad predeferninade de aceite desdé la par-
to frontal nastz la parte posterior del pistdn, caya cantidad -
corresponde al avance deseado,

Gracias al avance constante y automatico de la insta-
lacién de accionamiento, el recorrido de reja permarece vir-
tualmente reoto, de modo gque las fuerzas para btirar de la re-
Ja son micho més uniformes. Adends ya no es posible que no
se realice el avance,

De acuerdo oou otro diseiio del dispositivo el gato
de empuje puede recibir uua cantidad'predeterminada de medio
hidrdulico desde un 6ilindro provisto de un pistén sobre un
lado del cusl es alimentado ui medio y sobre ocuyo otro lado
es introducido & presién un medio al gato de empuje y vicever-
sa, Los diSpogitivos de este tipo son usados a menudo pera
accionar gatbs hidrdulicos.

Un funcionamiento sutomdtico eficiente de este dispo-

sltivo requiere pequefios escalones del gato de empuje, siendo
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necesario gue el avansee totel pueda ajustarse a la pigf@ndi—
dad media de ocorte. .

Esto se oconsigue de acuerdo con la invencidn porgue
el volumen del e¢ilindro es como méximo la mitad del volumen
del gato de empuje, mientras que wn cirocuito de econtrol;. en
el ousl se inocorpora tembien un conjunto de control, jestd
provisto de un dispositivo de inversidn con uuc o més lnte-

rruptores incorporados e el circulto de eontrol en, sobre

£
-

0 cerca del ¢ilindro, teles como inmberruptores magnetiqos,
interruptores de presidn o similares, nor medio d¢ los cua-
les puede ser acoionads ung vdlvala ea el eireuito hidrduli-
o0 de tal modo gue después de que se hays introdueido una
cantidad de medio, puede slimentarse subsigulentemente un
ndmerouajustable de cantidedes de medio., Asi{ la carvera to-
tal de un gato de empuje, que es, por ejemplo, dos metros,
puede realizarse en escalones de, por ejemplo, oinco centi-
netros o, si es necesario, en escsalones de & x § ea.,

3 x5 om., ete.. Ia invencidn se deseribiré adicionalmente
con referencis a2 algunas realizeaolones.

La figurs 1 proporeiona wue vista esquematica de una
{instelacidn de svance gque emplea una bomba hidrdulica aceiona-
da por un elestromotor.

Ia figure 2 proporciona una viste esgunemdtica de un
dispesitivo medidor usande un dispositivo medidor para un
gato de empuje,

Ta figurs 3 proporeciona una viste esquemstiocs de un
digpositivo medidor para dos gatos de empuje,

Ia figura 4 es un ejemplo de un dispositivo para

gjuster las cantidades medidas.

Ia figura 1 muestre Wna vista esquemética desde arriba
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de un dispositivo de acuerdo con la invencidn, I
Un trensportador 1 rescador provisbto sobre un.extre-
mo de un aocionemiento 2, estd instalado en une galeria -de
frente, Un dispositivo de corte, por ejemplo, unas reja’ para
oarbén, que es arrastrada de un ledo a otro a lo largo_del
frente por medio de una cadenz y un &ceionamiento,4, eS guia-

do a lo largo del lado del trsmsportador cercs del frente de

sarbdn., Una veta de carbdn se corta dejéndola libre, se oarga

sobre el trensportedor y se sasa por este trensportador. £
final del recorrido de ls reja toda la instslacidn tiene qué
hacerse avanzar en una distenciz que ocorresponde & la profun-
didad a la ocusl haya sido arrancsdo el cerbén. En el finel de
le galeria de fPrente estd instalado un gato 5 de empuje hidréu~
lico, que tiene el extreno de su véstago 6 de pistdn conecta-
do al puesto 2 de mendo. El exbtremo 7 cerrado del gato & estd
conectado al puesto 2 de socionamiento. EL extremo 7 cerrado
del gato & estd oconectsdo al miemdbro 10 de resceidn, que con-
siste en uno.o més punbales 8 y 9, BL ¢ilindro & es de doble
efecto y reoibe su medio de presidn desde un dispositivo medi-
dor 11, Este dispositivo oconsiste en uza bomba de presidn 12,
ui eleotromotor 13 y un interruptor T de tiempo, ILa sefiel pue-
de inieiarse por, por ejemplo, un interrupbtor 14 montado sobdre
el lado del tremsportador 1 oerca del frente de carbén y accio-
nado por la reja. & al finel de su resorrido. Bl interruptor
14 juntemente com el imterruptor T dé-tiempo ¥y un relé R, esté
incorporado en un eireuito de control, que puede ser sléetrigo
o nidréulico..El dispositivo 11 medidor proporeiona una canti-
ded dada de *luido hidrdulico cue es bombeada desde el espacio
5b de cilindro- delente del pistdén al espacio 52 de oilindro

en la parte posterior del pistdn. Este canbtidad se ajusta de
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tal modo gue todo el conjunto de ?ccionamiento es hgphé
avenzar wia distenols igusl a la anchura de la vete de
oarbén arrancada. |

Una vélvula 15 de cuatro vias entre la bomba 12 y
el gato 5, haoe posible invertir el flujo de fluido c¢or ob-
Jeto de tirer hacia adelante de los medios 8, 9 ¥y 10=§ara
absorber las fuerzas de resecidén al final de una carxera
completa del gato, Con este fin esid 1nstalado un interrau~
tor H accionado manyalmente por el eleotromotor, que actua
independientemente del eirouito de control y del interruptor
de tiemgos.

Jg scuerdo con la Tigura 23, el dispositivo medidor
consiste en uu eireaito hidrdulico y un eireuito de control
que puede ser por ejemplo un eircuito eldotrico,

El oircuito hidrdulioo consiste en un oilindro 21
ceriado, que estd dividido eu dos espaeciog 2la y 21b por
un pistén 2le. ¥l medio hidrdulico desde uno de estcs espa-
cios puede empujarse al espacio da de gato en la perte pos-
terior del pistdn del gato 5 de empuje por medio de una vél-
vala 22 de oustro vias y una vdlvala de ouatro vias 15,

EL eireulto de control comprende un disposibivo de
interruntor que consiste en un interruptor 14 de c¢ontrol,
que es accionado nor el dispositivo de corte, dos interrup-
tores 24a y 24b que estdn montados uno a cadz ledo, A 4 B
del eilindro 21 y que pueden acclonsrse por ejemplo, por
unos imenes 25z y 25b montados sobre el pistda 2le, y una
oaﬁa 26 de relé, que contiene, por ejemplo, un relé S por
pasos o e§calones ajustable, no mostrado ez detalle, siendo
eapaz bodo el sistenz de exeitar una bobina 22a pars gccionar

wna vdlvula 22 de cuatro vias. Cuando las vélvalas 22 y 1y
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estén en las posiciores mostredas, €l medio desde uﬁ.éoﬁduo-
to 27 de presidn comprime el pistén 2lc en la direcciga A

y este pistdén empuja el medio desde el espacio 2la al -espa-
cio 5a, como resultado de Lo cusl el pistén Sc es desrlszado
y el medio pueds fluir desde el espacio Sb sobre el ctro
lado del pistdn & través de la vélvala 23 a la salidéjEQ.

Si el pistén 2lo ha tomado la posicidn A, permanece-
rd en esta posicidn extrema. Esta posicidn no puede cambiar-
se hasta que se cierre el interruptor 14 de control por ﬁef
dio del dispositivo de corte, oomo resultado de lo ocusl uno
o mds relés en la caja 27 excitan la bobina 22a y la vélvula
22 es oonmutads, Fl pistdén 2lc puede entonces realizer una
oarrera completa en la direccidn B. De nuevo una cantidad de
medio es alimentada desde el espacio 21b &l espacio 5a de
gato, que nace que el pistén 5o se desplace adicionalmente.
Como le cantidsd de medio alimentado es considersblemente
menoxr que el volunen del gabo §, el pistén bHc es desplazado
solamente en una pecuelia distaneia,

Si el pistén 2l¢ ha tomzdo la posicidn B, el inte-
rruptor 24b se cierra por la aceidn del imdn 25, Si el relé
por pasos en la ozja 26 ha sido sjustado a mds de una carre-
ra de alimentacidn, se inieia la carrera de alimentacidn si-
gulente porque la vélvula 22 se conmuba por la aocidn de la
bobina 228, de modo gue el pistdn 2{p puede ser rechazado en
la Mreccidén A, Después de que se heya cerrsdo el interruptor
24a, el pistdén 2le inicis une csrrera de slimentseidn siguien-
te desplezecndose ea la direocidn B, y asi aleesivamehte hagta
que el n&mef§ preajustado de pasos del relé nor pasos haya
gido oompletado. El pistén 2le permanece entonees en & Dposi~

cidn extrema hasta que el interruptor 14 de ocontrol, después
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de ser ablerto, se eierre de nuevo; Asi, ei;éafé 5 de_eﬁpuje

puede hacer avenzar las estaciones 2y 4 de accionamieﬁto 0a~
de vez en un ndmero miltivlo preajustedo de pequefios.esealo=

nes de, por ejemplo, & om,

Ta vdlvula 19 de cuatro vias hmee posible inverfiir
el flujo de fluido con objeto de tirar hacia adelante.de los
medi os para absorber las fuerzas de reaceidn al final- de una
ocarrera completa del gato. Con este fin estd montado un in~
terruptor H’ acolonado menualmente, que trabaja independiente-
ments del relé por_ pasos sobre la caja de relé,

En muchos casos no es suficlente user un gato para
haeer avenzar el puesto de aoccionamiento, sino que Se usan
dos gatos, un gabo de traccibn y un gabo de empuje. En prin-
olpio puede hacerse uso de dos dispositivos medidores comple-
temente independientes. una dificultad de este método es que
las cantidades de medio alimentado tienen gue ser desiguales
para los dos gatos de avance en la misma longitud de carrers,
ya que el medio tiene que ser alimentado & un gato en la pax-
te posterior del pistdén y al otro sobre el lado del véstago
de pistén,

Esto puede realizarse dotando a los pistones de los
eilindros alimentadores de véstagos de pistdn, que estén zco-
plados y que estén accionados nidrdulicemente de tal modo, por
medio de un dispositivo coumubtador, gue, para cada eiliudro
elimentador, el medio desde el espacio que conbtiene el vésta-
g0 ge pistdn, pueds suministrarse al gato al ocual es alimenta-
8o el medio sobre el lado del vdstago de vistdn, y el medio
desde el espacio que no conblene un vdstago de pistdén puede
suninistrarse al gato al oual es alimentado el medio sobre

el lado del pistdn alejacdo del véstago de nistdn. Como resul-
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tado, un gato, por ejemplo, el gato de treeei dn, recibe.
siempre una centidad méds peguefis de medio que el gato Ge
empuje. La relacidn entre estas centidades depende de las
dimensiones de contruceiln de los gatos y de los véstegos
de pistén.

Esto se explicard de modo edicionel en un esquema
simplificedo en la figura 3. S

El véstago de plstén 82 del pistén 3le del oiima;m
21 slimentedor, estd conectado &l pistén 53¢ de un segundo
ollindro 33 de elimentseidn, El espaeio 3la sobre el lado
del pistén alejado del féstago de pistén en el oilindro 31
alimentador estd conectado por medio de uns vélwula &2 de
euatro vias con el espacio Sa sobre el lado opuesto al vée-
tago de plstdn del geto 5 de avence. EL especio 31lb estd
oonectado al conduato 27 de nresidn por medio de une vélvu-
la 35 de ouatro vias, D¢ modo similar ei espacio 33b sobre
el lado del véstsgo de nistdn de eilindro 33 estd conectado,
por medio de una vilwvala 35 de cuatro wvias, ai espoeio 5’b
sobre el lado del véstago de pistdn de um segundo gato b’ de
tracoidn, Bl espacio 33a estd conectzdo al conducto 27 de
presidn por medio de una vélvala 44 de ouatro vias.

Las vilvulas 34 y 35 de ouatro vias anteriores estén
acopladas por medio de la conexidn 36 y pueden conuubarse
por medio de una bobina 22a. Esta conexién 36 y la bobina
22a pueden reemplazerse btambien por dos bobinas eléctricas
que trabajan en paralelo.

Si se suministra el medio desde el conducto 27 de
presién, este medio fluye a trovés de las vélvulas 34 y 35
a los espacios 31lb y 33a. Los pistones 3lc y 3%¢ son despla-

zados entonces desde la direceidn 4 a la direcoidn B, Este -
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movimiento hace gue el medio se dgsplace desde el espascio
3la haste el espacio Sa y desde éﬁb hasta 5'b. 54 los.ﬁis-
tones 8le y ddc¢ han tomado sus posiciones extremss B y si,
a wna sedal proporcionada por el dispositivo de cortef'se
connmubtan las védlwvalas 34 y 3% de ocuatro vias en la forma
entes menoionada por la accidn de la bobina 22a, los pisto-
nes pueden desplagarse hacia 4, ouzndo el medio se slimenbe
desde el lado del pistén del oilindro 31 hzsba el gato 5’

y desde el lado opusesto &l pistdn del eilindro 35 haste el
gato 5,

; . De esta formz los getos deé aveuce & y 57 reciben
cantidades desiguales de medio hidrdulico, dependiendo la
relaoidn entre estas cantidedes de las relaciones entre los
voldmenes de un gato de avence con un vistago de pistdn exten-
dido completemente y con un vdstago de pistén completamente
contraido,

ILa conautacidn automdtios para consegulir gue varias
cantidades de medio sean alimenbtedas sucesivamente nuede te-
ner lugar en la forma anbtes desoerita, cuaéndo el vastago 32
de pistdn pueda estar provisto con un imdn 25 que pueda ao-
eionay dos interruptores &4ea y 24b magneticos, que correspon-
den 2 las posiciones extremas 4 y B de los bistones 33e¢ ¥
9lo, resnectivemente.

Finglments, la cantidad de medio alimentado en eada
carrera de un oilindro de alimentacidn puede zmjustarse do-
tando a un extremo del cilindro alimentador de un limibadsr
de oarrera ajustable, al cual estd conectado uno de los ele-
mentos de los interruptores,

La Pigure 4, proporciona un ejemplo de un limitador

de carreres de este btipo. El extremo 33d del cilindro 33 estd
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estd provisto de un véstago 41 ajustéble,wﬁﬁr medlo Haij
oual una biela 42 puede mover el interruplor 24b a tré#és
de las gufss 43, 44a y 44b, en la misma distencia y on Ia
misma direocidn, en que el btope 4la del limitador de oﬁrra-
ra es introducido en el eilindro,

Ademds, ol dispositivo medidor Ultimamente mené{ona-
do puede ester proviete de vélvales de ocustro vias aceciona-
das menuslmente para invertir el flujo de medio hidrdulico
gl final de una ocarrera de un gato, de modo gue el o los ga-
tos y los medios para sbsorber las fuerzas de resoeidn puedan
ser arrastrados hacia adelante.

Para evitar parsiizaciones por defectos en el equipo
eléctrico, deben provorcionarse medios para acelionar el dis-
nogitivo menualmente., Esto puede, por ejemplo, realizarse
disponiendo las vélvulas de cuatro vias con ua msndo ajusta-
ble manualmente, ademés de los medios de zccionamlento elec-
bromagneticos,

Ta presenbte solicitud cue corresponde a la presentada
en Holande el 2 de diciembre de 1,965 ocon el ndmero 65-15644
g6 scoge 8 log beneficios del artioulo Ol del! vigente Estatu-

to sobre Propledad Industrial,

I 0 A

Los puntos de inveneidén propie y nueva que se presen-
tan para que sean obJeto de esta solicitud de Patente de In-
vencidn en ﬁépaﬁa por VEINTE afios son los siguientes:

12,~ Un dspositivo para hecer avenzar automitiosmen-

te un puesto de accionamiento de una instalacién de extrac-
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0idn de minerales para un frente lgrgo por medio de al. menos
un gato hidrdulieco, caracterizado'porque una sefial iniciada
por la posicidn del Gispositivo de corte puede origingr él
saministro al o & los gabtos de empuje de una o nés eantidades
predeterminadas de medio hidrdulico.

29.; Dispositivo de acuerdo con la reivindicaeiéh-l,
ceracterizado porque la cantidsd de medio hidréulico despia-
zada a ozda sefial es preferiblemente la misma, ’

308,- Dispositivo de acuerdo con las reiviundicaciones
1 4 2, caracterizado porque el gato de empuje recibe el medio
hidrdulico desde un dispositivo medidor gque counsiste en una
bombé, un electromotor, y un interruptor de tiempo con relé,
cuyos interruptor y relé estén incorporados en ui eireulto
de conbrol que comprende tambien un interruptor de eontrol
de un tipo tel que pueda accionarse opn el dispositivo de
gorte cuando este haya llegado al final del frente de traba-
jo, de modo que cada vez pueda bombearse une cantidad nrede-
terminada de aceite desde la parte frontal a la parte poste-
rior del pistdn, ocuya centidad corresponde al avence desea-
do,

42, Dispositive de acuerdo con las reivindicaesiones
1 42, en el cual el gato de enpuje puede recibir un medioc
hidrdulico desde uu cilindro provisto de un pistdn sobre uno
de ocuyos lados es alimentado medio hidrdulioco y sobre cuyo
obro lado es impulsado un medio al gato ds empuje y viceversa,
caracterizado porque el volumen del cilindro es como méximo
la mitad del volumen del gato de empuje, mientras que un oix-
culto de conbrol, en el oual esba incorporado btembien un con=-
junto de control, estd provisto de un dispositivo inversor

J
con uno o més interruptores inmcorporados en el cireuito de
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eontrol en, Sobre o ocerca del ollindro elimentador, %aiés
como interruptores megnéticos, interruptores de presiEﬂ, 0
similares, por medio de los cuales pueda gocionarse wia vél-
vule en el cirouito hidrdulico de tel modo que, desyuéé'de
que una canbtidad de medio haya sido alimentads, puede”alimen-
tarse subsiguientemente un ndmero ajusbeble de eantidéééﬁ

.

de medio, ’_f'Z

59,~ Dispositivo de aeuerdo coa la reivindicaéién;4
oon dos gatos de avance, y dos c¢ilindros alimentadores sepa-
rados, oaracterizado porque los pistones de los eilindros
alimentadores estdn provistos de vdstagos de plstén que estén
acoplados y son accionados hidrdulicamente de tal modo que,
para gsda eillindro alimentador, pueda suministrarse el medio
desde el espacio que comtiene el vdstago de pistén al gato &l
ougl es alimentado el medio sobre el lado del véstago de
pistén, y el medio desde el espaclo que no contiene un vés-
tago de pistén puede suministrerse al gato al cual es alimen-
tado el medio sobre el lado del pist6n'alejado del vdstago
de pistén,

62,~ Dispositivo de acuerdo con les reivindicacliones
4 ¢4 9, caracterizado porgue le centidad de medio alimentado
en oada ocarrera de un eilindro alimentador puede ajustarse
disponiendo en un extremo del oilindro alimentedor un limi-
tador de carrera ajustable.

70,- Dispositivo de acnerdo éon las relvindicaciones
4, 5 y 6, oaracterizaedo porque uno de los elementos de los
interruptoqes,del disnositivo inversor esté conectado al li-
mitador de:c;rrera, de tal modo que puede moverse en la mis-

ma distencic y en le misma direceidn que introduoido el limi=-

tador de carrera eun el cilindro,
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62,- Dispositivo de acuerdo con las reivindicaﬁiones
lLal?v, oaiacteriza&o porgue estéh previstos medios garé’in-
vertir el flujo de medio hidrdulico al final de una ocarrera
de un gato, de modo gue pusdan ser llevados hacia adelante
este gato y los medios pars absorber las fuerzas de reansidn,
que estdn conectados a éL.

9e,~ Dispositivo de acuerdo con las reivindicuciones
1l a 8, oaracterizado porque estdn previstos medios para.gb-
eionar el disposgitivo manualmente, |

10e,- Un dispositivo pera hacer avenzar au tomdti camen=-
te un puesto de acolonamiento de una instelacidn de extraccién
de minerales,

Tal y como se ha desorito en la Ilemoria que anteceds,
repreéentado en los dibujos que so acompaifian y pars los fines
que se han especifiocado,

Esta Memoria consta de diecisels hojas escritas‘a

rd
magaina nor uwna sola cara.

i)
vedrig, 25 @
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