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EL invento se refiere & un accionamiento por correa,
cuya corree infinite abraza parcislmente, como mfnimo, dos PO~
leas de reenvio, de las cuales por lo menos una es accionada,
con 0 sin poleas tensoras de correa, que, pars fensar, éon des
plazables confre su compartimento de correa, o/y una de cuyas
poleas es desplazable en el sentido de la lfnea de unién de am
bos ejes de las poleas. A '

En +t2les accionanientos por corree existe la dificul-
tad de adaptar, en cada caso, la tensién de la correa a las cir-
cunstencias de rotacidn. Estas, por ejemplo, verian al inlcier-

se el accionamiento por correa hasta gque éste haya adquirido su
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velocided permenente; pués & ceda mihero de revoluciones estéd
subordinada una definida tensidn Optima de la correa.

No falbtaron los intentos de alterar, por ejemplo, la
tensidn de la corres dependientemente del mimero de revoluciones,
por ejemplo'aumenténdola por mayor mimero de revolucidnes, pa-
ra, entre otras cosas, equilibrar de este modo la expansién
de la correa. )

En un conocido accionamiento por correa para hiladoe .
ras o retorcedoras, unas poleas de reenvio dispuestas en un ‘
extremo de la miquine son desplazables axialmente mediante

un huso roscado, de modo que, girendo el huso, se puede alte-

" rvar la ‘tensidn de la correa.

Dtre proposicidn prevé uns elteracidén de la tensidn
de la correa guiando le fuerza de apriete de las poleas tenso-
rag centralmente por medio de que la fuerza de apriete, en depen~
dencia de y con el mimero de rotaciones del motor de impulsidn
experimente un aumento por via mecénica, electromagnética, hi-
dréulice o neumdtica.

Tas variaciones de la tension de la correa, dependien-
temente del mimero de revoluciones del motor no totelmente dan
ebasto a las influencias fundementales 2 las cuales estd ex-
puesta la correa. Por ejemplo, &l servir la correa para el accio-
namiento de husos parae hilar; aunque permanezed invarieble la
velocidad de rotacion de la correa debidoe al arrollamiento de
las bobinas, se alieren constantemente la mase del huso y la re-
sistencia del aire, lo cual va unido a un aumento de los momentos
de airastre, de modo que, correspondientemente, la tensidn de
la correa tiene que experimentar un aumento. Con ello varis, en
una u otra direceidn, el momento de rotacidn que he de generar
la polea motriz, no entrando absolutamente en consideracidn

P 4 .
la magnitud variable de dicho momento de rotacion en un acciona~-
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miento por correza gque depende exclusivamente del numero de rotacio-
nes del motor. .

Partiendo de ello, el invento prevé que el desplazamisen-~
to de la polea y/o las poleas tensoras se realice autométicamente
en una u otra direceidn, dependientemente de la magnitud del momento
de rotaciéq que llega a hacer efecto en la periferia de la polea
motriz.

Una solucidn individual de le idea del invento puede con=
sistir en que el momento de rotacidn que llega a hacer efecto en
la periferia de la polea motriz sea transformado hidraulicamente en
una fuerze de desplazamiento que efectia sobre la polea desplazable
y/o las poleas tensoras desplazables.

Egta idea del invento puede ser realizada en detalle apo-
yéndose la polea motriz, libremente girable, coaxialmente a un eje
acclionado, ¥y halldndose acoplada, pare el afrastre de la polea mo=-
triz por medio del eje accionado, enitre éste'y la polea motriz uns
unidad émbolo-cilindro, hidréulica, una de cuyas paries, que es des-
plazable con respecto a la otra, es fijade, con su extremo libre,
de modo excéntrico respecto al eje de rotacidn, a la polee motriz
y el extremo libre de la otra parte estd anexo por articulacidm, con
poce distancia radial, de modo excéntrico respecto al eje de rota-
cidn al eje de accionemiento, estando unido el espacio del cilindro
con ung o varias unidades hidrdulicas émbolo-cilindro, cuyos émbolos
y cilindros trasladan mediante su mituo desplezemiento hidraulico,
la polea desplazable y/o las polees tensoras desplazables.

De esta manera se efectiia el arrastre de la polea motriz
mediante el eje de accionamiento por medio de un brazo de palanca
que consiste en upa unidad émbolo-cilindro y que con ello sufre une
reduccidn o una prolongacién dependiente de la magnitud del momento

de rotacidn. Estendo unido de esta manera el espacio del cilindro,

el cusl respecto al tamafio estd sometido & una alteracidn, a una
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o varias unidades hidréulicas émbolo-cilindro, puede ser causado
mediante éstas un desplazamiento depenﬁiente del momento de rotacidn
de la polea desplazable y/o las poleas tensoras desplazables, sienm~
pre y cuando éstas estén previstas en el accionamiento por correa.

Al tratarse, por ejemplo, de una hiladora o retorcedora
con un accionamiento por correa, por regle general en dsta ‘existen
entre los husos, o tembién con distencies mayores, unas poleas fen-
soras. En las mdquinas conocidas, éstas son apretadas mecénicamente
mediente una fuerza eldstica, o segin una proposicidn més antigue
de modo mecdnico, hidrdulico o neumdtico, originéndose la presidn
de apriete centralmente tan solo en dependencia del nimero de revo-

luciones. En contre de ello, el invento prevé que la fuerze de aprie-

‘e se regule automdticemente, dependientemente del momento de rota-

cién, el cual ha de ser originado por la polea motriz, de modo que
también existe la posibilidad de variar automdticamente la tensidn
de la correa, por ejemplo dependientemente de masas variables.

Como ulterior desarrollo segin el invento puede ser pre-
visto que la polea motriz esté apoyada encime del ejs de impulsidn
accionado de modo que pueda girar libremente, revolucionando junto
con dicho eje de impulsidn una polea dispuesta en un lado de la po-
lea motriz, en la cual estd anexo por articulacidn, con distancia
radial al eje, el cilindro de la unidad émbolo-cilindro, mientras
que el extremo libre del émbolo estd aplicado, con otra distancia
radial, 2 la polez motriz.

En luger de prever un émbolo con efecto unilateral, la
unidad émbolo-cilindro puede presentar, segin el inveato, un émbolo
de doble efecto y el cilindro puede estar anexo por articmilacidn,
con distancia redial al eje de rotacidn, al eje de impulsidn o

a una poles accionada, respectivamente, mientras que ambos extremos
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1libres del émbolo estén aplicados, con mayor distencia radial al
eje de rotacidn, a la polea motriz.

Otro tipo de solucidn puede msistir en que le unidad
émbolo~cilindro presenta un émbolo de doble efecto, estando fija-
dos 1os‘extremos de dicho émbolo simétricamente, con distancie
radial al eje de rotacidn, en la polea motriz, y que el cilindro
que abraza el émbolo, encaja con una clevija, que se extimde pera-
lelamente el eje de rotacidn, en une entalladura, orientada redial-
mente, en una polea accionadf.

Puesto que la unidad émbolo-e¢llindro que se halla dig-
puesta entre el eje de accionamiento y la polea motriz revoluciona
junto con este ultima, hay que tener ésto en consideracidn en la
disposicién de log conductos de unidn con le segunde o, réspecti-
vemente, les demds unidades émbolo-cilindro. El invento soluciona
estefroblema haciendo que los conductos dé unién que conectan
entre s{ las unidades émbolo-cilindro, &traviesen parcialmente,
de modo céntrico, el eje de accionsmiento.

Como ulterior desarrollo del invento puede ser-previsto
que el mecanism& de reenvio, desplazable en el sentido longitudi-
nal de la méquina, esté formedé por dos poleas de reenvio que se
apoyaun en unos arcos giratorios, girables alrededor de un eje
comin, cuyo giro hacia fuera se realiza, por hedio de un varilla-
je de palancas acodadas, por el émbolo de la unided émbolo-cilin—
dro la cual esté comuniceds con la unidad émbolo-cilindro de la
polea motriz. Con tal disposicidén, ambas poleas de reenvio no solo
estén souetides a un desplugamiento en el semtido longitudinal
de la miquins, sino al mismo tiempo tembién a un treslado hacia

fuera. Con ello, el varillaje de palancas acodadas puede presenter
1
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une configuracidn tal y como esté descrita en le patente espafiola

280 282, segin la cual les pelancas qﬁe se scodan lateralmente de

modo simétrico estdn formadas como 1ates telescépicas y vermiten

una elesticidad variable. Con ello, de manersa ventajosa, es aullen=
tada la elasticidad del sistema hidréulico dependiente del momento
de rotacidn, segin el invento, de modo que no pueden originarse
gacudidas, tampoco en el momento en que los momentos de rotecidn
varian considerasblemente. Sin embargo, especizlmente entra en
consideracidn-que las cifcunstancias de tensidn en el comparti~
miento estirado y tirante son difzrentes, lo cusl no puede ser
congiderado suficientemente en todos los casos medlante la unidad
émbolo-cilindro que actia junto con ia polea motriz.

En el dibujo estén reprgsentados unos ejemplos de proto-
tipos seginh el invento. Muestrans

Figura 1, en representacion esquemftica, une polea moiriz con
accionamiento, provista de un dispositivo tensor, apoya-
da desplezablemente,

Figure 2 unsa séccién de la polea motriz con el dispositive tensor
segin la Ffigura 1,

Figura 3 un accionamiento por corres con un dispositivo tensor
cuyas dos poleas de reenvio estén apoyadas desplazable-
mente en el sentido longitudinal del accionamiento.por
corree y transverselmente a éste, mediante un varillaje
de palancas acodadas,

Pigura 4, en representacidn esquemdtica, el accionamiento por co-
rrea de una hiladora o retorcedroa con un digpositivo
tensor, con el cual son desplezables dos poleas Qe

reenvio y poleas tensoras,
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Figura 5, una polea motriz provisie de un dispositivo tensor, que
estd apoyeda de modo libremente desplazable inmedistamen~
te enoima del 4rbol de eccionamiento de un motor de ime
pulsidn,

Figure 6, en representacidn esquemdtica, la disposicidén de une uni-
dad émbolo-cilindro, de doble efecto, como dispositivo '
tensor,

Figurae 7, la disposicidn de una unidad émbolo-cilindro, de doble
efecto, como dispositivo tensor, de otre configurascion,
¥

Figure 8, une seccidn de la polea motriz con un dispositivo tensor

segin la figura 7.

Te Figure 1 muestra esquemdticamente un armazén 1 de mé-
quina rectanguler, en el cual estd asentado, de modo desplazeble
en el sentido longitudinal de la méquina'mediante las gulas 2, el
trineo seﬂaladb con 3. En el ftrineo 3 me aléja la polea 4 parcial-—
mente abrazeda por la correa 5 de accionsmiento, la cual es accio-
nada mediante un motor de impulsidn no rep}esentado 0, respectiva=
mente, mediante un engranaje que es desplazable dentro del armeszdn
1 de méquina, iguslmente junto con el trineo 3. _

Ia polea 4 se esienta, tal como lo muesira le figure 2
libremente girable en el cubo 6, de la polea motriz T, la cuel
a su vez, se asienta, por medio de los epoyos 8 de rodadura, de
modo libremente gireble, encime del mufién 9 en el trineo 3. Frontale
mente, encims de un cubo 6 de epoyo, estd esentads la polea 10 que
presenta el mufidn axial 11, elrededor del cual es girable llibremen-
e el arco 12, el'oual egimismo es evidente de la figura 1. El

arco 12 abraza cbn su extremo libre el tubo 13 de sdmisidn, que
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forma la clavija de arrgstre parz la pblea motriz 7, y a trevés de
la perforacidn 14, se introduce en la poles 4, con distencia al
eje de rotacidn, ¥y soporte, de modo giratorio, el cilindro 15.
En el cilindro 15 se asienta, desplazeble exialmente, ¢l émbolo
16, ocuyo véstago 17 de émbolo, encaje con el extremo esférico 18
en le. hendidura esférica 19 que estd prevista en la periferie ex-
terior de le polea motriz 7. La seccidn de la polea motriz 7 es
evidente de la figure 2.

Te polee motriz 7 encierra con su bride 20 de rotecidn
de la correa una concavided 21, en la cual se aloja el cilindro
15 con su vistago 17 de dmbolo. EL tubo 13 de admisidén del eilin-
dro 15 estd unido mediante el conducto 22 con la perforecidn axiel
23 en el mufién 122 de epoyo del arco 12. EL extremo libre del mu-
fidn 122 de spoyo estd abrazade por el enillo 24 que en su interior
presenta la ranura enuler 25 la cual estd unide con la perfsraeién
23. El conducto 26 que de ‘este modo estd unido &l cilindro 15 condu~
ce a otra unidad émbolo-cilindro lz cuel, en la figure 1 estd sefia-
lada en conjunto con 2}. El cilindro 28 de ésta dltima estd unido
fijamente al trineo 3, por medio del véstego 29. EL viastago 302
de émbolo del émbolo 30, en cambio, atreviese con la rosca 31 el
tirente trensversel 32 del armezon 1 de méquina y, con ello, tame
bién es regulable para diferentes longitudes Ge introduccidén en
el ecilindro 28, para lo cval estd previsto, en el extremo libre del
vistago 302 del émbolo la cabeza reguladorse 30.

El funcionamiento del dispositivo tensor representado
en las figuras 1 y 2 es el siguiente. A1 accionar la correa 5 la

polee 4, llegendo & ser efectivas, en el presente caso, diferentes
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correas 5 superpuestas, junto con le polea 4 tembién gira el fi-
lindro 15, puesto que el conducto 13 de admisidn de éste atravie-
sa le polea 4 y estd fijado en ella. Ia rotacidn del cilindro 15
también origina en ls poles motriz 7 un giro conjuntamente con él,
mediznte el véstago 17 de émbolo puesto que el émbolo 17 se apoya
con su extremo esférico 18 en la hendidura esférica 19 de la polea
motriz T.

n esta transmisidn del movimiento de arrastre la polea
T opone una registencia al arrastre del giro y, en consecuencia,
gira relativemente opuesto 21 sentido de rotacidn de la polea 4.
Hllo conduce & un desplazamiento del émbolo 16 en el cilindro 15
hacia su lugar de 34 por srticulascidn en el tubo 13 de admisidn.
Fl 1{gquido que se encuentra en el cilindro 15 despleazado de esgte
modo es empujedo e través del conducto 22, le perforecidn 23 y
el conducto 26 el cllindro 28. Puesto que el émbolo 30 no puede
desviarse sxialmente, el cilindro 28 experiﬁenta un desplazamiento
opuesto al sentido de la corriente, trasladando el trineo 3 deniro
de las guias 2 de éste. En consecuencia, 1a corrés de accionamien-
to del huso 35, que abraza le polea motriz 7, sufre une tensidn
suplementaria, sumentindose la tensidén con un momento de rotacidn
ascendente & ‘tal grado hasta que la tensidn de la correa y el mo-
nmento de rotecidn van equilibrados. Con ello estd garantizade une
rotacidn uniforme de la polea motriz 7 junto con la polea 4, con=
duciendo cade revoluciodn relativa de embas poleas 4 y T, por me-
dio de une alterscidn del momento d@ fotacién, & une corregpondien-
te variascidn de la tensidn de la corree 35.

Fl ejemplo de realizacidn seghn la figura 3 es similer
& aquel de las fiénras l1y2, on la diferencia de que el trineo

3 golamente es desplezable a mano por medio del huso 36 de apoyo,
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en el sentido longitudinal de la méqgina, y puede ser fijado en
wne postura definida en el armazdn 1. Ia polea 4 es accionade

por la polea 5a, por medio de la correa 5. Al originar la rota-
cién de la polea 4, por medio de 12 unidad émbolo-cilindro consig-
tente en el émbolo 16 con el véstago 17 de émbolo y el cilindro
15, el giro de la polea motriz 7, el émbolo 17, depehdientemenie
del momento de rotaeidén que se origine, empuja el medio liguido
en el cilindro 15 a fravés del confucto 26 al interior del cilin-
dro 28 de la .unidad émbolo-cilindro 27.

Puesto que seglin la figurza 3 el cilindro 28 estd dis-
puesto de modo fijo, ahora el émbolo }0 experimenta, con su vista-
go 30a de émbolo, un desplazamiento el cual hace efecto sobre
el varillaje de palancas acodadas, sefialado en conjunto con 37.

fEl varillaje de palancas acodadas consiste en las patas
telescopicas 40, 41, anexas por articulacion en 38 al cabezal 39
del véstago 30a del émbolo. Las pates interiores 41 de dichas

patas telescdpicas estén enexas por artienlzceidn, de manera no
representade, a los arcos giratorios 42. los arcos giratorios

42 son girables elrededor del eje 43, hacia el exterior. En los
lugeres de articulzeidén de las patas telescdpices interiores 41
y de las palences 42 estén elojadas, de modo libremente giratorio
les poleas 44 de reenvio de la correa.

Con ello se consigue el siguienfe efecto: Al girer la
correa 35, la pata telescldpica interior 41, en cuyo extremo se
adosa la polea de reenvio que estd ajustada al compartimiento
estirado, sufre una considersble presidn, a la cual le pata teles-
cdpica cede encogiéndose. Opuestamente, la otra pata telescépica

la cuel por medio de su polea 44 de reenvio, es admitida por el
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conpartimiento empujado, es capaz de expanderse en contra. De

esta manera se realize una equilibracidn de las condiciones de
expansion en la correa 35. BEventualmente puede ser ventajoso imtro-
ducir adicionalmente unos amortisuadores, tal como amortiguadores
hidraulicos, en las patas felescopicas 40, 41.

Independientemente de este funcionamiento de las pa-
tas telescopicas, el desplazamiento del émbolo 30, debido al me-
dio trasladado del cilindro 15, origina un desplazamiento del ca-
bezal 39 del émbolo 30a hacia el centro de gravedad de los arcos
42. A causa de ello, las patas telescopicas 40, 41 son comprimi-~
des y al mismo tlempo trasladadas les poleas 44 de reenvio, en
el sentido longitudinsl de la méquina y perpendiculermente a este.
Ello da por resultado un aumento de la tensidn de la correa 35.
Esta alteracion de la tensidn depende del momento de rotacidnm,
gin embargo experimenta cierta amortiguacidn debido & la interca~
lacion de las patas telescdpicas 40, 41 y la flexibilidad asi
consegnida. De egle modo se consigue que la elasticidad de las uni-
dades émbolo-ci}indro sea aunmentada y que las sacudides que por
ejemplo se pueden originer en el arranque, no tengen efecto per=-
Jjudicel sobre la corres 35.

Lo figure 4 muestra, adicionalmente al pogible degplaza-
miento de las poleas 44 de reenvio, unas poleas tensoras 45 de
correa, lag cudles pueden ser apretadas mis o menos contra lea
correa 35, entre dos poleas gufm 46 de la correa, pudiéndose tra~
tar tembién de las poleass ranuradas de husos de hilar o retorcer.
Las poleas tensores 45 pare ello estan apoyadas de modo libremente
giratorio en unas palancas 48 las cuales estén alojadas de modo

giratorio en 4Z.en el armazoén de miquina. A cada extremo libre
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49 de las pelancas giratorias 48 estd unido por articulacitn un
véstago 50 de émbolo de un émbolo Si que se encuentra bajo la
fuerza de un resorte 53 en &l cilindro 52. Cada egpacio de Ciw
lindro situado delante un émbolo 51 esté conectado con un conduc-
40 54. Debido & la disposicidén bilateral, segin el prototipo de
le figure 4 existen dos conductos 54 los cuales estén unidos si-
miltdneamente al conducto 26 que estd en conexidn con el e spa-
cio interior del cilindro 15.

Ademéds de ello, ambos conductos 54 desembocan en el
cilindro 28 de la wnidad émbolo-cilindro 27. EL mencionado dispo-
sitivo tenso; vermite tensar la correa 35 mediante el varillaje
37 de palaﬂéas acodadas, por un lado y, por &l otro, mediante
las poleas tensoras 45. Puesto que sl admitir el medio de presidn
provenienfe del ecilindro 15 los émbolos 51, los vistagos 50 de
émbolo de éstos hecen glrar a las palancas giratorias 48 que lle-
van las poleas tensoras 45, lo cual va unido & un traslado de
las poleas tensoras 45 hacia la correa 35. Dependientemente de
la megoitud del recorrido de giro de las palancas giratorias 48
lag poleas tensoras 45 son apretadas con wis o menos intensidad,
entre lag poleas 46 o las poleas ranuradas, respectivamente,
contra la correa 35.

Es imeginabtle cerrar la unidn con uno u otro cilindro
52 mediante une vélwvule, de modo que solamente una perie de las
poleas tensoras 45 experimente un desplazamiento o un desvio
en el sentido opuesto al levantamiento de la polea y a la des-
carga del huso por parte de la fuerza de impulsién. Asimismo
puede .ser desconectada la unidad émbolo-cilindro 27, de manera

que la alterafidn de la tensién de la correa, dependiente del
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momento de rotacidn, sea realizade exclusivamente mediante as po-
leas tensoras 45.

La Fipura 5, muestra a diferencia de ios ejemplos de
realizecidn precedentes, un 8poyo de la polea motriz 7 inmediata-
mente encime del &rbol 55 de impulsidn de un motor sefimlado con 56
el cual, en su casgo, también puede encerrar en Su Caja un engrange-
je intermedio. Por cierfo, la polea motriz 7 no esté asentada
inmediatamente encima del drbol de impulsidn gino encime del ecubo
58 unido por el resorte 57 al érbol 55 de impulsion de la polea
59 en cuyo borde exterior encaja el mufidn 60 en el cual estd f£ija-
do el cilindro 15 de una unidad émbolo-cilindro tal como fué descri-
+a en relacidén con los prototipos anteriéres. Un conducto 22 de
unidn conduce radialmente a la perforacidn 23 en el &rbol 55 de im-
pulsién del motor 56 y, desde allf, pasando por el anillo 24, al
conducto 26 ¢l cual estéd en unidn con la segunda o més unidades
émbolo=-cilindro, conforme a 1os ejemplos precedentes.

e Figura 6 muestra, a diferencia de los prototipos ante~
riores, un cilindro 61 en el cual, centralmente, se encuentra el
émbolo cuyo véstago 62 de émbolo sobresale e ambos lados del eilin-
dro 61. Medisnte la vélvula 6la dispueste centralmente es regula-
ble la direccidn de movimiento del émbolo conforme al sentido de
rotacidn de la polea 4. As{ pues, el émbolo con su véstago 62 de
émbolo es admitido desde uno o, después del cambio de contacto,
desde otro lado, segin en que’ direccidn es accionada 1s poles 4.

Ambos extremos esféricos 18 del véstago 62 del émbolo
ge aplicen en unaﬁkuperficies 63 de detencidn en el borde exterior
de la poles motriz 7, de modo que, mediante un desplazamiento del
émbolo 62 en une w otre direccidn, se origina el mismo efecto que

fué deserito en relacidn con los prototipos precedentes. Mediante
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la doble disposicidn de los émbolos el dispositivo tensor trabe-
ja independientemente del sentido de rotacidn de la polee 4, de
modo que la polea motriz es arrastrada en una u otra direccidn.

Tm Figura 7 muestra muevemente una unidad émbolo=cilin
dro que hace efecto bilateral, es decir, en ambes direcciones de
rotacidn, la cual es similar a aquella de la figura 6, sin embar-
go, 2 diferencia de aquella, los extremos libres del émbolo 62
estén unidos.fijamente a la polea motriz 7, en los sitios 64.
A diferencia de la figura 6, el cilindro 61 es desplazable a lo
largo del vagtago 62 del émbolo y encaja con la clavije 65 orien-
tade perpendiculsrmente a la polea 4, 'en la polea 4. Farae ello,
en la polea 4 se encuentra la entalladura 66, orientade radislmen-
te, representada aproximadamente drianguler en €l ejemplo, cuyas
aristas de los lados, al girar la polea 4, efectunan sobre ls c¢lavi-
je 65, de modo que, debido a ello, el cilindro 6l experimenta un
desplazemiento en una u otra direccion, y ¢l medio Iliquido que se
encuentre en el interior del c¢ilindro sufre un traslado, 2 uno u
otro lado del émbolo del véstago 52 de émholo.

Te forma y direceidn de las aristas de los lados de
le entalladura 66 en la pole& 4 determinen le medida de desplaze-
miento del cilindro y, con ello, la centidad de liquido 8 despla-w
zar, dependientemente de 1g magnitud del momento de rotacidn que
llega 2 sexr efectivo. El desplazamiento conduce seguidamente 2 su
vez a una alteracidn de la tensidn de la corres tangencial 35,
tal como fué descrito en relacidn con las figuras 1, 3 y 4.

Te Figura 8 muestra le disposicidn del cilindro 61 por
debajo de la polea motriz 7, la cual, al liguel que la polea 4,
esté representada en seccidn. En la Ffigura 8 es evidente cdémo en~
caje el cilindro 61 con le clavija 65 en la entalladura 66 de la

polea 4 la cuel estd apoyade de la misma forme como fud deserito

-7 .
en relacion con la figura 2, y en cuyo cubo 6 se encuentra situa-
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da, de modo libremente girable, la polea motriz 7, de modo que el
arrastre de ésta se reslize exclusivemente por medio de la clavija
65 del cilindro 61, soportado, por medio del vistago 62 de émbolo,
por la polea motriz 7. Ia unidn del cilindro 61 con otra unided
émbolo~cilindro o varias unidades émbolo-cilindro mis, para el des-
plezamiento de una u otra polea y/o de poleas tensoras, corresponde
a la o, regpectivamente, ias uniones laos cucles mucstran las fi-
gures 1, 3 y 4 y que fueron descritas en relacidn con éstas figuras;

Lo masa centrifuga de le polea'motriz que gire y tembién
de la pieza rotatoria que estd apliceda a ella, que se origina de-
bido & la unidad émbolo-cilindro, puederéer equilibrada por medi-~
dag apropiadas, por ejemplo mediante unos contrepesos previstos
diametrelmente respecto a ella, estacionarios o también automdti-
camente desplazables para la adaptacidn neceseria en cada caso, 0
simidares. Puesto que estas medidas no estan en relzcidn directa
con la idea del invento, se ha regunciado a'una representacion

detallada.
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Se reivindica como nuevo y de propia invencidn.

1.~ Accionamiento por corresa, caracterizado porgue el
desplaganiento de la polea y/o de las poleas tensoras se realiza
automdticamente en una u otra direceidn, dependientemente de la
magnitud del momento de rotacidn que se hace efectivo en la peri-
feria de la polea motriz.

2.~ Accionamiento por corres segin la reivindicacion
l#, caracterizado porque el momento de rotacion que se hece

efectivo en le periferis de la polea motriz es transformado hidréue
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licamente en une fuerze de traslado que actia sobre le polea des

plazable y/o las poleas tensoras desplazables.

38.- Accionamiento por correa seghn las reivindicacio-
nes anteriores, caracterizado porque le poles motriz estd apoya-
da coaxialmente con un eje accionado, de modo libremente girable,
¥ que para el arrastre de la polea motriz mediante el eje accio=-
nado estd interpueste entre éste y la polea motriz una unidad
émbolo-cilindre una de cuyes paries, opucstamente a la otra estd
aplicede excéntricamente referente al eje de accionamiento, con
su extremo libre a la polea motriz y el extremo libre de la otra
parte estd anexo por erticulacién, con poce distencia radisl,
excéntricamente al eje de rotacidn, al eje de accionamiento, estan-
do unido el reéinto del cilindro a wna o varias unidades’ émbolo-
cilindro, cuyos émbolos y cilindros desplazen, debido a su mutilo
traglado hidraulico, la polea desplazable y/o las poleas tenso-
res desplazables. '

4%. Accionamiento por correa segin las reivindicaciones
anteriores, ceracterizado porgue la polee motriz esté apoyada de
modo libremeante giratle encime del eje de impumsién accionado,
junto con el cual revoluciona une polea dispuesta a un lado de la
polea motriz, estando anexa por articulacidn a dicha polea el ¢i-
lindro de la unidad émbolo-cilindro, con distencie radiel fespecto
al eje, mientras que el extremo libre del émbolo estéd aplicado,
con otra distaneia radiel, a la polea motriz.

58. Accionamlento por correa segin las reivindicaciones
anteriores, caracterizado porque la unidad émbolo-cilindro presen~
ta un émbolo de. doble efecto, el cilindro con distancia radial

respecto al sje de rotacidn, esté anexo por articulacidn al eje
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de accionamiento 0 una polea accionada, respectivamente, mientras
que embos extremos libres del émbolo estén aplicados, con mayor
distancia radial respecto al eje de rotacién, & ia polea motrize

68.~ Accionamiento por correa segin les reivindiocaclones
anteriores, caracterizado porque la unidad émbolo-cilindro presen=
48 un ézbolo de doble efecto, cuyos extremos estdn fijados simétri-
camente con distencia radial respecto al eje de rotacién, a la po~-
lea motriz y el cilindro que zbraza el émbolo encaja, con una cla-
vija que se extiende paralelamente al eje de rotacidn en una enta-
lladuras orienteda radialmente y situada en una polea accionada.

78.~ Accionamiento por correa segin las reivindicaciones
anteriores, ceracterizado porque los conductos de unidn que conec-
tan las unidades émbolo-cilindro enitre si atraviesan percialmente
de modo céntrico, el eje de accionamientos

-88,~ Accionamiento por correa segﬁn lag reivindicaciones
anteriores, caracterizado porgue el mecenismo de reenvio de la co=-
rrea, desplazable en el sentido longitudinel de la méguina, estd
formedo por dos poleas que estédn aplicedas & unos arcos giratorios
que giren alrededor de un eje comin, realizéndose el giro de dichos
arcos hacia fuera, por medio de un varilleje de palancas acodadag
mediante el émbolo de la unidad émbolo-cilindro la cual esté en
unién con le unidad émbolo-cilindro de la polea motriz.

98,~ "ACCIONAMIENTO POR CORREAM™.

Tal como se describe ¥y reivindice en lz presente Memoria:
Descriptive que consta de diecisiete hojeas escritas e méquina por

une sola caras y de sus correspondientes dibujos.
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