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e ‘
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‘en
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por VEiNTE Qﬁds
a nombre de VYZKUMNY USTAV BAVLNARSKY entidad checoeslo-

Checoeslovaqula, por:

"UNA MAQUINA CON UNIDADES DE HILATURA PARA IA HITATURA .~
SIN HUSOS" ‘

El presente 1nvento se reflere a una maqulna

~que tiene unldades de hllatura para la hllatura sin husos,

/

-comprendlendo cada unidad un mecanismo de allmenta016n ra
.ra el materlal flbroso, un mecanlsmo de hilatura, un meca

nismo de enrollado del hilo Y, cqntlngentemente, un meca-
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‘Aflnal de la Jornada de_trabaao, manual o.gutométlcamente.
"El cebado maﬁual‘esVunitrabajé*qué consume tiempo y econd

- micamente'desvajoso..En el caso en .que el cebado se efec-

. esté controlado por un elemento perceptor del que esté j%“

nismo automético de cebado.
En las mﬁquinas con'ﬁnidades>de hilatﬁra par;

la hiiﬁfura sin husos es pOSible:liquidar una rotura del

hllo orlginada, por eaemplo baao la influencia de suciedag o

des o simllares, o debldo a. la detencidn de la méquina al

tﬁa por medio de un mecanismo automdtico de cebado, sien-

do el ultimo el obaeto de otro 1nvento, el procedlmlento

provista cada,unldad de hllatura, y que detecta ;as rotu-
raé de‘hilos;‘ A | |

- Dicho elemento perceptor es usualmente un dis
positlvo de tlpo de p081016n, es decir detecta una rotura

después del paso del extremo del hilo a través del elemen

- to perceptor, o un- disp031t1vo del tlpo de traccidn que

detecta una rotura como resultado de una caida en la ten-

sién del hilo.

Los elementos perceptores de posicién, basados

" por ejémpio en el principio de una célula fotoeléctrica,

son costosos de fabrlcar ¥ requieren dlsp031t1vos auxilia
res adlclonales para la ampllflcaclén de un 1mpulso. Sin
embargo, los elementos perceptores de posicibn tlenen la
ventaja de detectar dlrectamente la pos1c16n del hilo deg

pués de la producciédn de una rotura en el mecanismo de hi

:latura..

' Los elementos perceptores de traccidn, 1os_

'cuales son mas faciles de producir, estdn basados en el

prlnciplo de palancas gue se apoyan contra el hilo Yy ase-
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: tlempo exhibe una disper316n del tlempo establecldo, los

':Al arrancar la méqulna en la que ha de efectuarse un ceba'

guran el recebado, despues de una rotura del hilo, en co-
nexién con un medidor de tiempo.
" Durante la deten016n de una méqulna ocurre fre.  {:

cuentemente que, debldo al hecho de que cada medldor de gnﬁ§

extremos del hllo en las unidades de hllatura 1nd1v1dua- o

les estdn a diversas dlstanclas de sus puntos de hilatura. .,

do colectlvo, 1as dlversas dlstan01as de los extremos del
hilo desde sus puntos de hllarura son la causa de que no

»tenga lugar un’ ‘cebado. correcto, porque el tlempo, determl

.nado por el medidor de tiempo, esté establecldo a base de
una dlstancia media supuesta o calculado del extremo del
hilo desde su punto de hllatura. Estas unidades de hilatu
‘ra sin cebar tlenen luego que ser recebadas manualmente
en la mayoria de los casos.

- - Las desventajas antes. men01onadas son elimina
das. por la maqulna con unldades de hllatura para la hila-
tura sin hugos, comprendiendo cada una de -dichas unidades
un mecanismo de alimentacién para el material fibroso, un
mecanlsmo de hllatura, un mecanismo de enrollamlento para
enrollar el hilo ¥, contlngentemente, un mecanismo de ce-‘,'

bado autométlco, cuya esencia con31ste en la 01rcunstan-'
cia de que un elemento perceptor de trac016n esta 1ncorpo
rado entre cada mecanismo de hllatura R4 cada mecanlsmo de
enrollamiento del hllO Yy en que solo entre algunos de los |
mecanlsmos de hllatura b los mecanismos de enrollamlento
del hllO hay incorporado adlclonalmente un elemento per-
ceptor de p081016n, con lo cual el elemento perceptor de

_tracq16n es accionado por medlo/de un Ppulsador de arran-~
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'que y el elemento perceptor de p031cién es accionado por

medlo de un pulsador de parada,

Esta dlSpOSlCion tlene la ventaaa de que por

‘lo- menos uno de 1os varios elementos perceptores de posi-

clon determlna, al detener el fun01onam1ento de la miqui-

na, la dlstan01a real de los: extremos del hilo desde los

. puntos de hilatura de los mecanlsmos de hllatura y de que,

'al arrancar la maqulna, el tlempo para el retorno de los

extremos del hllo a los mecanismos de hllatura estd deter

- minado por un. medldor de tlempo, estando aaustado el ultl

'mo de acuerdo con la dlstancia real de los extremos del

hilo desde los puntos de hilatura. 8i la méqulna esté pro

v1sta de un dlsp031t1vo para ‘una llquldaclén automitica -

de las roturas, no se requlere medldor de tiempo para el

cebado.

El retorno de los extremos del hllo a sus me-
canlsmos de hllatura esta controlado por los prOplos ele-

mentos perceptores de. traccién.

Cada unldad de hllatura de la maqulna compren

de un mecanismo de allmentac1on 1 por medio de cual una

" -cinta- 2 constltuida por- un material fibroso esg allmentada

_desde un sumlnlstro 3 al mecanlsmo de hllatura 4,

- El mecanismo de hilatura 4 esta prov1sto de

>‘un tubo de . descarga 5 para entregar un hllO 6 que es enton
ces enrollado por un mecanlsmo de enrollamlento 7 sobre
-'_un tubo (que no se Tepresenta en detalle) El mecanlsmo
de enrollamlento 7 esté enlazado con un mecanlsmo de ceba
- do automatico 8 Entre €l mecanismo ‘de hllatura 4 Y el me
?canlsmo de enrollamlento 7 esté interpuesto ‘un elemento

’ perceptor 9 del- tlpo de tracczén. Con varias de las unlda
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des de hilatura, ademas del elemento perceptor de trac-

-

v_de p081016n 10. La maqulna esta controlada por un pulsa-

',dor de arranque 11 para arrancar la maqulna, por una par-

te, y por un pulsador 12 para detener la méqulna, por f

- otra parte._ ‘

| EL modo de funclonamlento de la méqulna de h1
1atura es como sigue: | .
Oprimlendo el pulsador de arranque 11 la mé-

qulna es puesta en funclonamlento. La cinta 2 del materlal

‘flbroso es .alimentada por el dlspos1t1vo allmentador 1

4:desde el sumlnistro 3 al mecanismo de hilatura 4. En el me

camismo de hilatura 4, que no se representa en detalle,
se lleva a cabo la separaclén de las fibras 4 simulténea-

mente su hilatura. para formar el hilo 6. El hllO 6 es en-

s

' ;tregado desde el mecanlsmo de hllatura 4 por el tubo de

descarga 5, por via del elemento perceptor de traceibn 9

¥, contlngentemente, tamblén por via del elemento percep-

tor 10 de p031016n, al mecanlsmo 8 de cebado automdtico y

sobre el mecanlsmo de enrollamlento 7 Al oprimir el pulsa

'dor de arranque ll, poniendo asi la maqulna en funclona-

mlento, se ponen en marcha también tanto el elemento per-
ceptor de traccién 9 como el mecanismo de cebado automdti
00‘8. El mecanismo de cebado-autométiOO'B efectla la unidn

del hllo 6, puesto que se ha producldo una rotura en la

‘parada prev1a de la méquina,:

Durante el fun01onamiento de 14 maqulna el

elemento perceptor de tracclén 9 esté en a0016n ¥ regis-

" tra las roturas contlngentes del hilo & que son luego 1i-

quldadas por el mecanismo de cebado autométlco 8.

v

s -

"~ c¢ibn 9, hay prov1sto adlclonalmente un elemento _Pberceptor ’
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lé'para parar la méquina, con lo cual~es detenido el meca

‘tracc16n 9 es detenlda s1multaneamente ¥ se ponen en fun- _»%3

Ia miquina es detenida oprimiendo el pulsador

nismo7alimeﬁtador fpara*alimentar51g cinta 2. Al apretar

'el puléédor'lE:Ia 30ci6n'delios‘eiémentds perceptores de sy

01onamlento los elementos" perceptores de p081016n 10. Tan’ ,5;;
pronto como la’ reserva del materlal dentro de la cémara '»"gga
es. agotada por 1a hilatura, el extremo del hilo llega al 5;;:
elemento perceptor de p051016n 2, cuyo impulso se utlllza ' %j?
para una. parada réplda del mecanlsmo de enrollamlento 1. léﬁé
asi como para detener el mecanlsmo de hllatura 4, Puesto E?

'que podemos suponer que la reserva del materlal flbroso
.es 1gual en todas las cémaras, el extremo del hilo 6 se
".detlene aprox1madamente en el mismo punto en el tubo de

: 15 _fif ;descargais.,Asi,_la}maquina permanece_;lsta, durante el -

'periodq‘de”désCahso, para“el'cebédo aﬁtdmético;.

La presente sollcltud que corresponde a la

'presentada en Checoeslovaqula, el '1 de Diciembre de 1. 965,

bajo el numero PV 7194-65, se acoge a los beneficios del

'articulo 51 del v1gente Estatuto sobre Propledad Indus-

trial.,

N O T A

Los puntos de 1nven01on propla T ‘nueva Que.se -

4presentan para que sean obgeto de esta sollcltud de Paten :

te'de Invencién -en Espana, por VEINTE afios, son los si-
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guientes:

1 - Una maquina con unldades de hilatura para

la hllatura 8in husos, cada una de las cuales comprende un‘\ %

'.canismo de hilatura, un mecanlsmo de enrollamlento para -
"enrollar el hilo y, contlngentemente, un mecanismo de ce-

'bado automatlco, caracterlzada porque entre cada. mecanls- )

mo de hllatura y cada mecanismo de: enrollamiento para en-

'frollar el hilo hay 1nterpuesto un elemento perceptor del

tlpo de traccién y solo entre algunos de 10s mecanismos
de hilatura ¥ de los mecanismos de. enrollamlento del hllO
hay 1nterpuesto adlclonalmente ‘un elemento perceptor del

tlpo de p031c10n.

2o~ Una méqulna segun la relvindlcaclén 1, ca

‘ racterizada porque el elemento perceptor del tipo de trac

cidn es acclonado por un bot6n de arranque ¥ el elemento

perceptor del tipo p031c10na1 es accionado por un pulsador

parsa - detener la maquina.

.%e= Una maqulna con unldades de hilatura para

la hilatura sin husos..

Tal y como se ha descrito en la Memoria que:

"antecede, representado en los dibujos que se acompanan y

para los fines que se han especiflcado.
' Esta Memoria. consta de siete hojas escrltas a

méquina por una. sola cara.
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