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WPERFECCIONAKIENTOS 21 LA CONSTRUCCION DE EISVADORES
PARA VEHICULOSY,

Solbcitande: TICAIEKIT, Socidté Anonyme, entidad francesa, residen

te en 18, rue Prunel, Paris 17e, Francia,

Lo presente invencidn se refiere a los
elevadores para vehiculos btales como existen en los
garajes o cestacliones de servicio, y mds particularmen
te a los que estdn constitufdos por una plataforms

Se elevadora guiada entre varias columnas. ‘l"()()l‘
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Estos elevadores son bien conocidos en
sl mismos y la invencién tiene por objeto perfec—
cionamientos que ftienen como finalidad aumentar la
seguridad de funcionamiento. Tales perfeccionamien
tos se aplican a diferentes sistemas conocidos de
elevadores accionados mecdnica o hidrdulicemente, y
pés especialmente a aquéllos en los que la platafor
ma estd suspendida de enlaces flexibles, tales como
cables o cadenas.

En algunos de éstos, dichos lazos de
suspensidn estdn f£ijados por uno de sus extremos e
la parte superior de las columnas de gufa, mientras
que: el otro me halla ligado, directamente o no, a
uno o varios érzanos de traccidn solidarios de la
plataforma y que, accionados mecdnica o hidrdulica—
mente modifican la longitud dtil de dichos lazos.

En otro tipo de aparatos, la plataforms
es elevada en wno o varios de sus puntos por un sig
‘tema mecdnico o hidrdulico dispuesto en determina-
das columnas de gufa y se mantiene horizontal por
unos enlaces flexibles de longitud constante, €ija-
dos por uno de sus extremos al pie de dicha columna
¥y por el otro extremo a la parte superior de otra
columna, pasando dichos enlaces sobre unasg poieas
de reenvio adecuadamente dispuestas sobre la plata-
forma.,

Una primere finalidad de la invencién
es la de impedir la cafda de la plataforme en caso
de rotura de uno de los lazos de suspensidn, y si-

mltdneamente detener los Srganos motores.
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A este efecto, ol eje de una por lo me-
nos de las poleas de reenvio de cada uno de log en-
laces flexibles de sﬁspensi6n estd montado en una
palanca uévil en ftorno a un punto fijo y dispuesto
de tal modo que, bajo la accidn de la carga, esta
palanca gira contra el esfuerzo de un‘medio de trac
cién, movimiento que, de preferencia, estard limita
do, por un tope fijo, mientras que ei la tensidn
del enlace disminuye por debajo de cierto valor, di
cha palanca girard en sentido inverso bajo el efec—
to del medio de traccidn, accionando este movimien-
to un drgano de seguridad apto para detensr la cai-
da y un drgeno de accionamiento apto para detener
el medlo motor del aparato.

Segin una disposicidn preferente, este
brgano de acclonamiento es un ruptor insertado en
el circulto de mantenimiento del cablaje de los con
tactores de la caja de arranque del motor eldctrico
que acciona directa o indirectamente el elevador.
Los ruptores que corresponden a las diversas poleasg
de reenvio y que acclonan cada uno un drgano de se-
guridad, van acoplados en serie sobre dicho circui-
t0 de mantenimiento.

Otra finalidad de la invencidn es la de
disponer un medio capaz de detener el movimiento de
descenso de la plataforma si ésta encuentra un obs-—
tdeulo cualquiera. En el caso de los aparatos donde
la plataforma estd enteramente suspendida por enla-
ces flexibles, el encuentro de tal obstdeulo impli-

ca la disminucidn de la tensién de uno por lo menos
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de estos enlaces, y el sistema de seguridad que aca
ba, de describirse basta pare resolver el problema.

No sucede lo mismo en los aparatos en
los que une parte al menos de la plataforma es di-
rectamente meniobrada por medio mecédnico o hidrduli
¢o, si se halla situado el ohstaculo bajo la plate-
forme a proximidad de uwna columna donde se halle el
medio motor.

Segun la invencidn, el brgano de eleva-
cibn estd suspendido de modo gue permite el despla-
zamiento vertical hacia arriba cuwando la plataforma
choca contra un obstdculo situado bajo la misma, y
un medio caepaz de de%eper al érgano motor es acclo-
nado por este desplazamiento.

Segin una disposicidn preferida, este
medio es un ruptor insertado en el circuito eldetri
co de mantenimiento en el cablaje de los dispositi-
vos de contacto de la cdja de arranque del motor
eléctrico, como se ha indicado mds arriba para las
seguridades de rotura de los lazos de suspensidn.

En los elevadores donde el rgano de
elevacidén es un tornillo portador, puede producirse
una causa de accidente como consecuencia del desgas
te del fileteado de la tuerca, y es otre finalidad
del invento el disponer de un medio que condene el
funcionamiento del mecanismo de elevacidn si este
desgaste alcanza un valor fijado de antemano y esti~
mado pelizroso.

Segin la invencidén, se monta una tuerca

seflaladora sobre el tornillo de arrastre de la pla-



taforma, por encima de la tuerca portadora, y se 4dig
pone de manera ¢ue una variacidn de su posicidén con
respecto a esta tuerca portadora actie por cualquier
medio adecuado vara detener el desplazamiento de la

5 plataforma, tan pronto como esta variacidn alcanza
un velor inadmisible.

‘ Segun una disposicién preferente, se
dispone un ruptor eldetrico de modo que Se accione
mediante tal variacidn de la separacidén entre la

10, tuerca portadora y la tuerca sefialadora, insertdndo
ge dicho ruptor en el circuito de mantenimiento del
cablaje de los contactores de la caja de arranque,
como se ha indicado para los dispositivos de seguri
dad precedentes.

15 in todos los tipos de elevadores, puede
exigtlr un riesgo de accidente cuando el aparato se
halla situado bajo un techo o bajo elementos de ar-
mazdén de madera o cualesoulera otrogs obstdculos fi-
jos que puedan ser alcanzados por la carga antes de

20, que el slevador haya llezado a su posicidn de eleva
cién mdxima. Otra finalidad de la invencidn es la
de prevenir estos accidentes deteniendo el aparato
antes de que la carga choque contra tales obstdou-—
los.

25, A tel efecto, se dispone una red de hi-
los o de cables, o una superficie enrejada, de mddo
que llegue a ella la carga antes de que ésta tropie
ce contra el obstdceulo, y se han previsto medios pa
re que un ligero desplazamiento de esta red de pro-

30. teceidn accione la parada de la plataforma.
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Segdn wna disposicidn preferente, este

- .desplazamiento actda sobre un interruptor eldectrico

insertado en el circuito de mantenimiento de cabla-
je de los dispositivos de contacto, sesin se ha in-
dicado mfs arribe para los demds dispositivos de se
guridad,

Podria preverss ventajosamente una dis-
posicidn andloge para detener el descenso de la pla
taforma sl un obstdoulo ligero se presenta bajo la
misma: en tal caso, la red de proteccidn 86 tiende
bajo toda la plataforms o bajo una parte solamente
de dste, y se preverd un medio de acclonamiento, cu
yo funcionemiento serd iddntico al que acaba de que
dar descrito.

Sn el texto gue sigue apareceran otras
caracteristicas de la invencién, texto en el gue se
desceribirdn, a titulo de ejemplo, los dispositivos-
de seguridad aplicados a un elevador cuya platafor--
ma, guiada entre 4 columnas, es elevada por un sis-
tema de tornillo situado en una de ellas y se mantie
ne horizontal mediante tres cables de longitud cong
tante que tienen vno de sus extremos fijo al pie de
la columne motriz, y el otro a la parite superlor de
otra columna, pasando estos cables sobre unas poleas
de garganta de reenvio dispuestas sobre la plata-
forma.e '

Esta descripeidn se referird a los pla
nos anexos, en lLos cuales:

- la figura 1 es una vista esquemdtica-

" del elevador que muostra ol sistema de cablajes
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- la figura 2 es una vista de una chapa
articulada que lleva una polea de reenvio de cable;

~ la figura 3 es una vista ssquemdtica
del elevador que muestra la disposicidn general del
circulto eldéctrico;

- la figura 4 es una vista esquemdtica
de una forma de conexidn del circuito cléetrico de
la plataforma a la caja de mando;

~ la figura 5 es una vista esquemftica
de otra forma d¢ enlace;

~ la figura & es una representacién sim
plificade del carril de la modalidad de unién de la
figura,5;

- la figura 7 musstra esquemdticanente
un sistema de control del desgaste de la tuerca por
tedoras

~ la figura 8 muestra el extremo supe-
rior de un tornillo poriador mévil axialmente;

- la Tigura 9 vepresenta esquemdticamen
te un elevador provisto de un dispositivo de sepuri
dad constitufdo por una red de hilos;

~ la figura 10 nuestra una disposicidn
de una red de hiios;

-~ 12 fizura 11 muestra otra disposicidn
de una red de hilos;

- la figura 12 muestra la disposicidn
de wna red de ﬁilos bajo una gufa de rodamiento.

Con relferencia a la figurse 1, diremos
aue puedc verse que el elevador estd constitufdo por

una plataforma 1 mévil entre tres columnas de sula 2,
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¥y wna columna motriz 3. Bl mecanismo de elevacidn
estd esencialmente constituldo nor un tornillo 5
alojado en la columna motriz 3, como se explicard
mds tarde y que coopera con une tuerca 4 fijada a
la plataforma. Bl tornillo es acclonado en rotacién
por:un motor eléctrico %; por intermedio de uwn sig-
tema reductor apropiado conocido en sf mismo, y eg-
quendticamente representado por un sistema de co-
rreas 8 que arrastran a la polea 6 montada sobre el
tornillo 5.

£l arrastre de la plataforma del lado
de las columnas de gula se obtiene mediante btres ca
bles 9 fijados cada uno por uno de sus exiremos a

la base de la columna motriz, y por el otro a la

parte superior de una de las columnas de gula, sien

do reenviados estos cables entre estos dos’ puntos,
en el grado necesério, por unas poleas 10. Cada co-
lurna de gufa comprende ademds una barra 11 fijada
en 12, de preferencia en forma articulada,. V

Sobre el extremo de una traviesa de la
plataforma figura 2, a la altura de cada una de 1aé
columnas 2, el cable 9 es reenviadorpor una polea

10a que puede girar libremente alrededor de un eje

21. Este eje va fijado entre los dos costados de

una chapa o montura de polea 13, articulada en tor-
no de wn eje 14 fijado a la traviesa. Los o8 cOSw
tados de la chapa o montura se prolongan, por otra
perte hacia la traviesa y estdn conformados de modo
que limiten la rotacidn posible de la chapa en el

sentido inverso de lag agujas de un reloj, en la
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figura 2, yendo por ejemplo a topar bggsﬁias alas
18 de la mesa de la traviesa. Puede disponerse un
muelle 17-en un alojamiento entre la mesa 18 y un
apoyo 16 solidario de la chapa 13. Mds alld de este
alojamiento 15, la chapa lleva una prolongacidn 19
situade frente al palpador de un ruptor 20, estando
digpuesto el conjunto para mantener cerrado el con-
tacto de &ste cuando los costados de la chapa topan
bajo la mesa 18. En el otro extremo de la chapa va
fijada entre los dos costados, por ejemplo mediante '
soldadura, una pieza 13a Que presenta un orificio
calibrado y que se desliza con un juego w holgura
bien determinado sobre el vdstago 11.

Los dos ejes 14 y 21 estdn dispuestos
de tal manera que la resultante de las tensiones
sobre los dos sectores del cable 9a y 9b crea sobre
le chapa 13 y en torno al eje 21 un par que tiende
a hacer girar a dsta en el sentido inverso a las
agujas de un reloj, llevando a los brazos de la mis
ma a topar bajo la mesa 18. En esta posicidn, el con
tacto del ruptor 20.se halla cerrado y el alma de
la pieza 13a puecde deslizarse libremente sobre el
vdstago 11. Si desaparece la tensidén del cable como
consecuencia de una rotura, por ejemplo, o disminu-
ye tan solo por debajo de cierto valor, deteniendo
un obstdeulo el descenso de la plataforma, la montu
ra 13 girard en torno a su eje 14, en el sentido de
las agujas de un reloj, segin figura 2, bajo la ac—
cibn de =u peso y del muelle 17. La pieze 13a tien-

de a bascular y se bloquea sobre el vdstago 11,
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impidiendo la cafda de la plataforme, y al mismo

tiempo se interrumpe el circuito del ruptor 20.
Siendo este circulto aquél.cuya corriente mantilens
en posicidén de trabajo los dispositivos de contacto
para el accionamiento del motor 7, estos pasan a la
posicidn de descanso y el motor se detiene,

Se observaré que, siendo las tensiones..
de los dos cabos 9a ¥ 9b del cable sensiblemente
iguales (salvo por lo que se refiere a los Frotamien
tos y & la rigidez del cable) su resultante estd
inclinada.sensiblemente a razdn de 45% y es facil
disponer los ejes 14 y 21 de tal maners, que el par
que actda sobre la chapa de montura 13 tenge un va-
lor relativamente débil on respecto & los velores
de las tensiones de los cables. Esto permite dar al
maelle 17 una tensidén bastante minima, de donde re-—
sulta una gran sensibilidad del dispositivo.

Los ruptores 20 de las diferentes poleas
de reenvio se acoplardn en serie (figura 3) uniéndé
se el cifcuito eléctrico de la plataforme mévil a
la caja de transmisidn 22 por un enlaoé apropiado;
tal ‘como un cable exterior libre 23, figura 3, 0.
de preferencia, recuperdndose sobré un carrete 24,
figura 4, o por un carril 25, figura 5,.dispuesto -
paralelamente a la columa motriz, sobre el que se-
desliza un sistema de frotadores 26 solidario de la
plataforma}' 7

Cuando el enlacé estd constituido pbr .
un carril, &ste se realizard, ventajosamente, segin

se ha representado en la figﬁra'6o
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En uwna barra de material;aiélante 29
(poliamida, por ejemplo), se-incluirdn en el curso
del moldeo, o se montaran posteriormente mediante
trabajo de fdbrica apropiado, tres carriles 30, 31
¥ 32 en materia conductora tal como cobre. El carril
30 se extenderd sobre toda la longitud de la barra
29, en tanto que los carriles 31 y 32, mds cortos,
quedardn dispuestos cada uno de ellos para que el
enlace eléectrico se interrumpa, a fin de constituir
topes de final de recorrido. E1l carril 31, por ejem
plo, (segin figura 6), para limitar el recorrido de
descenso y ei carril 32 para limiter el recorrido
de subida. Los brganos de frotacidn, respectivamen—
te 33, 34, 35 que aseguran el contacto de estos ca-
rriles, podrédn realizarse como. escobillas de moto-
res eldéctricos o de cualquier otra forma adecuada
vy se conectardn al circuito de micro;fuptores de la
plataforma, como se indicard mds lejos.

Innecesario se hace decir que tal carril
se protegerd, si es nécesario, por cualquier medio,
de los drganos extériores, 0 proyecciones de produc
tos que puedan provocar corfocircuitos o, por el
contrario, perturbar el enlace eléctrico entre los
carriles y los frotadores.,

De manera general, estos circultos de
seguridad se alimentardn en baja tensidn.

Ta figura 7 muestra el dispositivo de
seguridad destinado a regular el valor del desgaste
de la tuerca portadora 4, fijada sin juego notable

bajo una prolongacidén 1 de une traviesa de la plata
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forma, por un estribo 4a que la impide girar, ¥
ajustada sobre el tornillo portador 5 que, por su
parte puede girar sin desplazarse axislmente de mgﬂ
nera notable.

Une tuerca sefialadora 36 va ajustada
gobre el mismo tornillo por encima de la tuerca
portadora 4. Se montiene por medio de. un estribo .

37 que se opone a su rotacidn, pero la deja libre

" para deslizarse siguiendo el eje del tornillo. En

el montaje, se separa le tuerca sefialadora 36 de
la tuerca portadora 4 en un cierto espacio de hol-
gura, y en el curso de la utilizacidn, como esta
tuerca sefialadora no ;leva carga alguna, no tiene "
précticamente ningdn desgaste, mientras que si se
desgasta el fileteado de la tuerca portadora 4.

De ollo se deduce que ird creciendo la holgura o
juego entre las dos piezas., Para vigilar la impor-
tancia del desgaste, se Tija un ruptor 39 por una
escuadra 38 sobre el estribo 37 solidario de la
traviesa 1 en apoyo sobre la tuerca 4. EL palpador
40 de dicho ruptor se pone en contacto con un tope-
41 fijado a la tuerca sefialadora 36. El desgaste .
de la tuerca portadora tiene por efecto hacer des—
cender el conjunto de la traviesa y del palpador
40 del ruptor 39, con respecto al tope 41. Para
cierto valor de este desgaste, el ruptor 39 corta-
réd el circuito en el que se inserta. Este circuito

es el circuito de mantenimiento de los contactores

Que accionan el motor en el sentido de la subida.

La ruptura del circuito tendrd por efecto volver '
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a llevar los mencionados dispositivos de contacto
a la posicién de reposo, detener el aparato si es-
te estd en ascenso y oponerse a toda nuevae manio-
bra en este sentido, al tiempo que permite volver
a llevar a tierre & la plataforme para descargarla.
Le figura 8 representa el dispositivo
destinado a detener el movimiento de bajada de la
plataforma si, acclidentalmente, se presentara un
obstdeulo bajo ésta, préximo a la columma motriz.
El tornillo 5 gqueda suspendido en la parte superior
de la columna motriz, por intermedio de un disco
de arrastre 43, en cuyo cubo o buje es bloqueado
por el anillo cénico 45 de la tuerca 44. Bl disco
43, por su parte, descansa sobre el rgano de baja
velocidad de un reductor de cualquier tipo conoci-
do, drgano que se ha representado como una polea
6 que descansa, de manera cldsica sobre un rodamien
to de bolas. Bl disco 43 es arrastrado en rotacidn
por dicha polea por unas clavijas tales como 47 so
bre las que puede deslizarse con un ligero juego.
El conjunto del reductor y caja de bolas va fijado
sobre la parte superior de la columna por los tor-
nillos 46. Pinalmente, sobre el tornillo 5, se mon
fa £ijo, por ejemplo por ajusie a presidén, wn colla
rin 42 que, 8i la posicidn del tornillo es normal,
entra en contacto cdﬁ.el palpador de un ruptor 48
insertado en el clrcuito de mantenimiento de los
contactores que acclonan el motor en el sentido del
descenso,

2i, durante un movimiento de bajada,
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la plataforma llego a encontrar un obstdeulo situa
do bajo ella, como la tuerca de levantemiento 4
unida a la plataforma no puede ya bajar, subird el
tornillo 5 arrostrando al disco 43 que se desliza
sobre las clavijas 47. Pero al mismo tiempo, el co.
llarin 42 hace maniobrar el ruptor 48 que rompe el
eircuito de entretenimiento de los contactores de
descenso, deteniendo el movimiento e impidiendo to
da nueva maniobra en este sentido mientras no se.
haya suprimido el obstdeulo.

Finalumente, se hallard ventaja en pro-
veer al elevador de uno 0 varios dispositivos des-
tinados & detener to@os los desplazamientos de la
plataforma sl existieran obstdeulos fijos o mévi-
les que estorbasen la evolucidn de la misma.

' Bstos dispositivos se han representado
en las figures 9 a 12 y estdn constituidos por re-
des de hilos tensados.’

En la figura 9 se ve un elevador sobre
el que se ha montado tal dispositive a fin de dete
ner la plataforma en ei ceso de que uno de 1os_'<5r-
ganos de la carga, un capd levantado, por ejemplo,
sobrepasara cierto limite, en un local de pequefia
altura bajo techo.

Ta red puede estar constitulda por un-
hilo ¥Ynico 49 (figurs 10) fijado en 50 por uno de
sus extremos, reenviado sobre unas poless o rodi-
1los 51 y unido por el otro extremo a wn ruptor 52,

estando dste comunicado en forma conocida a la ca-

ja de transmisiones.
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La red puede, por el contrario, estar
constitulda por varios hilos 53 fijados por un ox-

tremo a una parte fija 54 y por el otro extremo a

una pieza mévil 55 solicitada por un medio de trag

cién 56, Un ruptor 57 va dispuesio cerca de esta
pieza mévil de modo que es acciqnado por el acerca
miento de ésta, y se conecta a la caja de transmi-
siones como se ha indicado con respecto a la figu-
ra 10.

Los dispositivos pueden formar parie
del elevador o ostar fijados al techo.

La figura 12 muestra esquemdticamente
una red segin figuras 10 u 11 montada sobre una
guia de rodamiento de la plataforma, y capaz de de
tener el descenso si se presenta un obstdculo, in-
cluso poco resistente, bajo la misma.

E1l motor que acciona el tornillo es
arrastrado eldctricamente a la subida y a la baja-
da, y accionado por un sistema inversor. Este se
compone esencialmente de un contactor multipolar
de llamada magnética para cada sentido de funciona
miento. Los dog circuitos de mantenimien%o de las
bobinas de llamada comprenden un hilo comin, y es-
tos tres hilos van conectados a los carriles fijos
del dispositivo representado en la figura 6, el
hilo comin al carril 30, el hilo del circulto de
descenso al carril 31 y el del circuito de subida
al carril 32, |

En la plataforma, los ruptores 20 se-

rdn bipolares y estardn insertados en serie en dos
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circuitos correspondientes a log que acéban de des
eribirse, conectdndose el hilo comin al frotador - -
34, los otros dos a los frotadores 33 y 35, de mé—
nera que, en caso de funcionamiento de los dispesi
tivog de seguridad, los dos circuibos se encuentren
cortados y el elevador se detenga, cualguiera que
sea el gentido de su desplazamiento.

Bl ruptor 39 de la seiial de desgaste
de la tuerca (figura 7) serd unipolar e ird inser-
tado en serié en el mismo circuito de subide que
va a los frotadores 34 y 35,

El ruptor 48 (figura 8) que es fijo,
serd unipolar e ird insertado en serie en el cir-
cuito de descenso qué va a los carriles 30 y 31,

La detencién automdtica en fin de reco
rrido de subida o de descenso se obtendrd, con el
dispositivo de carriles de la figura 6 por el hecho
de que los circultos de llamada de los contachtores |
de subida y de descenso se interrumpen cuando uno
de los frotadores, 35 para la subida § 36 para la
bajada, alcanzan el extremo del carril correspon-
dlente, respectivamente 32 6 31.

In la variante de realizacidn donde la
conexidén entre los circuitos de la plataforma y la
caja de transmisiones del motor se efectda por un
cable flexible, con o sin arrollador, los diferen-
tes ruptores de los dispositivos de seguridad se
conectardn Ge manera andloga, pero se aiadirdn los
dos rupbores 277y 28 (figura 4) accionados cada .

uno por una uiia fijada a la plataforma en final de
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recorrido alto o bajo, El rupior 27 de fin de reco
rrido alto serd insertado en serie en el circuito
de llamade de los contactores de subida, y el rup~
tor 28 en ol de los contactores de bajada.

Cuando el medio, de levantamiento del
elevador estd constitufdo por uno o varios gatos
hidrdulicos, el motor eléctrico acciona una bomba
y.no se utiliza mds que para la elevacidn, obtenidn
dose el descenso por purga del gato hidrdulico. El
motof gira, pues, en un solo sentido y no es accig
nado mds que por un solo contactor multipolar, mien
tras q@e la purza se produce por la apertura de una
electro-vdlvula., Las conexiones eldctricas serdn
entonces idénticas a las de los aparatos de accio
namiento mecénico, reemplazdndose simplemente el
circuito de llemada de los contactores de descenso
por el circuito de accionamiento de la electro~vdl
vula,

N O T 4

Descrita suficisntemente la naturaleza
del invento, asi como la manera de realizarlo en
la prdetica, debe hacerse constar que las disposi-
ciones anteriormente indicadas son susceptibles de
modificaciones de detalle en cuanto no alteren su
principio fundamental. Tembidn se hace constar que
el invento se refiere a una Solicitud de Patente
presentada en Francia con fecha 23 de febrero de
1.966, n? 50.854, acogidndose, por lo tanto, a los
beneficios que conceden los Convenios Internaciona

les en vigor y siendo lo que constituye la esencia
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del referido invento y por‘lo‘que se solicita Pa-
tente de Invencidn por 20 afios en Espafia: "PERFEC-
CIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE ELEVADORES PARA
VEHICULOS"; caracterizdndose por lo siguiente:

18,~ Perfeccionamientos en la construc
cién de elevadores para vehiculos, especialmente
del tipo que comprenden una plataforma mévil guiade
entre varias columnas y suspendida; al menos en yar
te, por unos enlaces flexibles, caracterizados por-
que cada uno de los enlaces flexibles que soportan
la plataforma a la altura de una columna es reenvig
do por unas poleas montadas en dicha plataforma,
¥ una al menos de 1as’cuales se halla montada en
una pieza srticulada mantenida en posicidn normel
por la tensidn del cable, pieza que queda dispuesta
de tél modo, o estd provista de medios de traccién -
tales que todo relajamiento de esta tensién del ca-
ble provoca la rotacién de dicha pieza, y corta por
intermedio de wn ruptor por ejemplo, el circuito
de alimentacién del motor de arfastre.

28,~ Perfeccionamientos, segin la rei-
vindicacién 18, caracterizados porque diche pieza.
articulada comprende una parte dispuesta para des-
lizarse con un juego determinado sobre un vdstago

fijo dispuesto paralelamente a la columna correspon

‘diente, y estd prevista de tal forme que el despla-

zamiento de dicha pieza, por el hecho del relajo~
miento de la tensidn del cable obliga a esta parte
a arquearse sobre el vdstago y a oponerse al descen

80 de la plataforma,
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38,~ Perfeccionamientos,“éégﬁﬁ lag rei-
vindicaciones 18 'y 28, caracterizados porque existe
una chapa de montura de polea, en la cual el plano
que pasa por el eje de articulacién de la misma y
el eje de la polea forma con el plano que pasa por
la bisectriz del dnsulo formado por los dos cabos
del cable un éngulo comprendido entre 0 y 308,

48 ,~ Perfeccionamientos, segin la rei-
vindicacién 12, caracterizados porque la platafor-
ma accionada directamente en uno o varios de sus
puntos por un medio mecénico o hidrdulico, compren
de un brgano de levantamiento que estd soportado
de modo que permite el desplazamiento vertical ha-
cla arriba cuendo la plataforma llega a chocar con
tra un obstdculo situado bajo ella, y unos medios
aptos para detener el drganc motor estdn dispuestos
de meanera gque son accionados por tal degplazamien-—
t0.

58,~ Perfeccionamientos, segin la rei-
vindicacién 48, caracterizados porque el ruptor
accionado por el desplazamiento del drgano de le-
vantamiento se halla dispuesto en un circuito eléc
trico cuyo corte provoca la detencidn del motor en
el sentido del descenso.

68,~ Perfeccionamientos, segin la rei-
vindicacidn 48, caracterizados porque el drgano de
levantamiento es un tornillo portador gue coopera
con una tuerce fijada a la plataforma y se halla
ajustada una tuerca sefialadora scbre el indicado

tornillo por encima de la tuerca portedora y dis-
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puesta de manera que una variacidn de su distancia
a esta ﬁltima actdia sobre medios aptos para provo-
car la detencidn del motor cuando esta variacién
toma un valor inadmisible,

5. 72.~ Porfeccionamientos, segin la rei-
vindicacidn 62, caracterizados porgue la modifica-
cibn de la distencia entre la tuerca portadora y
la tuerca sefialadora provoca el funcionamiento de
un ruptor insertado en un cireuito eldetrico cuyo

10.- corte produce la deitencidn del molor en el sentido.
de la subida.

&,- Perfeccionamientos, segiin las rei-
vindicaciones 12 a 32, ceracterizados porque todos:
los ruptores alojados sobre la plataforma son. bipo

15, lares y estdn alojados en serie en dos circuitos
gque pueden tener un hilo comin, estando dichos cig
cuitos conectados a la caja de transmisiones fijas
por un enlace eldelrico flexible o deslizente, y
estando por su parte los bobinados de accionamien-

20. to de los contactores de alimentacién del motor co
nectados en serie: los que accionan la subida, a
uno de los circuitos, y los que accionan la bajada,
‘al otro circuito.

8,~ Perfeccionamientos, segin la rei-

05, . vindicacidn 88, caracterizados porque los dos cir-
cuitos de los ruptores de le plataforma terminan
en tres escobillas fijas con respecto a dsta y que
se desligen sobre tres carriles aislados fijos con
respecto a la columna motriz, estdndo las bobinas

30, de llamada de los contactores que accionan la rota
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cidn del motor, en el sentido de subida o de baja-
da, conectadas en serie respectivamente en uwno u
otro de dichos circuitos,

108,~ Perfeccionamientos, segin la rel
vindicacidn 88, caracterizados porque si el medio
de levanbemiento es hidrdulico, uno de los circui-
t0s prolongados sobre la columna motriz, comprende
la bobina de llamada de los contactores que accio—
nen .la rotacién del motor, en tanto que el otro
comprende la bobina que acciona la apertura de la
electrovdlvula de descarga del gato.

112,- Perfeccionamientos, sesin las
reivindicaciones 92 ¢ 102, caracterizados porque,
el carril comin a los dos circuitos es mds largo
que los otros dos, siendo mds corto el carril del
cirecuito de subldae en la parte superior, el del
circuito de hajada en la parte inferior, y estando
determinados los puntos extremos de estos carriles
respectivamente arriba y abajo por las posiciones
de parada de la plataforma en final de recorrido
alto ¥ bajo.

128 ,~ Perfeccionamientos, segin la rei
vindicacién 388, caracterizados porque se disponen
unos ruptores hacia arriba y hacia abajo de la co-
lumne motriz, de modo que pueden ser accionados en
final de recorrido alto o bajo por una ufla fijada
e la plataforma, estando insertado el ruﬁtor supe-
rior, en serie, en el circuito de los contactores
de subida, y el ruptor inferior en el de los con-

tactores ‘de descenso. -
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138 ,~ "Perfecclonamientos en la cong-

trucecidn de elevadores para vehiculos", tal y como

queda substancialmente descrito en la presente lMe-
moria e ilustrado en los dibujos adjuntos.
Oste Memoria conste de veintidos hojas

escritas a mdquina por una sola cara.

‘Madria, 98 NOV.

#) Y MODET

. Momsndox Ruiz
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