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La patente se refiere a méquinas eo-
sechadoras de remolachas y semejantes, y tiene por objeto pro-
curar una mfquina mejorada, segin aparecerd en lo que sigue.

Como es bien conocido, las mféquinas
cosechadoras de remolachas y semejantes estén usualmente pro-
vistas de medios elevadores de remolachas y de medios descabe-
zadores de remolachas espaciados aparte lateralmente respecto
a la mfquina, de modo que, cuendo se eleva una fila de remola-
chas, se estf descabezando otra fila.

Se manifiestan dificultades en el
funcionamiento de tales mdquinas debido a variaciones en la
distancia apartada de las filas de remolachas o de otros culti=+
vos debido, por ejemplo, a perforacién irregular.

De acuerdo con la presénte patente,
una méquina cosechadora de remolachas o semejantes esté4 provis-
ta de medios para ajustar la distancia de separacidén lateral-
mente respecto a la mdquina de los medios elevadbres de raices
y de los medios descabezadores, comprendiendo los medios de a-
Justen miembro de control capaz de mover los medios descabeza-
dores, tanto para apartarse, como para acercarse a los medios
elevadores de raices.

Preferentemente el ajuste es tal que
puede efectuarse con rapidez y mientras la méquina esté en fun-
cionamiento siguiendo las filas de remolachas o de otras cose-
chas. Con tal disposicidn la méquina puede dirigirse manuslmen-
te o guiarse por el tractor para permitir que la fila de culti-
vos se levante y que pueda hacerse un ajuste manual continuo,

de modo que se haga que la unidad descabezadora siga la desvia-
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cién relativa del flujo que deba descabezarse. Alternativamen-
te, como es natural, la mdquina puede ser guiada para seguir
la fila, que deba descabezarse y se hace ajuste al fin de se-
guir las desviaciones relativas de las filas de raices, que de-
ban ser leventadss.

La patente tiene adem#és la importan-
te ventaja de que permite que se haga correccién continua del
deslizamiento lateral o bataneo de la mdquina baje condiciones
diffeciles, tales como las que se producen por el trabajo en el
costado de un monticulo o sobre terreno humedo o grasiento.

El objeto de la patente es aplicable
a todos los tipos de mecanismos elevadores o excavadores y a
todos los tipos de unidades descabezadoras, y se describirén
en 1o que sigue ejecuciones a tItulo de ejemplos con referen-
cia a los dibujos adjuntos. En los dibujos:

la fig. 1 es una vista en planta es-
quemética de una unided descabezadora ajustable, de acuerdo cor
el invento;

la fig. 2 es un alzado lateral del
mecanismo mostrado en la fig. 1;

las figs. 3, 4, 5, 6, T y 8 son vis~-

tas fragmentarias de modificaciones, que apsrecerén en lo que

_sigue;

la fig. 9 es una vista en planta es-
quemftica de otra forma modificada de unidad descabezadora la-
teralmente ajustable.,

la fig. 10 es un alzedo lateral del
mecanismo mostrado en la fig. 9.

Haciendo referencia primero a la fig.
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1, la flecha A representa la direccién del movimiento de la mé-
quina y es la lfnea aproximada de elevacidén o excavacidn de 10ﬂ
cultivos. La unidad descabezadora comprende un tambor tantea-
dor comprendiendo una pluralidad de ruedas 2 periféricamente
endentadas, soportadas sobre un 4rbol 3 impulsado a través de
un acoplamiento universal de cualquier manera conveniente, por
ejemplo, por acoplamiento mecédnico adecuado desde el eje poste-
rior de la méquina o desde el &rbol de toma de fuerza del trac-
tor. Por debajo del tambor tanteador se encuentra una cuchilla
descébezadora, que estd sujeta de modo ajustable y desmontable
a un brazo 4, que soporta el tambor tanteador 2. E1 brazo 4,
que lleva la unidad descsbezadora constitufda por el tambor tan-
teador 2 y cuchilla descsbezadora, es rigido con un manguito S
soportado sobre un eje de gorrdn 6, fijaedo & la mdquine, y es-
te manguito 5 es ajusteble transversalmente respecto a la méqui-
na por medio de un miembro 7 en forma de U, montado a horeaja-
das sobre el manguito. Este ajuste transversal o latersl se e-
fectda por una barra 8 roscade, rotativa por un mangse 9 y que
coopera con un collar 10, perforado dispuesto para actuar sobri
un varillaje de trensmisidn 11 y 12. E1 miembro 7 en forma de
U también lleva un bfazo 1%, sobre cuyo extremo estd la rueds
14 céncava. Esto sirve para desplazar las cabezas de los culti-
vos en una fila vecina desde la trayectoria de la unided desca-
bezadora. Un segundo miembro en un 7 soportando un segundo bra-
zo 13 y una rueda concava 14 también puede estar soportado so-
bre el eje de gorrén 6 como se indica en la fig. 3.

Otros métodos modificados de ajuste

lateral en el miembro 7 en forms de U se ilustran también. AsI,
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en la fig. 4, el miembro en forma de U, 7 estd ajustado por el
varillaje 18, 19, mévil alrededor de un eje 20 que puede dispo-
nerse vertical u horizontalmente sobre la méquina., En la fig.
5 el ajuste del miembro 7 en forma de U se efectda por una ca-
dena o cable de alesmbre 21 impulsado por una rueda de control

22. En la fig. 6 el ajuste se efectia por medio de un martine-

entre el martinete 25 y el miembro 7 en forma de U directa como
se indica en 27 o indirecta por medio de cualquier acoplemien=-
to mecénico adecuado. En la fig. 7, el miembro 7 en forma de U
estd ajustado por medio de un mecanismo de cremaellera y pifién
30, 31, ¥y el acoplamiento entre este mecanismo y el miembro 7
en forma de U puede ser directo, como se indica en 32, o puede
ser indirecto a través de cualquier forma conveniente de aco-
plamiento mecénico, La fig. 8 muestra otra modificacidn, en la
que el pifién %5 y el engranaje %6 pueden ser ruedas rectas o ¢
nicas o pueden ser un tornillo y un pifién sin fin, estd conec-
tada a un varillaje 37 para efectuar el ajuste del miembro 7.
La fig. 9 muestrs otra modificacién,
en la que se omite el miembro 7 en forma de U, soportédndose el
tambor tenteador 2 entre un par de brazos 40 soportados sobre
el eje de gorrdn 6. Los ajustes pueden ser trensmitidos a los
‘brazos 40 por medio de una espiga y una palanca en horquilla
41, 42, como‘se indica en la fig. 10, por medio de un vaerilla-
je conectador suelto o por cualesquiera de los métodos arriba
descritos. La rueda cdéncsva 14, soportada sobre su brazo 13, pu
de ser oscilada hacia un 4rbol 43 soportada sobre el brazo 40,

efectudndose la conexidn por encima o por debajo de los brazos

te hidrdulico 25, actuante en un cilindro 26, siendo la conexidén

F-
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40. Alternativamente, una rueda puede estar conectada erriba y
la otra gbajo.

En otra modificacidén, el brazo 13,
que lleva la rueda cdéncava 14, puede estar soldado o asegurado
de otro modo s un manguito sobre el eje de gorrén 6, que es o-
justable por un mecanismo de enlace o por cuelesquiera de los
medios anteriormente descritos para dar ajuste lateral de los
brazos 40 que soportan el tambor tanteador 2. Todavia en otra
modificacién, el tambor tanteador 2 y ia rueda céncava 14 es-
tdn soportados sobre brazos separados y ajustados por cuales-

quiera de los medios arriba descritos,

También puede entenderse que toda 1
unidad descabezadora puede ser girada por 180%?, de modo que se
empujada en lugar de ser arrastrada por la méquina,

Se comprenderd que pueden hacerse
modificaciones sin apartarse del alcance de la patente defini-
da por las reivindicaciones adjuntas. Por ejemplo, en lugar del
eje de gorrdn 6 fijo y de la unidad descabezadora deslizable,
1a unidad descabezadora puede ser fijada &l 4rbol transversal
y este dltimo puede ser movido lateralmente respecto a la méqui+
na por cualesquiera de los medios arriba descritos. Las ruedas

cdncavas pueden estar cargadas por muelle, como se indica en 1

figs. 3 y 10, por ejemplo, o pueden estar a una profundidad fi-

ja ¥ pueden apretarse sobre el Arbol mévil.

——— " T g g — Y . S T ———
p—3— 2Pt

La presente patente de invencidn

comprende las siguientes reivindicaciones:

s
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1l.- Méquina cosechadora de remolachas
y semejantes, caracterizada por tener medios para ajustar la
distancia apartada lateralmente de 1ls méquina de un medio ele-
vador de rsices y de un medio descabezador, comprendiendo el
medio ajustador un miembro de control capaz de mover el medio
descabezador, tanto alejdndose, como acercédndose al medio ele-
vador de raices.

2.~ Médquina segin la reivindicacidn 1,
caracterizada porqﬁe el miembro de control'es una manills mé-
vil manuslmente.

3.~ Méquina segin las reivindicaciones
1 6 2, caracterizada porque el medio descabezador comprende un
tambor tanteador y una cuchilla descabezadora, soportados so-
bre un brazo o bastidor montado sobre un frbol de gorrdn, que
se extiende transversalmente respecto a la méquina, estando
previstos medios pars el ajuste resbalante de los brazos o del
bastidor & lo largo del 4rbol de gorrdn. |

4.~ Mdquina segdn la reivindicacién 3,

caracterizada porque una rueda céncava también es ajustable la-
teralmente respecto a la mdquina a lo largo de la unidad des-
cabezadora,

5.- Mdquina segun la reivindicacidn 4,
—caracterizada porque los hrazos o la unidad descabezadora son
rlgidos con un manguito deslizable sobre el 4rbol de gorrdm y
la rueda céncava es soportada sobre un brazo, que también es
rigido con otro manguito deslizable sobre el mismo érbol de go-+

rrdn, siendo méviles la unidad descabezadora y la rueda cdénca-

va a lo largo del 4rbol de gorrdén por medic de un miembro en
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forma de U.

6.- Mdquina segdn la reivindicacién
5, caracterizada porque el miembro en forma de U es ajustable
a lo largo del 4rbol de gorrdd por medio de una barra roscada
¥y de un collar roscado cooperante, conectado activémente con el
miembro en forma de U por un acoplamiento mecénico.

T.- Méquina cosechadora de remolachas
y semejantes.

Segun se describe y reivindica en la
presente memoria descriptiva y se ilustra con los dibujos que

a la misma se acompafia.

Consta es?a patente de siete hojes fo-
liadas y escritas a méquina gor upa sola de sus caras.

maria| 25 NOV. 1gp5
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