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MFMORIA DESCRIPTIVA

B Son ya conocidos dispositivds'para el corte'de una
cinta metéiica; dofados;de évahce.continﬁo, en pgdgz#a de
longitud preestableéida, mediante una cizalla llamada volante,
en los cuales la cizalla avanza con la cinta mientras efectua |
el corte para después retornar a la posici6n iniciél ¥y rei-

niciar un nuevo ciclo de corte.

El problema a resolver en tales tipos de dispositivos
es el de asegurar no solo el perfecto 51ncronlsmo entre la
velocidad de la cizalla y la de la clnxa, 51no también la

constancia en el tiempo de funcionamiento c;cllco de la
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cizalla y particularmente del inicio de la fase de corte, para
poder asegurar la constancia necesaria en la 1ongltud de los

pedazos suceslvamente cortagos.’.~

Las soluciones hasta ahora adoptadas requieren meca-
nismos‘y 6£gaﬁos de contfol.que son muy complejos, ¥y que,
ello no obstante, dan lugar a notab1es'desperdicios, los

cuales interfieren sobreﬂloscérganos que determinan el avance

:de la cinta;

Las diﬁciﬂtédes de solucidn-aumentan pues notablemen:
te cuando el espesor y la longitud de la cinta asumen valores

elevados, tales como para requerlr el empleo de cizallas volan-

. ites.m.uy pesantes ¥y por‘con51gu1ente dotadas de notable inercia.

 Bsto, por ejemplo, es el caso de cintas de 8 mm de espesor y

hasta de 2 metros de longitud, que requieren cizallas que

tieneh en conjunto un peso del orden de 10 toneladasﬁ

Constituye el objeto de la presente invencion un

dispositivo del tipo a cizalla volante para el corte en conti—

- 'nuo de-cinta metalica.o de otro material en piezas de longi-—

tud preestablecida, qﬁe.resuelve elpprobléma.éitado de manera
sencilla y en el tiempo preciso, sin interferir o influir en
modo alguno sobre la velocldad de la cinta y sobre los orga—
nosque la. determlnan. En efecto, se caracterlza este dispo-
sitivo en el hecho de que la cizalla volante es acclonada,'

en su movxmlento alternativo, por medios de propu131on propios,

es declr 1ndepend1entes de los del avance de la clnta, ¥ que
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1os drganos de movimiento de la cizalla y los del movimiento

de la cinta estdn interconectados entre si solamente a través

de un acoplamiento unidireccional, que actua solamente en el

‘sentido del avance, para,garantizér que la velocidad relativa

entre cinta y cizalla se mantenga rigurosamente igual a cero
cuando la cizalia, después de la puesta en marcha inicial,
ha alcénzado la velocidad de la cinta y la conserva por toda

la fase de avance durante la éual se efectua el corte#

Segun una forma preferlda de reallzaclon, el acopla-
miento unidireccional antes citados esta constltuldo por un -
sencillo mecanismo a rueda libre, cuyostdos‘elementos,girato—
rios (entre los cuales estan dispuestos los organos de presa

unldlrecclonal) Se ponen en rotaoion el uno medlante un arbol

‘glratorlo entorno a su eae, mantenido en p031cion fija y movi-

do por. una rueda dentada que engrana con- una . cremallera que

se traslada solldarlamente con 1la cizalla, mientras que el

. otro recibe el movnmlento, a través de reductor apropiaao,

medlanﬁe un drbol que‘manda o que controla el .avance de la
cinta.

o _Otné,céracterisficg_de la invencidn es que los medios,
de propulsidn propios de la cizaella éstén éonStituidbSapor
un gato oleodlnamlco o neumaxlco mandado, a traves de un '
dlstrlbuldos adecuado, medlante una bomba apta para 1mprmm1r

una aceleraclon de notable valor~para Dermltlr al carro de o

alcanzar rapldamente, partlendo_de‘paro, la velocidad de avance

‘&e~l&.cihté;vestando previstos.médips;de tope y de mando para



) .

5

154

204"

10

’ }
Apetnan AN

jaréiaiizacién de la bomba apenas: dicha velocidad es alcanzada

vy la tueda libre es apresada, reduciendo dibhalparcializacién’

el empuje a'valores apenas suficientes para asegurar el avance
de la cizalla manteniendo siempre en agarre la rueda libre.

Al

Bstas y otras caracteristicas apareceran mds claramen-

~tg~habiend6 referenbiaua la forma de realizacidn ilustrada, a

spla*titﬁlo'detejemplo, en 1qs'dibujos.anexos, en los queé

la Pigura 1 muestra esquematicamente una instalacion

»¥

provzsta del. dlsp031t1vo para el corte de cinta metallca, segun

el invento;

la Figura 2 nmuestra wna secciép vertical gque pasa por

el eje del drbol de enlace~éon la: relativa rueda libre;

la;Flgura 3*muestr& una seccign vertical segin la
linea III-III ‘de la Figura 2;

la Figura‘ﬁ-muesxré wna seccidn transversal segin

1a 1fnea IV-IV de la Figura 2;

1é.Figuré 5 muestra un disgrama de la velocidad de

la cizalla auzlante el ciclo de trabajoi

La 1nstalac10n 11ustrada esqnematlcamente en la

’ Flgura 1,. comprende una abrldora 1 que 31rve para abrlr las

A

esplras de la clnta 2,prov1nente de la bobﬁna 3, por~una apla#
nadora.4 que 81rve para aplanar y hacer avanzaxr la clnta,que
pasa suce51vamente bago la clzalla.volante 5, a: la cual se

reflere.partlculanmente el preaente 1nvento.
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N " Dicha cizalla,‘genériéémente:indicéda con 5, con todos

sus organos aubsmdlarlos para el acclonamlento de los organoa
de- corte indicado& con 6-7, en medio de los cuales pasa la
clnta 2 esta montada sobre una.base fija 9, apoyando sobre
las gulas bilaterales 10-11+12 (Fig.‘z}w En correspondencia
de sus dos flancos, la cizalla.esta prov1sta solidariamente de
dos: cremalleras:iguales—l3~l3'-(Flgura 2), que engranan perma-—
nent emente con los,relatlvos pinonea 14-14' calados,sobre el »
arbol de enlace 15, montado glratorlo enﬁorno al propio eae '
flJO X;X en 1os soportes 16-17 vy 16'-17‘ fijos a la base 9. A&
una de las extremidades del grbol 15 estd calado el cubo del
eleﬁénto interno 18 de una rueda libre, mientras que el otro
eleﬁenﬁo externo de dicha rué&é.l9; estg hecho solidario a la
corona de.dlentes helic01dalea 21, 1a cual, por medio del
tornillo s:n f1n 22 rec1be el mov1m1ento a traves del arbol
de transmlslop 23 por un drgano o grbol cualquiera que manda

o controla el avaﬁce de la cinta 2, por ejemplo el rodillo
motor de la aplanadora 4, tél,éqmo se indica esqueméﬁicamepte T
en la Figura 13 Con 20 se indican 1os{rodillOS‘mblduradosc
intgrpﬁestoséentréslos dos elementos de la ruedaxlibré; con

la funcidn de drganos de agarre unidireccional.

Posteriormente a la cizalla 5 estd montado un gato
nidrdulico 24 de doble efecto, ouyo oilindro estd articulado
en 26 al armazon 9 fijo, mlentras que el vastago 26 esta arti-
culado en 27 al bastldor que soporta.la cizalla 5+'chho gato

estg;allmentado a través de las conducciones 28.y 29, ya
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traves de un dlstrlbuldor adecuado 50 me&ianxe una bomba 51

_susceptible de.parciallzac1on ¥y capaz de desarrollar un

notable empuje para. imprimir.a la masa de la cizalla*una nota-

bleraceleraéiﬁn durante la fase de puesta en marcha.

_ Con refereno;a.al dlagrama,de la. Flgura 5, tiempo
t- velocidad V, se puede declr que el unlco czclo de funclo-
namlento de la- clzalla se desarrolla de la forma siguiente.
en la fase inicial, el gato hldraullco 24 imprlme aAla clzaila
un fuerte empuae de modo a llevar su velocldad, en el breve
intervalo de: tiempo tl’ qesde cero al valor Yi de avance de
la’ cinta (lénea seguidaAﬁel dlggrama). En este inatante 1a.'

rheda~libfé va en apreéamiénto; por'io que 1a-cizalla~pue&e

avanzar solo en’ 81ncronlsmo con la.01nta, en el propio 1nstan-

te. llega a la clzalla la sefial para inlclar el corte verdadero

y: proplo mientras que’ por medio de his} tope u- otro organo se

determina la’ parclallzaclon de la bomba de modo que esta
desarrolle solamente el empuje suf;elente para mantener la
cizalla.en el mismo paso,que'lé'cintg_yjpof consiguiente la

rueda-libre en apres'amiento.’ Al fingal del’ i:iempo' t2 ‘cesa la

-fage. de corte y la clzalla de desaceleraAhasta pararse e inver-

-gir el mnvimlento al final del tlempo t3 f pou i retorno de la

cizalla a la posicidn de partida se efectua acelerando el movi-
miento mediante un.cierto trecho y después retarddndolo para

evitar choques, -comoi:se indica en la.lfinea de tirazos.

'QOmo:se—ha indicado,-al'inicid'déiiciclo; y:precisamenp

te despuds-de la,puesta en marcha de la cizalla, y siempre en
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el préciéo instante-ﬁl'ilegaélé sefial paré:el accionamiento
de los 3rgan0$ de corte. Eféctivémente los drganos de mando
estdn regulados de modo que dicha sefial llegue en el propic
instanté en que la cizéila ha alcanzado la velocidad de la cintagy;
pero: puede suceder gue, por éausa.imprevisible, no se verifi-
que dicho perfecto sincronismo y, por ejemplo, la cizalla

glcénce la velocidad VI‘mﬁh répidamente y empiece a desplazar-
se con la cinta anteé'de_Que llegue: la sefial de corte, con la

consecuencia de alterar la longitud definitiva de las piezas

‘cortadas’s Pafa.prevenir-taleg:errores ge ha dispuesto la

inserciéﬁ; entre el drbol 23 y el tornillo sin fin 22, de un

dispositivo diferenciaIAinfégrador 30 con un pequeﬁé motor

- auxillar (de tipo conocldo 'y por ‘ello no 11ustrado en detalle)

mandado por un Jdrgano de control electronlco, 331mlsmo de
tipo conocido, que tiene la funclon de variar en mds o en menos
la velogidad del elemento de rueda libre 19, por 1o aue la
meda 1ibre.ira en apresaniento algun instanxe antes o despues
del instante en que llegue la sefial de corte,,seggn que la
puesta_eh_marcha tienda a retardar o acelérarse con respecto a

la marcha normal.
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NOTA

Descrito el objeto del presente invento, se declaran
nuevas ¥y de propia 1nvencion las algulentes reiv:ndlcaclones con

prioridad de>la sqllcxtud de patente 1taligna del 24 Nbvbre§1965..

l#‘ ,Dispositiwblpara4e1;corte~en cont{nuo de ﬁna qinta
metglica, o de otro material, dotado de avance uniforme, en -
pedazos de longitud preestablecida, del tipo en el que la
cizalla llamada volante avanza conjuntamente con la cinta
durante la fase de .corte para retornar, a corte efectuado,

a la p03101on inicial para. reemprender un nuevo ciclo, carac-

»terlzado 'por el hecho deé que la cizalla volante es acclona-

da ‘en su movimiento alternativo por nedios de propulsign
propios, es decir independlentes de los de avance de la cin=-
ta, ¥ que los organps de movimiento de la clzalla Yy los de .
avance de la cinta estd interconectados entre si solamente.

a través de ﬁn~aéoplamiento unidireccional, actuante unica-
mente en el sentido del avancey'para'garahtizér ¥y controlar .
que léAvelociQad relativa entre cinta y cizalla se mantenga.
rigurosémen£§ igual a cero cuando la cizalla después.de la .

puesta en marchg inicial, ha alcanzado la velocidad de. la -

cinta y lg conserva por toda la fase de avance comin durante

"la cual es efectuado el corteﬁj

2. Dispositivo segﬁn la reivindiéacién 1, caracterigzado
por el heého de que el acoplamiento unidireccional estétconsé.
tituido por un mecanismo = rueda libre, cuyos dos elementos
giratorios (entre los cuales actuan los.érgands de apresa-
miento) son puestos en rotaCién el uwno mediante un érbol gi- -

ratorio entorno al propio eje, manteniendo en posicién fija y
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. movido por una rueda dentéda que engrana con una ;remalleré
quée se traslada solidariaménte con la cizalla, mientraérquep
el otro elemento recibe el mov1m1ento a traves de un reductor
adecuado medlante un drbol que manda o que. controla el avance

5}; de la cinta ~
3« D199031t1vo aegun las reiv1nd10acmones precedentes,
caracférlzado por el hecho de que losAmedlos de propulslgn de.
la'diballé estdn constituidos por un gato oleodindmico o neu-
ndtido mandado, a través de wn distribuidor adecuado, ‘mediante
107 una.Bomba;aﬁta/péra.imprimir una aceleracidn notable a la
‘-vmasa,ﬁé.la cizalla:paré gue alcanoé; en brevisimo tiempo, la
'velbcidéd de la;cint&, estando previstos medios de‘méndo para
Ia*pércializécién'de la bomba apenas la rueda libre va en apresa-
4mienfo; redﬁcieﬁdb dicha parcializacidn el empuje a valor ape-
 15:‘ .naé.sﬁficiente.para,hacer'avanéafulavciZailaﬁa la velocidad
constanteede.1a‘éihta,manteniendo el gprésamientb de la rueda

1£bre.

4. Dispositivo segﬁn las reivindiéaCioneS'precedentes,
. - 6araéterizado por el heého de gque sobre la transmisién del.
20 | y

movimiento del drbol de mando del avance de la cihta al ele~
mento de rueda libre a-él-conééfadq, esté-interpuesto un me-
canismo diferencialiintegradorccon motor éuxiiiar éptd‘péra
corregir en més o en menos la velocidad del elemento dé rueda
libre citado para garantizar la constan01a del inlCIO del ci-

_25; zallado durante el cielo- operatlvo. I Lo
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5; ' Dispositivo para el corte en continuo de una éinta
met éli ca.
Segun se desorlbe ¥y reivindica en 1a.presente memo-

ria descriptlva que consta de 10 paglnas foliadas y escrltas

a méquina ‘Por una sola cara, ¥ aoompaﬁadas de 4 léminas de

dibuJos.; , |
 Madrid, a 23 NOV. 1066
Pede GAIME ISERM
| | . firmados LUIS RéY PADILLA
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