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PATENTE e
" DE | o
INVENCION )

por "PERFECCIONAMIENTOS EN ARTICULACIONES UNIVERSALES",
a favor de la firma estadounidense, EATON YALE & TOWNE INC.

residente en 100 Erieview Plaza, Cleveland, Ohio, (USA).

MEMORIA DESCRIPTIVA.

La presente invencidn se refiere a juntas univer-
sales y més particularmente a juntas universales para ve-
locidad constante en las que la torsibn se transmite a

través de unos medios de resorte en hélice.

Hasta el presente, las juntas universales: para ve-
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locidad constante ‘han sido previstas comprendiendo dos miem-
bros: extremos que son apltos para ser conectados a extremos

opuestos de ejes, que pueden ser més o menos desalineados, y

L]
LY .

cuyos: miembros estdn interconéctados mediante.medios:ﬁé.re-
sorte en hélice, a través de los cuales la torsién dei&ﬁ}eje
se transmite al otro eje.  En juntas universales de esf? ti-
po ha sido Ia costumbre el mantener el alineamiento apropia-—

do de los medioside resorte mediante dispositivos centr@dores»

que comprenden dos elementos rigidos que se proyectan ,juferna-

mente: de los miembros extremos. e interconectan mediantg .juna.

Junta articulada dispuesta axialmente dentro de los‘mgﬁ&;a'de
resorte en hélice. Hasta ahora, estos dispositivos hag:gédo
sometidos: a.désgaste ¥ no han sido enteramente satisfacté?ios.
en proporcionar adecuados movimientos tanto axiales: como angu-—

lares de las partes del dispositivo centrador{

El objeto principal de Ia presente invencién es la
proVisién de una. junta universal de velocidad constante del
?ipo mencionado, en la que la conexidén articulada entre las
partes del dispositivo ceﬁtradorvse realiza de modo que la
éarga soportadas. y las capacidades: de descentrado angular se
mejoran con respecto a las juntas universales enteriores: del
tipo mencionado:y al propio tiempo puede efectuarse el movi~

miento axial substancial de las partes sin efectos adversos.

Otro objeto importante de. la. invencibén es Ia provi-
gibn de una estructura de junta ‘universal nueva y mejorada, -
que se acomods a variaciones relativamente substanciales en

el espaciado entre las partes giratorias: interconectadas: por

s
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la estructura. de junta universal y es particularmente apro--
piada para el uso en lfneas de impulsién de camiones de. do-

ble eje trasero, en losg que tales variaciones son comunes.

.
., .
. 0 .

Uh objeto ulterior de Ia invehcién es le. provisi%n

de: una, junta. wniversal del cardcter mencionado, en la dpe

una de. 1as partes*extrem&s puede ser formada fé01lmenfe para

pr0p0r01onar una conexién. estrlada con una segunde Junta uni-
.oo

versal u otro miembro giratorio, por 1a que puede acomodarse

& movimientos axiales relativamente. substanolales entr"las

L]
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partes giratorias. ' ' . o
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Otros objetos y ventaaas de la invencién apareqerén
en Ta. descr1p016n que sigue de una forma.preferlda de. Ia.mls-
ma,‘haciendo‘referencia.al dibujo que se acompafia, en la que
dos juntas universales. que. incorporan la invencién. se mues-
tran en seccién transversal 1ong1tud1nal, estando las juntas
ooneotadas en relacién tandem en une linea de impulsién entre
los: dos ejes tandem de un cam16n, de cuyos ejes solamente se

han representado fragmentos-.

Aungﬁe el dibujo muestra eatructuras~de junta~unive;-
sai para velocidad constante. que incorporan la invencién co-
nectadas a una. linea de impulsién entre dos ejes tendem, es
de.comprende; que ellas pueden emplearse. para transmitin tor-
9ién entre dos partes giratorias. de diversos;tiposrde mecanis-
mos en los que los ejes de rotacién de las partes sean aptos
para estar més o ménds'desalineadoé{ Basta de01r, que Ias:

dos 3untas~un1versales (6), (7), ge dlsponen para transmitir

torsibn entre los: ejes (8), (9), los cuales comprenden mece-



5.

10.

w

5.

20.

25.

N %
SAVAAAANNAA A .f

nismos: de impulsién para ejes tandem (10), (ii), de un ca—
mién, no representado. Ias juntas universales (6), (7) son
partlcularmente aproPladas para el uso. indicado en v1rtud

de que se acomodan para: una. desviacién axlal_con31derable y
desalineamiento angular de los ejes: (8) y (9), ¥ ademég,son
fuertes; dé,moﬂb qyevlas.fuerzas encontradas en tales;ﬁ?dios
son dé:ieducidafconsecuencia.an el funcionamiento de lgs..
jﬁntas} ' e

-Haciendo referencfa. a la junta universal (6), 368"

miembrOS‘(14), (15) se interconectan mediante unos med%?s°de
resorte en héllce (16) de modo que transmitan torsién éﬁ%pe
los dos- miembros, aungue los eaes.de :ota016n de lQS'mismopf
puedanfhallarsé.algo desalineados. Los medios de resorte. ,
helicoidal (%6) pueden ser similares a.IQS'mostradogzy des- '
crités en la patente'australiana Serial N¢ 56*28/65, presen—
tada.en 10 marzo 1965: para "junia unlversal“ El mieﬁbro
extremo (14) comprende un ala extrema circular (17), que esté
unida y en allneam;ento axial con un ala. (20) del eje (8) me-
dianfe:pernos;(2;), los cuales eétén atornillados en‘abertu-
ras espaciadas entorno a.Ié.porciéntde borde del ala, tal como
se_representa..vEsta'conexién de Ias alas (20) al miembro ex=-
trem6 (}4) puede verifiéarse de manera diférente a la repre-
sentada, y puede efectuarse a base de otros medios de cone-
xién. Una por016n de vAstago (22) del miembro extremo (14)

se proyecta axialmente. desde la bas,e: del ala extrema del miem-
bro y se ashusa algo hacia su extremo. interior~qﬁe termina den-

tro de los medios de resorte en hélice (16). Una ranura anu-
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lar (23) esté. formada en el ala (f?) entorno de. la base del
véstago (22) y encarads en una direccién.axial.para recibir
un.extremo de 1los medios de resorte ({6), los. cuales estén
asegurados: firmemente en 41 en la;maﬁera.descrita‘enEia:éoe
Iicitud de. patente: australiana antes cita@a. Bl vést%é§°(22)
tiene.un barrenado axial (24) a su través, cuyo eje coﬁncide

con el eje .del &rbol (8). - . _ .

El miembro extremo (T5) comprende un miembro tubular'

que. tiene un ala. (25), que se extiende radialmente y qﬁe 1n-

termedla sus- extremos, cuya ala tiene una ranurs anule¥. que
encars axialmente (26), formada entorno de ella para racinlr
el otro extremo de los medios:. de resorte helicoidales (ﬁé),

el. cual esté asegurado. en la manera descrita en la solicitud

de patente antes. sefialada. Una;porci6n mayor del miembro tu-

bular (15) se extiende dentro de los medios. de.resorte heli-
coidaI.(fG) ¥y se shusa. hacia su extre@o‘interior que esti fre--
gado y recibe un cojinete anular (302, forméndose sus super-
ficies-internas.(Jfl de modo que definan una secci&n de unse.
esfera que descénsa;entre 105'p1anos-paral¢108g espaciados
igualmente, del centro de la esfera. El cojinete anular (30}
estéd asegurado en el alisado de cualquier manera conveniente,

tal como por una fijacién a presibn.

'El‘extrgQOEOpuegto del miembro extremo tubular (}5)
se proyééta:még ﬁllé.dellbs medios de rgsorte.(i62Ay el ala
(25) para’formaf wn casquillo de gufa (33). Ias paredes-de:'
Ia abertura axial a. través del miembro extremo (15) estén

ranuradas, como se indica en (34), para formar una gufa ci-
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lindrica que se extiende axislmente del miembro extremo, la
finalidad de la cuwal aparece a continuacién.
" Un miembro de cojinéte (35), substancialmente én.for-

ma de esfera que tiene el mlsmo ‘didmetro que la se001dn ae la.

“esfera definida por 1la superficie de coglnete (31), se* Tbrma

00‘

integralmente: con una espiga 0111ndrlca (36) y el cual Se nue-~

ve en vaivén en el barrenado (24) del miembro (14) & eSplga

_(36) se conecta al miembro de cojinete. (35) mediente uda ‘por-

oldn de cuello (37), de difmetro reducido, y el miembro:-de
cojinete (35) se aloja o es abrazado estrechamente dentréide
la superflcie de cojinete anular (31) para el mov1m1ento'pivo-
tante con respecto a'él. Se observaré que las deflexlones.
axiales. de la porcién de cuello (22) del miembro (14) con res-

pecto al eje del miembro (15), son transmitidas al extremo in-

‘terior del miembro tubular (15) por la interconexién de la es-

fera (35) y la superficie de éojinete anuiar,(31),~y que_ la
reduccidén en el difmetro de la espiga (36) adyacenﬁe al miem-
bro,(SS), proporcionada por la porcién de ouelldv(3;), facili-
ta espacio para recibir los bordes_extremoé del miembro. (;5)
durante deflexiones angulares sevefas entre las‘partes:(i4) y
(15, | -
Ias porciones de.ala (17), (25) de los miembros extre-
mos (14), (15) y los medios de resorte helicoidales (16) se
encierran en un manguito (40), flexible e 1mpermeable a los.

lfquidos, el cual estéasegurado a los miembros extremos y a

‘los.miembros de resorte mediante zunchos apropiados (41), de

modo que retengan el lubricante.dentro de la junta o para
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prevenir la entrada de barro y otras materias extraiias. den-
tro de las espiras de los medios de resorte y las superfi-

cies de cojinete de la junta.

* ’ 0

Ta junta universal (7) comprende un miembro extremo

(42), que tiene un ala extrema (43), porcibn de véstago 144),

ranura. (45) y barrenado (46) que son simllares a las partes

correspondientes (17), (22), (23) y (24) ael mlembro ex%?émo
(14) de Ia estructura de. Junta (6). Su ala (43) esté unida
a.un ala (50) sobre el érbol (9) mediante pernos (51) v la

ranura (45) reolbe un extremo de unos medios. de resorté hell-4

.001da1 transmisores de- tor516n (52), los cuales son 81mrlares

a los medios de resopte=(16), Yy los medios de resorte sé-ape-
guran en la ranure (45) en la manera descrita en la solucién
de patente arriba.mencionada;- Simiiarmente el miembro (;4)
de,la.junta.universal (6), el barrenado (46) de 1la porcibn
de véstago (44) del miembro (42) re01ben deslizablemente una
espiga (53), sobre la. cual se forma un miembro de cojinete

esférico (54) en el extremo de un muelle (55) del asta, todo -

.lo cual es similar a Jla esplga correspondiente (36), cuello

(37) y miembro de.cojinete (35) descrito con respecto a la

junta universal (16).

El extremo opuesto de la junta.universal (f) tiene un
niembro extremo (60), cuya porcién intermedia tiene un ala
radial. (61), en la que esté formada una ranura anular (62) que
se encara hacia el extremo.Opuesto de la junta y dentro de la
cual se asegura €l otro extremo de los medios de resorte (52)

en la misme menera que su otro exiremo se une al miembro ex-
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tremo (42),' Una porcién de cuello ahusada (63) Se proyecta
interiérmenté_de la poréién de ala (6{) y termina dentro de
los medios de resorte (52), cuya porcién de cuello tlene una
cavidad (65) en élla que estd alisada en (66) adyacente ? su
extremo interior para recibir un coglnete (67), que e;:éelfor-
ma anular y que tiene una superficie de cojinete 1nter10r'(68)
que corresponde a una seccién de una superfioie_esférica;que

descansa entre dos:planos paralelos, espaciados igualmeﬁte del

centro de la esfera y el radio de cuya esfera corresponds™al

L]
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radio del miembro de cqjihete (54), _. _ ‘oo
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El miembro extremo (60) incluye un asta o porcrdn'de
véstago (70) qQue se proyscta axialmente’ del mismo y cuyé por-
cién extrema exterlor tiene uns cana ranurada (71), cuyas ra-
nuras engranan con las ranuras (34) del miembro extremo (15)
% 1a Junta (6) para guiar el asta axlalmente dentro de la .
abertura a través: del mlembro (15) y al propio tiempo propor-
01ona ‘una conex16n de 1mpu1316n entre los dos miembros extre-

mos. (15) y (60) de las juntas (6), (7) respectivamente.

Ia Junta unlversal (7) 1n01uye un mangulto o funda
flexible (73) que se asegura entorno del exterior de los miem-
brosaextremOS'mediante zunchos:(74), ¥y a los miembros de re-
sorte helicoidai (52) mediante los zunchos (%5), a fin de re-
tener la sallda de lubricante de la propia estructura de jun-

ta y excluir las materias extrafias de la junta.

Los ekxtremos. exteriores de los miembros. (14)a (42) es-
tén allsados coaxialmente con los barrenados (24), (46), res-~

pectlvamente, ¥y reciben las espigas (76), (77) que se aseguran
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apropiadamente. en log alisados para sellar el lubricante in-
troducido:déntro de 1ls éstruotura de junta'y cuyo lubricante
fluye a travéS'de 1as ranuras (80), (81) en los interioxes de

L ‘ .

las juntas (6), (7), respectlvamente. Una junta para 1ubflcan-

te se pr0p0r01ona entre las paredes del extremo exter&éf:de
las aberturas a través. del manguito. (33) y el asta (703“£e-
diente. un dispositivo (82). del tipo. de amillo thlcorco?ven—-
cionaI, manteniéndose. Ia.junta en posicién. medianté uné:%apa

(83) flaada sobre el extremo del manguito- (33) ¥y que tiéﬁe

.
o"

une. aberture. para. recibir a su través al asta. ee et

0"‘
.
. .

Se apreciaré que puede ocasionarse mov1mlento axlal
considerable entre las Juntas universales. (6) y (7) en v1f%ud
deala‘cana”desllzantea(71) en. lag ranuras (34), por lo que -
las juntas.ﬁniversalea de este tipo de estructuraipueden aco—
plarse a los extremos de drboles gue,estén espaciados. varia-
blemente: dentro de una. considerable zona, sin efectuar adver-
samente.el fugcidnamiento~deflas juntas{ Por ejemplo, el es-
pacio entre. los 4rboles (8), (9) de diferentes camiones puede.
variarse considérablemente y pueden existir movimientos. axig-
les relatlvamente substanciales: durante la marche. de los ca-
mloneS@ Las espigas desllzantes-(36), (53) acomodan los mo-
#imieﬁ£03fax;ales:entre las.partesn(14}, (15) y (42), (60) de
lasxjuntas univeraéles;respectivas-(6); (5), y son aptas para
trénéﬁitir cérgaé considerébles duranﬁe las defiexiones axia;

les de 1os~miembrda;(T4), (15) ¥y (42),>(6o).

~ Se observané‘égé lbs:objefoé.dé esta. invencién han ‘

sido alcenzados y que los dispositivos. de centrado para jun-



‘aaggl.”;
VLN

s
@

"

= 10 -

tas universales que utilizan medios de transmisién por tor--

8ibn, cilindricos y flexibles, pueden ser fabricados de mo-

do conveniente y fécilmente para proporcionar un servicio
g - . : ®e .

duro y de duraoién}, Iéﬁaimente, la invenoién pﬁede ée%‘ine4

corporada en dos juntas universales: dispuestas en tan&émfyr

que proporcionan. un movimiento axial relativo considersable.
entre»ellas:que fécilita.1a~in3talaoién de las juntas*eh’’co-

nexidn impulsante con las partes que pueden variar consi'dera~

*

blemente en su espaciado. ceeee

.
. *

so 0

Aunque’solamentb'se ha descrito una forma de Ig]&n-~
vencibn, pueden efectuarse ot;as formas, modificagioneé’yi
adaptaciones, quedando todés ellés inclufdas en el Ambito de

las siguientes reivindicaciones:.



s
N
.\l“

22

N5

5e

10,

15,

20,

- 11 =

NOTA ‘

e

Descrlto el objeto del presente invento, se de-

oo o8

claran nuevas y de propia invencidn las s1gu1entes ne1v1n—

dicaciones con prlorldad de la solicitud de patente gsta~-

dounidense serial n? 512,585 del 6 de diciembre 1965:.

1. Perfeccionamientos en artloulaclones pliver-

- sales; que tienen un primer y segundo miembros aptds.gara

ser acoplados para girar elementos e interconectados entre
si mediante una unided de tranémisién por torsidn, carac-
terizados por comprender un mecanismo de centraje paré la
articulacién universal que consta de un asiento anular
esférico (30 o 6;) en el primer miembro (15), estando ro-
deado el asiento esférico (30.o 67) por la unided de trans-
misidn por torsidn (16) y ésfando &ispuesta entre sus ex-
tremos, teniendo ellasiento esférico (30 o 67), una super-—
ficie de asiento (31 o 68) que corresponde a una seccidn

de una esfera, aloaando uﬁ miembro de articulacidn esférico
(35 0 54) en la superficie de a31ento esferlco y plvotando
en ella ¥y elementos (36, 22 o 53, 44) que conectan el
miembro de articulacidn esférico con los segundos miembros;

incluyendo los.elementos ultimamente mencionados una co~
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nexion deslizante para proporcionar movimiento relativo

entre el segundo miembro extremo y el miembro de articulacidn

esférico a lo largo de los ejes de la unidad de transmisidn

e
o ¢ o
.

por torsidn.

es ¢
® 4 e
... L X'y

2 Perfeoéionamientos, segin la reivindicagidn 1,
caractéfiéadés porque el miembro de articulacidn esﬁé%%go
tienelﬁna esbiga (36 o 53) formada integralmente con.é%,‘y el
segundo miembro de la junta universal forma una -guia 523 o-

44) que coopera con lg espiga para guiar deslizablemgnte, la

espiga a lo largo del eje de rotacidn de la unidad tgsﬁsmiso-

ra de torsién. - - .

3. Perfeccionamientos, segin la reivindicacidn 2,
caracterizados porque la espiga (36 o 53) +tiene un didmetro
sustancialmente igual al didmetro del miembro de articulacién

esférico (35 o 54).

4, Perfeccioﬁamientos, segin las reivindicaciones
2 0 3, caracterizadés porque la espiga estd conectada al miem-
bro de articulacidn esférico medisnte una porecidn de cuello
(55 0 37) que es de menor didmetro que la espiga, proporcio-
nandolla“porcién de cuello un espacio en el que la ﬁorciéﬁ“
extrems dél miembro- proyectante, puede proyeétarse bajo
movimiento pivotante relativo del primer y segundo miembros:,

5. Perfeccionamientos, segin una cualesquiera de

les reivindicaciones precedentes, caracterizados porque la
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superficie de asiento (31 o 68) corresponde a una seccidn de un:

esfera que incluye su porcidn central.,
e %
o o
*

6, Perfeccionamientos, segin una cualesgmiera de

)

*
*e

e ve

las reivindicaciones precedentes, caracterizados porduye la .
v , >

5, unidad de transmisidn por torsidn incluye medios de resorte

ca0 o0

helicoidal (16).

[
> & ®
.

¢
se0e®

7. Perfeccionamientos, segin una cualesquiera de
- P .
R teo’
las reivindicaciones precedentes, caracterizados porgue el
. « ®
—— A

‘primer miembro tiene un tallo (63) que se extiende axjalmente
10. desde el mismo hacia el segundO'ﬁiembro y el asiento (30 o 67)
estd formado sobre el extremo exterior del tallo y es coaxial.

con é1.

8. Perfecc?onamientos, segun una cualesquiera de
las reivindicaciones precedentes, caracterizados porque el
A15“ segundo miembro tiene un cilindro coaxial con su eje de
rotacién y el miembro de articulascién tiene un émbolo (36 o
53) que se extiende desde el mismo hacia adentro y hacia

afuers en el cilindro.

9. Perfeccionamientos, segin una cualesquiera de
o0k las reivindicaciones precedentes, caracterizados porque el -

segundo miembro (14) tiene una formacidn tubular (22) que se
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extlende coaxlalmente al eje de rota01on del segundo miem=-

Wi

bro (14) v dlspuesta dentro de los conflnes de la unidad de

transm1s1on por torsidn (16), teniendo el primer mmembro
extremo (15) une formacidn tubular que se extiende eaaxlal-

.. .Q

mente al eae de rotacidn del mismo y dispuesta dentro de la

unidad de transmisidn por tor81on, teniendo 1as paredea inte-

LXK A

riores del primer miembro tubular estrias (34) que se, extien-

o“

den longitudinalmente en las mismas y estando provistos medios

0.00‘

para acoplar el primer miembro a un elemento. glratorlq-de un

‘.

sistema impulsor que comprende un eje (70) que se extggnde

. *

dentro del primer miembro tubular y que tiene una por01qn ex=

.. .

trema estriada (71) engranada con las estrias en el primer

miembro tubular.

10°, Perfeccionamientos, segin las reivindicaciones
precedentes en una estructura de érticulaéién universal dis-
puesta entre dos elementos giratorios mds o menos alineados,
que comprende dos juntas universales unidas en sus(extremos
exterlores a los respectivos elementos glratorlos y conec-
tados‘en sus. extremos interiores entre si en relacidn impul-
sante, caracterizados.porque cada una de las estructuras de
junta comprende dos miembros extremos (14 15 o) 43, 60) in-

terconectados entre si mediante medios flexibles de transmi-

sidén por torsidn (16, 52), teniendo el miembro extremo (15)

de una de las estructuras de junta, una formacién tubular

gque se extiende coaxialmente al eje de rotacidn del miembro



(! /7

De

1

15,

20.

extremo 1nter10r ¥ que termina dentro de la porcidn central

de los medlos de transmisién por torsidn ¥ que soporta una

Y ¥

superflcle de a51ento (31) adyacente a su extremo termlnal,
estando estriado (34) el interior de la formaclon §gbu}ar,

teniendo el miembro extremo interior (60) de la otrhjég las

. L

estructuras de junta un tallo (70) estriado externaﬂénte que
se proyecta axialmente en la mlsma ¥y engranado en forma im-
pulsante y deslizante con las estrlas en la formacloﬁ.%ubular

o“
¥y teniendo una proyeccidn coaxial (63) que se extiende dentro

de los medios flexibles de transmlslon por torsidn conec-

tados a ella y terminando en la porcidn central de lce"

~
L]
. .

medlos de transmisidn por torsidn ultlmamente men01onadcs y

.

teniendo una superficie de asiento (68) en el extremo %er—

minal de la proyeccidn ultimamente mencionada,

11, Perfeccionamientos en articulaciones univer-
sales,

Segﬁn se describe y reivindica en la presente memo-
ria descriptiva que consta de quince.pdginas, foliadas y escri-

tas ‘@ mdquina por una sola de sus caras,

Madrid, a 22 NOV. 1966

Flrmades JOSE RODAIGUEZ
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