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PATENTE DE INVENCION
B.1843.3.

eMomoria ,@mewa
doﬁe.-
"Procedimiento y dispositivo para la regulacidn de -
movimientos de traslacidn de ritmo de repeticidn ra-

pido ",

ézaaﬁﬁuﬂkﬂOMMISSARIAT A L'ENERGIE ATOMIQUE, entidad francesa,

residente en 29, rue de la Féddration, Paris, 158

PFrancia.

La presente invencidn tiene por ob
jeto un prooedimienfo ¥ un dispositivo de acclonamien
to de movimientos de traslacidn de ritmo rdpido, apli
cables partioularmente al asccionamiento del 6rgano mé

5, vil de una cémara de burbujas de gran dimension,
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Las cdmeras de burbujas, q,.ucng_
tituyen uno de los aparatos nés potentes de investiga
cién fundamental sobre las particulas, estén consti-
tufdas por un recipiente beupado por wn liguido (hi-
drégeno licuado, por ejemplo) que una subita descom-
posicidn hace pasar mis alld del punto de ebullicidn:
el paso de cada part{cula se materializa entonces por
une hilera de burbujas que se puede fotografiar. ILa
descompresién se obtiene generalmente por desplaza-—
miento de un pistdn en la parte superior del 1fquido
0 en un recinto distinto de la cémara propiamente di
cha, pero unido a la parte superior de ésta por una
fila de tubos paralelos, siendo suficiente la seceidn
total de union para que la cafda de presidn en el re
cinto superior se propague sin pérdida de carga exce
siva hasta la cédmara.

El equipo mévil, que comprende el
pistdn de descompresion, debe soportar en el curso -
de una descomposieidn un desplazamiento extremadamen
te rdpido; ahora bien, en las cdmaras de gran dimen-
sion, este equipo presenta un peso elevado., A t{tu-
lo de ejemplo, el equipo névil de una camara de bur-
bujas en proyecto pesa 1600 kg y debe, en el curso de
una descomposicidn, efectuar un movimiento de vaivén
de 10 centimetros de amplitud en un tiempo inferior a
30 milisegundos, lo que implica una aceleracién que
alcanza los 350 g y unos esfuerzos de 400 toneladas,

Hasta el presente, se ha acciona-
do generalmente el pistdn de descompresidn mediante

establecimiento de una diferencia de presidn sobre =



una cara de un pistdn de accionamiento del que es -
solidario; pero, por una parte, serfa muy dificil y
costoso poner en préctica ls potencia necesaria pa-
ra asegurar el ritmo de repeticién necesario en el -~
5, caso considerado anteriormente o en casos similares,
Por otra parte, la energla cinética adquirida por el
equipo movil alcanzar{e wn valor del orden de 10° -
joules, dificil de disipar; en efecto, se pusde eva~
luar en 1500 kW la potencia del motor que ser{a neog
10, sarie para accioner el pistén al ritmo de un golpe por
gsegundo, lo que es claramente insuficiente para que
el funcionamisnto de la cémara se adapte al de Los ~

aceleradores existentes o en proyecto a log que debe

asoclarse,

15, Se ha propuesto igualmente un dig
positive de accionamiento del equipo névil de cdmara
de burbujas de l{quido pesado (propano o fredn) que
utilize un "bloqueo" del equipo en posicion de repo-
S0 por manténimiento de wna presion hidraulica sobre

20, un émbolo ligado al equipo y la compresibilidad del
1{quido pesado para almacenar la energla de descom-
presién., Esta solucidn es pricticamente inaplicable
8 las cémaras de gran volumen, ya que la realizacidn
de valvulas hidrdulicas de descarge a 1a veaz rdpida

25f y de gran seccidn es muy dificil. Ademds, bresenta
diversos inconvenientes, el principal de 103 cuales
reside en la ausencia de una posicién de reposo inmu
table y determinada (posicidn de reposo que queda -
fijada por wn voltmen liquido). En efecto, una va-

30. riacion de la posicidn de partida lleva consigo wna"
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nodificacin del ciclo de descompresidn.

La presenteminvencion se refiere
a la concepcién de un procedimiento y de un dispositi
vo de accionamiento de movimiento de traslacion, que
atenda los inconvenientes apuntados, particularmente
1no aplieéndo en cada movimiento de vaivén mds que -
una energ{a muy inferior a la que seria necesariag -
en los dispositivos clasicos ¥y asegurando el nuevo -
bloqueo del equipo mévil en una posicidn bien deter-
ninada.

— La invencidn quedard mejor compren
dida por la lectura de la descripeidn que sigue de -
une, forma de realizacién de la misma, que damos a ti
tulo de ejemplo no limitativo., La descripcion se re
fiere a los planos que la acompafian, en los cuales;

La figura 1 muestra esquemdticamen
te une cdmera de burbujas, representada en seccién sg
gin un plano que pasa por el eje vertical de desplaza
miento del pistén de descompresidn;

La figura 2, es una vista de deta
1lle, que muestra el dispositivo de accionamiento del
pistin; .

La figura 3, similar a la figura
2, muestra muy eSqueméticamente una variante de rea-
lizacidn del invento;

La figura 4 es una curva represen
tativa de los alargamientos del equipo mévil del dis
positivo de la figura 3 en funcidn del tiempo.

La cdmara de burbujas representa-

da en la figura 1 comprende la cdmara A propiamente
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dicha, de forme general cilindrica, de eje hérizon;
tal perpendicular al plano de la figura, provista de
mirilles de inspeccidn, tales como 6., Esta cdmars se
prolonga por una serie de conductos verticales dis-
puestos en el plano vertical que pasa por el eje del
cilindro, siendo visible en la figura 1 uno solo de
estos conductos. Los conductos 8 desembocan en un -
reciplente de eje vertical 10, que presenta una por-
cidn cilindrica 12 en la que se desliza un pistén de
descompresich 14, Entre la poreidn 12 y el pistén 14
subsisten fuges de equilibrio suficientemente débiles
para no atenvar de manera excesiva la puesta en de-
presidn provocada por la subida brusca del pistdn., -
Esta disposicion permite colocar el reecipiente 10 -
fuera de la zona ocupada por las bobinas deflectoras,

que se dispondrdn en torno a los conductos 8,

Bl conjunto f£ijo as{ constitufdo
queda soportado por un armezon representado esquemd-
ticamente en la figura 1, anclado sobre una losa de
hormigén suficientemente importante para soportar sin
moverse los esfuerzos alternados de 400 toneladas ci
tados anteriormente.

En la forma de realizacidn deseri
ta, el pistén de descompresién 14 se ha previsto para
efectuar un movimiento de vaivén de 10 cm de amplitud
en un tiempo inferior a 30 ms, a un Pltmo que excede
de wn vaivén por segundo: con este objeto, estd aso-
ciado & un dispositivo de accionamicnto representado
en la figura 2, BEste dispositivo comprende un arbol

16 fijado al pistdn de descompresion 14 y que presen
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ta un pistdn de accionamiento 18, suelto o formande
una sola pieza con el mismo. BEste pistdn 18 tiene,
de preferencia, un didmetro del mismo orden que el =
pistén 14. El drbol 16 estard, de preferencia, cons
titufdo por dos sectores solidarizados por una pieza
de uwnidn 17 con bridas semieirculares 19 y pernos,

E1l pistén 18 separa un espacio dg
limitado por una caja fija 20, en varias piezas ensam
bladas, en un compartimiento inferior 22 y wn compar
timiento superior 24 sensiblemente estancos. Mien-
tras el pistdn de accionamiento 18 ocupa la posicidn
en la que se ha representado en la figura 2, se intro
duce en los compartimientos 22 y 24 gas a presidn por
medio de conductos 26 y 28, siendo la presién en el
compartimiento 26 mucho mas elevada que en el compar
timiénto 24, Se obturan a continuacidn estos condue
tos y no sirven mas gue para reajustar lss presiones
a largos intervalos., Se puede, por ejemplo, utilizar
como gas de llenado el nitrdgeno, a une presidn de =
160 bares en sl compartimiento 22 y de 60 bares en =
el compartimiento 24,

La diferencia de las presiones en
los compartimientos 22 y 24 ejerce sobre el pistén 14
una fuerza que tiende a proyectarlo hacia arriba: Pe
se a este esfuerzo, queda retenido el pistdn en wna
posicidn determinada (figura 2) por un mecanismo de
blogueo que comprende una serie de uilas eldsticas 30
montadas en un collar 32 inmovilizado en una garzan-
ta del arbol 16 y provistas de proyecciones 34, Es-

tas proyecciones presentan una forma tal que topan -
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con un resalte interno 36 de la pared fija de la caja
mientras no se deformen las -uilas 30.

Las caras de contacto del resalte
interno 36 y de las proyecciones 34 es+tén inclinadas
sobre la horizontal, de modo que bajo el esfuerzo ejer
cido por la diferencia de presidn del gas entre los
compartimientos 22 y 24, las ufias tienden a plegarse
radialmente hacia el interior y a liberar el pistén:
cuando las piezas del mecanismo ocupan la disposicién
representada en la figura 2, esta flexion de las ufias
30 queda impedida por un manguito 38 interpuesto en-
tre el drbol ¥y las ufias (se han representado pequefias
holguras en la figura 2 para mayor claridad, pero de
hecho, las piezas estan en contacto).

El manguito 38 provisto en su base
de un resalte 40, se desliza entre el arbdl 16 y la
caja fija 20 y su resalte 40 delimita asi en la caja
dos cémaras 44 y 54 de voldmen variable; unas juntas
toricas aseguran la separacidn estanca de ambas cémg
ras,

La cémara inferior 54 estd ocupa-
da por gas a presién determinada (nitrégeno a aproxi
madamente 25 bares, por ejemplo),'introducido por -
une canalizacion obturable 46,

La cémara superior 44 se halla uni
da por una canalizacidn 45 ya sea a una electro-val-
vula 4%, que la pone en comunicacién o ;ien con un -
conducto de descarga 43, o bien con un depdsito 49 -
que contiene un gas tal como el nitrdgeno a una pre-

5ion elevada, por ejemplo de unos 100 bares,
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El 4rbol 16 termina en un sector
de mayor grueso, que constituye un émboio 48 que se
desliza dentro de una campana 50 que cierra la caja
20 y delimita con ella un espacio de accionamiecnto =
52 donde desemboca un conducto 56, comunicado por -~
una electro-~vélvula 58, ya sea a un depdsito de gas
bajo presion 60 (nitrdgeno, por ejemplo), ya a un =~
conducto de descérga 62,

El accionamiento de las electro-
vélvulas 58, 47 queda ssegurado de modo automatico -
por un dispositivo electrdnico de sincronizacidn 66
de tipo clasico, destinado a realizar la secuencia -
de operaciones que intervienen en el curso del fun-
cionamiento que pone en practica el procedimiento se
gin la invencidn: el dispositivo 66 comprende por =
ejemplo un reloj o base de tiempo 70, que, cuando re
cibe de un generador de impulsos 72 una seiial de ac~
cionamiento, proporciona en dos salidas en alternan-
cia una secuencia de impulsos con intervalos de tiem
ro determinados. Se puede, por ejemplo, utilizar una
base de tiempo en decatrones que proporciona doce im
pulsos regulables individualmente, variando los tiem
pos entre los impulsos de O a 1 segundos por saltos
de 10™* seg. ILas salidas del reloj atacan unas bds-
culas %6 Yy 78 de accionamiento de las electro-valvu~
las 47 y 58.

El funcionamiento, con miras a -~
provocar un brusco veivén del pistdn de descompresidn
14 (movimiento ascendente, y después descendente) se

ré el que a continuacidn describimos de modo sucinto.
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Cuando se ha armado el dispositivo,
sus constituyentes ocupan la disposicion representada
en lg figura 2. En el compartimiento 22 reina una -
presion de 160 bares y en el compartimiento 24 una -
presidn de 60 bares, Bn esta posicidn del pistdn 18,
el volumen del compartimiento 22 es ligeramente infe
rior al del compartimicnto 24. El manguito 38 queda
mantenido en posicidn elevada por la presion que rei
na en la cémara 54 (estando sometida la cémara 44 por
la electro-valvula 47 o la presion de descarga pro-
xime a la presidn atmosférica). EL manguito 38 retie
ne asi las ufias 30 en su posicién de bloqueo,

Se realiza el accionamiento por -
inyeceidn de fliido comprimido bajo presidn en la cd
mara 443 Para ello, se pone en accion el dispositi-
vo de sincronizacidn 66; el generador 76, accionado
por ejemplo por el establecimiento del campo magnétg
¢0 en un acelerador de part{culas, dispara el reloj
T2 en el instante to. En el instante fl, éate propor
cione a la bdscula 76 un impulso de accionamionto que
la hace pagsar a su segundo estado, produciendo con -
ello una conmutacidn de la electro-valvula 47 que po
ne en comunicacidn el depdsito 49 y la cémara 44. Ia
fuerza ejercida sobre el manguito 38 por la presidn

de la cémara 44 es muy superior a la ejercida por la

presidn en la cémara 54. El manguito desciende, pues,
répidamente y libera las ufias 30, Estas ceden flexio
néndose hacia el imterior, las proyecciones 34 esca-
pan del resalte 36 y el equipo mdvil es proyectado -

hacia arriba por la fuerza de presidn que se ejerce



sobre el pistdn 18.
A medida que sube el piston, la
diferencia de presidn entre los compartimientos 22 y
24 disminuye, y se invierte despuds, al ser absorbi-
5, da la energla cindtica del pistdn por la puesta en -
compresidn del gas contenido en la cdmara 24.
Durante toda esta primers fase del
funcionamiento, el dispositivo de sincronizacidn 66
mantuvo el espacio 52 unido al conducto de descarga
10. 62 por intermedio de la vdlvula 58, En el instante
%, en que hebiendo alcanzado el equipo mévil su posi
cidn alta, empieza a descender nuevamente bajo la ag
cién de la fuerza de presidn que se ejerce sobre el
pistén 18 en sentido inverso al sentido primitive, -
15, un impulso procedente del relo} cambia el estado de
1a béscula T8: el dispositivo de sincronizacidn 66 -
actia as{ sobre la electro~vdlvula 58 para unir el -
conducto 56 a le fuente de gas a presidn 60: se estg
blece as{ en el espacio de acolonamiento 52 una pre-
20 sién que ejerce una fuerza suplementaria a la ejerci
da sobre el pistdén 18,
El dispositivo de sincronizacidn
Se programa para que la presién en el espacio 52 sea
tal que el trabajo efectuado por la fuerza correspon
o5,  diente compense las pérdidas de energia en el curso
del vaivén del pistén y dé al equipo un impulso suple
mentario que le permita sobrepasar ligeramente la po
sieidn de bloqueo en el curso de su descenso.
En un instante't3, en el que el -

30, equipo mévil acaba Ge rebasar su posicion de blogueo,
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un impulso procedente del reloj 72 cambia el estado
de la béscula 76 y provoca el accionamiento de la -
olectro-valvula 47: el dispositivo de sincronizacidn
66 vuelve a situar a la cdmara 44 en presidn de des-
carga, El manguito 38, impulsado por la presion cons
tante en la camare 54, subre bruscamente y se inser-
ta entre el arbol 16 y las ufias 30 para impedir que
éstas se flexionen hacia el interior cuando las proyec
ciones 32 dan contra el resalte 36 en ¢l curso del -
nuevo ascenso del piston: el equipo queda as{ nueva-
mente bloqueado en posicidn armada. Finalmente, en
el instante t4, un nueve impulso del reloj fz camnbia
el estado de la bascula 78 y de la vélvula 58, que -
une de nuevo el espacio 52 al conducto de descarga 62,
Nos hallamos asi otra ves en las condiciones inicia-
les,

Evidentemente, son posibles diver
sas variantes de realizacidn: en particular, se pue~
de hacer automidtico el nuevo bloqueo del equipo mé-
vil, limiténdose la puesta en comunicacion de la cé-
mara 44 con el depdsito 49 al disparo del desconso -~
del manguito 38, que empieza entonces a subir de nue
vo bajo la accion de la presion en la camara 54, ban
pronto como se produce la liberacidn de las uflas 30.
Al efectuarse el descenso del pistén 14 y de dichas
ufias 30, éstas topan contra el manguito 38 y lo re-
chazan a la cémara 54 para permitir que las proyec-
ciones 34 se inserten entre dicho manguito 38 y la -
caja 20.

Como la fuerza ejercida sobre el



manguito por la presién en la cdmara 54 es relativa-
mente grande, mientras que el manguito tiene una iner
cia débil, éste vuelve inmediatamente a la posicidn
alta (posicidn de blogueo).

5. Para facilitar este movimiento, =
el borde superior 37 del manguito 38 esta inelinado
y las uiias se hallan igualmente terminadas por wna -
cara inclinada 35, Pueden as{ las ufias deslizarse -
sobre el borde 37 del manguito 38 para separarse en

10, posicidn de blogueo.

Se puede igualmente reemplazar -
el dispositivo de blogueo que ha guedado descrito,
por otros. En particular, se puede utilizar un sis-
tema de fijacidn hidraulica, Bste término designa =
15, un sistema de inmovilizeeidn de un 4rbol, constituf-

do por una caja fija, ligeramente extensible, que -
aprisiona normalmente el &rbol, La introduccidn de
aceite a presidn elevada en una red de ranuras prac-
ticadas en el alma de la caja provoca una ligera ex-
20, pansidn de esta y una lubricacién que desbloguean el
érbol; pero, para asegurar el bloqueo del equipo en
une posicién determinada, este dispositivo de blogueo
ha de obedecer de modo extremadamente preciso,
La forma de realizacion represen—
25, tada en la figura 2 da generalmente resultados satis
factorios. No obstante presenta un ligero inconve-
niente: los errores de sincronizacidn, incluso peque
fios, provocan percusiones que presentan el peligro -
de daflar a la largs las ufias 30. Ahora bien, en las

30: grandes ocfmaras de burbujas es deseable alcanzar du-
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raciones de funcionamiento de aproximadamente un mi-
116n de vaivenes sin riesgo de avaria y sin ninguna
intervencidn sobre el mecanismo de bloguec. En este
caso, €8 preferible ubilizar la variante representada
en la figura 3, que elimina, o por lo menos atenda muy

sensiblemente los choques,

Para una mayor simplicidad, los -
constituyentes de la figura 3, idénticos a los de la
figura 2, o que presentan una contrapartida en esta
figura, se han designado por el mismo nimero de refe
rencia, con el indicativo “prima'.

Toda la parte baja, hasta el émbo
lo 18', del dispositivo de la figura 3, y comprendi-
do el mismo, es idéntica a la de la figura 2, pero -
el espacio de accionamiento 52! estd aqu{ limitado -
por un asiento 64 dispuesto en la cdmara 50! que ter
mina la eaja y que coopera con una valvula de chapa~
leta 60 que un gato hidraulico 62 permite seperar o
rechazar hacia su asiento con una fuerza regulable.
Un conducto 56! permite o bien alimentar el espacio
de accionamiento en fluido hidraulico bajo presidn,
0 bien comunicarlo con la descarga. Bl interior de
la camepana 50' por encima del asiento 64 esta Sepae-
rado por un pistén libre 67 en un compartimiento su~
perior 66 y un compartimiento inferior 68, que conse
tituye un acumulador de energia que permite evitar. le
cavitacion del fluido hidraulico en el espacio de ag
cionamiento. Cuando se abre la vélvula de chapaleta,
el asiento delimita uha comunicacidn de seccidn gran

de entre el espacio de accionamiento 52' y el compar
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timiento inferior 68,

Los compartimientos 66 y 68 estan
comunicados respectivamente por un conducto obtura-
ble 70 & una fuente de gas comprimido bajo presion
constante relativamente débil (10 bares por ejemplo)
¥y por un conducto 72 igualmente obturable a una alimen
tacidn en fldido hidrdulico bajo presidn.

Finalmente, un conducto de enlaw
ce provisto.de una valvula 74 permite poner en comu-
nicacidn el espacio de accionamiénto 52' y el compar
timiento inferior 68.

El funcionamiento del dispositivo
de la figura 3, esquematizado en la figura 4, es el
siguiente:

Inicialmente, el mecanismo de blo
queo mentiene las ufias 30' y retiene el equipo movil
pese .al esfuerzo ejercido sobre el pistén 18', Ia
valvula, f4 y las de los conductos 70 y 72 se hallan
cerradas, En el compertimiento 66 .reina una presidn
neumatica del orden de 10 bares, ILa valvula de cha~
paleta 60 se mantiene abierta por aplicacién en el -
eilindro 62 de una presién hidraulicae para equilibrar
las presiones en el compartimiento 68 y el espacio -
52!, Se acciona despuds, instante T, el descenso del
manguito 38': el equipo mévil es proyectado hacia -
arriba por la diferencia en las presiones en las cd-
maras 24' y 22!, alcanza su posileidn extrema en el -
instante 2, (figura 4) y salta bajo el efecto de resor
te provocado por la inversidn de las presiones en los

compartimientos 22' y 24', En el curso de este des-



censo, se desplaza el piston 67 para evitar la apa-
ricidn de subpresiones en el compartimiento 52', =~
Cuando el alargamiento del equipo en el curso del =
movimiento de descenso se aproxima & su valor maxi=
5 mo, punto T, en la figure 4), se actla sobre el gato
P para levantar la valvula 60 con una fuerze que le
permita equilibrar una contrapresion de 2 a 3 bares,
As{, la vélvula deja posibilidad al aceite de que =
descienda del compartimiento 68 hacia el espacio 52!,
10, pero se clerra casi instentdneamente tan pronto como
el sentido de los camblos de aceite tiende a invertir
se, punto Ty y evita la subida del piston,
Por el hecho del cierre de la val
vula 60, el equipo movil se encuentra bloqueado en
15. una posicién que no queda definida de manera precisa,
pero que estd por encima de la posicidn de bloqueo -
mecénico prevista, puesto que no ha habido pe'rdidas
ni ninguna aportacidn de energia desde el momento de
la entrada en aceidn: Se accions la apertura répida
20j de la valvula 58' (que debe ser de seccién grande) pre
vista en el conducto 72 para provocar un impulso de
descenso suplementario del equipo movil hasta mds -
alld de su posicidn de bloqueo, parte T, T, de la -
curva en la figure 4. Es entonces posible bloguear
o5, mecdnicamente el pistdn accionando la subida del maz
guito 40' y cerrando de nuevo el conducto 72. Final
mente, por medio de la apertura de la valvula 74, se
reequilibran las presiones en el espacio 52' y el -~
compartimiento 68 y se reajusta el volumen de aceite

3°j en el compartimiento 63 con ayuda de la valvula pre-
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vista en el econducto 72. Finalmente, se abre la vé;
vula de chapaleta 60, Es de hacer notar que la val-
vula de chapaleta 60, a pesar de obturar un paso de
gran diémetro, no exige para su accionamiento mds que
esfuerzos reducidos, puesto que no se acciona mds -
que cuando las contrapresiones que experimenta son -
débiles,

El ritmo de repeticidn posible con
esta forma de realizacidn es, evidentemente, ligera-
mente inferior al que es posible obtener con el dis-
positivo de la figura 1l: No obstante; es de hacer -
observar que la duracidn del veiven, comprendido en
el nuevo blogueo, puede reducirse facilmente a 150 =
ms aproximadamente,

Entre las variantes de realizacidn
posibles, indicaremos la siguiente: el espacic 66, en
lugar de ser alimentado por gas a presidh constante,
comunica con una valvula de tres vias, que permite -
una aportacién de energia (similar a la prevists en
la camara 52 de la figura 2), En este caso, el pis-
ton 48' puede reenviarse por debajo de su posicidn de
bloqueo mecdnico sin inyeccidn de liquido bajo pre-
sifn en la cémara 52': el bloqueo hidréulico tiene
lugar entonces en una posicidn imprevista, pero es -
de toda evidencia que son posibles otras variantes,

¥y debe entenderse de manera general que quedan cubier

tas por la presente patente las variantes de todas o
de parte de las disposiciones descritas que se hallen

dentro del marco de las equivalencias mecdnicas.
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N O T A

Descrita suficientemente la natu-
raleza del invento,tas{ como la manera de realizarlo
en la préctica, debe hacerse constar que las disposi
ciones anteriormente indicadas son susceptibles de -
modificaciones de detalle en cuanto no alteren su -
prineipio fundamental. También se hace constar que
el invento corresponde a una solicitud de patente -
pregentada en Francla con fecha 17 de noviembre de -
1.965, bajo el nimero PV, 38,822, acogiéndose por =
tanto a los beneficios que conceden los Convenios In
ternaclonales en vigor, siendo lo gque constituye la
esencia del referido invento y por lo que se solici-
ta Patente de Invencidn por 20 afios en Espafia sobre:
"PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO PARA LA REGULACION DE -
MOVIMIENTOS DE TRASLACION DE RITMO IE REPETICibN RAPI
DO"; caracterizandose por lo siguiente: ‘

18 .~ Procedimiento para la regu;
lacién de movimientos de traslacidén de ritmo de repe
ticidn répido, particularmen?e para camara de burbu—
jas, caracterizado porque coﬁprende las etapas suce-
givas: de establecimiento entre dos compartimientos
estancos, que se separan mediante un pistén de aceio
namiento, de una diferencia de presidn neumatica elg
vada, al tiempo que se mantiene el piston blogueado
mecénicemente en wna posicidn determinada, de libera
cion del pistdn para provocar lo proyeccion del mis-
mo por dicha diferencia de presidn, de creticidn de -
un impulso suplementario que favorece su retorngiha—

cia la posicion determinada, una vez que el pistdén =
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ha sido frenado y detenido por inversidn de la dife-
rencia de presién entre los dos compartimientos es-
tancos, de blogueo mecanico del pistén en dicha posi
cidn determinade cuando ha regresado o ésta o mds -
alld de ésta,

28 ,~ Procedimiento, segin la rei-
vindicacidén 1, carscterizado porgue el blogueo del -
pistén se efectia automiticamente,

38,- Procedimiento segﬁn la rei-
vindicaeidn 1, caracterizado porgue dicho impulso su
plenentario se imprime gl pistdén por medio del esta-~
blecimiento de una presidn neumdtica sobre un émbolo
ligado al pistdn.

48, Digpositivo para la aplica-
cidn del procedimiento, segﬁn las reivindicaciones 1
a 3, caracterizado porque comprende: un pistén que -
forma parte del equipo que se trata de desplazar en
traslacién y que separa en dos compartimientos sensi
blemente estancos un espacio delimitado por una caja
fija, unos medios para establecer en uno de ambos com
partimientos una presién neumatica superior a la pre
sidn que reina en el otro compartimiento, un mecanis
mo de blogueo ﬁositivo del pistgn en wna posicidn de
terminada, mecanismo susceptible de resistir al esfuer
zo de presién ejercido sobre el pistén, un émbolo S0
lidario del equipo movil y que presenta una superfi-
cile que delimita con la caja fija un espacio de accip
namiento, y medios de sincronizacién, que perniten =
sucesivamente desbloquear el equipo movil, establecer

en dicho espacio de accionamiento una sobrepresidn -
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que actia en sentido inverso a dicho esfuerzo de pre
sién cuando el equipo, despuds de haber alcanzado una
posicidn extrema, vuelve hacia atrds bajo la accidn
de la diferencia de presion que se ha invertido entre
los dos c¢itados compartimientos, y provocar la puesta
en accldn del citado mecenismo para volver a bloguear
el equipo movil en la indicada posicidén determinada.
58,- Procedimiento y dispositivo

para la regulacidn de movimientos de traslacidn de -
ritmo de vepeticién répido; tal y como queda sustan—
cialmente descrito en la presente lMemoria y en los -
adjuntos dibujos.

Esta Memoria consta de diecinueve

YRALAT A LYENERGIE ATOMIQUE,

hojas, esbritas %
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