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MEMORTA DESCRIPTIVA

La presente invencidén se refiere a los aparatos
de registro o de reproduccidn de sonidos en y/o a partir
de una banda de soporte almacenada en un aimacén ("casset-
te") de configuracidn tal que ciertos elementos del meca—
nismo del aparato deben penetrar en el almacén, para reali
zar su cooperaciln con la bande que se halla en este dlti-
mo, generalmente de forma paralela al plano de la banda y

perpendicularmente al plano principal de dicho almacén, —

Is el caso en particular de los almacenes con dos
carretes, en log cuales la banda almacenada sobre uno de
éstos es arrollada sobre el otro después de haber pasado &
lo largo de una de las zonas del almacén pars quedar ex= -
puesta a los diferentes brganos de arrastre, de registro,

de lectura, etec., del mecanismo principale = = = = = = - =

En tales almacenes, unos ejes de mando del meca=
nismo deben penetrar en el centro de dichos carretes para
determinar, por una parte, el frenado necesarioc del carre-
te desbobinador pare el paso correcto de la banda y, por o
tre parte, el arrastre del carrete arrollador para el alma
cenaje de la banda. Igualmente, uno de los dos brganos que
determinan el paso regular de la banda debe penetrar en el

almacédn, bien sea el cabestrante de arrastre o el rodillo

\
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que presiona la banda contra éste si, como es norma en es-
te tipo de almacén, este Jltimo estd previsto para garanti
zar la proteccidén de la banda en $0do su recorrido pow el
almacén, incluyendo el‘paso a8 lo largo de la zona en el
cual la banda queda expueste a los Srganos de registro o
de lectura y, desde luego, =i se desea evitar el coste de

un rodillo.de presibn fijado permanentemente en cadae alme~—

Bstos 8rganos ejecutan sus funciones en el inte-
rior del recinto de dicho almacén atravesdndolo, preferen-

temente, perpendicularmente a su plano principal. = = = = =~

Entre las ventajas del empleo de registradores
con almacén, la méds apreciada es la de la simplificacibn de
las maniobras de carga y descarga por la eliminacibn, en
particular, de la colocacién de la banda en la posicidn pre
cisa en la cual puede cooperar con-log brganos de arrastre
y de registro o-de lectura normeles y su fijacibén sobre el

carrete de arrollado y viceverste - = = = = = = « = = - — =

El propbsito de la presente invencidn es presentar
un dispositivo que simplifica al mdximo estas maniobras de
carge ¥y de descarge del almacén sobre el equipo de registro
o de reproduccidn, reduciendo el conjunto de las maniobras
necegarias para dicha carga ¥y descarga y para poner en ac-~
cibn log brgancs de arrastre y de registro y/o de lectura
del sparato a s6lo el desplazamiento del almacén en une Uni
ca direccibn situadae en su plano principal, al tiempo gue
se garentize una gran exectitud y wne gren precisidn en la

cooperacién de los elementos contenidos en el almacén y los
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elementos que deben ejercer una accibn sobre &1 o bien re

netrar en ¢l MismMO, = = = = = = = = = = = = = = = = = = =

Para lg realizacién de este propbsito, el apara
to objeto de la invencidbn se caracteriza principalmente
porgue los elementos de aprastre que deben penetfar perpen
dicularmente al pléno principal del almacén en el intérior
de éste para hacerse operativos en el mismo y ciertos eie~
mentos que deben enclevar el almacén en posicibn operativa
estdn montados sobre una place mévil que se desplaza con
el elmecén cvando tiene lugar la colocacién de éste en po-
sicidén operativa y porgue se prevén elementos para provo~
car, por medio de este Qnico desplazamiento de la placa md
vil en la direccibén del desplazamiento del almecén y en ar
monfa con aguél, un segundo desplazamiento que provoca un
acercamiento de dicha placea al plano en el que se desplaza
el almacén manteniendo constante, al mismo tiempo, durante
este doble desplezemiento, un posicionamiento riguroso -en
el sentido del desplazamiento del almacén~ de los elemen—
tos llevados por la place mévil que deben cooperar o pene-
trar en el almacén y las partes del almacén sobre las cua-
les deben actuar estos elementos o en las cuales deben pe-

NELLOLe m = = o o me o om o ow o mm e me o o e e e e o o e . -

Se prevén elementos de enclavamiento fédcilmente
desbloqueables para mantener, contra la accibén de medios g
14sticos, la placa mévil respecto al chasis principal en u
na posicién en la cual, estando retenido el almacén en posi
cibén operativa, losg diferentes elementos del aparatc coope

ran con los de dicho almacén y en la cual dicha placa mé-



vil actle sobre elementos que ponen en accibn los dife-~
rentes elementos del aparato; el.desbloqueo de estos e~
lementos de enclavemiento libera la placa mévil que, so
metida a la accidén de dichos medios eldsticos, ejecuta
5e en sentido inverso el doble movimiento, que ha tenido ln
gar durante la carga, desenclava el almacén, lo repele y
libera de la coéperagién con los elementos del mecanismo
principal. Bste liberacién del almecén puede operarse co
mo en el caso representado en dos feses de las cuales la
10, intermedia constituye una posicién en la cual, no estan-
do ya el almacén en posicibn de registro o de reproduc-
cién ~por no cooperar ya le banda con ciertos elementos
del mecanismo principal-, los ejes de mando de los carre
tes cooperan siempre con éstos de forma que retengan el

15 almacén y permitan un avance o retroceso rdpido. de la ban

A fin de permitir une perfecte comprensibn de
la invencidn, se describird a continuacidn un ejemplo de
realizacién no limitetivo con referencia a los planos ane

20, x08 en log cualesgt = = = = = = = = = - - - -_—— - - -

la figura 1 es una vista en planta del aparato

gin almecén; = = = = = = = = = - - - - - - - -

la figura 2 es una seccidn vertical por la 1{-

nea II-II de la figura 1 = = = = = w w = = = - = - - - -

25, las figuras 3, 4, 5y 6 y 7 son secciones longi-

tudinales respectivamente por las lineas III-ITI, IV-IV,
V-V, VI-VI y VII-VII de la figura 1j = — = = = = = = =~ =
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la figura 5 bis es una vista de detalle; ~ = -

la figura 8 es una vista en planta con el alma

cén en posicidén de audicién o de registro; = = -~ -« = - =

las figuras 9 y 10 son secciones longitudina-

les por las lineas IX-IX y X~X de la figura 8; = — — — =

la figura 11 es wna vista en planta en la cual
el almacén se halle en una posicién de retroceso interme
dia en la que solamente estdn aun en posicién operativa

los ejes de mando de 1los carreles; = = = « = = = ~ = = =

la figura 12 es una seccidn longitudinal por la
linea XII-XII de la figura 11; = = = = = = = =~ = = = = =

la figura 13 es wna vista en planta, estando
el almecén completamente liberado respecto a sus 6rganos

de mando y estando a punto de ser 88c8005 = = = = ~ = = =

las flguras 14 y 15 son vistas de detalle que
se refieren & una variante de realizacidn para garantizer

el doble movimiento de la placa mbvil; = - - = ~ = - - =

lag figuras 16, 17 y 18 se refieren a una varian
te en la cual se prevén medios, por los cuales la placa
névil es mantenide en posicién operativa, en una posicidn
estable respecto al chasis fijo en particular cuando el

conjunto estd sometido & vibraciones; = = = =~ = = = = = =

la figura 16 es una vista esquemdtica en seccidn
vertical relativa a esta variante estando la placa mévil

en posicibn e reposS0; = = = = = & = - - .. m— .- -
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la figura 17 es una seccidén esquemdética, verti-
cel, estando 1la placa mévil en posicién activa (en sec-

cifn XVII-XVII en la figura 18); = - - - - [

la figura 18 es una vista esquemdtica en plantas

que se refiere a la figura 17; = - = = = - -

las figuras 19 a 24 se refieren & un dispositi-
vo gue permite un enclavamiento y un desenclavamiento an-

tométicos de la placa mévil; = = = = = = = = = = - -~ -

la figura 19 es una semivista y una semisecciédn
en plante que muestra el chasis fijo, la placa mévil y el
dispositivo de enclavamiento de la placa mévil en posicién

de reposo, es decir sin almacén; — = = = = = = = = = — =

las figuras 20, 21 y 22 son secciones respecti-

vamente por las lineas XX-XX, XXI-XXI y XZII-XXII de la fi

la figura 23 es una semivista y una semiseccidn
en planta que presenfa ademds un almacén que acaba de ser
introducido y que ha actuado sobre el elemento de retenciébn

de manera que desenclave la placa mévil; = - = = = = = - -

la figura 24 es une seccién por la linea XXIII-

XXITI do 1o figura 23¢ = = = = = = = = = = = = - - - =

El gparato representado por los planos comprende
un chagis o caja 1 que lleva sobre su cara superior gufas
70 gque permiten el deslizamiento del almacén 71 en dos di-
recciones opuestas y en el inberior del cual se halla uns

placa mbvil 2 que comprende rebordes 271 vueltos hacia aba-
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jo (figura 2) y que lleve un motor 3 (figures 1y 7) y di-
ferentes drgancs de mando algunos de los cuales deben peng

t4rar en el almacédn para cooperar con dstee = = — = = =~ = -

El 4rbol 4 del motor estd dispuesto verticalmen=-
te (figura ;) ¥y lleve una polea acanslade 5 que estd situa
da bajo la placa 2 y sobre la cual pasa una correa 6 gue
circula igualmente sobre una polea acanalede 7 de la cual
es solidario un eje vertical cuyo extremo inferior 8 (fige
7) gira en un cojinete de soporte 9 solidario de los rebor

des 21 e la placa mévil 20 = = =~ = = = = = - = ———- - -

Bncima de la polea 7 ge halle un volante 10 que
presenta en su parte superior una polea acanalada 11 que
lleva un eje vertical 12 que gira en un cojinete 13 solida-
rio de la placa 2 y que sobresele hacie arriba mds alld de

la parte superior del chasis 1 para formar el cabestrante

1210 -------------------------- -

Sobre la polea 11 pasa una correa 14 (figura 1)
que arrastra una polea acanslada 15 (figuras 1 y 2) calada
gobre un eje vertical 16 que lleva un pifién acanalado 17
gobre el cual circula una correa 18 que pasa sobre una po-
lea 19 de la que es solidario (figura.7) un extremo de Ar-
bol vacio 20 que gira en un cojinete 72 solidario de la pla
ce 2; el extremo inferior del drbol vacfo 20 lleva un plato
21 ague, por medio de un fieltro %3, arrastra por fricecién
un plato 22 solidario de un 4rbol vertical 74 que puede gi-

rar en el interior del 4rbol vacifo 200 = = = = = = = = = -

La parte del 4rbol 74 situada encima de la polea
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19 presenta un didmetro mayor de manera que Fforme tope
(referencia 75). Un pifién de arrastre 23 puede deslizar
sobre el 4rbol 75 mientras que una chaveta 24 solidaria
de 75 arrastra el pifidn de arrastre 23 en el movimiento
de rotacién de 75. Una cabeza 76 sirve de retencién al pi
#én 23 mientras que un resorte 25 repele este mismo pifidn

23 contra el tOpe 76y = = m = = = = - - -

En los dos lados laterales del chasis 1, delan
te y detrds de dste, se prevén hacia abajo unas orejas
26 (figuras 3 y 4) que soportan cade.una un extremo de &
je 2% dirigide hecia el interior del chasis y sobre eg-
t08 extremos de eje hay montadas de manera pivobtante unas
bielag 28, con entreejes idénticos, que estdn articuladas
gobre otros extremos de eje 29 solidarios de patas 30, fi

jadas sobre los rebordes verticales 271 de la placa mévil

Pars el bloqueo de la pleaca mévil 2 respecto al
chasis 1 (figura 1), se prevén sobre el chasis 1 dos pie-~
zas 31-32 en forma de segmentos de un cuadrante de circun
ferencia que estdn dispuestas casi simétricamente enfren-
tadas por caras rectilineas 33 y 34 y que estdn articula-
das por orejas superpuestas 35-36 sobre un extremo de eje
vertical 3%, solidario del chasis 1, Sobre la cara recti-
1inea 33 se halla una punta de paro 38 y sobre la cara roc
tilinea 34 se halla otra punta de paro 39 en posicidn e~

fasada respecto a la primera. = ~ - - - - - e = - -

Por otra parte, la placa mévil 2 lleva una pro-
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tuberancia 40 (figura 1) que puede deslizar en una ranu-
ra 41 practiceda en el chasis 1 y que en la posicibn ope
rativa de la placa mévil 2 ocupa la posicidén representa~
da en 4071 (figura 8) en la cual queda blogueada por la
punta de paro 39, = = = = = = - - - .- - - - - - -

Sobre las pilezag 31-32 hay articulades en 44-45,
por uno de sus extremos, unas bielas 42—43vque en su o— ‘
tro extremo tienen wn eje de articulacién comin 46 que
puede deslizar en una ranura 4? formada en el chasis 1.

En la biela 43 hay practicada une ranura 48, - = - - - -

Cada una de las plezas 31«32 comprende en el
lado de las bielas 42-43 unas orejas 49-50 vuelias hacia
abajo (figura 6) sobre las cuales pueden actuar los extre
mos de védstagos 51-52 (figura 1) que, dispuestos horizon-
talmente, atraviesan soportes 53-54 solidarios del chasis
1 ¥ que estdn provistos cada uno de un botdén de maniobra

55-56 que sobresale por la cara anterior 57 del chasis l.-

Un resorte 58-59 estd intercalado entre el so-
porte 53-54 y una arandela de paro 60-61 llevada por el

vdstago 51-52, respectivamente, = = = ~ = = = = = « - = -

Otra arandela de paro 62-63 golideria del véds-

tago 51-52 limita el retroceso de éstes = = = = = = = = =

Las orejas 49-50 de lag piezas 31-32 estén so=
metidas a la accién de vesortes de traccibn 491-501 (figu

ra 6) fijados por otra parte a los soPBrtes 53=54¢ = =~ =

Estos resortes tienden a hacer gue dichas ple=
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La place mévil 2 lleva dos vdstagos 77 (figuras

1y 5 ¥ 5 bis) que penetran en una pieza tubular 78 que se
apoya sobre el chasis 1 por una base 79 y gue puede desli

zar por una ranura 80 formada en el chasis fe= = =~ = = = -

La base 79 se introduce en una ranura 81 (figure

5 bis) formade en cada una de las gufas 70y = = = = ~ — -

En la parte superior del chasis 1 y a lo largo
de la cara interior de cada una de las gufas 70 se prevd
wne lémine resorte 82 (figuras 1y 5) que estd dispuesta
de manera que ejerza un empuje hacla arriba sobre el alma
cén a fin de situarlo contra las ranuras superiores 7071 de

lag gufag 70¢ = = = = = = = = = = = i T e

Una laminilla de resorte 104 (figuras 1,.6, 10),
egtd fijada a la placa mévil 2 por un remache 105 en uns
posicibn en la cual su extremo en forma de punta o pico
106 se situa detrds de uno de los‘resaltes 107 previsto so

bre cada una de las caras del almacéne — ~ = = = @ = = — -

El chasis 1 lleva ademds un cabezal 88 de regis~
tro o de lectura al igual que un rodillo de presibn 83 que
gira sobre un eje 84 soportado por una biela 85 que puede
pivotar alrededor de un eje 86 solidario del chasis 1 y so

metido a la accidn de un resorte 89 (fige 1)e -~ = = = = = =

Le banda magnética 87 contenide en el almacén que
da pinzada en posicién de trabajo entre el cabestrante 121

vy el rodillo de presién 83 (figuras 8 y 9) gracias a la ac
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cidn del resorte 89 citado anteriormente. Un vistago to-

pe 90 limita, en posicién de reposo, el desplazemiento de
labiela85|-"--—-—————-- —————————

Sobre la placa mévil 2 hay fijado ademds un e~
je 91 alrededor del cual gira una poles de freno 92 (fi~
guras 1 y 2) con la cual forma un solo cuerpo un mangui-
t0 93 sobre el cual puede deslizar un pifibn 94, y entre

este pifidn y la polea 92 se halla un resorie 95. = =~ = =

Bl eje 91 presenta en su parte superior una ca~
beza 96 y una chaveta 9% llevada por la pieza tubular 93
obliga a esgba picza tubular 93 y a la polea 92 a partici-
par del movimionto de rotacibén del pifién 94 provisto de

dlentes 98¢ = = = = = = = = - = = = - - =~ -

Una zapata de freno 99, llevada por una limina
resorte 100 fijada a una pieza 101 que forme parte de la

placa mévil 2, entra en contacto con la polea 92, - - - ~

Bl funcionamiento es el siguiente: = = = = = =~ -

El almacén 71 introducido en las renuras 707 de
las gufas 70 (figura 2) halle durante su desplazamiento
las dos piezas tubulares 78 y las arrastra en las ranuras
803 dichas piezas tubulares 78 arrastran a su vez a los
véstagos 77 que las atraviesan y que son solidarios de la
placa mévil 2 y, por ello, a la placa mévil misma. Este
desplazamiento de la placa mévil 2 en armmonfa con el des-
plazamiento del almacén tanto en direccidn como en anchu-
ra es posible por el hecho de que esta placa mévil 2 estd

unida al chasis por medio de blelas 28 que permiten un deg
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plazamiento en esta direccibil, = = = = = = = = = = « - = ~

Por el movimiento de dichas bielas 28 que consti
tuyen une articulacibn en paralelogramo deformable euntre
el chasis 1 y la placa mbévil 2, esta dltima, simultdneamen
te con su desplazamiento paralelo respecto al chasis 1, su

fre un desplazamiento gque acerca su plano al del chasis l.~

Dado que el desplazemiento de la placa mévil se
efectla con y por el desplazemiento del almacén y dado que
se mentiene la relaciln entre el borde'del almacén que ac-
tda sobre las piezas tubulares %8 y los diferentes puntos
del almacén, con los elementos que deben ejercer en €l una
accibn o'penetrar en &L, y que se mantiene la misma rela-
cidén en el posicionamiento sobre la placa mévil 2 de dichos -
elementos que deben cooperar con el almacén respecto a las
plezas tubulares 78 -en particular por el posiclonamiento
que ocupan los véstagos T7 sobre aguél- se comprende que
en la direccién del desplazamiento del almacén se despla~
zan en perfecta armonfa log elementos soportados por la
pleca 2 y los del almacédn que deben cooperar entre si, lo
que favorece dicha cooperacidén que finalmente resultard del

movimiento simultdneo de acercamiento de la placa 2 al cha-

La placa mévil 2 sigue pues al almacén 71 en su
desplagamiento horizontal y al mismo tiempo se acerca a és-
te de tal forma que la punta 106 (figura 10) del resorte
104 se sltfa detras del resalte 107 del almacén y retiene a

éste, y de tal modo que los drgancs de mando penetran em los
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" orificios previstos para ello en el almacén. - - - - - =

El cabestrante 121 se sitda detrds de la banda
87 en la posicibn de la figura 9 mientras que los pifio—
nes de mando 23 ¥ 94 se introducen en los cubos 102-103
de -los carretes, a partir de los cuales y sobre los cua~

les me desarrolla y se arrolla la bandfe = = = - — = = =~

El almacén, al final del deslizamiento, alcan-
za su posicién operative en la cual la banda expuesta a
lo largo de su pared anterior y ligeramente hacie atrds
respecto a dsta, queda en contacto con el cabezal 88 de
lecture gue penetra en el interior del almacén ¥y en la
cual la banda queda pinzada con la presidén deseada entre
el cabestrante 121 y el rodillo de presién 83 sometido a

la accidén del resorte 89¢ = = = = = = = = = = &= &= & = = =

En esta posicidén, la protuberancia 40 llevada
por la placa mévil 2 que penetra a través de la ranura 41
se ha dispuesto detrds de la punta de retencidén 39 de la
pleza 32 a la que habila separado andlogamente que la pie-
za 31, actuando sobre las rampas que preceden a dicha pun
ta 39 y la punta 38 contra la accidén de los resortes 507
y 491y - e e e e e et e e oo - -

Bajo la accibén de dichos resortes, cada una de
estas piezas 31 y 32 ha tomado su posicibn de retencién
tan pronto como la protuberancia 40 ha sobrepasado respec—
tivamente la punta de retencién 38 y 39 permitiéndoles e~

Jercer su accidn de retencibn. = = = « =« = «w = = = & -~ =
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La plaeca mévil estd pues retenida ahora en posi

cibn operativa por la punte 39 (figura 8)¢ = = = = = = =

Durante el desplazamiento de la placa mévil 2,
éste ha actuado sobre un interruptor 114 (figurass, %, 9
¥y 10) para cerrar el c¢ircuito de alimentacién del motor,
lo que provoca la rotacidn del cabestrante-1é1 y del eje
de arrastre 23 que arrastra el cubo 102 del carrete arro-

llador de la bandae = = = = = = « = = = w = - - - -

Debe observarse que la velocidad de paso de la
banda queda constante puesto que es funcibn del didmetro

¥y de la velocidad de rotacidén del cabestrante 121. - - -

Paré evitar el inconveniente gque resulta del au-
mento progresivo del radio de arrollado sobre el carrete
102, el eje de arrastre 23 Que actle sobre el carrete 102
es arrastrado de una manera conocida por un dispositivo de

friceldn (fieltro 73) que permite cierto deslizemiento. =

El carrete desarrollador 103, por su parte, ga-
rentiza la tensién spropiada de la tanda para un paso co-
rrecto por medio del frenado operado por el freno 99-100-

101 que actiia sobre la poled 92 =~ = = = = = = = o0 = =~ = -

Una presién ejercide sobre el botén 56 (figuras
11 ¥ 12) provoca el retroceso del almacén fuera de la posi
cibn operative; en efecto dicha presibn provoca el movimien
to hacia atrds de la punta 39 y libera la protuberancia 40
vy por ello la placa mévil 2 que bajo la accibn de un resor-
te de traccién 108 enganchado en 109 a la plaoé névil y en

110 al chasis 1 (figura 5) retrocede hasta el momento en el
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cual la protuberancia 40 haila de nuevo la punta de re~-
tencidn 38, El almacén arrastrado por los manguitos %8
ha seguido el movimiento de retroceso de le placa mévil
2 y ocupa una posicidn representada en las figuras 11 ¥y
12 en la cual la banda sonora no estd ya en contacto con
el cabezal de registro o de lectura 88, y en la cual no
queda pinzada entre el cabestrante 121 y e; rodillo de
presibn 83 y en la cual el interruptor 114 ha tomado de
nuevo su posicidn normal de apertura de circuito, lo que

provoca el paro del mOtors = = = = = = = = = = = =~ - -

Sin embargo los ejes 23-94 han quedado introdu
cidos en los carretes 102-103 del almacén y retienen a &g
te en el aparato; dichos ejes impiden 1a libertad de movi-
miento de dichos carretes evitando por ello cualquier des
plazamiento de la kanda bajo el efecto, por ejemplo, de

sacudidas 0 de vibraclones exberioreg.e — = - — -« = = - ~

En esta posicilén de acoplamiento de los pifio~
nes 23 y 94 con los carretes 102~103 se puede prever en
ciertos casos la utilizacibn de dicha cooperacidén para un

avence o un retroceso rdpido de la banda magnética. - - -

Por otra parte, una presibn ejercida sobre el
botdn 55 en el momento en el cual el almecén se halla en
posicidn operativa o en el momento en que se halla en la
pogicidén intermedia descrita anteriormente, provocard la

liveracidn total de la protuberancia 40 y de la placa mé-

Le placa mévil 2, bajo la accibn del resorte
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108, toma de nuevo entonces su posicidn de partida ilustre
da en la figura 13 efectuando en sentido contrario el do-
ble movimiento que se ha descrito duranite la carga. Duran
te este doble movimiento invertido, los diferentes elemen
tos llevados por la placa 2 dejan progresivamente su coo-
peracién con el almacén excepto las piezas tubulsres 78
que arrastran el almacén en el movimiento de retroceso de
la placa 2 para presentarlo, al final de carrera, libre de

cualquier impedimento para su extraccibn, = = = = = - = =

En el ejemplo descrito, el doble movimiento de
la placa 2 resulta de la deformacidn del paralelograme cong

titufdo por el chasis 1, la piaca 2 y las bielas 28, - - -

Es evidente que este doble movimiento de despla-
zemiento longitudinal y de acercamiento puede ser el resul
tado de otros dispositivos, en particular de la cooperacidn
de rodillos 111 llevados por ejes 112 fijados a los extre-
mos de 1os rebordes 2! de la placa'mdvil 2 (figuras 14 ¥y
15) con caminos de rodadura 113, de perfil adecuado, pfe-

vistos en el interior de las paredes verticales del chasis

To = = m e e e e e e e e e e m e m e e e oo

las figures 16-18 se refieren a una disposicibn
ventajosa en la cual se ha ‘tenido en cuenta éue clertos elg
mentos tales como el cabezal de registro o de lectura estén
soportedos por el chasis principal y.otros elementog tales
como el cabestrante estdn soportados por le place mévil y
que es interesante por ello que en posicidn operativa la

placa mbvil esté mantenide en una posicibn estable respec-
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to al chasis fijo, si se quieren evitar desviaciones mo-
menténeas en el posicionamiento relativo de estos elemen.
tos, en particular cuando el conjunto estéd sometido a vi
braciones; btales desviaciones de posicionamiento relati-
vo, cuando se producen en el sentido del paso de la handa

suponen necesariamente la deformacidn del registro o de

la lecturas = = =« = = = w2 - - - - m - - .- .- -

Para alcanzar este propbsito, una caracterfsti-
cz suplementaria de la invencidbn es due la placa mdévil 2
que lleva el motor 3 estd posicionada de una menera preci-
sa y estable respecto al chasisg fijo 1, cuando la banda
magnética 87 se halla en la posicién de registro o de au-~
dicidén y para ello sobre la cara superior de la placa mé-
vil hay fijados tetones 300-3001 gue tienen una anchura
Que disminuye progresivamente hacia su extremo y preferen
temente son de forma cénica, mientras que sobre el chasis
fijo 1 hay fijadas, por ejemplo por medio de tornillos
305-306, léminas eldsticas 303-304, por ejemplo de acero
de resorte, en las cuales se practica cada vez una esco-
tadura 301-302 de anchura apropiada con bordes paralelos
0 ligeramente convergentes que quedan sobre una escotadu~
ra 310-3101 practicada en el chasis fijo para permitir

el paso de I tetones 300-3007, = = - - o - - o o - - = -

Cuando la placa mévil 2 se desplaza hacia delan
te y hacle arriba y ejecuta el doble movimiento caracteris
tico, los tetones 300 de anchura progresiva se levantan en
las partes ensanchadas de las escotaduras 301~302 y son

guiados hacia delante, siendo posible la prosecucién del
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doble movimiento de la placa mévil hacia la posicién ope-
rative por la flexibén de estas ldminas 303-304, flexién
que, cuando se ha alcenzado la posicién operativa, conti-
nda garantizando firmemente el acoplamiento sin juego de
los tetones 300-3001. Los extremos libres de estas ldmi~
nas, de material pldstico, son pues leventados por el mo~
viniento final de los tetones y en la figura 1% ée mues-

tran en esta posicibn levantada, = = = = ~ = = = = & - o -

Bste caracteristica es de gran importancia pueg

to que suprime cualquier vibrecidn en el movimiento de la

banda junto al cabezal de lectura cuando el aparato se u-

tiliza, por ejemplo, sobre un vehiculoe = = m = = = = = =

Cuando la place mévil 2 es desenclavada y lﬁberg
da por la accibn de uno de los pulsadores 55-56 (figura 1),
las 1éminas eldsticas 303~304 que presionan sobre las par-
tes cbnicas 30%—308 de los tetones favorecen el movimiento
hacia abajo y hacia atrds de la placa mévil y, al final
del movimiento, los tetones 300~3001 quedan liberados res—

pecto a lap escotadurag. = = = = - - - - - - - - = - - -

Preferentemente los tetones 300-3001 ¥ con ellos
las escotaduras 301-302 estén espaciados el miximo posible

a fin de aumentar al mayor grado el efecto estabilizador.—

Le disposicién descrita y representada tiene en
cuenta que debe existir un juego entre log tetones de la
placa mévil y las escotaeduras 310-3107 practicades en el
chagis fijo para gque la placa mévil puege liberarse como

se ha previsto durante su salida de la posicibn operative.-
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Se garantiza pues, sin ningfn juego, el posicip
nemiento de la placa mévil respecto al chasis fijo en el
sentido del paso de la banda cuando la placa mévil ocupa

su posicidn operativa, = = = = = = = = ~ = . e = -

Una de las ldminas eldsticas (304 en la figura
18) puede estar dispuesta de tal manera que su escotadura
302 pueds recibir el portacojinete del cabestrante y ello
en las condiciones expusstas anterlormente dando luger a
las mismas ventajas y a una accibén muy favorable debido

a que se ejerce muy directamente sobre el cabestrante. -~

- Las figuras 19-24 se refieren a un dispositivo
de enclavamiento y de desenclavamiento automdtico de la

placa mbvil, = = = = = = = = = = = = = = = = =~ & &~ ~ o

Esta placa mévil puede pues tomar dos pogicio=-
nes extremas: la una corresponde a la posicién operativa
del almacén en la cual es retenida contra la accibén ejer-
cida por los medios eldsticos que tienden a hacerle tomar
su posicidn de reposo, y la otra es esta posicibén de repo

so hacia la cual la solicitan los medios eldsticos, - - ~

Es evidente que la placa mdvii, mantenida en po
sicién de reposo Gnicamente por la accibn de medios elde-
ticos, estd sometida al movimiento relativo respecto al
chagis fijo cuando el conjunto es solicitado por fuerzés
que se ejercen contra la accibn de estos medios eldsticos;
es lo que sucede en particular en log aparatos montados en
un vehiculo o incorporados en conjuntos portdtiles; la ma-—

sa de estos aparatos participa del movimiento del conjunto
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del que forman parte pero le movilidad de la placa tien
de por inercia a aislar a ésta de los movimientos que
se efectden en el sentido en el cual puede moverse ope-

rativamente, = = = = = = = = = - - - - e -

56 Los movimientos intempestivos en posicibn de
reposo en la placa mbvil bajo la accién de fuerzas exte
riores no son sélo nefastos pars el mecanismo sino que

van acompefiados de ruidos desagradablefSe = = = = - ~ = =

La simplicidad que debe presidir la maniobra
10, de este tipo de aparatos reproductores de bandas, en par-
ticular cuando se utiliza en vehiculos, se opone a que se
prevean dispositivos de enclavamiento cuya puesta en mar-
cha o cuyo paro impliquen mandos suplementarios por'parte

del USNALiO, = = = = = = = - - - - .- e - - - = - -

15 A fin de evitar los inconvenientes que pueden
resultar de la movilidad de lz placa mbévil en posicién de
reposo pero también a fin de hacerlo sin que ello suponga
para el usuaric maniobras suplementarias, se preﬁén medios
que enclaven automdticamente la placa mévil en posiciédn

20, de reposo cuando la placa mévil la alcanza y que provo-
can autométicamente el desenclavamiento cuando el abando
no de lea posicibn de reposo es necesario para colocar un

almacén en pogicidn operativae — m = = = = = = = = = = =

Bn lasg figures 19 y 24 se ha representado en 1
25 el chaesis fijo y en 2 la placa mévil; en 70 se represen~—
tan las gufas en las cuales desliza el almecén 71 (figs.

23=24) cuando se introduce €s5tee = « =~ ~ = = & - ~ = = ~
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Sobre el chasis fijo 1 hay montado, de manera
que pivote alrededor de un eje 201 llevado por el chasis
fijo 1, un elemento de retencidén 202 que se extiende ho-
rizontalmente debajo de este chasis en uwma direccidn o=
pueste a la de la introduccibén del almacén y que compren
de, cerca de su extremo opueceto a aquél por el cual pive

ta, una rampa 203. = = = = « - . e - - - - . - - - -

Este extremo del elemento 202 y por consiguien
te la rampa 203 estdn dispuestos de tal manera que bajo
la accibn de un resorte 204 esta rampa pueda actuar sobre
uno de los vastagos T7 a fin de bloguear este vdstago v,
por consiguiente, la place mévil 2 cuando esta dltima al-

canza su posicibn de reposo (fig. 19)s = = = = = = = = =

En su extremo libre, el elemento pivotents 202
lleva una espige 205 que ze extiende verticalmente hacia
arriba en una de las gufas 70 a través de una escotadura
207 practicade en esta gula y que, rodeada en general por

un manguito 206, se halla sobre el camino de desplazamien

$0 Al Almac8l, = = = = o o oo o e o o o e o . . . o e ee

Cuando se introduce un almacén, éste actla por
medio del mangulto 206 sobre la espiga 205 de manera gue
haga pivotar el elemento 202 contra la aceidn ejercida
por su resorte ¥ que haga separar la rampa 203 mientras

que la espiga 205 se introduce en la escotadura 207. - -

Ia placa mévil 2 queda pues enclavada autométi-
camente en su posicién de reposo de una forma positiva tan

pronto como alcanza esta posicibén y es desenclavada aunto-
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médticamente cuando se introduce un almacdn, — — = - — -

La rempa 203 se realiza ventajosamente con un
radio progresivo respecto al eje 201 de pivotamiento del
elemento de retencibn 202 de tal manera que la accién de

5 blogueo vaya aumenbando e medida que tiene lugar la peng
tracibén del elemento 202 hacia el interior bajo la accidn

del . res0rte 204 = = = = = = == m e - = -

N o T &

Se declaran de novedad y propiedad para Esgpa-

10, fia, sus territorios y plazas de soberanfa, las sigulen-

REIVINDICACIONSZES

1.~ Perfecclonamientos en los aparatos de gra-
bacidn y de reproduccibn de sonidos, en y/o & partir de
154 una banda de soporte almecenada en wn almacén-de confi-
guracibn tal que cicrtos elementos del mecanismo del a-
parato deben penetrar, para realizar su cooperacibn con
la banda que se halla en el almacén, en forma paralela
al plano de la banda y perpendicularmente al plano prin-
20. cipal de dicho almacén, en los cuales aparatos la colocg
0lbén en posicidn operativa de algunos de los elementos
que deben penetrar en el almacén estd provocada por el
solo desplazamiento del miemo almacédn en una sola direc-—
cibn situada gn su planc principal, caracterizado porque
25, los elementos de arrastre gue deben penetrar perpendicu-

larmente al plano principal del almacén en el interior
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de éste para hacerse operativos en el mismo y ciertos ele~
mentos gue deben enclavar el almecen en posicién operativa
estén montados sobre une placa movil (2) que se desplaza con
el almacen (41) cuendo tiene luger le colocacion de éste, en
poslcidn operative y porgue se prevén elementos para provoe
car, por medio de este solo desplazamiento de la pleca movil
en la direccidn del desplezamiento del almacen y en armonia
con équel, un segundo desplezamiento gue provoca un scerce-
miento de dicha placa al pleno en el que se desplaza el al-
macén manteniendo constante, al mismo tiempo, durante este
doble desplazamiento, un posicionamiento riguroso =-en el
gsentido del desplazamiento del slmacen-- de los elementos
goportados por la placa movil que deben cooperer o penetrar
@ el almacen y las partes del almacen sobre las cusles de-

ben actuer estos elementos o en los cuales deben penetrar. -

2.- Perfeccionamientos segun la reivindicacion 1, carac—
terizados porqgue se prevén unos elamentos desbloqueables
(31-32) para msntener, contra unos medios elasticos (108),
le pleca movil (2) respecto s un chasis principsal en una po-
sicidon en la cual estando retenido el almacén (71) en posi-
eion operativa, los diferentes elementos del apareto coope-
ran con los de dicho almecén y en la cusl dichse plece movil
actia sobre elementos que ponen en accidn los diferentes ele-
mentos del aparato, liberando, el desblogueo de estos elemen~—.
tos de enclavamiento, la placa movil que, sometide a la ac-
cion de dichos medios elegticos, ejecuta en sentido inverso
ol doble movimiento, que ha tenido luger durante la carge,

desenclava el almacén, lo repele y libera de l=a cooperacion
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con los elementos del mecanismo principal. = = = = = « - o

3.~ Perfeccionamientos segun las reivindicaciones 1 y

2, caracterizados porgue la liberacidn del almacén se opera
en dos fases en las cuales la intermedia constituye una po-
sieidn en la cusl, no estando ya el a2lmacén en posicidn de
registro o de reproduccion =por no cooperar ya lo banda con
ciertos elementos del mecanismo soportado por el chesis~ los
ejes de mando de los carretes cooperan siempre con eéstos de
forma que retengen el almscen y permitan un svance o retro-

cog0 rapido de 1o band@. — = = = = = @ = = = = = =~ = = = ~ o

4.~ Perfeccionemientos segun la reivindicacion 1, ca-
racterizados por unes articulacion de paralelogramo deforma-

ble entre el chasis fijo (1) y la placa movil (2). - - - =

5.~ Perfeccionsmientos segun la reivindicacion 4, ca~
racterizaedos porque en los dos lados del chasis fijo (1) de~
lente y detrss de éste se prevén hacis abajo orejes (26) que
lleven cada una un extremo de eje (27) dirigido hacis el in~
terior del chasis y porgue sobre estos extremos de eje hay
montades de manera pivotente bielas (28) con entreejes iden~ -
ticos que estan articuladas sobre otros extremos de eje (29)
solidarios de patas (30) fijadas sobrelrebordes verticales

(21) de la place mOVIl (2)e = = = = = = = = = = = = = ~ =

6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacion 1, ca-
racterizados porque el chasis fijo (1) llevs sobre su cara
superior guias (70) que permiten el deslizamiento del alma-
cén (71) en dos direcciones opuestas situades en el mismo

plano que ciertos elementos soportados por dicho chasis y
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con los cuales puede llevarse en cooperacion la bsnda con-
tenida en dicho slmacén por el deslizamiento en una direc-
cidn y porque la placa mévil (2) lleva un motor (3) y dife-
rentes organos de mando algunog de los cuales dsben pene=-

’ ’
trar en el almacen para cooperar con 6stg. = = = = ~ = = =

7.~ Perfeccionamientos segun las re?vindicaciones 1-6,
caracterizados porgue todos los elementos que foman parite
activa en el arrastre de la banda, tales como motor (3) ca~
bestrente (121) y ejes de arrastre de los carretes asrrolle~
dor o desarrocllador de la banda, estan montados sobre la

place movil (2) = = = = = = = =« = - - .- -

8.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacion 1, ca~
racterizados porque para el blogueo de la placa movil (2)
respecto al chasis (1) se preven sobre el chasis (1) dos
piezas (31-32) en forma de segmentos de un cuadrante de cir-
cunferencia que estén dispuestes casi simétricamente enfren=
tadas por caras rectilineas (33-34) y que estan articuledas
por orejas superpuestas (35-36) sobre un extremo de eje ver-
tical (37) solidario del chasis fijo (1) porque sobre cada
una de las caras rectilineés se halla unse punta de paro (38—
39), porque le ploca mévil (2) lleva una protuberancia (40)
que puede deslizar en una renura (41) practicads en el chae- '
sis fijo (1) y que en posicidn operativa de la placa movil
(2) ocupe una posicion (401) en la cual es blogueada por u=-

na de las puntas de paro (39). = = = = @« = = = - - - -

4 L3 > » 3 ’
9.~ Perfeccionamientos segun la reivindicacion 8, ca-

racterizados porque sobre las piezas de bloqueo (31-32) hay
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articuladas por un extremo unag bielas (42-43) que en su o~
tro extremo tienen un eje de articulacién comin (46) que pue
de deslizer en una renure (47) formada en el chasis fijo (1)
mientras que en una de las bielas hay practicada una ranura
. - -

10.- Perfeccionsmientos segun le reivindicscidn 9, ca~
racterizados porque en el lado de las bielas (42~43) cada u-
ne. de las piezas de bloqueo comprende orejas (49-50) vuel-
tas hacia abajo sobre las cuales pueden actuar los extremos
de véstagos (51-52) que estén dispusstos horizontalmente,
que atraviessn soportes (53-54) solidarios del chasis fijo
(1) v que estan provistos cada uno ds un botdn de maniolrs
(55=56), habiendo intercalado un resorte {58-59) entre el
soporte (53-54) y una arandela de paro (60-61) soportada
por el vastego (51-52) y otra arandela de paro (62-63) soli-

darie del vastago (51-52) que limita el retroceso de éste. -

11 o= Perfeccionamienﬁos.segﬁn la reivindicacion 10, ca~
racterizados porque las orejas (49~50) de las piezas (31-32)
estan sometidas a la accidn de resortes de traccién(491~501)

fijados por otra parte a los soportes (53~54). — = = = = = =

12.= Perfeccionsmientos segun la reivindicacidn 1, ca-
racterizados porque la placa mévil (2) lleva dos vastagos
(77) que penetran en una pieza tubular (78) que se apoya so-
bre la caja fija (9) por una base (79) ¥ que puede deslizar
por una ranura (80) formada en el chasis fijo (1) introdu-
ciéndose este base en uns ramura (81) formada en cada una

de las guias (70) previstes en la cara superior del chasis
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13.~ Perfeccionamientos segun la reivindicacidn 6, ca-
racterizados porque sobre la parte superior del chasis (1)
v a lo largo de la cara interior de cada una de las guias
(70) se prevé una lamina resorte (82) que esté dispuesta de
menera que ejerza un empuje hacia srriba sobre el almacén a
fin de posicionerlo contra las ranuras superiores (701) de

128 gudas (70)e = = = = = = o e e e e - -

14 .~ Perfeccionamientos segun la reivindicacidn 1, ca—
racterizados porque una laminilla resorte (104) esta fijada
a la placa movil (2) en una posiciocn en le cusl el extremo
en forma de punta (106) de esta laminilla resorte se dispo-
ne detras de uno de los resaltes (107) previstos sobre cada
una de les caras del almacén cusndo tigne lugear el desliza-

misnto en posicidn operative do 65tee — = = = = = = = = = =

15.- Perfeccionamientos segin le reivindicacidn 1, ce=
racterizados porque el chasis fijo (1) lleva un cabezal (88)
de registro o de lectura y también un rodillo de presidn
(83) que gira alrededor de un eje (84) llevado por una bié—
la (85) que puede pivotar alrededor de un eje (86) solida~
rio del chasis (1) y sometido a la accion de un resorte (89)
quedando pinzads la banda magnétice (87) en posicidn de tro-
bajo entre el cabestrante (121 y el rodillo de presion (83)
gracies a la sccion de este resorte (89) mientras que un vas
tago tope (90) limita en posicion de reposo el desplazamien-—

$0 do 12 1iela (85)s = = = = = 0 - e . .- mm - -~ - -

. . ’ L3 LY 3 3 ’
16.= Perfeccionamientos segun la reivindicacion 1, ca-
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racterizados porque sobre la placa movil (2) hay fijsdo ade-
mas un eje (91) alrededor del cual gira una polea de Ffreno
(92) con la cual forma un so0lo cuerpo un menguito (93) so-
bre el cual puede deslizer un pifidn (94) entre el cual pi-
fion y le polea (92) se halla un resorte (95) y porque el eje
(91) presenta en su parte superior una cabeza (96) y una cha
veta (97) llevada por el manguito (93) obliga 2 ésta y a la
polea (92) a participer en el movimiento de rotacidn del pi-

fion (94) provisto de dientes (98)e =w = = = = = = = = = = - -

17.~ Perfeccionamientos segun la reivindicscidn 16, ca-
racterizados porque con la polea (92) entra en contacto uns
zapata de freno (99) llevada por una lamina resorte (100) fi-

jada sobre una pieza (101) que forme perte de la placa mévil

(&) = e e e s e e e e e e e e e e oo

18 .= Perfeccionamientos segun las reivindicaciones 1,

11 ¥y 14, caracterizados porque el desplazamiento de la placa
movil se efectis con y por el desplazamiento del almzcén de
tal manera que se mantiene 12 relacidn entre el borde del al-
macén que actia sobre las piezas tubulares (78) y los dife-~
rentes puntos del almecén con 1og elementos que deben ejer—
cer en él una accidn o penetrar en 61 y se mentiens una mise
ma relacidn en el posicionsmiento sobre la placa movil de di-
chos elementos que deben cooperar con el almacén respecto a
las piezas tubulares (78) y por ello, en la direccidn del des-
plazamiento del almacen, se desplazen en perfects armonia los
elementos soportados por la placae movil (2) y los del alme~
cén gque deben cooperar entre si favoreciendo asi dicha coope-

racién que resultera finslmente del movimiento simulténeo de
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19.~- Perfeccionamientos segun les reivindicaciones 1-18, -
caracterizados porque la placa movil (2) sigue al almacen
(71) en su desplazamiento horizontal ¥y al mismo tiempo se a-
cerca a este de tal modo que la punta (106) del reéorte
(104) se dispongs detrés del resalte (107) del almecén y 1o
retenga, porque los organos de mando Penetran en 1los orifi-
cios previstos pars ello en el almacén mientras que el cabes-
trante (127) se dispone detras de la benda (87) en 1la posi-
cidn en la cual la pinze entre 6l mismo y el rodillo de pre-
sion (83) mientras que los pifiones de mando (23~94) se intro-
ducen en los cubos (102-103) de los carretes a partir de los

cuales y sobre log cuasles se desarrolla y se arfoliala.banda.-

20.~ Perfeccionamientos segun las reivindicaciones 1-9,
caracterizaedos porque dursante su desplazamiento hacia la po-
sicion operative la pleca mévil (2) achia sobre un interrup-
tor (114) pare cerrar el circuito de alimentacidn del motor
1o que provoca la rotacion del cabestrante (121) y del eje

(23) que mueve el cubo (102) del carrete arrollador de ban-

. . 4 . e . .’

21.« Perfeccionamientos segun la reivindicacion 20, ca=-
racterizados porque dicho interruptor clierra el circuito de
otros elementos del aparato, tales como preamplificador, am-

plificedor, conexiones diversas y similares. — = — = = - - =

22.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacion 20, ce~
racterizados porque la placa mévil actia al mismo tiempo que

sobre el interruptor (14) sobre otros interruptores o inver-
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sores intercalados en el circuito de otros elementos esencia-

les o secundariod del 8pareto. = = = m =~ - _ .- . - - - -

23.= Perfeccionamientos segun las reivindiceciones 1-20
caracterizados porque une vregidn ejercida sobre uno de los
botones de paro (56) provoca la libveracidn de la protubsran~
cia (40) y por ello la placa névil retrocede bajo le aceidn
de un resorte de traceion (108) hasta el momento en el cual
la protuberancia halla una punta de retencion (33) ¥y porgue
el almacén arrastraéo por las piezas tubulares (78) sigue el
movimiento de retroceso de la placa mévilA(Z) ¥y ocupa una
posicidn en 1= cusl la banda sonora no estéd ya en conbactho
con el cabezal de registro o de lectura (88), en lo cual no
qﬁeda pinzada ontre el cabestrante (121) ¥ el rodillo de pre-
sion (83) y en 1o cusl, habiendo tomedo de nuevo su posicidn
normal de absrburs de circuito el interruptof (114), el no-
tor se ha pérado mientres que los ejes de arrastre (23-94)

quedan introducidos en los carretes (102-103) del almacén. -

24.~ Perfeccionamientos segun la reivindicacidn 23, ca-
racterizados porque en la posicidn de retencidn de la vrotu-—
berancia (40) por la punta de retencion (38) los pifiones

(23=94) mantienen con los carretes (102-103) una cooperacion

“con la cual se puede prever la utilizecidn de esta coopera-

. 2 LY
cion pare un avence o un retroceso rapido de la bandes sono-

25.~ Perfeccionsmientos sezun las reivindicaciones 1-24,
caracterizados porque durante el doble movimiento ilnverso de

la placa movil heela le posicion de partida los diferentes
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elementos soportados por la placa movil (2)'cesan progresi-
vamente en su cooperacién con el almacen excepto las piezas
tubulares (78) que arrastren el slmacén en el movimiento de
rotroceso de la placa movil (2) para presentarlo al final de

carrera libre de cualquier impedimento para su extraccion. -

26.- Perfeccionamientos sesun la reivindicacidn 1, ce-
racterizados porque el doble movimiento -de desplazamiento
longitudinal y de acercamiento puede resultar de otros dig~
positivos distintos de las bielas por ejemplo de la coopera~
cidn de rodillos (111) llevados por ejes (112) fijados en
los extremos de la place movil con caminos de rodsdura preo-

vistos gsobre el interior de las paredes verticales del cha-

818 (1) = = = e et e e e e e e - - -

27.~ Perfeccionemientos segun la reivindicacidn 1, ca-
racterizados porque 3obre la cera superior de la placa movil
(2) se preven uno o varios tetones u otros elementos que co=-
operan con una o dos escotaduras o gargantas formadas en el
chasis fijo y dispuestas de tal modo que el tetén o tetones
se introduzcan en ellrs como consecuencia del desplazamien-
to caracter{stico doble que efectua esta placa movil en el
sentido del desplazamiento del almacen y hacia el plano en

el cual tiene lugar este desplazamiento del almaoén, cuando

se coloca en pogicion operativa. = = =~ = = = = = = = = ~ --

28.~ Parfeccionemientos sezin le reivindicacidn 27, ca=
racterizados porque ademas de una pequefla parte con bordses
paralelos en la cuzl se introducen los tetones cuando tiene

luger la colocacion en posicion de la placa mévil (2), las
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escotaduras o gergentas presentan entradas con bhordes abo-
cardados a fin de guiar 1la placa movil durante su movimien—
to de forma que le hagen ‘tomar una posicion operativa muy e-

xacta en ol sentido dsl paso de la banda, — = = = = = « = =

29.~ Perfeccionsmientos segun la reivindicacidn 27, ca-
racterizados porque sobre la cera superior de la placa movil
(2) se prevén uno o varios thetones (300-3001) u otros eslemen-
t08 que tienen uns anchura que disminuye progresivamente heo-
cla su extremo, preferentemente conicos Y, porque el chasis
fijo (1) lleva laminas elasticas (303-304) en las cuales se
practica cada vez una escotadura (301-302) ds anchura apro-
plaeda con bordes paralelos 0 ligeramente convergentes en una
posicion tal que cusndo la placa mévil ¥y el almacén son des-
plazados longitudinalmente para ger colocados én posicion o-
perativa el doble movimiento ceracteristico de la placa mo-
vil provoce, antes de que dicha posicion operativa seé 2lcan-
zada, el acoplamiento sin juego de los tetones (300—3001) en

la escotadura (301-302) de las leminillas elésticas (303~

 304), posibilitsndose la prosecucidn del doble movimiento de

la placa movil hacis la posicién operativa por la fleoxion de
estas leminas, flexidn que, cuendo se ha alcanzado la posi-
cidn operative, continua determinando firmemente el acopla-

miento sin juego de los tetones. = = = - = = «~ « - - - -

30.~ Perfeccionamientos segun le reivindicacidn 29, ca-
racterizados porque lo tendencia de las léminas eldsticas a
tomar de nuevo una posicion no flexionade, facilita el des-
prendimiento de los tetones fuers de la escotadura practica-

de en las léminas elasticas, cuendo la pleca mévil deja su
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3 - . s ’ = -
p031016n operative pars passar a la posicion intermedia o de

TEPOSOs = = = = wm m = = - o - - - - - e e e e -

31.- Perfeccionamientos segun las reivindicaciones 29
¥ 30, caracterizados porque una de las laminas elasticas es—
ta dispuesta de menera gque reciba en su 95cot9dgra el porte~
cojinete del cabestrante (121), actuando este portacojinete

de la manera indicada para 1os tetongsS. = = = = « « = « = -

32.~ Perfeccionamientos segun la reivindicacion 1, ca-
racterizados porgue el aparato presenta un dispositivo que
enclave autométicamente la placa movil (2) en posicidn de re-
poso cuando esta placa movil (2) alcanze aguella posicion y
que provoca automaticamente el desenclevemiento cuando se
necesita el abandono de la posicién de opOsSO para la colo~

v - - rd
cacion en p081016n operativa de un almacen (71)e = « = = = =

33.- Perfeccionamientos segin la reivindicacion 32, ce-
racterizados porque el epsrato presenta un elemento de re-
tencion (202) que bajo la accidn de un resorte (204) se in~
tercala entre el chasis fijo (1) y la placa movil (2) cuan=~
do esta ultime alcanza su posicion de reposo, no dejando es-
ta placa movil esta posicion de reposo mas que después de
que dicho elemeﬁto (202) se ha separado de su posicidn de
enclavamiento cmando tiene lugar y debido a la introducecion

(4
del almocolNe — = = = = = = = = - - - - - - - - e e -

34 .~ Perfeccionamientos segﬁn las reivindicacionss 32
y 33, caracterizados porque sobre el chasis fijo (1) se mon-
ta de manera que pivote alrededor de un eje (201) llevado

por el chasis fijo un elemento de retencidn (202) que se ex—
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tiende horizontalmente debajo de este chasis fijo y que com~
prende una rampa (203) de tel manera que esta pueda bloguear
le placa mdvil (2) en posicidn de reposo bajo la accidn ds
un resorts (204) que tiende a situer dicha rampa (203) de~
trés de un Srgano (77) llevado por ls pleca movil, cuando

esta alcanza su posicion de TEPOSOs = = = = = = = = = = = =

35.- Perfeccionamientos segin les reivindicaciones 32—
34, ceracterigados porque en su extremo opuesto a aqusl en
el curl pivota sobre su eje (201) el elemento de retenciodn
(202) lleve una espiga (205) que se halls sobre el camino
de desplazamiento del almacen (71) cuendo la rampa (203) del
elemento de retencidn (202) ejerce su accidn sobre la placa
movil de tel modo que la introduccidén de un almacen haga pi-
votar el elemento de retencion (202) alrededor de su eje
(201) gontra la mccidn ejercida por el resorte (204) en una
medide tal que le rampa (203) sea separada del organo lleva-
do por la placa movil sobre el cual ejerc{a su accion de re-

HONCItNe = = = = = = = . .. . . e e = -

36.~ Perfeccionsmientos segun les reivindicaciones 32 y
33, caracterizados porque en posicidn de reposo la rampa
(203) ejerce bajo la accidn de un resorte (204) una accion
de bloqueo sobre uno de los vastagos (77) los cusles son a-
rrastrados en las ranuras (80) de la placa fijes por el alma-

[4 . . .’
cen cuando tisne luger su introducclons = = « = = = = = = =

37.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacion 34, ce—
racterizados porque la rempa (203) del elemento de retenciodn

estéd realizada con un radio progresivo respecto al eje (201)



-
sl 513 naw

]

de pivoteamiento de este elemento de tal menera que la accidn
de blogueo veys creciendo a medida que tiene lugar la pene-—

tracion del elemento de retencidn (202) hacie el interior ba-

jo la accion del resorte (204). = = = m = = = = = - o = = =
5 38.~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS APARATOS DE GRABACION
Y DE REPRODUCCION DE SONIDOS", = = — w0 = = o e o e m e

Todo ello conforme se describe y reivindica en la pre-
sente memoria que consta de trelnta y seis hojas, foliadas
y mecenografiadas por una sola de sus ceras, y de nueve lé-

10. minas de dibujos que la ilustran.

BARCELONA, 3 NOV. 1366
P. A. M. CURELL SUNOL o

mts.
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