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Solicitante: W. J. JENKINS & CO, ITD., entidad inglesa,
residente en : Beehive Works, Thrumpton Lane,

Retford, Nottinghamshire, Inglaterra.

Este invento se refiere a mezecladoras y
tiene por objeto proporcionar una mezcladora capaz
de realizar rapida y completamente la mezcladura

de componentes de la mezcla liquidos y/o sélidos

5. alimentados en la misma,
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La mezcladora, segin el invento, comprende
por lo menos, un receptaculo de mezcla que tiene un
eje de simetria rotacionsl y por lo menos, un husillo
transportador que gira alrededor de su propic eje pa-
ra mover el material demtro del receptaculo en 1la
direccidn longitudingl de dicho husillo; y un dispo-
gitivo para mover de una forma continua al menos, un
extremo de dicho husillo en un trayecto que define
un movimiento de componentes rotacionales y radical
con respecto a dicho eje de simetr{a, comprendienio
el citado dispositivo un brazo motor adaptado para
girar alrededor de un e'je coincidente con dicho sje
de simetr{a, o adyacente al mismo, y un brazo del ‘
husillo articulado de tal forma con respecto al cita-
do husillo y el referido brazo motor que, el giro de
dicho brazo del husillo alrededor de un eje definido
por su conexion con el brazo motor, hace moverse el
husillo en un trayecto que comprende el citado compo-
nente de movimiento radial, ineluyendo dicho disposi-
tivo ademds un mecanismo motor para hacer girar a
dicho brazo motor y dicho brazo del husillo aslrededor
de los citaedos ejes de rotacidn; siendo tel la dispo-
sicidn que la envolvente del movimiento del husillo
comprende sensiblemente el volumen interior total del
receptaculo.

Dicho husillo transportador puede tener una
forma simple con un solo "hilo" de paso de rosca cong
tante o variable por 'l:oda‘Su léngitud efectiva de modo
que _el giro unidireccional del mismo sea eficaz para

el transporte del materisl, en el recepticulo, en una
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direccidén a lo largo del husillo. Como variante, el
husillo puede tener una forma compuesta, teniendo las
diferentes partes de la longitud efectiva del mismo
"hilo" a distinba mano y/o dos o mds "hilos" coaxiales
para producir (con la rotacidn unidireccional del hu~
sillo alrededor de su eje) en el material comprendido
en el receptaculo, un proceso evolutivo complejo del
flujo que gyuda a la répida mezcladura del citado ma-
terial. En todos los casos, el movimiento corpéreo del
husillo produce un agitamiento del material dentro del
receptdculo y conluce a la completa e {ntime mezeladura
de todos los componentes del materiel en el receptaculo.

Si se desea, el paso de cada aleta o "hilo"
del husillo puede ser constante en toda su 1ongitud
0 el paso de "hilo" puede variar a lo largo de dicha
longitud del husillo y, ademds, dichos "hilos" pueden
egtar dispuestos de forma que sus pasos‘puedan variar
para adeptarse exactamente gl +tipo de ingredientes
que se haya de mezclar en el receptéculo. En todos
los cesos el movimiento del husillo de aletas milti-
ples produce un agitamiento de material en el recep-
téoulo y conduce a una répida, completa e intima mez-
cladurs del materisl en el receptaculo. Cuando se
desee que giren ambos "hilos" a la misma velocidad,
se eligen sus pasos de rosca relativos de forma que
aseguren la citada intime mezcladura.

Es conveniente que el trayecto recorrido
por el husillo dentro del receptdculo sea tal que al
menos, ung parte del citado husillo siga un camino

alrededor del eje de simetris del receptaculo. No
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obstante, es preferible que el recorrido seguido den-
tro del receptaculo pueda tener un movimlento que
disponga de componentes rotacional y radial alrededor
del eje de simetria del recepticulo

Segin otra caracter{stica de este invento,
un extremo de dicho husillo transportador puede estar
constrifiido, si se desea, contra él movimiento radial
con respecto al eje de simetria del receptaculo median
te dilspositivos que permitan al husillo girar alrede-
dor de su propio eje mientras que el obtro extremo del
husillo dispone del movimiento deseado alrededor del
eje de simetria del receptéculo o un movimiento que
comprends ambos componentes radial y rotacional con
respecto al eje de simetria de dicho receptéculo.

Como variante, ambos extremos del husillo
pueden estar dispuestos de forman que sigan trayecto-
rias geométricamente similares, siendo tal la dispo-
sicion elegida que, de preferencia, la envolvente del
movimiento del husillo, como un todo, corresponia a
la superficie interior del receptéoulo, 0 sea, que el
husillo barra de una forma efectiva la superficie
interna de dicho receptaculo.

El movimiento dado al husillo puede, como
es logico, conseguirse de muchos modos diversos y,
segin otra caracter{stica adicional del invento, el
eitado husillo puede estar asociado con un brazo mo-
tor giratorio, estando dicho brazo adaptado para girar
elrededor del eje de simetr{m del receptéculo. Como
variante, si se Gesea dar al husillo el citado mavié

miento con ambos componentes radial y rotacional
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alrededor del eje de simetr{a del receptaculo, el
husillo puede asociarse con un brazo del husillo
dispuesto en sentido radial sujeto de forma que pus—~
da girar con el citado brazo motor gliretorio de modo
que mientras dicho brazo gire elrededor del eje de
simetr{ae del receptéculo, el citado brazo del husille
gire elrededor de su union pivotal con dicho brazo
motor giratorio.

Resulta conveniente que el citado disposi-
tivo para hacer girar dicho brazo del husillo alrede-
dor de su eje de rotacidn pueda compremler un pifidn
planetario portado por dicho brazo del husillo en una
posicién coexial con el eje de rotacion del mismo que
engrane con los dientes portados por una corona cir-
cular fija coaxial con el eje de rotacion del brazo
motor.

Resultan también muy convenientes que el
citado receptéculo pueda tener una forma cénica hueca
invertida y puede tener una boca de salida hacia el
extremo del vertice inferior de dicho receptaculo.

Se puede dar convenientemente al receptaculo
de esta mezcladora una forma en su extremo del vértice
inferior de manera tal que el extremo inferior de los
"hilos" del husillo de aletas multiples pueda elcanzar
la superficie inferior del receptdculo pare asegurar
la {ntima mezcladura de todo el material dembtro del
receptaculo.

Si se desea, una mezeladora, segin este in-
vento puede comprender unas pluralidad de receptaculos,

cada uno de ellos con uno o mas husillos transportadores
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de aletas miltiples.

En la modalidad preferida de mezcladora
un extremo del husillo se halla constrifiido contra
el movimiento con respecto al eje de simetria del
receptaculo por medio de una junta carddnice situada .
hacia el vértice del receptéculo y el otro extremo
el husillo se conecta a un brazo motor giratorio
portado en un eje de mando colocado en el eje de si-
metria del receptdculo y dicho husillo comprende un
par de "hilos" coaxiales, uno de cuyos "hilos" tiende
a mover 1os ingredientes que se han de mezelar con
respecto al eje del husillo a ung mayor velocidad que
el otro "hilo" para que se produzca una mezcladura
{ntima y completa. En dicha modalidad preferida los
dos "hilos" se colocan convenientemente uno dentro
del otro.

Se veré, naturaslmente, gue se puede inter-
poner un brazo de cigiiefial entre dicha junta carda-
nica y el extremo aprépiado del husillo o, de otro
modo, dicho brazo de cigliefial puede estar colocado
entre la junta oardénica.y el receptaculo.

Segin otra caracteristica mas del invento,
dicho husillo puede girar alrededor de su eje por la
accion de un grupo motor inmbterconectado con la junta
carddnica s través de un dispositivo de transmisidn
que comprende, cuanio se desee, un acoplamiento fle-
xible o deslizante. Al extremo del husillo opuesto
a la junta carddnica se le imprime movimiento radial
de la manera mencionada anteriormentefiediante el meca~

nismo de transmisidn compuesto por un grupo motor con
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engranajes que incluyen un dispositivo de embrague
¥ un grupo de engranajes de reduccion. En la moda-
lidad preferida del invento, el citado extremo del
husillo opuesto a la junta cardénica se halla conve-
nientemente articulado a dicho husillo mediante una
unidn de bole intermedia.

Se debera notar que se puede imclulr en el
receptaoulo o en cada receptdculo mis de un husillo
transportador de aletas miltiples.

Con el fin de que este invento pueda ser
comprendido con més facilidad y se puedan apreciar
mejor sus caracter{sticas adicionsles, se describirdn
e continuacion ciertas modalidades de mezeladora, a
t{tulo de ejemplo y con relacidn a los planos adjun~
tos, en los que:

La figure 1 es una vista central de corte
vertical de una modalidad de preferencia de una mez-
cladora, segun este invento.

La figura 2 es uns vista de costado de otra
modalidad de mezeladora.

La figura 3 es una vieta de costado fragmen
tada de una forme de husillo mezelador.

La figurs 4 es una vista fragmentada de
costado de una segunda forma de mezcladora; y

La figura 5 es una vista fragmentada de
costado de una tercer forma de mezcladora.

En la modalidad de mezeladora ilustrada en
la figura 1 de los plancs adjuntos, se prevé el empleo
de un receptdculo de mezela cénico hueco e imvertido

1 provisto de una boca de salida que se tapa mediante
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una compuerta 2 hacia el extremo del vértice inferior
estando dichae boca de salide situada en la pared del
receptéculo ¥y en comunicacidn con una boca de descarga
o tolva de evacuacidn 3. |

En el extremo inferior del vértice del recep
taculo, en el eje de simetria del mismo, hay sujeta
una junte cardénica 4, cuya Junta va portada, en un
cojinete 5, por un eje 6 sujeto en su extremo opuesto
a la junta 4 por mediseidn del eje motor 7 y ellacoplg
miento flexible o deslizante 8 a un grupo de motor
eléctrico con engranajes apropiados 9. El acoplenien-
1o se realiza mediante un embrague de restablecimiento
limitado y sirve para asegurar que dicho motor no se
sobrecargue accidentalmente.

Sujeto a la citeda junta cardénica 4, que
comprende un miembro bifurcado 10 que sustenta a un
pasador-pivote 11, hay un extremo de un husillo trans
portador o mezclador 12, Dicho husillo transportador
12 comprende un eje principal central que tiene sujeto
al mismo unes pestaiia espiral 14 dispuesta de modo gue
forme un paeso de rosca apropiado.

El extremo superior del receptaculo se cie-
rra de modo que se pueda sostener un engranaje reduc-
tor 15 por encima del receptaculo en el eje de sime-
tria del mismo. ZEste grupo de engranaje reductor 15
porta un eje motor axisl dirigido en sentido descen~
dente 16 que gire por le accidn de un motor eldctrico
17 acoplado en su funcionsmiento con el grupo de en-
grangaje reductor por mediecidn de un mecanismo de

embrague 18,
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Sujeto a dicho eje motor 16 hay un brazo
motor giratorio colocedo en sentido radisl que, a su
vez, porta un cojinete 20 en el que gira un eje motor
21 para sustentar y hacer girar a un brazo adicional
de husillo 22 unido al extremo del husillo 12 opuesto
a la junta cardanice 4. El citado eje 21 que perta
este brazo adicional 22 pasa hacia arriba a traveés del
brazo motor 19 en el eje motor 16 y porta un engranaje
o pifidn 23 que glra como resultado de su engranaje con
una rueda dentada fija o corons circular dentada 24,

Se dispone la interconexién enmtre el husillo
12 y el citado brazo del husillo 22 haciendo pasar el
husillo por un collari{n esférico 25 situado dentro de
un rebajo esférico 26 en el extremo libre del citado
brazo del husillo 12,

La rotacion del eje motor o de mando 16 bajo
1la influencia del grupo motor 17 hace girar al brazo
motor 19 que sale del mismo en sentido radial para que
dicho brazo 19 gire alrededor del eje de simetria del
receptdculo 1. Dicha rotacion hace girar al eje 21
que porta el brazo del husillo 22 alrededor de su
propio eje como resultado de que el engranaje 23 su-
jeto al mismo engrane con el piﬁén.24. Esa rotacidn
axial del eje 21 hace girar al brazo del husillo 22
portado por el mismo y el extremo del husillo 12 su-
jeto a dicho eje seguira as{ una trayectoria, dentro
del receptéculo, con un movimiento que comprende com-
ponentes radial y rotacional con respecto el eje de
simetria del receptaculo.

EL husillo 12 gira tembién elrededor de su
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propio eje por medio del grupo motor 9 produciendo
el giro de la junba carddnica 4 en el vértice inferior
del receptdculo 1.

Se vera.que el trayecto recorrido por el ci-
tado husillo 12 asegurara que el material que se ha
de mezclar en el receptéculo Se mueva en una direccion
a lo largo del husillo 12 y, ademas, los componentes
radial y rotacional del movimiento con respecto al
eje de simetria aseguraran que todas las partes del
receptdculo 1 queden comprendidas dembtro del campo de
aceion del husillo. De esta forma, se conseguira una
mezeladura intima y completa.

Ademds, una mezcladora, segin este invento,
puede comprender mds de un receptéculo y cada recep-
téculo puede tensr uno o mas husillos girando deutro
de dichos receptéculos. En la figura 2, se ilustra de
una forma esquemética, una mezcladore de ese tipo, en
la que existen dos receptaculos 1, dos husillos 12 y
grupos de un s0lo motor 9, 17 accionando respectiva-
mente ambos husillos 12,

Las figures 3, 4 y 5 ilustran tres formas
alternativas de husillo transportador 12, teniendo el
husillo de la figura 3 "hilos" g distintas manos for-
mados mediante pestefias espirales 30, 31.

La figure 4, no obstante, representa un
husillo 12 que tiene dos "hilos" coexiales formados
respectivamente por una pestafia espiral 32 y una
bania espirsl 33.

El husillo 12, ilustrado en la figura 5,

no obstante, comprenie un eje prineipal 13 y un "“hilo"
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espirel formado por una pestafia 14 en la forma descri-
ta con relacidn a la figara 1. No obstante, este husi-~
1lo es de forma compuesta y este rodeado por una pes-
tafia separadamente giratoria 34 asociada con una junta
cardénica modificada 34 indicada de una forma general
35 cuya junta permite que las pestafies 34 y 14 giren
separadamente a velocidades diferentes o en direccio-
nes distintas.

Se podré apreciar que a pesar de que eq.las
modalidades descritas anteriormente el husillo 12 se
hella colocado de forma que carece de movimiento ra-
dial con respecto al eje de simetria del receptdculo,
i se desea, ambos extremos del husillo pueden dispo-
nerse de forme que sigan recorridos geométricamente
similares de componentes radial y rotacionsl con res-
pecto al eje de simetria.

- NOTA =~

Descrita suficientemente la naturaleza del
invento, asi como la manera de realizarlo en la préc-
tica, debe hacerse constar que las disposiciones an-
teriormente indicadas son susceptibles de modifica-~
ciones de detalle en cuanto no alteren su prineipio
fundamental, siendo lo que constituye la esencia del
referido invento y por lo que se solicita Patente de
Introduceidn, por 10 afios en Espefia: "PERFECCIONAMIEN-
T0S EN DISPOSITIVOS MEZCLADORES"; caracterizandose por
lo siguiente: |

18,- Perfeccionamientos en dispositivos )
mezcladores, caracterizados porque se dotan estos dis-

positivos de un receptéculo de mezcla que tiene un eje
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rotacional de simetrie y por lo menos, un husillo
transportador que gira alrededor de su propio eje
para mover materiel denbtro del receptioulo en la di-~
reccidn longitudinel de dicho husillo; y un disposi-
tivo que mueve de una forma contimma, @l menos, un
extremo de dicho husillo en un recorrido gque define
un movimiento que tiene sus componentes rotacional y
radial con respecto a dicho eje de simetria, cuyo
dispositivo comprende un brazo motor que gira alrede-
dor de un eje coincidente con dicho eje de simetria,
o adyacente sl mismo, estando dicho eje de simetria
¥y dicho brazo del husillo articulados de forme tal,
al citado husillo y al brazo motor que la rotacion
del brazo motor slrededor de un eje definido por su
conexion con el brazo motor mueve el husillo en un
recorrido que comprende la citada componente de movi-
miento radial, incluyendo dicho dispositivo ademds un
mecanismo de transmisidn gue gira dicho brazo motor y
dicho brazo del husillo alrededor de sus ejes de rota
cion; siendo tal la disposicidn que la emvolvente del
movimiento del husillo comprends practicamente el vo-
lumen total interior del receptéculo.

28,~ Perfeccionamientos, segin la reivindi-
cacidén 12, caracterizados porgue un extremo del husi-
1llo se constrifie contra el movimiento ra&ial con res-
pecto al eje coincidente con dicho eje de simetr{a,
0 adyacente al mismo, del receptéculo por un disposi-
tivo que permite al husillo girar alrededor de su
propio sje, mientras que el otro extremo del husillo

tiene un movimiento que comprenie ambos componeuntes
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rotacional y radial con respecto al citado eje coin-
cidente con el eje de simetria del receptdoulo o
adyacente al mismo,

38,~ Perfeccionamientos, segin la reivine
dicacidn 18, caracterizados porque ambos extremos del
husillo se colocan de forma gque sigan recorridos si-
milares.

48 .- Perfeccionsmientos, segun cualquiera
de las reivimdicaciones anteriores, caracterizados
porque el dispositivo que hace girar el citado brazo
del husillo alrededor de su eje de rotacidn comprende
un pifién planetario, portado por dicho brazo del husi-
110 en una posicidn coaxial con el eje de rotacidn del
mismo, que engrana con los dientes portados por una
corona circular fija coexial con el eje de rotacion
del brazo de mando o motor.

58,~ Perfeccionamientos, segun cualquiera
de las reivindicaciones anteriores, carscterizados
porque dicho receptaculo tiene una forma cdnica
invertida hueca.

68.—~ Perfeccionamientos, segin la reivindi-
cacion 58, caracterizados porque dicho receptéculo,
tiene una boca de salide hacia el extremo del vértice
inferior del mismo.

78.- Perfeccionemientos, segin las reivin-
dicaciones 5% o 62, caracterizados porgue un extremo
del husillo se constrifie contra el movimiento relativo
gl citado eje coincidente con el eje de simetria del
receptaculo por medio de una junte cardanica que se

coloca en el vértice del recepticulo.
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82,- Perfeccionomientos, segun la reivindi-
cacion 75, caracterizados porgue un brazo de-cigiefial
se interpone entre la citade junte carddnica y el ex~
tremo apropiado del husillo.

98,- Perfeccionamientos, segin la reivindi-.
cacion T8, caracterizados porque se interpone un bra-
zo de cigliefial entre la citada junta carddnioa’ el re-
ceptéculo:

108.- Perfeccionamientos, segin la reivin-
dicacidén 78 u 88, caracterizados porque el citado
husillo gira alrededor de su eje mediante un grupo
motor que se inbterconecta con la junta car@énica por
mediacion del dispositivo de transmision que comprends,
cuando se desee, un acoplamiento flexible o deslizante.

118,~ Perfeccionamientos, segin cualquiera
de las reivindicaciones 72 a 102, caracterizados por-
que el extremo del husillo opuesto a la junte cardé-
nica recibe el ﬁovimiento radial por el mecanismo de
transmisién, que comprende un motor con engransje in-
cluyendo un dispositivo de embrague y un grupo de en-
granajes de reduccidn.

128,- Perfeccionamientos, segin cualquiera
de las reivindicaciones anteriores, ocaracterizados
pofque se dotan estos dispositivos de dos receptdculos,
calda uno de ellos asociado con el otro, de manera tal
que el meterial que se ha de mezeclar se mezcle primero
en uno de dichos receptéculos y pase después gl otro
para mezcladurs adicional.

138.~ Perfeccionamientos, segin cualquiera

de las reivindicacionss anteriores, caracterizados



De

10.

15.

20.

25,

30.

- 15 -

porque dicho husillo tiens una forma simple con un
paso de rosea constente o variable en su longitud
efectiva, para que la rotacion unidireccionsl del
nmismo sea eficaz para transportar materiel, en el
receptéculo, en una direceidn a lo largo de la longi
tud del husillo.

148 ,~ Perfeccionamientos, segin cualquiera
de las reivindicaciones 12 a 128, caracterizados por-
que se da una forma compuesta al citado husillo.

158 ,~ Perfeccionamientos, segin la reivin-
dicacion 148, caracterizados porgue dicho husillo tie—
ne dos o més "hilos" o aletas coaxiales que producen,
con rotacion unidireccional de dicho husillo alrededor
de su eje, en el material comprendido en el receptéculo,
un proceso evolutivo complejo del flujo que ayuda a la
rapide mezcla del material.

162,.~ Porfeccionamientos, segun las reivin-
dicaciones anteriores, caracterizados porque dichos
"hilos" son de diferente meno y se disponen de manera
que giren al unisono.

172,~ Perfeccionamientos, segin la reivindi-
cacidn 168, caracterizados porque dichos "hilos" son
de diferente mano y se disponen de forma que giren g
velocidades diferentes alrededor del eje del husillo.

182,~ Perfeccionamientos, segun las reivin-
dicaciones 162 y 178, caracterizados porque dichos
"hilos" se disponen de forma que giren en direcciones
opuestas alrededor del eje del husillo.

198,- Perfeccionamientos, segun cualquiera

de las reivindicaciones anteriores, caracterizados
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porque se prevee el empleo de un dispositivo que va-
ria el paso del "hilo" o "hilos" del husillo para que
se adapte a las caracterfstioss de los distintos ma-
teriales que se hayan de mezclar,

208,~ Perfeccionamientos, segin cualquiera -
de las reivindicaciones anteriores, caracterizados
porque las aletas individuales o "hilos" del husillo
transportador de aletes miltiples son coaxiales entre
s{ y con el husillo en s{ y se disponen al menbs, en
parte en una colocacidn de mutua superposicién.

218,~ Perfeccionemientos, segin cualquiera
de las reivindicaciones anteriores, caracterizados
porque es constante el paso de una gleta o "hilo",
por 1o menos.

228 .- Perfeccionamientos, segin las reivin-
dicaciones anteriores, caracterizados porque el paso
de una o mas aletas o "hilos" varia a lo largo de la
longitud del husillo. |

238 ,~-"Perfeccionamientos en dispositivos

mezeladobes

¢ tal y como qugda substancielmente des-

orito en X 6, e/ilustrado en los dibujos

ad juntos,

OMEZ AC<BO Y MODE?

» p. Flrmado: F, Harnsndor Rule
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