Mod. 113

PATENTE DE INVENCION
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Momosia @edm/wlé’zta
dothe:

“Perfecciqnamientos en la oconstruccién
dg soportes para mégquines de carge de

reactores nucleared."

Shodlvitants. COMMISSARIAT A L'ENERGIE ATOMIQUE, entidad
francessa, residente en: 29, 1ue de la Fé-

dération, PARIS-~152, Francia.

El presente invento se refiere 2 un soporte
pera la colocacién en posicidn regulable de la méqui-
‘na de carga y de déscarga de los elementos combusti-
bles de un reactor nuclear y principslmente de un re-

Je actor que comprende caneles horizonteles en los que
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,8¢ hallan alojados estos elementos, los cuales van a

perar 2 una de las superficles laterales del reactor,
denominade superficie de cargeae

Tiene ente tods por objeto esta invencién
permitir ls colocacidén en posicidén cémode de la mé~
quina con respecto a uno cualquiera de estos canales .
g f{n de efectuar, tras acoplamiento estanco, le meni-
pulacién de los elementos combustibles y, a tal efecto,
se relaciona més especialmente con los medios utilize-
dos para efectuar el desplazanmiento de este mAquine en
dos direcciones perpendiculares, respectivamente verti
cal y horizontal, con vistas a determinar a voluntad,
el acceso a un canal cualquiera y/o el pasoc de este cg,
nal a otro.

Este soporte que comprende una pletaforma ho
rizontel sobre la cual descanse la méquina y &l menos
dos verrss paralelas entre si y paralelas a la plate-
forma, se caracterize por el hecho de que las barras
ven unidas & la pletaforma por gatos de doble efeéto.
¥ que pasadores retractables, montedos respectivamente
gobre la plataforma y sobre las barras, cooperan con
escelas verticales fijas provistas de alojamientos su-
perpuestos.

Con preferencia, las barras paralelas se he-
llan dispuestas, segin los lados de la plataforma, per
pendiculeres a la superficie de carga del reactor, con
el fin de reduclr su large y de este modo simplificar
la construcecién. Ademés, y en une forma de realizacidn
preferide del invento, en la cual la plataforma tiene

sensiblemente la forma de un paralelepipeds, los pasa~
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dores de la plataforma son cuatro y estén repartidos
en los éngulos, comprendiendo cada una de las dos ba-
rras paraleles dos pesadores dispuestos respectivamen
te en uno y otro ds sus extremos, 2 £in de hacer co-
rresponder a cade pesador de la plataforma un pasador
de una de las barras colocado en lasg proximidades.

Los alojamientos previgtos en lag escalas
verticales fijas pueden desde luego ser o né comunes
para caede psr de pasadores de la plataforme por une
parte y de una de las barras asociadas por otra.

Expuestas estas caracteristicas, el soporte
de méquina de carga segin gl invento presenta otras
diversas caracteristicas de las que se tratari més ex
plicitamente a continuacidn, particularmente en rela-
oién con:

El reparto de los alojamientos en las esca-
las verticales con un paso igual 6 en una proporcidn
simple determinade, con la de los canales del reactor;

La utilizacidén de correderas verticales que
aseguran a la plataforma una guis lateral;

Y oon los medios para determinar los despla
zamientos de la méquina sobre la plataforms en senti-
do horizontal, paralelamente a la superficle de carga
el reactor, asl como en una direcoidn perpendicular
para obtener un ajuste "final" de la médquine ocon res-
pecto & un canal cuslquiera determinado.

Todas estas caracteristiocas, que se utili-
zen con preferencia gl mismo tlempo pero que, llegado
el caso, podrian ger utilizadas independientemente,

Se evidenciarén a través de la descripeidn que sigue



de un ejemplo de realizacién, facilitedo & titulo in-
dicativo y no limitativo.
En el planc anexo:
La fig. 1, es una viste esquemética en =2lza~
5e do de un soporte pare méquina de carga estableoido se-
gin ol invento;
La fig. 2, es una vista lateral izquierda
del soporte de la fig. 1.
En estes figuras, se ha representado una méi-
10. quina de carga 1 de un tipo cuslquiera, que descansa.
sobre une pletaforma horizontal 2 por intermedioc de un
carro 3 provisto de roldenas de rodamientc 4. Estas
roldenas son susceptibles de desplazerse sobre ralles
5 solidarios de la plataforma 2, efectuéndose el con-
15 ~ trol del desplazamientc del carrc 3 por medic de un
tornillo 6 que coopera con una tuerca 7 solidarie del
carrc. Un conjunto moto-reciuctor (no representado)
determina la rotacién del tornillo 6 a una velocidad
determineds y por ende el desplazamiento de la méquina
20. sobre los resiles 5. ILa traslacién del carre 3 podrias
obtenerse por otros medios clésicos, por ejemplo, por
intermedic de una cremallera ¢ de un oric.
Paralelamente & 1la pletaforma 2 se hellen
dispuestas dos barres 8 y 9 que son igualmente parale-
25, las entre sf. Con preferencia estas barras estén dis-
puestas a lo largo de los lados de la plataforma 2 per
pendioular a la superficie de carga 10 del reactor en
ouye superficle enrasen los canales horizontales (no
representados) que contienen los elementos combustibles.

30. Las barras 8 y 9 van unidas a la plataforme 2 por medio
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de dos gatos 11 y 12 de doble efecto, cuyos véstagos
13 y 14 son solidarios de las dos barras. Dstos gatos
permiten aumenter o disminuir la distancia vertical
entre la plataforme y oade uns de las barras para de-
terminer la posicién de la méquina 1 ante la superfi-
cie 10 del reactor, como Se veréd més adelante.

La plataforma 2 comprende, Segliin una carace
teristica esenciel del invento, cuatro gatos tales co
mo 15, retractables, susceptibles de ajustarse o des~
ajustarse en alojemientos 16 previstos a intervalos
regulares en escalas verticgles 17 dispuestas una en-
frente de otra. Cada une de las barras 8 y 9, compren
de igualmente dos pasadores tales como 18 de los cua~
les la fige 1 ilustre una forme de realizacidn particu
lar en la parte izquierda de la barra 8. Cada uno de
estos pasadores puede en efecto estar constituldo por
nedlo de un criec 19 cuyo véstago 20 puede ajusitarse en
o retirarse de uno de los alojamientos 16 previstos en
las escalas 17. Con preferencia, los pasadores 15
montados gobre la plataforma 2 son similares a los pe~
sadores 18 descritos anteriormente; sin embergo, po-
drian reslizarse de modo diferentes N

Ios alojamientos 16 8¢ hallan repartidos en
las eacalas segtin un pasc que es con preferencia el
mismo que el de los canales ante los cuales debe colo-
carse en posicién la méquina 13 este paso, sin embargo,
podria constitulr sélemente une fraccidn simple del de
1os canales.

Por dltimo, para evitar a la plataforma 2 el

desplazamiento en un planc horizontal, es guiada por
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correderas (no representadas) dispuestas verticalmente.
Ademés, puede preverse contrapesos pars equilihmr una
parte del peso del conjunto plataforma 2-méquina 1.
Se evita el equilibrgr la totalidad del peso para que
en ningtin momento, sea cual fuere la posicidn'de la
miquina sobre la plataforma, ningin extreme de ésta
tenge tendencia a subir Qe nuevo bajo el efecto del
contrapesc. Suponiéndose la plataforma g uan nivel de~
terminado, los pasadores 15 y 18 se ajustan en los alo
Jjamientos 16 de las escales 17. A partir de esta po-
gicién, parsa llevar la plataforma o un niyel superior,
deben realizarse las operaciones siguientes:
- desbloqueo de los pasadoras 18 de las harras
8y 9,
- alevacidén de estas barras con ayuds de los gaw-
tos des doble efecto 1l y 12,
- embrague de los pasadores 18 en los alojamien~
tos 16 previstos en un nivel superior,
~ desbloqueo de los pasadores 15 de le platafor-
ma 2;
~ elevacidn de la plataforma con ayuda de los ga
tos 11 y 12,
- embrague de 10s pasadores 15 en nueves aloja~
mientos 16y~
Para realizar de la misma forma la bajade de
la maquina 1 a un nivel inferior al inicial, las opere~-
ciones son parecidas g las ante;'iores, no determinando
tempoco los gatos 11 y 12 la elevacidn de las barras
después de la plataforms, 8ino su descenso.

Para cada uns de las posiclones del conjunto
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barre~plateforma a un nivel cualquiera, el carro 3 que
gostiene la méquina 1 puede desplazarse por medio del
tornillo 6 y la tuerca 7 2 velocldad regulable, pare-
lelamente & la superficie de carga 10, lo cual permi~-
te llevar la méquina frente por frente a unoc cualquiera
de los canales del reactor. DPara completar, en esta
posicién la fijacién en altura de la mlquina, se mon-
ta ésta sobre el carro 4 por intermedio de un soporte
21 artioulado alrededor de un eje 22 y accionado en
gentido vertical por gatos tales como 23 que la suben
o bajen ligeraments seglin el sentido del desplazamien
to a efectuar.

Todos los gatos anteriores son con preferen
cia gatos hidréulicos. Cawenientemente, pueden estar
doblados por getos de tornillo, accionados en sincro-
nismo y que tienen por objeto mantensr la carge esté~
ticamente en casc de roture de un cirouito hidréulico.
En ciertos casos, en particular cuando el peso total
de lz plataforme y de la méquine no es excesivo, es
posible reemplezer los gatos hidréulioss por gatos de
tornillos no doblados.

Debe quedar bien entendido que el invento
no ge limita a la forma de realizacifn desorita y re-
presentada, que ha sido facilitada Unicamente a titu~
lo de ejemplo; en particular, y como ya se ha preocisa
do més arriba, los alojamientos reservados en las es-
calas verticeles para la colocacidn en posicidn de los
pasadores de la plataforme por una parte y de los pa-
sadores de las bharras paralelas por otra, podrian no

ger los mismos. Ademés, estas barras podrien preverse
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naturalmante invertida le posicidn de los gatos de do-
ble efecto que efectiian su enlace con la plataforma.

N o ? A

Descrita suficientemente la naturaleza del
invento, asi como la manera de reelizarlo en la préc-
tica, debe hacerse constar que lasAdisposiciones ante
riormente igdicadas son susceptibles de modificaciones
de detalle en cuanto no glteren su principlo fundamen—
tal; también se hace constar que el invento se'refiere
a una solicitud de patgnte presentads en Francia, con
fecha 4 de noviembre de 1965, n? PV. 37.334, acogléndo
sa, por lo tento, & los beneficios que conceden los
Convenios Internacionales en vigor, siendo 1lo que cong
tituye la esencia del referido invento y por lo que se
solicita Patente de Invencidn por 20 afios ¥n Espafia,
sobre: "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE SOPOR
TES PARA MAQUINAS DE CARGA DE REACTORES NUCLEARES“; ca
roacterizéndose por lo sigulente:

1o~ Perfeccionamientos en la construccién
de soportes para miquinas de carga de reactores nuclgg
res, del tipo que comprenden canales horizontales que
van a dar con un pase determinado a wne de las superfi
cles del reactor, denominada superficle de cargs, com=
prendiendc este soporte una plataforms horizontel sobre
la cual descansa la méquiné y al menos dos barras para
lelas entre si y peralelag a la plataforma, caracheri=
zedos porque las barras se Unen a la plataforma por me
dio de gatos de doble efeoto, y porque pasadores retrag

tables, montados respectivemente sobre la plataforma y
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sobre las barrass, cooperan con escalas verticales fijas
provistas de alojamientos superpuestos.

2.~ Perfeccionamientos, segin la reivindice~
¢ién 1, caracterizados porgque las barras peralelas se
disponen segin los lados de la plataforma, perpendicu
lares a la superficie de carga del reactor.

3.~ Perfeccionamientos, segin la reivindioca~
¢ién 1, caracterizados porque la plateforme comprende
cuatro pasadores y cada une de las barras, dos pasado-
res respeotivamente previstos en uno y otro de sus ex-
tremos, asccifndose cada pasador de la plataforma g un
pasadoxr de una barra dispuesto en las inmedisciones.

4.~ Perfeccionamientos, segfin la reivindica-
c¢ién 1, caracterizados porque los alojamientos previs-
t08 en las sscalag vertlcales fijas son comunes para
cads par de pasadores de la plataforma por una parte y
de una de las barras asocladas por otra.

5e=~ Perfeccionamientos, segin la reivindica-
cién 1, caracterizados porque los alojamientos de que
8¢ provee & las pszcalas verticales se reparten con un
pasc igual al de los canales del reactor.

6.~ Porfecoionemientos, segin la reivindice~
clén 1, caracterizados porque los alojamientos de que
Se provee & las esocalas verticales se reparten con un
paso, en proporcidn simple con el de los canales del
reactor.

Te~ Porfaccionamientos, segfin la reivindica-
cidn 1, caracterizados porque la gula vertical de la
plataforma, se asegura por medic de correderas verti-

cales.
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8+~ Perfeccionamientos, segin la relvindica~
cién 1, caracterizados porque se prevén medios para Tre-
gular 1os desplazemientos de le méquina sobre su plata-
forme parslelamente & 1a superficie de carga del reactor.

9.~ Perfeccionamientes, segin la reivindica-

~¢ién 1, caracterizados porque le miquina Se monta sobre

un soporte articulado que permite un desplazamiento ver
tical limitado de la méquina con respecto & un canal
cualquiera.

10.- "Perfeccionamientos en la construccidn
de soportes para méquinas de carga de reactores nuclea

res" tal y como queda sustancialmente desorito en 1a

presente memorias e ilustrado /n los adjuntos dibujos.

ta memoria consta/de diez hojas escritas a

P
i
*



vy
-

<

NN AN




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



