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" Perfeccionamientos en la construceidn de ecali-
bradores de grapas".

é9345ﬂ&”ﬁ? COMMISARIAT A I°'ENERGIE ATOMIQUZ, entidad francessa,

residente en 29 rue de la Pédération, Paris 152.Francia.

El presente invento se refiere a un aparato
de calibracién de grapas o de resortes, que permite
conocer con precisién la fuerza mecdnica a ejercer pa=-
ra obtener la deformacidén determinada de teles grapas,

5e con vistas principalmente a realizar un control en se-
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rie de la fuerza eldstica de ajuste de estas Ultimas.
Este aparato se caracteriza por el hecho de

que comprende una base fija de soporte provists de me-

dios pera inmovilizar cada grapa a}ca;ibrar, un basti-

Se dor que forma +tope, montado sobre dicha base y cuya
posicidn es regulable con respecto a la citada grapa,
un armazén montado en disposicidn giratoria alrededor
de un eje solidario de la referida base y accionado
por medio de una palanca, sustentando dicho armazén un

10, dinamémetro de precisidn cuya sguja produce la deforma-
cién de la citada grape hasta que establece contacto
con dicho tope, facilitdndose directamente la fuerza
necesaria por lectura del'meneionado dinamémetro,

El aparato permite asi determinar la fuerza

15, mecénica necesaria para modificar la forma de una grapa
¥ especislmente para realizer posteriormente su coloca-
cidn en posicidn, con una fuerze de ajuste conocida so-
bre mendriles de didmetro determinado. La utilizacidn
del aparato exige en estas condiciones un contraste pre-

20, vio que permita la regulacidn de la posicidn del tope
correspondiente a una deformacién'determinada de le gra-
pe & calibrar, siendo controlada esta deformacidén por
medio & topes amovibles cuyos didmetros corresponden a
los de los mandriles.. '

25. Con preferencia y en una forma de realizacidn
particular del invento, el bastidor de posicidn regula- .
ble que forma tope estd asociado a un mini-ruptor eléct:;.
co unido a una lémpara luminosa u érgano de control si-
milar, que permite detectar inmediastamente la puesta

30, en contacto de la grapa con el referido tope en el curso
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de la deformacidén ocasionada por la aguja del dinamdme-
tro,.

El aparato presenta, aparte de las caracteris-
ticas enunciadas anteriormente, diversas caracteristicas
secundarias de las que se hablard mds explicitamente a
continuacidn. Todas estas caracteristicas que se utili-
zan con preferencia gl mismo tiempo pero que, llegado
el caso, podrian serlo independientemente, se evidencia-
rén a través de la deseripeidn que sigue de un ejemplo
de realizacidn facilitado a titulo indicativo y no limi-
tativo.

Pn el plano anexo, la figura unica es una vista
superior de un aparato de calibracidén, realizado de
acuerdo con el invento.

Como puede observarse en esta figura, el apara~
to comprende una base fija 1 que puede inmovilizarse en
un pleno de trabajo cualquiera a través de las aberturas
2 por medio de tuercas de fijacidén no wrepresentadas. En
la base 1 se halla fijada, por medio de tornillos 3, una
placa soporte 4 para plattinas intercambiables, tales co-
mo 5, destinadas a sostener y a inmovilizar una grapa 6
que se desea calibrar.

En el ejemplo representado, la platina 5 estd
provista de un resalte cilindrico 7 alrededor del cual
viene a alojarse uno de los arcos 8 de la grapa 6, estan
do esta Ultima inmovilizada en posicidén sobre la super-

ficie de la platina, por medio de un pivote 9. E1l segundo

-~ arco 10 de la grapa, cuyae fuerza eldstica de ajuste se

desea mds particularmente medir, se pone en contacto con

el extremo de una aguje 1l de un dinamémetro de precisidn
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12, Este dinamdmetro comprende una esfera de lectura 13
graduada en gramos y estd montado en el interior de un
armazén 14 que gira alrededor de wn eje ( no representa
do) solidario de la base 1. E1l movimiento de rotacidn
del armazén 14 estd regulado por una palanca 15 provista
de wna empufiadura 16, obteniéndose el regreso a la posi-~
cidn inicial del armazén por medio de un muelle de retor
no 17 colocado bajo la base 1 y unido a un perno 18 so-
lidario de este Wltimo y a una patilla 19 que presenta
el armazén giratorio 14.

Enfrente del arco 10 de la grapas 6 que se desea
calibrar por deformacidén apropiada, se encuentra coloca-
do un bastidor 20 cuya posicidén sobre la base 1 con re-
lacibén al eje horizontal de la platina 5 puede regular-
ge por medio de une ranure en arco de eirculo 21, que
permite la rotacidn del bastidor 20. Este bastidor sos-
tiene un vdstago deslizante 22 inmovilizado en posicién
por medio de un batdn moleteado 23 y de uno u otro de
log dos anillos 24 o 25 bloqueados a lo largo del eje
22 por medio de tornillos 26 o 27 que cooperan con une
ranura 28 dispuesta segin una generatriz de este vastago.
En su extremo, dispuesto enfrente de la grapa 6, el vas-
tago 22 es solidario, por medio de una tuerca 29, de la
caja 30 de wn mini-ruptor, cuyo contacto estéd formado
por un pulsador retractable 31, sobre el cual viene a
descansar el arco 10 de la grapa 6 en el curso de su
deformacién .Los dos enchufes de salida 32 y 33 del mini--
ruptor van unidos por hilos 34 a wna ldmpara luminosa 35.

Bl funcionamiento del aparato de calibracidn
descrito anteriormente es el siguiente: Despuds de la



colocacién en posicidén de una grapa 6 sobre la platina
5 cuyo resalte 7 corresponde al didmetro normal del ar-
co 8 por ejemplo, se determina en primer lugar la posi-
eidn correcta del bastidor 20 y de su véstago deslizan-

5. te 22 que sostiene la caja 30 del mini-ruptor. A este
efecto, se provoca, actuando sobre la palanca 15 por la
empuiiadura 16, la rotacién del armazdén 14 y la deforma-
cidn del arco 10 por la sguja 11 del dinamémetro hasta
que la deformacidén de la grapa sea tal que permite la

10 colocacidn en posicidn de un tope amovible 36 o 37 cuyo
didmetro corresponde al de los mandriles sobre los cua-
les deberd ser colocada posteriormente la graps consi-
derada.

Para tal deformacidn de la rama 10, se pone en

15, contacto con la grapa el pulsador retractable 31 a fin
de obtener la extincién de la ldmpara de control 35; des
puds, en esta posicidn, se bloguea el vistago deslizan-—
te 22 por el botdén moleteado 23 y uno de los dos anillos
24 o 25, Se calibra entonces el aparato para un didmetro

20, determinado del arco 10. Conviene hacer observar que la
utilizacidén de dos anillos de bloqueo diferentes 24 y 25
permite definir dos posiciones del vdstago deslizante 22,
correspondiendo ¢ada uno de ellos a la deformacidn de la
grapa fijada respectivamente para cada uno de los dos

25. arcos 8 o 10,

Quedando i terminado el ajuste de la deforma-
¢ién a imponer, se procede al control de todas las gra-
pas de una misma serie; con ayude de la palanca 15, se
lleva la sguja 11 del dinamdmetro contra el extremo li-

30. bre de la grapa a calibrar. Se ejerce una presién hasta
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la extincidn de la ldmpara de control 35 y se lee inme-
diatamente sobre la esfera 13 la fuerza correspondien=-
te a esta deformacidén. El muelle de retorno 17 lleva
de nuevo la palanca 15 a la posicién primitiva para el
control de otra grapa.

Debe quedar bhien entendido que el invento no :
se limite a la forma de realizacidn descrita y represenw .
tade, la cual ha sido facilitada vnicamente a titulo de
ejemplo.

- Noza -

Descrite suficientemente la naturaleza del
invento asi como la manera de realizarlo en la préctica,
debe hacerse constar que las disposiociones anteriormente
indicadas son susceptibles de modificaciones de detalle
en cuanto no alteren su principio fundamental.También
se hace constar que el invento corresponde a una solici-
tud de patente presentada en Francia, con el ndmero
PV. 37.154 de 3 de noviembre de 1965, acogiéndose por
Jo tanto a los beneficios que conceden los Convenios In-
ternacionales en vigor, siendo lo que constituye la esen
cia del referido invento y por lo que se solicita Paten-
te de Invencidn por 20 efios en Espafia sobre: " PERFECCIQO .
NAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE CALIBRADORES DE GRAPAS",
caracterizéndose por lo siguiente:

1l.- Perfeccionamientos en la construccién de
calibradores de grapas, caracterizado porgue se dispone
una base fija de soporte provista de medios para inmo-
vilizar cada grpa & calibrar, un bastidor que forma o=
pe que se monta sobre dicha bade y cuya posicidn eé T'e

gulable con relacidén a dicha grapa, un armazdén que se




monte en disposicidén giratoria alrededor de un eje soli-
dario de la referida base y reacciona por medio de una
palanca, sosteniéndo dicho armezén un dinamémetro de pre-
cigidn ocuya aguja produce la deformacidén de la citeda gra-
pa hasta ponerla en contacto con dicho tope, siendo di=-
rectamente facilitada la fuerza necesaria por ledtura del
referido dinamdémetro,
] 2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 18,
caracterizados porque el bastidor de posicidn regulable
gue forma tope se asocia a un mini-ruptor eléetrico co-
nectado a una lampars de control luminosa u 6rgano de
control andlogo, que permite detectar de inmediato la
puegta en contacto de la grape con el mencionado tope, en
el curso de la deformacidn ocasionada por la sguje del di-
namémetro.

3.~ Perfeccionamientos, segin la reivindicacién
18, caracterizados porque el ajuste de posicidén del basti~
dor, que forma tope, se determina por contraste previo de
una deformacidn determinada de la citada grapa, controlada

por medio de topes amovibles de didmetros apropiados.
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