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por VEINTE ARNOS

a favor de Don Luis MART INEZ Graell si

de nacionalidad espaﬁola, domiciliado en Barcelona, calle de

Mallorca, ntmero 458, p o r 3

» UNA MAQUINA DE TEJER "

MEMORIA DESCRIPTIVA

Ia presente Patente de Invencién hace referencia a un
telar o maquina de tejer, que cabe sin ninguna duda calificar
de revolucionaria. )

En la méquina que se preconiza, en efecto, el tejido no
se realiza en forma plana, segin es normal,. siné segin una sec-
cién transversal en arco de circuloy concretamente en forma de
semicirculo, en un ejemplo preferente de realizaci6n. En estas
condiciones, los lizos se hallan asimiemos dispueetos sobre un
arco de circulo, siendo accionados en sentido radial por unas

excéntricaes sometidas a un correspondiente movimiento de rota--
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cién, y, de manera especial, el érgano insertador o introduc-

‘tor de trama se hﬁlla sometido a un movimiento de giro, siendo

accionado por un brago gometido a un movimiento de rotacién
sobre el mismo eje de giro de las excéntricas que actian sobre
los 1lizoss )

-Ia ventaja primordial que se alcanza con el nuevo telar;
estriba en la posibilidad de obtener velocidades de trabajo
muy elevadas;_dado que el 8rgano insertador de trama se mueve
siempre en el mismo sentido;icont:ariamente a 1o que ocurre en
los telares de tipo normal, en todos los cualea; sea cual sea
su estructura y sistema de funcionamiento, el expresado Srgano
queda sometido a un movimiento de vaivén, lo que significa que
tiene que experimentar una éucesién de aceleraciones positivas
y negativas, en espacios de tiempo que no cabe reducir por de-
bajo de ciertos li{mites, condidionando el nimero de pasadas -
que ‘se efectuan por unidad de tiempo, y, consecuentemente, la
velocidad de produccién del telar. En cambio} al ser constante
el sentido de movimiento del érgano insertador, no existe nin-
gunavdificultad mecdnica en aumentar la velocidad de este movi;u
miénxo, viniendo ¢$nicamente limitads esta vélocidad por la re-
sistencia a la tensién que presente el hilo con el que en cada
caso se trate de tejerﬁ.Ello aparte, al ser solidarios o ha-
llerse relacionados todos los érganos fundementales del telar:
con un mismo £rbol, puede alcanzarse un méximo de simplicided
mecdnica, garantizendose una perfecta sincronizacién a cualquie
velocidad de los expresados érganosy |

Ia esencialidad; forma de funoionar ¥y principales caracte-

risticas y ventajas de lavméquina que se preconiza,’ resultardn

nds féailmente comprensibles a la vieta de los dibujos adjuntos|
én los que = de manera muy esquemética - se ha representado un

ejemplo concreto de realizacién préctice de la misma. En 1o su=
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ces8ivo,. la explicacidn se referird, pues, a estos dibujosy
bien entendido que - como se comprende ¥ es 18gico, dado su
caracter exclusivamente ilustrativo y aclaratorio - en ningtn
caso cabrd conferir a 1os mismos el ménor caracter limitativosd

Debe. advertirse, en primer lugar, que en estds dibujos
se han representﬁdo exclusivamente los Srganos fundamentales;
de la méquina, es‘decir; conoretaménte, el 8rgano insertador -
de trama, los 8rganos que determinan las apertura de la calada
y el 6rgano que determina el "batido" .o apriete de .la trama,
prescihdiendo'dertros'meganiémo - pér ejemplo, : el mecanismo .
suninistrador de urdimbre, el mecanismo.plegador o recogedor
del fejido.eiaborado;~el mecanismo de regulacidén de velocidad,
etc., etc.- que, partiendo siempré.dé:los‘6rganoe‘fundamentales
dichos, admiten una infimidad de formas distintas de realiza=~
cién, pudiendo inecliso-adaptarse a partir déAuno de los tipos
conocidos en la actualidady

En estos dibujoa: o B

La figura 1 es un.corte longitudinal, mostrando la estruc~
tura &ﬁmontajelde.lés'6rganga fundamentales de la.méquindﬁ

La figura 2 és .un detalle en corte transversal, mostrando
el funcionamiento de los lizos, es decir, de ioa érganos que
determinan la apertura.de la oalada?“

La figura 3 es una vista frontal de los propios elementos
refresentados en la figura 1, mostrando especialmente el funcic"
namiento del érgano insertador de tremay ) | ‘

Y, finalmente, la figura 4 es un detalle a mayor eacalaf
mostrando la estruotuﬁa del expresado drgano insértador de tra~:

Refiriendonog? pues, a estos dibgjoa: : '

La méquine comprende, en primer lugary un 4rbol 1, muy

prefefentemente situado en posicidn horizontal, -aungue en»aigu
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nos cagos,especiales{_podrfa tambien adoptar una posicidén. ver—
tical u otra, fijado por mediacidn de correspondientes cojine~
tes a unos soportes verticales 2-3, y sometido_ e un movimierto
de giro, a cﬁyo efecto ée halla debidamente acoplado a un elec-
tromotor, u otro mecanismo apropiado~¢e*impuleién, que es el

que - a travéds de adecuadas transmisionés - determina el movi-
miento de todos los Srganos de la méquina; Eventualmente, este
4drbol puede compo:tar un sistema manual de propulsidn, tal un

volante extremo 4, s través del que pueda provocarse su rota~

cién para dejarlo en la posicidén en giro que interese en cada

cas0, por .ejemplo, cuando.se trate de reparar un hilo roto, .o

de efectuar cualquier otra reparaciéns ,
, Sobre-el 4rbol 1 se hallan fijadas y solidarizadas en gi--

ro una, serie de excéntricas 5, cuyo nimero podré variar amplia-

mente de acuerdo con el tipo de tejido que en cada caso se tra-
te de realizar con la méquina. En combinacidn con estas excén-
tricas 5 existen unas: guias radiales 6, a lo largo de las que

pueden deslizar unos pares de rodillos 7-7%, que aprisionan la.

periferia de la excénxrica} Los movimientos de rotaéién de la

excéntrica se traducirin, pues, en movimientos de vaivén de los
rodillos a lo largo de las gufas. Finalmente, gxisfen unos mar-
cos 8 que sop solidarios de los grdpos de rodilloé referidos?
con 1os que .se desplazan en sus movimientos de vaivén. Estos
marcos sustituyen a los lizos de los telares cldsicos, compor=.
tando las mallas a través de cuyos ojetes pasan 1os hilos de
la urdimbre:_Al adoptar las expresadas excéntricas posicionap
en giro opuestas sobre el 4rbol 1 obligardn a desplazarse en- ..
sentidos opuestos a loé marcos 8} determinando la apertura de
la oalada en sentidos opuestos cada vez que el expresado érbol
realice media vuelta. | |

Los hilos de la urdimbre quedan dispuestos entre dos dis-.
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positivos guighilos 9-10,,;ituados a uno y otro lado del grupo
de excénxricas referido; quedando convenientemente tensados '
sobre las mallas solidarias de los 1izogd

El érgano pasatramas se halla constituido por una pieza
11, que puede deslizar libremente a 10 largo de uha gufa cire
culafﬂ12;Asiéndo guiado, por ejemplo, por unos rodillos 134 Es-
ta pieza se hallard dotada de medios de tipo‘convencional'qné'
determinen la sujecién de la extremidad del hilo ‘de trama, gue-
le serd presentédo por unfcorrespondiénte dispositiwvo ofrecedox
de'trama, de tipo cualesquiera gpropiédo, arragtrandolo a lo
largo de la calada. En el otro extremo de la calada deberd dis-
ponerse un dispositivoe, aesimiemo de tipo cualesquiera apropia-
do, qme determine el corte del hilo de trama, sbriendose auto-.
ndticemente 1a pinza que sujeta este hilo, una-fez,completado
el recorrido del mismo a través de la caladay La expresada pie-
za O pinza portatramas 11 se halla animads ée un movimiento‘dé~
giro, siempre en el mismo sentido, & 1o largo de la guia, rea-
lizando media vuelta de trabajo, durante la cual arrastra el
hilo de trama a traves de la calada, y media vuelta de recupe-
racién, durante la que circula en vaciod '

' Los movimientos de la pinza 'portatramas 11 vienen determi=.
nados por un brazo 14, montado sobre el eje 1 y arrastrado en --
giro por el mismo. Como sea due entee la pinza 11 ¥ la extremie
dad del brazo 14 deben poder pasar los hilos que ocupsn posi-
cién inferior en la calada, es evidente que ambos elementos no
pueden ser solidarioss Por ello, en una forma muy preferente
de realizacidn, la accién de arrastre dellﬁrazo sobre la pinza
se efectua por medios magnéticos; es decir, establecindo gin=
pPlemente entre ambos elementos una fuerza magnética de atrac-
cidn suficiente. Se éomprende; por otra pérte; que esta fuerza

no deberd ser de demasiada importancia, dada la escasa entidad
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de las fuerzas que actuan sobre la pinza. En estas condicionee;
ol movimiento de rotacién que imprimird el 4rbol 1 al brazo 147
se traducird en un movimiento de giro de la pinza portmtramas
11 a lo. largo de la guia'12%; '

Se comprende, por otra ﬁérte, que despues de cada vuelta.
completa las ‘excéntricas 5 quedan situadas en la misma posicién
de. manera que si el movimiento del brazo 14 se halara perfecta-
mente sincronizado con el de estas excéntricas, la pinza porta-

tramas hallar{a siempre a . la calada en la misma posicidn, y no

: réalizaria'la operacién dg’tejer; es.decir,.dé entrelazar los

‘hilos de trama con .loe defurdimbro;flnteresa; por -tanto, defa=-..

sar el movimiento del brazo con respecto al de las excéntriocas.
de manera que aguel gyuede berfeotamente ceknecronizado con estas:
durante la mitad de su redorrido; es decir}_durgnte el perfodo
en que la~pinza_portatrama§~afravieea la_caladdﬁ pero pierda .
este sincronismo, retraaanéoséglduranye la otra mitad de Su Teo=
corrido} Interesa concretamente que mientras el brazo efectda. .’
esta seguhda mitad de suyrécorrido, las excéntricas ejecuten -
una vuelta completa, a £in de que al penetrar nuevamente la pic
za portatramas en la calada halle a esta en posicién invertida
con respecto a la pasada anteriory Este movimiento puede conse-
guirse a base de una infinidad de disposiciones_mééénicas dife-
rentes, una de las cuales - que se d4 dnicamente a titulo de ...
ejemplo preferente de realizaci&n-— es la que se deseribird-a
continuacidén, al describir.el drgano que hace las veces de ba=
t4n . . ‘

El 'érgano qué realiza-la operacidn de "batido", es decir,,
de apriete de las sucesivas paea@ae.sobre.gl‘cuerpo‘del tejido
ya formado, se halla constituido por una pieza’15, de forma.se—
miéircular, que. presenta una sucesidn de ranuras radialegsalgf;n

gadas 16, dispuestas sobre un arco de circulo y enfrentadas - :
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con otras ranuras 17, de dimensiones ligeramente in@eri‘o;_‘es?;?
por las éue pasan los hilos de la urdiibre. Este pieza se halla,
montada sobre la méquipa por cualquier sistema apropiado ‘que -
facilite su desmontaje) por.ejemplo, por medio de unos torni=-
llos 18, en vistas a 'sq sustitucién por otra andloga, .adecuada
a ia,s caracter{sticas del tejido g,ue. en cada caso se trate -de
realizar. Esta pieza conforma, ademds, la manura o gufa 125

que se prolonga, hasta completar el o:[_i;éulo,'-eh una parte 19, -
nﬁ ‘récambiable';? de la mdquinay y a lo largo de .la que sSe.mueve
el 8rgano pasatramas 11. La pieza 15 en cuestidn, finalmente,
se'h.g.lla montada sobre unas gufas horizontales 20, cuya. situa-
cién, nimero y forma podrd variar entre los mis amplios limites'

de maners que puede moverse paralelamente & sf misma, segén .- .

.una direccién,horizontal; realizando un cierto Tecorrido 4é

vaivén, suficiente para llevar a cabo la expresada accidn de -

. batido del te:jidqi? Estos movimientos de vaivén de. la expresada--

pieza se hallan sincronizados con el movimiento de rotacidén del

. _érbo,l’T",‘f viniendo en definitiva determinados ‘por el propio sisg-

tema motor que actia sobre este {ltimo, a través de una meca- -

nismo de biela, una o mis levas u otro dispositivo ’mecé.nicdl'dre

tipo cualesquiera apropiado. Estos movimientos se coordinan de -
manera que cuando el brazo 14 ha .cbmpletado la primera medis
vuelta de su recorrido, es decir, cuando el frgano ingertador
de trama 11 ha efectado una pasada, se produce el movimientode
avanse del batdn, o me.jorv-vdichdi% de la pie'za 1 5,; ‘que ejerce las
funciones del mismo, llevando a cabo el apretado de la pasaday
es decir, la aceidén de batido. Y mientras que el expresado bra-
20 14 completa su recorrido, realizando la segunda media vuelta}

la expresada pieza recupera su posicidn inicial;i .de;]ando al con

Junto en disposicién de efectuar otra paaa.da:‘ Al tratarse de

Srganos que son en definitiva movidos por un mismo y Ynieo
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sistems motor, se comprende que esta sincronizacién de movi~ .
mientos no ofrecerd realmente ninguna dificultad. En una forma
de realizacidn, el movimiento deirecuperaoién.puedé,venir sim-
Plemente determinado por un muelle 21, arrollado sobre el pro-
pio &rbol 1+ _ ,

En la_forma preferente de realizacidn a que se ha hecho

-anteriormente referencia; los movimientos .del brazo 14 que go-

.bierna el 6rgaqo insertador de la trama 11, y méds concretamen—

te, el desfase que experimenta este brazo en su movimiento de

botacidn con respecto & las excéntricas 5, vienen en definitiva

determinados por los desplazamientos de la pieza 15, que, segin
visto, actda de batdn, En efecto, el brazo 14’ se halla montado

| gobre el drbol 1 simplemente arriostrado sobre el migmo y aoli-v

darizado en giro por encaje de unos salientes 22,  que sobresa-
len de aquel en unas correspondientes regatas 23 previstas en
eeteé(En estas condicionesﬁ@se'comprende,qup“gl expresado brazo

podré deslizar libremente a lo largo del £rbol, siendo conse-

-cuentemente arrastrado por la pieza.15, que actﬁalde,baxén{yen

el movimiento axial de Yaivén‘que;ha quedado eétudiado} Ias re-

&atas 23 previstas en el-érb¢1-1;'que en.definitiva deteiminan

el movimiento de giro del brazo 14, se hallan dispuestas en seﬁ
tido 1ohgitudinal en una parte de la longitud de aquél, que cow
rresponde a la posicidén normalgggl conjunto durante le inser-
¢idn de la‘pasada;;gé decir, durante la primera media vuelta
del recorrido; pero, a partér de esta zonaﬁﬁlas:expresadas Irg=
gatas adoptan uaa disposicién helicoidal, convenientemente es-
tudiada para retrasar el movimiento del b:azdﬁ,Conseouentemgnxe‘
se tiene que el brazo 14 girard sincronizado con el &rbol 1§,y;:
consecuentemente, con las excéntricas’' 5, durante el perfodo de -
actuacién del telar que corresponde a la insercidén de la trama,

0.-sea a la realizacidén de una pasadg, pero perderd esta sincrog
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nizaclén, af ser desplazado axlalmente por el batdn 15, y ver—

se obligado por la’ zona de trazado helicoidal de.las regatas
23, durante la.segunda medis vuelts de su recorrido, es decir,
dubante la zona de recorrido en vacio, o de.recuperacién, del-
érgano ingertador de la trama 11. Se comprende que resulta fé-
cil calcdlaf este desfase del brazo 14, de manera que mientras
el mismo completa una vuelta, 0 sea, mientras el mismo realiza
la segunda ‘mitad de esta vuelta, el ‘4rbol. 1, ¥y, consecuentemen
@e, las excéntricas 5; que son solidarias del miemo, realicen
una vuelta completa;.Se»tiene,‘pues; que el brazo 14 y la pinze
portatramas 11, girarén éonduntamente con lasg exoéntricas 5 que
gobiernan los lizos 8. durante la primer vuelta del ciclo.nor—
mal de funcibnamiento,.y:se §eafasarén de estas excéntricas ... -
durante la segunda media vuelta del ciclo, de manera que cuan=
do el drgano insertador de la trama inicie un nuevo ciclof las.

excéntricas hayan realizado una vuelta y media, presentandose:

‘8l expresado 8rgano en posicién invertida con respecto a la que

ocupaban. en la pasads anterior%.Otraiimportante'ventaja:del te-
iar que se preconiza, estriba en que el movimiento de los .lizos
no seré;simulténeo,‘siné progresiva, sincronizado con el movi-
miento del érgano insertador de trama, de forma que el hilo de

trama se verd sucesivamente aprisionado por el cierre progre= .

sivo de la calada, siguiendo al expresado érgano, con lo que.

se evitard toda posibilidad. de retroceso de este hilo por elase=
ticidad, al ser soltado por el 6rgano.insertador de~trama§
Resta ya dnicamente hacer congtar.de una manefa,generalf<
y expresa que, como ‘se comprende y es 18gico,. en la realizacién
prdctica de la méquina de tejer que ha quedado descrita entéusf
caracter{sticas fundamentalesy y aparte de las ya indicadas, .
cabrd introducir todas aquellas adicioneé ¥y modificaciones-de..

detalle que no afecten a 1o que constituye la esencialidad del-
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SE ‘REIVINDICA: -

‘ 1 - Una méquina de tejer, caracterizada por comprender un
&rbol sometido a un movimiento unlforme de rotacién del que
son solidarias una serie de excéntricas, situadas en posicio-
nes en giro alternativémentefOpuestas, cada una de las cuales;
a través de correspondlentes mecanlsmos de tranamisién, actia
sobre un grupo- de marcoe, dispuestos en sentido radial, que
comportan las mallas a través -de cuyos ojetes pasan los hilos
de la urdimbre, los cuales se hallan dispuestoé segln una sec-
cidén en arco de circuloy de forma que los movimientog de giro
de les exeéntricas, se traducen en movinientoe de vaivén eu
sentido radial de los expresados marcosﬁ determinando la aper-
turafyxcierre de 1la calada} combinan&ose este movimiento de las,
excéntricas con el movimiento de un brazo, arrastrado . en giro
por el drbol féferido;“e;‘cuai determina el movimiento del ér—
gano insertador de trama, constituido por una pieza, que com-
porta un’mecanismO’de sujecién del hilo de trama, y que puede
deslizar a lo iargo de ung gufa circulary paégndo e través de.
los hilos de 1aA9a1ada'y'realizando la inserci&n_de la paea633

2 = Uns méquina de tejer, segin la reivindicacién anterion
caracterizada porque ‘el.movimiento del brazo que ‘determing el

avance del 6rgano insertador de trama, se halla sincronizado

con las excéntricas que gobiernan el movimiento de los lizos,

durante la primera parte del ciblo de funcionamiento, es decir}i
mientras el expresado Grgano insertador atraviesa la calada,
produciendose en la segunda parte del expresado ciclo un des="

fase del referido brazo, con respecto a las excéntricas a fin .

de que el 8rganc insertador -encuentre la calada en posicidén

opuesta & la que ocupaba en la pasada anterior, al iniciar la
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inserclén deuna nueva caladas »

3 - Uha maquina de tejer, caracterizada por comprender u-—
na pieza montada sobre el £rbol que determine el movimiento de
las excéntricas y del brazo refgridoa en lasg reivindicaciones.
anteriores, con posibilidad de‘deelizar axialmente entre li{mim
tes con respecto a este &rbol, cuya pieza comporta una sucesid:
de ranuras radiales alargadas dispuestas sobre un arco de cir-
culo, ceda una de las cuales es atravesada por uno de los hilos
de la urdimbre; hallandose esta pieza sometida a un movimiento
de vaivén sobre el expresado drbol, sincronizado a trévés de’
un adecua@o sistem# de transmiai6n con el movimiento de giro. -
del mismo, de forma que cuando el &rgano insertador de trama
ha completado su recorrido a través de la calada, esta pieza
retrocede realizando el batido de la pagada;‘y cuando el expreg
sado érgano inicia una nueva pasada; la pieza ocupa ya su posi.

cién inicial, en la que permanece mientras el §rgano insertadox

~ gtraviesa la calgda.;"':

4 - Una méquina'de:tejer} caracterizéda porque~lbs_1izoa
referidos en la reivindicacién primera se hallan montados sobre
uhae‘guiaé dispuestas en sentido radial con respecto al &rbol
del gite son solidarias las exeéntricas, de forma que pueden
moverse-libremente a 1o largo de estas gufas; y son solidarios
de unos pares de rodillos que se spoyan & uno y otro lado de-la
periferia de las expresadas excéntricas, de manera que el movi-
miento de estas excéntricas se traduce en el indicedo movimiens
to radial de vaivén de los lizos

5 = Una méquina dé tejery caracterizada porque entre la
extremidad del brazo rotativo referido en las reivindicaciones
primera y segunda y el Srgano ihsertador de trama asimiamo re-
ferido, se establece~un sistema magnético de atraccidn.qué~d9;

termina el arrastre en giro de este &rgano por. el expresado.
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6 = Una nfquina de tejer, caracterizada porque la guia
circular a 1lo lérgo de la“que‘ée mueve el érgano inserfador
de traﬁa; se halla practicada en la pieza que determina el baw=
tido del téjido a éue se ha hecho referencia en la reivindica=
cién tercera.

7 - Una méquina de tejer, caracterizada porque la pieza -
que realiza el batido del tejido arrastra en sus movimientos
axiales de vaivén al brazo que determina el movimiento del ér-
gano insertador de'trama; ¥, en definitiva, obliga a este brazc
a defasaree con respecto al movimiento de las exoéntficaa du=
rante;la segunda parte del ciclo de funcionamiento de la méqui.
na, es decir, durante el movimiento de recuperaci6n del érgano
insertador de tramaﬁ

8 - Una mfquina de tejery . _

tiva de 3o Hojag mecanograriadas: eer
critas por una sola caray numeradas del
1 al 12 y con sus li{neas numeradas, a

su vez, de cinco en cinco y de dibujos
anexossl

Barcelona,* 22 0“ 1360
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