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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se presenta para unir a la solicitud
de
PATENTE DB INVENCION

formulada el 22 de Octubre de 1.966, con el mim. 332.616

en

ESPANA
por VEINTE'aﬁos

a nombre de N,V. PHILIPS'GLOEILAMPENFABRIEKEN, entidad
holandesa, establecida en Emmasingel 29, Eindhoven, Ho-
landa, por:
"UN APARATO REGISTRADOR Y/0 REPRODUCTOR PARA PORTADORES
DE REGISTRO EN FORMA DE CINTA O DE ALAMEREM

SN —— — S——
El invento se refiere a un aparato registrador
y/8 reproductor para portadores de registro en forme de
cinta 6 de alambre, en el que estéd dispuesto un dispositi-
vo de transmisidn, que estd destinado a moverse en veivén
entre un almacén de suministro o cargador y unos medios de
recogida y que estd destinsdo & agarrar un epéndice dis-
puesto en el comienzo del portador de registro para trans-
portar dicho apéndice hasta dichos medios de recogida,
slendo mcoionado dicho dispositivo de transmisién durante

su desplazemiento desde una posicidn de reposo, determinada
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por un resorte,,préxima al almacén de suministro, hastae ‘
los medios de recogida, por un mecanismo de transmigidn del
aparato a través de un acoplamiento accionable mediante un
dispogitivo de funcionamiento, Los aparatos de este ti-
po pertenecen & la técnicae anterior. En tales aparatos
el dispositivo para transmitir el apéndice no debe ser ac-
cionable en cualquiler momento, puesto que entre el alma~
cén de suministro y los medios de enrollemiento es explo-
rado el portador de registro y el mecanismo de trensmisidn
del sparato para accionar dicho dispositivo de transmisidn
puede estar en condiciones de funeionemiento completamente
diferentes y puede, poxéjemplo, desplazarse hacia adelante
4 hacis atrds. Tl invento tiene por objeto proporcionar
proteccidn absoluta contra accionamiento errdéneo del apa-—
rato durante el transporte del apéndice.

De acuerdo con el invento el dispositivo de funrr
cionamiento o de maniobra paras acoplar y desacoplar el aco-
plamiento estd interconectado con un segundo dispositive
de funcionamiento dispuesto en el gparato para controlar
diferentes formas de desplazamiento del portador de regis-
tro y/8 condiciones de funcionamiento del aparato, siendo
accionable sdlamente;el dispositivo de funcionemiento pa-
re acoplar y desacoplar el acoplamiento, cuando el segundo
dispositivo de funcionamiento estd en su posicién de re-
poso. Nediante esta medide, se asegura de una forma par-
ticularmente sencilla, que el dispositivo para transmitir
el apéndice puede ser accionedo sélamente cuando no estéd
en funcionamiento ninguna de lasg diferentes formas de des-
plazemiento del portedor de registro y/é condiciones de

funcionamiento del aparato, de manera que sge tiene la abso=-
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luta garantfa de que el accionamiento del dispositin de
transmisién no puede perturbar el funcionamiento del apa-
rato.

En speratos reglstradores y/6 reproductores el
funcionamiento de las fierentes formas de desplazamiento
del portador de registro y/6 las condiciones de funcions-
miento del aparato se lleva a cabo frecuentemente utilizen-
do como segundo dispositivo de funclonamiento un dispositi-
vo en el cual los miembros de funcionamiento independien-
tos estdn controlados por resortes, mientras estédn mante-
nidos en sus posiciones operatives por medio de un miembro
de sujecién comin a todos los miembros de funcionamiento.
La liberacidn del miembro de sujecién y por lo tanto al
hacer inoperantes los miembros de funcionamiento acciona=
dos puede llevarse & cabo ya mediante el accionamiento in-
compdeto de un miembro, que estd todavia en su posicién
de reposo, no siendo movido ain el miembro de sujecidén a
la posicién de sujecidn. En aparatos que comprenden
un segundo dispogitivo de funcionamiento tal, el disposi~
tivo de funcionamiento para acoplar y desacoplar el aco-
plamiento est4 interconectado ventajosamente con el cita=-
do segundo dispositivo de funcionamiento por medio del ci-
tado miembro de sujecién de modo que, cuando el dispositi-
vo de funcionamiento del acoplamiento es acclonado, el
miembro de sujecidn es desplazado y de este modo libera-
do,

Si el segundo dispositivo de funcionamiento del
tipo expuesto comprende un miembro independiente para li-
berar el miembro de sujecidn, es ventajoso que cuando se

acciona el dispogitivo de funcionamiento del acoplamiento,
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bro de sujecidn.

Si se dispone tal miembro de liberacién indepen~
diente, también es posible y ventajoso construirle adicio-
nelmente como un miembro de funcionamiento para el acopla=-
miento, teniendo el Yltimo miembro de funcionsmiento una
carrera que estd dividida en dos partes de manera que en
la primera parte de diche carrera es liberado el miembro
de sujecidn y en la segunda parte se hace operativo el aco-
plamiento. Es ventajoso entonces separar las dos partes
de la carrera mediante une posicién intermedia que puede
ser notada durante el accionamiento del miembro de funcio-
namiento. Una divisidn sensible tal de dicha carrera
puede obtenerse de ungs manera sencilla haciendo que dicho
miembro, al ser accionado, pivote sucesivamente en torno
a dos ejes geométricos. De esta menera se varfia la re-
lacién de brazos de palanca de los componentes del apara-
10 a ser accionados por el miembro. Un miembro tal pue-
de ger accionado fécilmente a lo largo de la primera par-
te de su carrera, donde la relacién de brazos de palanca
tiene wna gran multiplicacién, hasta que el eje geométrico
en torno al cual pivota el miembro estd en la otra posiciédn,
donde la relacidn de brazos de palance tiens una multipli-
cacién menor, dé menera que sobre la segunda parte de la
carrera el miembro puede ser accionado sélemente mediante
una fuerza considerablemente mayor. Este cambio de la
fuerze de accionsmiento necesaria para el miembro esg c¢la-
ramente sensible y es caracteristica del cambio de funcidn
de dicho miembro de funcionamiento.

Si estd dispuesto para dicho miembro de funciona-
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miento un miembro de blocaje desacoplable menualmente, el
cual en la posicidn de blocaje bloguee dicho miembro de
funcionamiento para llevar a cabo la segunda parte de su
carrera, el aperato estd protegido no sélamente contra
perturbaciones debidas a la accidn del miembro de accione~
miento por el acoplamiento en un momento inadecuado, sino
también contra un accionamiento involunterio del miembro
de funcionamiento del acoplamiento y un accionamiento in-
deseado del dispositivo para trensmitir el apéndice del
portador de reglistro.

Pare accionar les direntes formae de desplaze~
miento del portador de registro y§ las condiciones de fun~
cionamiento del aparato registrador/reproductor, tal ape~
rato comprende frecuentemente dispositivos de funcionemien-
to que tienen miembros de funcionamiento acclonables por
separado 8, como una alternativa, miembros de funciona-
miento que hacen operative la condicidn de funcionamiento
degeada mediente un primer accionamiento y que les hacen
operativos mediante un segundo acoionsmiento, por ejemplo
botones pulsadores, que se mantienen as{ mismos en su po-
sicidén oprimida mediante un primer accionamiento y son li-
berados cuando son oprimidos de nuevo. Si es usado tal
dispositivo de funcionamiento como segundo dispositivo de
funcionamiento, de acuerdo con una realizacién del inven~
to el dispositivo de funcionamiento del acoplamiento y el
segundo dispositivo del funcionamiento estén interconec-
tados mediante un miembro de blocaje, cuyo miembro detie-
ne el dispositivo de funcionamiento para el acoplamiento,
cuando se hace operative un miembro de funcionamiento del

segundo dispositivo de funcionamiento, mientras es liberado
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cuando se hace inoperativo dicho miembro de funcionamien;
t0. Resultard claro que también es posible gplicar el
invento de esta manera a dispositivos de funcionemiento
del tipo descrito aqui anteriormente y en los que los miem~
bros de funcionamiento son mantenidos en sus posiciones
operativas mediante un miembro de sujecidn comin.

El invento serd descrito shora més completamen~
te con referencia a los dibujos, en los que se muestran
unas cuantas realizaciones; sin embargo, el invento no es-
t4 restringido a dichos ejemplos;

Ia Figura 1 muestra esquemdticamente un dispo-
sitivo para transmitir un apéndice dispuesto en el comien-
zo de un portador de registro desde el almacén de suminis-
tro hasta los medios de recogida.

Las Figuras 2, 3, 4 y 5 muestra ejemplos de como
puede estar interconectado, de acusrdo con el invento,
un dispositivo de funcionamiento para acoplar y desaco-
plar un acoplamiento en un dispositivo de transmisidn
como el mostrado en la Figura 1 con dispositivos de fune
clonamiento para controlar diferentes formas de desplaza-
miento de un portador de registro y/é condiciones de fun-
cionamiento de un aparato registrador/reproductor en cu-
yos Ultimos dispositivos de funcionsmiento son utilizados
miembros de funcionamiento controlados por resorte que en
sus posiciones operativas, estdn mantenidos mediante un
miembro de sujecién liberable comin.

La Figura 6 muestra esquemdticamente una dispo-
sicidn que'tiene un miembro de blocaje que interconecta
un dispositivo de funcionamiento parse un acoplamiento de

un dispositivo de transmisidn como el mostrado en la Figu-
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diferentes formes de desplazamiento de un portador de

registro y/6 condiciones de funcionamiento de un aparato
registrador reproductor.

BEn la realizacidn mostrada en la Figura 2, estéd
establecida una conexidn entre un dispositivo de funciona-
miento ajustable electromégieticamente de un acoplamiento
y un miembro de sujecién; en la realizacién mostrada en
lga Figura 3 al accionar el dispositive de funcionamiento
para un acoplamiento se arrestra un miembro de funciona-
miento independiente dispuesto para la liberacidén de un
miembro de sujecién. Las Figuras 4 y 5 muestran a una
escala ampliada, parcialmente en vista seccionada, en dos
posiciones de maniobra diferentes, una disposicién en la
cual un miembro de funcionemiento independiente dispuesto
para liberar un miembro de sujecidn forma por sf mismo un
dispositivo de funcionamiento para un acoplamiento.

Haciendo referencia a la Figura 1, la referencia
1 designa un almacén que comprende un carrete de suminis~
tro de un portador de registro. Al comienzo del porta-
dor de registro estd dispuesto un apéndice 2, el cual pue-
de ser ggarrado por un dispositivo de agarre 3 y ser trans-
portado hasta un carrete de recogida de otro almacén 4.

El dispositivo de agarre 3 estd dispuesto sobre un desli-
zador 5 cuya posicién de reposo en el carrete de suninis~
tro 1 estd determinada por un resorte de reposicién 6.

A lo largo de la trayectoria entre los dos almacenes 1 ¥y
4, el dispositivo de agarre 3 se mueve a lo largo de las
cabezas magnéticas 7 y 8 y un eje de acclonamiento 9 para

el portador de registro. En condiciones de funcionamiento
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dadas, por ejemplo registiro ¥ reproduccidn, el portador ée
registro tiene que ser empujado contra las cabezas magné-
ticas 7 vy 8, ¥y particularmente contra el eje de accione-
miento 9. Los medios adecuados, tales como placas de
presién, rodilles de presién y similares, que entran en
contacto con las cabezas magnéticas 7y 8 y el eje de accio-
nemiento 9 sélamente cuando estd conectada la condicidn de
funcionamiento correspondiente, estdn omitidos pars mayor
claridad, Sin embargo, resultard evidente que la trayec-
toria del dispositivo de agarre 3 estd bloqueada, cuando
se conectan tales condiciones de funcionamiento, en las
que estédn en posicidn operativa los mediocs de presidn.
Un intento de mover el dispositivo de agarre 3 en vaivén
entre los almacenes 1 y 4 bajo estas condiciones dard siem-
pre lugar & perturbaciones y puede incluso conducir a de-
teriorar el aparato.

La transferencia del desligador 5 con el dispo~
sitivo de égarre 3 desde el almacéni hasta el almacén 4
se realiza mediente un mecanismo de transmisién del aparato,
v nés especificamente mediante la masa de volante 10 del
eje de accionamiento 9 del portador de registro. Con este
fin el deslizador 5 estd provisto de un cable 11, el cual
estd enrolledo sobre un eje 13, fijado 2 una palanca 12.
El acoplamiento del eje 13 con la masa 10 estd formada
por una rueds de acoplamiento 14 sobre el eje 13. Egta
rueda no estd fijada rigidamente al eje 13, sino que estd
conectada con 81 mediante un acoplamiento de friecidn,
(acoplamiento deslizante), representado aqui mediante una
rueda 15. Con el fin de establecer la conexidén con la

masa 10, la palenca 12 es girada fuera de su posicidén de
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reposo determinada mediante un resorte 16 y un tope 17
hasta que la rueda 14 hace contacto con la masa 10 con la
presidn necesaria. Los dispositivos de funcionamiento
necesarios paras hacer volver a la palanca 12 y por lo tanto
pare acoplar y desacoplar el acoplamiento formado por la
rueda 14 y la masa 10, a los que se denomina brevemente en
lo que sigue como dispogitivos de funcionamiento del aco-
plamiento, no estén representados en 1la Figura 1. Resul-
tard evidente que para la construccién de tales dispositi-
vos de funcionamiento del acoplamiento pueden disefiarse
numerosas variantes mecédnicas y eléctricas, lo cual es
aplicable también a la construccién del dispositivo para
agerrar y transmitir el apéndice y al accionamiento del
aparato y a la realizacidn del propio acoplamiento.

El acoplamiento deslizante entre la rueda de aco-
pleamiento 14 y el eje 13 elimina la necesided de desconec=-
tar la rueda de acoplamiento 14 que deberia realizarse
juntamente cuando el deslizador 5 ha alcanzado su posicidn
extrema préxima al almecén 4, El acoplamiento deslizan-
te entre el eje 13 y la rueda de acoplamiento 14 puede
ser omitivo, sl la rueda es forzada contra la masa 10 con
una presidn tal que la rueda 18 deslice cuando se encuen-
tre una resistencia mds elevade en el eje 13. Sin embar-
g0, el acoplamiento puede ser desaplicado autométicamente,,
cuando el deslizador 5 ha alcanzado su posicidn extrema.

La Figura 1 muestra un interruptor 18, accionado por el
deslizador 5 en la posicidn extrema y adecuada para utili-
zacidn en un miembro para desacoplar electromagnéticamente
el a,oplamiento. Con el fin de evitar repeticiones en

la siguiente descripcidn de realizaciones del invento, si
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no se indica otra cosa, es tomade como base la disposicién

mostrada en la Figura 1.

En la realizacidén mostrade en la Figurs 2, las
diversas condiciones de funcionamiento del aparato se ha-
cen operativas mediante teclas 19 controladas por resorte,
las cuales estén en contacto, en su posicidén oprimida, con
una barre de sujecién 20 pivotable, controlade por resor-
te, siendo oprimida ésta dltima al oprimir las teclas,
de manera que las teclas ya oprimidas sean liberadas antes
de que una tecla oprimida a continuacién haya alcanzado
su posicién oprimida. TLa forma de transferir el movimien-
to de las teclas a los cbmponentes del aparato a ser des-
plazados para hacer operativas las condiciones de funcio-
namiento del aparato ¢ las diferentes formas de desplaza-
nmiento del portador de registro no estéd representada en
las Figuras, ya que no es esencial para el presente inven-
t0. En la Figura 2, sélamente se representan de la dis-
posiddn de la Figura 1, el extremo 21 de la palanca 12,
por medio de la cual se aplica é desaplica la rueda de aco-
plamiento 14. Ia palanca 12 estd pivotada mediante ac-
cidn electromagnética. Con este fin la palanca 12 esté
provista de una placa 23, que forma la armaduras del elec-
troimén 22. El circuito de corriente alimentado por la
fuente B del electroimén 22 incluye un interruptor 25 de
botdén pulsador. El extremo 21 de la palanca estéd conec-
tado mediante un cable 26 con la barra de sujecidn 20 de
forma quek cuando & excitado el electroimédn 22, y por lo
tanto es pivotada la palance 12, y es aplicada la rueda
de acoplamiento 14, la barra de sujecidn 20 es liberada

de las teclas. No es diffcil escoger dimensiones tales
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que la barra de sujecidn 20 esté liberada antes de que la
rueda de acoplamiento 14 entre en contacto con la masa 10.

Para acoplar el acoplamiento, es suficiente una breve

oresidn del interruptor 25 y el acoplamiento se desacopla

autométicamente tan pronto como el deslizador 5 ha alcan-
zado su posicidén extrema préxime al almacén 4, puesto que
en ol circuito de corriente del electroimén 22 estén dis-
puestos el contacto 18, al que se ha hecho referencia en
la Figura 1 como un contecto de parada, y un contacto con-
mutador 24, el cual es conmutado cuando la armadura 23 es
atrafde, de manera que se cierra un cirocuito de corriente
de retencidn, cuyo circuito ge interrumpe cuando el con-
tacto 18 se abre.

En la realizacién mostrada en la Figura 3, la
disposicidn de funcionamiento comprende aparte de las te-
clas 19 para hacer operativas las condiciones de funciona-
miento del aparato y/6 las difernetes formas de desplaza-
miento del cortador de registro, una tecla 27 que sirve
sélamente para liberar la barra de sujecidn 20 sin mante-
ner contacto con ella. Con el fin de acoplar la rueda
de acoplamiento 14 mediesnte la depresién del extremo 21
de la palanca, estd dispuestae una tecla 29 como dispositi-
vo de funcionamiento del acoplamiento. Esta tecla 29 estéd
dispuesta al lado de la tecla 27, sobre el mismo eje 28 de
maners que see pivotable y se apoye sobre la tecla 27. El
extremo 21 de la palanca 12 ge extiende hasta debajo de
la tela 29, de manera que al oprimir la dltima arrastre no
sélamente la tecla 27 sino también el extremo 21 de la pe-
lanca 12. Debido & un rebaje 30 de la palsnca de lsa

tecla 29, la palanca 12 puede ser girada, cuando se acclona
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la tecla 29, sdlamente cuando estd liberada la tecla 19;

En la realizacién mostrada en las Figuras 4 y 5,
las teclas 19 de la disposicién de funcionamiento para
accionar las condiciones de funcionamiento del aparato y/4
lag diferentes formas de desplazamiento del portador de A
registro estén formadas cada una de ellas por dos placas
31, las cuales estén interconectadas por el cuerpo de la
tecle 32 y una conexidn transversal 33 por medio de cuya
conexidén son mentenidas las teclas oprimidas sobre gan-
chos 34 de un miembro de sujecidn 35. ILos ganchos 34
estdn dispuestos lado a lado de acuerdo con las teclas 19,
En la parte delantera el miembro de sujecidn 35 eatd con-
formado en forma de una placa de tecla 36, que se extien-
de transversalmente debajo de las teclas 19. El mienbro
de sujecién 35 comprende ademés una palanca 37, por medio
de la cual el extremo 21 de la palanca 12, que se extiende
en la direccidn longitudinal de la disposicidn de funcios
nanmiento hasta debajo de dicha palanca 37 es oprimido, de
menera que la rueda de acoplamiento 14 es acoplada, cuando
el miembro de sujecidn es girado suficientemente por la de-
presién de la placa de tecla 36, Con este fin el extremo
21 de la palanca tiene una cara oblicua 38 a lo largo de
la cual estd destinado a deslizar el brazo de palanca 37.
Esta posicién esté representada mediante lf{neas de trazos
en la Figura 5.

El gancho 34 estd dispuesto con respecto a les
varillas transgersales 33 y al brazo de palanca 37 y al
lado achaflanado 38 de manera que la carrera totel de la
placa -de: tecla 36 estd dividide en dos partes, que tienen

diferentes funciones. IEn la primera parte de la carrersa

- 12 =
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las teclas oprimidas 19 son liberadas y en la segunda par-
te de la carrera se acopla el acoplamiento. Es ventgjo~
so disponer uns posicidén intermedie sensible en la carre-
ra, la cual indica durante el accionamiento de la placa

de tecla 36 que son liberadas les teclas oprimidas y que

es acoplado el acoplamiento. Este puede construirse de
manera que la place de tecla 36 despuds de liberar el miem-
bro de sujecidn tenga que ser movida en una direccidn dife-
rente para acoplar el acoplamiento.

En la realizacién mostrada en las Figuras 4 y 5,
estd dispueste una gufa deslizante 40 en un rebaje 39 de
la pleca de teclas 36 y en torno a su lado indrior, de ma-
nera que pueda ser deslizada parcialmente en la placa de
tecla 36. Un resorte 41 dispuesto en la gula deslizante
tiende a forzar la gufa deslizante hasta el borde exterior
de la placa de tecla 36. Un pasador de tope 42 determi-
na la posiciédn de la gufa deslizante 40 de manera que las
caras laterales de la guls deslizante 40 y de la placa de
tecla 36 estdn situadas en el misgo plano, Ia gule des-
lizante 40 tiene en su lado inferior una prolongacién 43,
la cual entra en contacto con un tope 44 del gparato, cuan—
do es oprimida la placa de tecla 36, de manera que esté
limitado el movimiento de pivotamiento de la placa fle te-
cla 36 y sean liberadas sélemente las teclas 19 oprimidas.
Ia palanca 12 no puede ser pivotada todavia (Figura 5).
Cuando la gufa deslizante 40 es movida a la posicidn indi-
cada mediente lineas de trazos en la Figura 5, la prolon-
gacién 43 no impide ya que se oprima adicionalmente la
place de tecla 36, de manera que al oprimir adicionalmen-

te la placa de tecla 36 se aplica el acoplamiento.

- 13 -
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Asi no sélamente se impide que el accionamiento
del dispositivo para transmitir el apéndide desde el carre-
te de suministro haste el carrete de recogida entre en fun-
clonamiento antes de que se hayan hecho inoperativas las
condiciones de funcionamiento del eparato y/6 las diferen-
tes formas de desplazamiento del portador de reglstro, sino
que al mismo tilempo se garantiza que el hacer operativo
dicho accionamiento encuentra un impedimento marcado de
manera expresa de menera que se excluye una trensferencia
inadvertida del apéndice. El dispositive de funciona-
miento del acoplamiento puede hacerse operativo sélamente
mediante un accionamiento intencionado de la gufa deslizen-
te 40.

La Figura 6 muestra esquemdticamente una dispo-
sicidn en la cual las condiciones de funciomamiento del
aparato y/6 las diferentes formas de desplazemiento del
portador de registro son accionadas por medio de teclas
46 de una placa 45, la cual comprende miembros 47 mediante
los cuales las diferentes teclas, al ser oprimidas por
primera vez, son mantenidas en las posiciones oprimidas,
mientres son liberadas cuando son oprimides de nuevoe. Al
lado de las teclas 46 estd dispuesta una tecla 48 como
dispositive de accionamiento del acoplemiento. ILa dltima
actia de nuevo, segdn se ha descrito emteriormente sobre
8l extremo de una palanca, de modo gue, cuando la tecla
48 es oprimida, tembién es oprimido hacia abajo el extremo
de la palanca. Entre las teclas 46 y 48, una varilla
49, dispusta de manera desplazable debajo de las teclas,
forme una conexidén tal que la tecla 48 puede ser oprimida

sélamente cuando las téclas 46 estdn liberadas. Con esta
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finalidad la varills 49, una posicidn de reposo de le cual
estd determinade por un resorte 50, estd proviste de re~
bajes 51 y 52, que estédn situados debajo de las teclas
en la posicién de reposo de la varilla 49. Los bordes
de los rebajos 51 se extienden en forma oblicua en el la-
do alejado del resorte 50, de maners que la varilla 49 es
desplazada contra la fuerze del resorte 50, cuando las
teclas 46 son oprimidas, El rebaje 52 ya no estd enton~
ces situado debajo de la tecla 48, de menera que ésta Yl-
tima estd bloqueada. De este modo el acoplamiento puede
hacerse operativo sélamente cuando no estd oprimida ningu-
na de las teclas 46. Por supuesto, tembién puede utili-
zarse tal blocaje para teclas mantenidas mediante una ba-
rra de sujecidn comin en su posicidén operativa.

Esta solicitud que corresponde & la presentada
en Austrie el 25 de Octubre de 1.965, bajo el mimero
A 9633/65, se acoge & los beneficios del Artfculo 51 del
vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presentan en Espafia para que sean objeto de esta solicitud

de Patente de invencién en Espafia por VEINTE afios, son los
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slgulentes: &

1.~ Un aparato registrador y/é reproductor para
portadores de registro en forma de cinta § de alembre, en
el que estd dispuesto un dispositive de trensmisidén, que
estd destinado a moverse en vaivén entre un almacén de
suministro y unos medios de recogida y que estd destinado
a agarrar un apéndice dispuesto en el comienzo del porta-
dor de registro para transportar dicho apéndice hasta di-
chos medios de recogida, siendo acciomado dicho dispositi-
vo de transmisidn durante su desplazsmiento desde una
posicién de reposo, determinada por un resorte, prdxime al
almacén de suministro, hasta los medios de recogida, por
un mecenismo de transmisidn del aparato & través de un
acoplamiento accionable mediante un dispositivo de funcio-
namiento, ceracterizado porque el dispositivo de funciona-
miento para acoplar y desacoplar el acoplamiento estd ine
terconectado con un segundo dispositive de funcionamiento
dispuesto en el aparato pera controlar diferentes formas
de desplazamiento del portador de registro Y6 condiciones
de funcionemiento del aparsto, siendo accionable solamen-
te el dispositivo de funcionemiento para acoplar y desaco=-
plar el acoplamiento, cuando el segundo dispesitivo de fun-
cionamiento estd en la posicidn de reposo.

2.~ Un aparato segin la reivindicacidn 1, que
comprende un segundo dispositivo de funcionamiento del
tipo que comprende miembros de funcionamiento controlados
por resorte que estén mantenidos en sus posiciones opere-
tivas por medio de un miembro de sujecidn comin a todgs los
miembros de funcionamiento, caracterizado porque el dispo-

gitivo de funcionamiento pare acoplar y desacoplar el aco-
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plamiento estd interconectado con el citado segundo dis~
poslitivo de funcionamiento por medio de dicho miembre de
sujecidén de forme que cuando es accionado el dispositivo
de funcionamiento para el acoplamiento, es desplazado y de
esta forma liberado el miembro de sujecién.

3.~ Un aparato segin la reivindicacidn 2, carac-
terizado porque el dispositivo de funcionamiento para el
acoplamiento, al ser acclonedo, arrastra un miembro de
funcionamiento independiente que estd dlsgpuesto en el se-
gundo dispositivo de funcionamiento para liberar el miem~
bro de sujecidn.

4.~ Un aparato segin la reivindicacidén 2, carac~
terizado porque un miembro de funcionamiento, dispuesto
en ol segundo dispositivo de funcionamiento para liberar
el miembro de sujecidn, estd construfdo, adicionalmente,
como un miembro de funcionamiento pars el acoplamiento,
teniendo el Ultimo miembro de funcionamiento una carrera
que estd dividida en dos partes, de manera que en la pri-
mera paerte de dicha carrera es liberado el miembro de su-
jecién y en la segunda parte se hace operativo el acopla-
miento.

5.~ Un aparato segdn la reivindicacién 4, carac-
terizado porgque dicho miembro de funcilonamiento esté pro-
visto de wne posicién intermedia que puede ser notadas du-
rente el funcionamiento y mediente la cual estdn separadas
dichas dos partes de la carrera.

6.~ Un eparato segqdn la reilvindicacién 4, carac-
terizado porque dicho miembro de funcionemiento estd pro-
vigto de un miembro de blocaje desacoplable manualmente,

el cual en la posicidén de blocaje bloguea dicho miembro de

- 17 -




10

15

20

25

30

funcionamiento pera llevar a cabo la segunda parte de su
carrera.

7.~ Un aparato segin la reivindicacidn 6, carac-
terizado porque en una construceidn de dicho miembro de
funcionamiento como una tecla, que tiene un cuerpo de te-
cla, estd dispuesta una gufa de deslizemiento controlada
por resorte como miembro de blocaje sobre el cuerpo de te-
cla.

8.~ Un aparato como el reivindicado en el punto
1, caracterizado porque el dispositivo de funcionamiento
para el acoplamiento y el segundo dispogitivo de funciona-
miento estdn interconectados mediante un miembro de blo-
caje que detiene el dispositivo de funecionamiento péra el
ecoplamiento, cuando se hace operativo un miembro de fun-
cionamiento del segundo dispositivo de funeionamiento,
mientras es liberado cuando se hace inoperativo dicho
miembro de funcionamiento.

9.~ Un aparato segin cualquiera de las reivindi-
caciones precedentes, caracterizado porque el accioneamien-
to del dispositivo de transmisién estd proporecionado por
un acoplamiento deslizante,

10.~ Un aparato semin cualquiera de las reivin-
dicaciones precedentes, caracterizado porque al final de
la trayectoria del dispositivo de transmisién, estd esta-
blecido el desacoplamiento automdtico de este dispositivo
del mecanismo de transmisién del aparato.

11.~ Un aparato registrador y/o reproductor pa~-
ra portadores de registro en forma de cinta o de alahbre,

Tal y como se ha descrito en la Memoria gue an-

tecede, representado en los dibujos que se acompaiian y
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ACV.

para los fines que se han especificado.
Bsta Memoria consta de diecinueve hojas escritas

a méquina por una sola cara.
Madrid, ¢ L e

P. A,
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