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PATENTE
DE
INVENCION

a favor de Don Modesto LOPEZ JUBANY, de nacionalidad espa~
fiola, residente en Badalona (Barcelona), calle Santa Madro-
ne, 88, por "MECANISMO DE ACCIONAMIENTO PARA BATLANCES DE
MAQUINAS DE HILATURA",

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidén se refiere a un nuevo me-
canismo para ¢l accionamiento del balancé en méquinas de
hilatura.

Bgte mecanismo consta, en sus lineas generales
de una leva o excéntrica accionade en rotacidn por los
mecanismos de accionamiento de la mAquina y contra cuya
periferia se apoya un seguidor de leva formado en ung pa-
lanca oscilante, en la cual se halla montado longitudinal-
mente un husillo giratorio, provisto de una rosca en la

que se acople desplazable una tuerca unida al extremo de
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un tirante que estd conectado con la mesa del balancé para
desplazarle verticalmente en funcidn de las oscilaciones
de la palanca, estando el husillo giratorio asociado con
un dispositivo de accionamiento que le comunica una frac-
cidn de vuelta a cada oscilacién de dicha palanca para va-
riar paulatinamente la distancis de la tuerca al eje de os-
cilaeibn del conjunto.

En la realizacidn preferida de la invenciédn el
dispositivo de accionaminto del husillo estd formado por
una rueda dentada unida a dicho husillo y un dispositivo
de tringuete fijo, cuyo extremo se halla interpuesto en la
trayectoria de los dientes de uno de los flancos de la rue~
da, y dispuesto de manera que es separado de su posicién
de reposo por la rueda en uno de los sentidos de desplaza~
miento y engrana con uno de los dientes de la misma, obli-
géndola a girar, en el otro sentido, Por ejemplo, dicho dis-
positivo de tringuete, puede estar formado por un brazo li-
bremente oscilante alrededor de un eje fijo a la mdquina
vy apoyado, en su posicidn de reposo, contra un tope asimis~
mo fijo, de manera que el tringuete es levantado por la rue-
da en los deéplazamientos hacia arriba de la palanca y obli-
ga a girar dicha rueda en losg movimientos invewsos.

De acuerdo con otra caracteristica de la inven~
¢idn, el husillo giratorio estd provisto de medios para
hacdrlo girar en sentido contrario, hasta la posicidn de
partida de la tuerca para empezar un nuevo ciclo de traba-
jo, por ejemplo un orificio o cabeza de acoplamiento, for-

mado en el extremo libre del husillo y receptor de una
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manivela u otra herramienta para su accionamiento en rote-
cibn.

Los dibujos adjuntos muestran, a titulo de ejem-
plo no limitativo del alcance de la presente invencidn, una
forma preferida de llevarla a la prdetica, en representacio-
nes esquemdticas.

En dichos dinujos: La figura 1 es una vista late-
ral alzada del mecanismo descrito, en una posicién de traba-
jo en la cual el balancé se encuentra hacia el extremo infe-
rior de su carrera; la figura 2 es una vista similar, en una
posicibn de funcionamiento distinta, y la figura 3 un deta-
lle en seccidn transversal alzada.

Bl dispositivo devanador y retorceder representado
responde a una construceidn convencional y consta de la mesa
fija -l-,asegurads mediante manguitos -2- a las columnas
-3- de la bancada de la mdquina y portadora de los husos ~4-,
receptores de los tubos o bobinas -5~ en los que se forman
las husadas -6- a partir de los hilos -7~ procedentes de los
mecanismos superiores de la mdquina, mediante corredores -8-,
giratorios en aros de guia -9- que son solidarios de la mesa
de balancé -10-, desplazable verticalmente por medio de las
barras verticales -1ll- que se deslizan en manguitos -12- g0~
lidarios de la mesa fija -1-. El accionamiento de los diver-
808 mecanisnos descritos se realiza desde el drbol -13- que
pertenece a los mecanismos generales de la mdquina y tiene
un husillo sin fin -l4- con el gque engrana una rueda helicol-
dal -15-, fija a un érbol transversal -16- que estd sosteni-

do en rotacidn por los soportes -17- solidarios de las co-
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lumnas posteriores de la méquina, Este drbol -16- tiene fija-
da, asimismo, una leva cardioide -18- contra cuyo canto se
apoya inferiormente, bajo la accibn del peso -19- segin se
verd mds adelante, un rodillo -20-, loco en el eje -21- que
se halla montado en un punto intermedio de una palanca -22-,
oscilante en el eje -23~ que es solidario del soporte -24-
fijo a las columnas posteriores de la bancada.

El extremo libre de la palanca -22~ forma un co-
jinete =25~ de eje longitudinal y en el que estd montado li-
bremente giratorio un eje -26- fileteado enr la mayor parte
de su longitud. Sobre la rosca de esta eje se encuentra aco-
plada deslizante una tuerca -27-, a la cual va articulado,
por -23-, un tirante -29- que se prolonga en una cadena ~30-,
de la cual pende la mesa del balancé, y que es reenviada
hacia abajo mediante la polea =31-, libremente giratoria en
un soporte -32- fijado a la bancada en una posicidén adecug~
damente elevada. El peso -19-, pendiente directamente de la
mes del balancé por medio de otra cadena -33-, compensa el
peso de los dispositivos desceritos y solicita continuamente
hacia abajo la mesa de balancé,

El eje ~26~ tiene fijada una rueda dentada -~34-
a modo de estrella, la cual se desplaza verticalmente entre
las dos ramas de un soporte -35- a modo de puente que sobre-
sale hacia arriba de las base =36~. Una de las pamas de
este puente tiene una oreja -37- en la que estéd montado un
eje fijo =38-, paralelo al plano de oscilacién del eje -26-
y en el que es libremente oscilante un gatillo -39- cuyo

extremo e modo de cruceta -40- se encuentra, en su posicidn
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de reposo, apoyado contra un escaldén -41- de la rama opues-
ta del soporte, enfrentado a la trayectoria de uno de los
flancos laterales de la rueda de estrella -34-,

De acuerdo con ello, cuando la palanca ~22- as—
ciende, la rueda =34~ levanta con facilidad el gatillo -39-,
que vuelve a caer a la posicidn de reposo representade tras
de su paso, pero, cuando la rueda desciende, el gatillo es
sostenido por el escaldn -41l- y la cruceta -40-, introdu-
ciéndose entre los dientes de aguélla, la obliga a girar
de una fraceidn de vuelta que, mediante la rosca del eje
-26-, desplaza la tuerca -27- y varia, por tanto, el brazo
de palanca con que es accionade la cadena -30=-, obea, el
recorrido de la mesa de balancé.

En el funcionamiento de la maquina la husada
se empieza estando la tuerca -27- en el extremo libre del
eje ~26- como se aprecia en las figuras; en consecuencia
el recorrido del balancé es el méximo. A medida que la
fuerca se va desplazando hacia la derecha el recorrido del
balancé se va acortando de manera que se forman capas de
espiras cada vez mds cortas. Al mismo tiempo, el aumento
de longitud del tramo ascendente de la cadena -30- va des-
plazando hacia arriba el centro de este recorrido, dando
mds estabilidad al extremo inferior de la husada.

Cuando la tuerca ~27- llega al extremo derecho
de su carrera tropieza con el brazo -42- de un microrrup-
tor =43~ que sstd conectado con los dispositivos de control
de la miquina de manera que detiene su funcionamiento. Rea-

lizada l2 mudada de las husadas formadas, se hace girar
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el eje -26~ en sentido contrario hasta que la tuerca alcan-
za su posicidn de partida; ello puede realizerse, por ejem-
plo, mediante una manivela cuyo extremo es ajustado en un
orificio no cilindrico -44-, previsto en la testa del eje
-26~ citado.

Serdn independientes del alcance de la presente in-
vencidén los detalles accesorios y demds caracteristicas que
no alteren la esencialidad de la misma utilizados en su pues—
ta en prdctica, por quedar todo ello comprendido dentro del

espiritu de las siguientes reivindicaciones.

NOTA

Se reivindica como objeto de la presele patente
de invencién:

1. Mecanismo de accionamisnto para balancés de
méquinas de hilatura, caracterizado por el hecho de constar
de una leva o excéntrica accionada en rotacién por las trans-
misiones generales de la méquina y contra cuya periferia se
apoye un seguidor de leva formado en una palanca oscilante,
en la cual se halla montado longitudinalmente un husillo
giratorio, provisto de una rosca en la que se acopla desple-
zable una tuerca unida al extremo de un tirante que estd
conectado con la mesy del balancé para desplazarla vertical-
mente en funcidén de las oscilaciones de la palanca, estando

el husillo giratorio conectado con un dispositivo de accio-
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namiento que le comunica una fraccién de vuelta a cada
oscilacidn de dicha palanca para variar paulatinamente la
distancia de la tuerca al eje de oscilacién del conjunto,

2. Mecanismo de accionamiento para balancés de
méquinas de hilatura, de acuerdo con la reivindicacién 1,
caracterizado por el hecho de estar el dispositivo de ac~
cionamiento del husillo constitufdo por una rueda dentade
solidaria del mismo y un dispositivo de tringquete fijo,
cuyo extremo se halla interpuesto en la trayectoria de
los dientes de uno de los lados de la rueda y dispuesto
de manera que es separado de su posicidn de reposo por la
rueda citada en uno de los sentidos de desplazamiento, y
engrane con los dientes de la misma, obligéndola a girar,
en el sentido opuesto.

3« Mecanismo de accionamiento para balancés de
méquinas de hilatura, de acuerdo con las reivindiceciones
1y 2, caracterizado por el hecho de que el dispositivo de
trinquete estd formado por un brazo libremente oscilante
glrededor de un eje fijo a la mdquina y apoyado, en su po-
gicidn de reposo, contra un tope asimismo fijo, de manera
gue la rueda levanta el trinquete y lo rebasa en los dese
plazamientos hacia arriba de la palanca, y es obligada a
girar en los desplazamientos hacia abajo de la misma,

4. Mecanismo de accionamiento para balancés de
médquinas de hilatura, de acuerdo con la reivindicaciédn 1,
caracterizado por el hecho de comprender un dispositivo de
retroceso conectado con el husillo para hacerlo girar y de-

volver la tuerca al extremo de partida, al final de cada



ciclo de devanado de la miquina.
5. Mecanismo de accionamiento para balancés de
miquinas de hilatura, de acuerdo con las reivindicsciones
1 y 4, caracterizado por el hecho de que el dispositivo de
5e retroceso estd formado por un dispositivo de acoplamiento
formado en el extremo libre del husillo y receptor de una
herramients de accionamiento en rotacidn.
6. Mecanismo de accionamiento para balancés de
miquinas de hilatura.
10, La presente memoria consta de ocho hojas folia~
das escritas a miquina por una sola cara.

Barcelona, 3 de octubre de 1966

Modesto LONEZ JUBANY
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