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PATERNTE
DE
INVENCION

a favor de Don Modesto LOPEZ JUBANY, de naciomalidad
espafiola, residente en Badalona (Barcelona), calle
Santa Madrona, 88, por "MAQUINA PARA IA FABRICACION
DE FELPILIA". |

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidén se refiere a una nueva
mdquina para la fabricacidn de felpilla, o sea un hila-
do de fantasfa constitufdo, en lo esencial, por dos hi-
los retorcidos o doblados conjuntamente y entre los cua-
les estdn aprisionados pequefios trozos de hilos que g0-
bresalen transversalmente, formando una especie de estruc-
tura pilosa.

La mdquine en cuestién consta de dos elementos

lineales sin fin, tensados entre sendos pares de poleas,

dispuestos con dos de sus ramas adyacentes y conectadas
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con elementos de accionamiento que les comunican igusles
desplazamientos en dichas ramas; medios alimentadores
de hilos que entregan sendos hilos baralelamente a las
citades ramas y a lados opuestos de ellas a medida del
desplazamiento de las mismas; un soporte rotativo conec-
tado con medios de sccionamiento en rotacldén y provisto
de una pluralidad de dispositivos alimentadores de hilo,
rotativos alrededor de dichas rames o hilos paralelos de
manera que los hilos de dichos dispositivos alimentado-
res rotativos se enrollan helicoidalmente sobre el con-
Junto de ramas e hilos paralelos a medida de su desplaza-
miento rectilineo; dispositivos alimentadores de hilos
que entregan otros hilos praralelamente y a lados opues-
tos de dicho conjunto, encima de los hilos enrollados he-
licoidalmente; un dispositivo cortador que divide los en~
rollamientos heliecoidales segin un pleno axial, perpendi-
cular al de los elementos lineales sin fin, u medios que

tuercen y devanan separadamente los dos pares de hilos

alimentados a ambos lados de los elementos lincales, a-
prisionando entre ellos las semiespiras de cada lado del
arrollemiento helicoidal. '

En la realizacién preferida de la invencién
las ramas adyacentes de los dos elementos lineales sin
fin son mantenidas Juntas entre sendos bares de rodilloe
estando dichas ramas conducidas de manera que divergen
8 partir del segundo par, considerando en el sdntido de
avance, estando alojada en el intersticio de salida de

dicho segundo par, una cuchills accionada en movimiento
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alternativo y contra cuyo filo se aplica axialmente el

arrollamiento axial de hilos, Los dispositivos alimen-

tadores de los tres grupos de hilos descritos se hallan

- gituados entre los dos pares de rodillos descritos anpg

teriormente y consisten en un tercer par de rodillos si-
tuados a lados opuestos de las 4os rames adyacentes de
los elementos linealee sin fin, sitﬁados entre los dos
primeros pares y entre los cuales son alimentados los
primer;s hilos o hilos interiores; un hilo situado entre
el par de rodillos intermedios y el par de rodillos de
salida; a través del cusl pasan los elementos linesales,
los hilos interiores y los hilos procedentes de los= ali-
mentadores rotativos, y sendas gargantas perfiéricas,
formadas en los rodillos de salide, en las cuales son en-
tregados los hilos exteriores.

Los dibujos adjuntos muestran, a titulo de}e-
jemplo, no limitativo del alcance de la presente inven-
cién, una forma preferide de llevarla & la prdetica, en
representaciones esquemdticas.

En dichos dibujos: ILa figura 1 es una seccidén
longitudinal alzada de una milaquina construfde de acuer-
do con la invencién; la figura 2 representa una vista en
planta esquemgtica de la zona dentrabajo de dicha mdqui-
na; le figura 3 es un detalle de la figura anterior en
igual vista y a mayor escala; la figura 4 es una vista
lateral élzada, con partes seccionadas, del mecanismo
formador de las husadas de torecido; la figura 5 es una

vista equivalente a la anterior,, en otra posicién de
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trabajo, y la figura 6 es un detalle del anterior meca-
nismo, en seccién transversal alzada.

De acuerdo con los dibujos, la mdquine consta
de uns bancade general -l-, formaeda por base -2-, colum-
nes -3- y mesa -4-, en la primera de las cusles estdn
dispuestas los mecanisme generales de accionamiento =5-
y ol mecenismo portador de los husos, indicado con la re-
ferencia general -6-, en tanto que la mesa -4- sostiene
el cabezal -7- formador del hilado de fantasfa.

El cabezal =T- tiene un soporte contral -8- en
el que, mediante rodamientos -9-, estd sostenido girato-
rio un drbol tubular -10- gue e:s accionado en rdpido mo-
vimiento de rotacién desde el electromotor -ll-, por me-
dio de la corree trapezoidal -12- que pasa alrededor de
las poleas -13- y -1l4- solidarias, respectivamente, del
drbol -10- y del 4rbol -15- del motor. El drbol »#10- lle-
va fijado un plato +16- en una de cuyes caras estdn mon-
tadas cuatro cajas cilindricas -17-, paralelas al 4rbol
abiertas por sus extremos libres y dentro de las cuales
estdn montadas, por medios convencionales, no represen-
tados, unas bobinas -18-, de las cuales parten los hilos
~19~ que habrén de formar los enrollamientos helicoida-
les. Estos hilos -=19- son guiados & travée de orificios
centrales =20~ de Que estén provistas unas tapas -21-,
ajustadas mediante c¢clierres de bayoneta -22- en los ex-
Atremps libres'de‘la8~eajas -17—'de§critas.

A lo largo del eje tubuler -10- pasan 1ibremen-
te las ramss adyacentes -23-' y =24~ (figura: 2):de sendos
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flejes de acero sin fin -25-y -26- que estdin tensados
entre‘respectivos peres de poleas -27-28- y ~29-30-.
Les poleas -28- y -30- son locas sobre los ejes =3l-
fijos el soporte -32- que forms parte del cabezal =T-,
y las otras dos son fijas a los ejes -33-, giratorios
en cojinetes -~34- sostenidos por el soporte -35- que
tembién forma parte del cabezal ¥ son acclonados por
los mecanismo que se describird mds adelante, de mane-
ra que comuniean a los flejes sin sin las rotaciones
inversas indicadas mediante flechas en las figuras 2
y 3.

Cerca de las ruedas -27- y -29- (figura 3),
las remes -23-= y =24- de los flejes sin fin son mante-
fiidos en contacto lateral mediante dos pares de rodillos
-36= y -37-, montados locos sobre ejes fijos -38- y -39~
de manera que entre dichos rodillos se determina la zo-
na de alimentacién de loe diversos hilos y detrds del
par -36-, en el sentido del avance de las ramas =23- ¥
~24-, un espacio -40- en el que se encuentra dispuesto

el aparato cortados =41-.

La alimentacién de los hilos, a excepcidn de
logs -19- demcritos anteriormente, se realiza desde una
fileta convencional -42-, fijada a un soporte =43~ que
sobressale posteriormenteldel cabezal -T- y tiene sopor-
tes para los conos -44- y -45- para los hilos -46- y
-4T7-, respectivamente interiores y exteriores segin la
definicial anterior, asi como dispositivos tensores con-

vencionales -48- para los mismos.



‘ Los hilos son hechos pasar por el interior
del 4rbol tubular -10- hasra que sobresalen en la 20-
na de trabajo o de alimentacidén, donde pasando por el
encima de los rodilles =37-, son conducidos entre las
5. caras exteriores del par de ramas -23- y -24- y otros
dos rodillos -49-, locos sobre ejes fijos -49-a~-, que
flanquean dichas ramas de los flejes. A partir de es-
te momento las ramas y los hilos interiores se despla-
zan hacie la izquierda de las figuras como consecien-
10. cis del arrastre a cearga de las poleas -27- y =-29- y pa-
gsan a travée del aro -50-, fijado mediante la varille
-51- al soporte -35-, ¥ 8 través del cusl son reunidos
los hilos -19- procedentes de los alimentadores rotati-
vos. La rotacién de estos hilos -19- alrededor de los
15. flejes =23~ y -24-, y de los hiloes interiores -46=,
produce el enrollamiento helicoidal de los primeros so-
bre los segundos segin se aprecia en -52-.
. Los hilos exteriores -47- son guiados mediante
tubos -53-, sostenidos por soportes -54- fijos a la mesa
20. de la mdquina, de cuyos extremos salen para pasar por u-
nos guishilos fijos -55- que los extregen a unas gargan-
tas periferices -56- decque estén pro#istos los rodillos
-=36-. Por consiguiente estos hilos exteriores son apli-
eados contra lados opuestos del enr¢llamiento helicoidal
25. y el conjunto es pinzado entre dichos rodilles -36-, & la
‘ salida de los cuales se inicia la divergencia de las ra-
mas -23- y =24~ y se encuentra una delgeda cuchilla -57-,

situada verticalmente entre dichas ramas, f£ijada al sopor-
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te -58- del aparato cortador y cuyo filo estd enfren«
tado al enrollamiento helicoidal que se desplaza hacia
ia izquierda entre los citados rodillos =36-. En con-
secuencia todas las espiras o vueltas de dicho enrolla-
miento -52- gon cortadas por encims Y por debajo de los
flejes, dentro de un plano longitudinal vertical ¥ los
trozos de hilos -19- que formaban las mitades de las
vueltas correspondientes a cada lado de dicho plano lon-
gitudinal, quedan aprisionados entre un hilo interio}

Y un hilo exterior a cada lado de los fiejes.

Cada uno de eetos pares de hilos, con laq me—
dilas vueltas de hilos -19- aprisionados entre ellos,
quedan sometidos inmediatamente al efecto de torsidn
del dispositivo devanador y torcedor -6-, al que son
conducidos independientemente por medio de las guias
=59-, fijas el soporte -35-. La torsién, pues, se mon-
ta haéta le misma salida de los rodillos ~36~ de mane-
ra que los trozos de hilos -19- quedan perfectamente
retenidos entre los hilos interior Y exteriores, for-

mando el hiledo de fantasfia -60-;
El dispositivo devanadqr ¥ retorcedor represen-

tado responde a una construceiédn convendonal ¥ consta de
la mesa fija -61-, asegurada mediante manguitos =62- a
las columnas delanteras de la bancads ¥ portadora de dos
hugos =63~ una para cada hilo «60- formado, réceptores

de tubos o bobinas =64- en las que se forman las husa-

das -65- mediante correderos -66-, giratorios en aros de

guia -67- que son solidarios de una mesa de balancé -68-
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desplazable verticalmente mediante las barras vertica-
les -69- que se deslizan en manguitos -70- fijos a di-
cha mesa.

El accionamiento de los diversos mecanismos
descritos se realiza desde el motor -1ll-, cuyo &rbol
~15- tiene un pifién cénico ~Tl- que engrana con el co-
rreepondiente -72- fijo a un 4rbol vertical -73-, sos-
tenido giratorio mediante cojinetes tales como el -T4-
Y que tiene un husillo sin fin -75=-, un cono de poleas
-76~ y una polea sencilla -77-, dispuestos por este or-
den abajo arriba.

Con el husillo -75- engrans una rueds helicoi-
dal =78~ fija a un 4rbol -78a- montado giratorio sobre
cojinetes =79~ y que se extienden longitudinalmente has-
ta le parte delantera de la méquina. Este drbol longitu-
dinal tiene, a su vez, dos husillogs -80- y -81-, en se-
gundo de los cuales accions el mecenismo formador de la
husada que serd descrito mds adelante. Con el husillo
-80- engrana otra rueda helicoidal -82- de un €rbol ver-
tival -83-, montado giratorio en la parte delantera de
la mdquina por medio de los cojinetes fijos -84- y que
se extiende hasta debajo de la mesa -4-, donde acciona
los 4rboles -33~- de‘las poleas -27- y -29-, mediante un
tren de engranajes -83a-.

Con una de las gargantas del cono de poleas
-76- se acopla, de acuerdo con la velocidad de devans-
do deseads en los husos, una correa de transmisi$n -85-

que se extiene hasta la parte frontal de la mdquina y
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pasa por las poleas -86- de los dos husos en la forma
conocida en las mdquinas de hilaturs.

Le polea -77- recibe una corres de transmi-
8idén -87- que, cruzédndose de 90°, pese & una poles -86-
fija a un eje transversal -89- montado giratorio deba-
Jo de 1a mess -4- por medio de cojinetes no visibles en
las figuras, y portador de una excéntrica =90~ sobre la
que se apoya un seguidor =9l-, guiado verticalmente j
que se extiende haste el eabezal de trabajo deserito,
donde lleva fijado el soporte ~58- del aparato corta-

dor,
Con el husillo -81- del drbol -78a- engrana

una ruede helicoidel -92-, fija & un drbol trapsversal

=93~ que estd sostenido en rotacidn por los soportes

=94~ solidarios de las columnas posteriores de la mé-

quina. Este 4drbol -93- tiene fijada, asimismo, una le-
va cardioide -95- contra cuyo canto se apoya inferior-
mente, bajo la seccidén del peso -96- segdn se veré.mds
adelante, un rodillo =97=, loco en el oje -98- que se
halla montado en un punto intermedio de una palenca -99-,
oscilante en el eje =100- que es solidario del soporte

=101~ fijo a las columnss posteriores de la bancads.
El extremo libre de la palanca -99- forma un

cojinete -102- de eje longitudinal Y en el que estd{ mon-
tado libremente girstorio un eje =103~ fileteado en la
mayor perte de su longitud. Sobre ls rosca de este eje
8e encuentra acoplada deslizante una tuerca -lO4f pro-

viate de una orejs -105- a 1a cual ve articulado, por
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«105=-, un tirante -107- que se prolongs en una cedena
~108~, de la cual penda la mesa de balancé, y que es
reenviada hacia abajo mediante la poleo -109-, libre-
mente giratorio en un soporte -110- fijado a la banca-
da en una posicién adecuadamente eleveda. El peso =96-
pendiente directamente de la mesa de balencé por medio
de otra cadena ~112-, compensa el peso de los dispo-
sitivos deseritos y solicita continuamente hacia la me-
sa de balancé.

El eje =103~ tiene fijada una rueda dentada
-1ll3- a modo de estrella, la cual se despleza vertical-
mente entre las dos ramas de un soporte =1ll4- a modo de
puente que sobresale hacia arriba de la base -2-, Una
de las ramas de este puente tiene una oreja -115- en la
que estd montado un eje fijo -116-, paralelo al plano
de oscilacién del ejec-103- y en el es libremente osci-
lante un gatillo =117- cuyo extremo a modo de crucets
-118- se encuentra, rn su posicién de reposo, apoyado
contra un escalén -119- de la rama opuesta del soporte,
enfrentado & la trayectoria de uno de los flancos late-
rales de laxrueda de estrella «1]3-.

De acuerdo con ello (figura 6), cuando la pa-
lanca ~-99- asciende, la rueda -113- levanta con facili-
dad el gatillo -117-, que Vuelve a caer a la posicién
de reposo representa tras de un paso, pero, cuando la rue-~
da desciende, el gatillo es sostenido por el escalén
=119~ y la cruceta ~118-, introduciendose entre los dien-

tes de aquélla, la obliga a girar de una fraccidén de vuel-
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ta que, mediante la rosca del eje -103-, desplaza la
tuerca ~104- y varia, por tanto, el brazo de palance
con que e accionada la cadena -108-, o sea, el recorri-
do de la mesa de balancé.
5. En el funcionamiento de la méquina la husada
se empieza estando la tuerca -104- en el extremo libre
del eje =103~ como se aprecia en las figuras; en oconse-
cuencie el recorride del balencé es el méximo. A medida
que la tuerca se va desplazando hacia la derecha el re-
10. corrido del balancé se va acortando de manera que se
forman capas de espiras cada vez nds cortas. Al mismo
tiempo; el aumento de longitud del trame ascendente de
la cadena -108- va desplszando hacia arriba el centro
de este recorrido, dando mds estabilidad al extremo in-
15. ferior de la husada. .
Cuando la tuerqa =104~ llege al extremo dere-
cho de su carrera tropieza con el brazo -120- de un mi-
crorruptor -121- que estd conectado con los dispositivos
de coatrol de ls mdquina de manera que detiene su funcio-
20. naniento. Realizada la mudada de las husadas formadas, se
hace girara el eje -103- en sentido contrario hasta que
la tuerca alcanza su posicién de partida; ello puede rea-
lizarse, por ejemplo, mediante una manivela cuyo extremp
‘ es ajustado en un orificio no cilindrico -122- previsto
25. en la testa del eje =103~ citado.
Serdn independientes del almance de la presente

invencidén los detalles accesorios y demds caracter{sti-

cas que no alteren la esencialided de la misma, utili-
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zados en su puesta en prdctica, por quedar todo ello
comprendido dentro dél espiritu de las siguientes rei-

vindicaciones.

NOTA

Se reivindica como objeto de la presente pa-
tente de invencién:

1. Méquina para la fabricacién de felpille,
caracterizada por el hecho de comprender dos elementos
lineales sin fin, tensados entre sendos pared de poleas
dispuestos con dos de sus ramas adyacentes y conectados
con dispositivos de accionamiento que les comunicen des-
plazemientos iguales en dichas ramas; medios alimentado-
res que entregan sendos hilos paralelamente a2 las cite-
das ramas y & lados opuestos de ellaes a medida del des-
plazamiento de las mismas; un soporte rotativo conecta-
do con medios de accionamiento en rotacién y provisto
de una pluralidad de dispositivos suministradores de hi-
lo, giratorios: alrededor de dichas ramas e hilos parale-
10s de manere que los hilos de dichos dispositivos sumi-
ﬁistradoree rotativos se enrollan helicoidalmente sobre
el conjunto de ramas e hilos paralelos a medida de su
desplazamiento rectilineo; dispositivos alimentadores de
hilos que entregan otros hilos paralelamente y a lados
opuestos de ‘dicho conjunto, encima de los hiles enrolla-
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dos helicoidalmente; dispositivo cortador que divide
los enrollamientos helicoidales segdin un plano axial
perpendicular al de los elementos lineales sin fin;
¥ medios que tuercen y devanan separadsmente los dos
5e pares de hilos alimentadores a ambos lados de los ele-
mentos lineales, aprisionando entre ellos les semiespi-
ras de cada lado del enrollamiento helicoldal.
2. Mdquina para la fabricacién de felpilla,
de acuerdo con la reivindicacién 1, caracterizade por
10. el hecho de que las ramas adyacentes de los dos elemen-
t0os lineales sin fin son mantenidas juntas entre sendos
pares de rodillo, estando dichas ramas conducidad de
manera que divergen a partir del segundo par, en el sen-
tido de avance , estando alojada en el intersticio de
15. salida de dicho segundo par, una cdichilla accionada en
movimiento alternativo y contra cuyo filo se aplica axial-
mente el enrollamiento axial de hilos.
3. Médquina para la fabricacién de felpilla,
de acuerdo con las reivindicaciones 1 y 2, caracteri-
20, zada por el hecho de gque los dispositivos alimentedo-
res de los tres grupos de hilos estdn situados entre los
dos pares de rodillos que mantienen juntas las ramas de
los elementos lineales.
4. Mdquina para la fabricacién de felpilla,
25. de acuerdo con las reivindicaciones 1 s 3,caracteriza-
; da por el hecho de que el dispositivo alimentador del
par de hilos inwriores consiéte en un tercer par de ro=-

dillos, situados a lados opuestos de las dos ramas gd-
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yacentes de los elementos lineales y entre los dos ci-
tados pares de rodillos.

5. Mdquina para la fabricaecién de felpilla,
de acuerdo con las reivindicaciones 1 a 4, caracteri-
zada por el hecho de que el alimentador de los hilos
procedentes de los suministradores rotativos consiste
en uh anillq situado entre el par de rodilloes interme-
dio y el par de rodillos de salida, a través del cual
pasan los hilos interiores y las ramas de los elemen-
tos lineales.

6. Mdgquina para la fabricacién de felpilla,
de acuerdo con las reivindicaciones 1 a 3, caracteri-
zada por el hecho de que el dispositivo alimentador de
los hilos exteriores consiste en unas gargantas forma-
das en las periferias de los rodillos de salida y en
cuyo interior son entregados dichos hilos exteriores.

7. Mdquina para la fabricacién de felpilla.

La presente memoria consta de catorce hojas
foliadas escritas a médquina por una sola cars.

Barcelona, 3¢ de echulbire™ vz de 1966
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