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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se presenta para unir a la solicitud
d e
PATENTE DE INVENCION
formulads el 13 de Octubre de 1966, con el numero 332,206
en
ESPaANA
por VEINTE afios
a nombre de INTERNATTONAL BUSINESS MACHINES CORPORATION,
entidad norteamericana establecida en Armonk, Nueva York,
Bstados Unidos de América, por:

YUNA MAQUINA TMPRESORA DE IMPACTO"

Se ha‘ideado y demostrado con éxito un mecanismo de
recogida autgﬁético de cinta entintada para mdquinag de
imprimir de cinta por impacto. Este mecanismo de recogida
automdtico es capaz de coger el extremo libre de una cin-
talacia, durante su carga inicial, o en el caso de rotura
de la cinta.

Normalmente, el materisl de mdguinas de escribir
de alte calidad estd preparado para la utilizacidn de la

llamada "cinte de liberacidn total' que es alimentada des-—
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de un suministro, a través de una zona de impresidn y en
general, hasta un carrete de recogida para desecharla.

Los cambios de cinta son relativamente frecuentes, puesto
que la cinta pasa solamente una vez a través de la mdqui-
na. Tambien es necesario ocasionalmente cambiar cintas
para diferentes colores de impresidén. Ia facilidad y lim-
pieza de los cambios de cintra representa as{ consideracio-
nes econdmicas imporitantes para la aceptabilidad comercisdl
de una mdquina de escribir u otra mdquina impresora simi-
lar.

La sujecidn de una cinta encintada lacia a un carre-
te de recogida convencional es una tarea sucia y que con-
sume tiempo. Estas cintas tienen tendencia a retrocerse y
deslizar, asi como a adheririse a las partes adyacentes
por electricidad estdtica. Aunque la cinta esté provista
de una guia, la tbarea puede ser sucia, ya que el carrete

de recogida estd recubierto con tinta de carbdén de las
cintas precedentes., Si una cinta se rompe, como sucede
ocasionalmente con cintas de papel y de acetato, normal-
mente se retira la cinta ya enrrollada del carrete de re-
cogida antes de gue pueda ser sujetado de nuevo al extre-
meo libre roto. De maners similar, si se desea cembiar el
color de la cinta, se prepara previamente la cinta enro-
llada del carrete de recogida para permitir la fijacidn
de enfilado convencional de la nueva cinta.

En ciertos aspectos, las cintas entintadas de maqui-
na de escribir son semejantes a otrastiras continuas, ta-
les como peliculas de cine y cinta de registro magnético.,
Is bien conocido que la industrias que utilizan pelicula

y cinta de registro han desarrollado ciertas técnicas de
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recogida automdtica para eliminar totalmente el enfilado
manval. Sin embargo, la diferencias entre las propias
tiras y los problemas particulares de la industria han pre-
valecido gobre estas semejanzas y han impedido hasta ahora
la adopeidn de técnicas de recogida conocidas para ubtili-
zacidn en la menipulacidn de conocidas cintas de impresién
por impacto. Por ejemplo, un sistema de manipulacién de
cinta de mdquina de escribir debe funcionar de menera sa-
tigfactoria con cintas de papel, celofdn, polipropileno,
polietileno, acetato, mylar y gufas de cinta que frecuen-
temente estdn hechas de vinilo con lenglietas y/o adhesivo
fijados a ella.

Deben considerarse incluso materiales de cinta no
conocidos todavia al desarrollar una recogida préctica que
imponge limitaciones a las propiedades fisicas de la mate-
ria adecuada., Ademds de las diferencias de material, los
diferentes fabricantes emplean diferentes espesores de cin-
ta y mantienen diferentes limitaciones de tolerancias so-
bre su cinta, aunque la mayor parte de las cintas estdn
generalmente dentro del margen dé espesor de 0,025 mm,

81 la recogida de una pelicula de proyector de cine o la
recogida de una cinta registradora no sujeta en forma ade-
cuada, el resultado es un enredo de material limitado de-
senrollado que normalmente es visible facilmente 2 causa
de la construccidn propia de estas mdquinas. Por otra par-
te, 81 una cinta de mdguina de escribir no es recogida

en forma adecuada llegara a enredarse en el mecanismo de
funcionamiento de la mdgquina de escribir, especialmente en
el rodillo de energia de velocidad elevada, 1o que exige

un aviso de reparacidn y un tiempo de paralizacidn conside-
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rable de la mdquina., La experiencia ha mostrado que se
hacen evidentes otras diferentias entre las téenicas por
los problemas que se presentan cuando se intentan aplicar
las técnicas anteriores al campo de las mdquinas de escri-
bir.

Ye acuerdo con ésto, un objeto de este invento es
idear y desarrollar una recogida automdtica de cinta entin-
tada que sea capaz de recibir y sujetar automdticamente
cintas entintadas que tengan un amplio margen de caracte-
réristicas fisicas diferentes, como las disponibles normd-—
mente de los suministradores de cintas entintadas.

Otro objeto del invento ha sido crear y desarrollar
un mecanismo automdtico de recogida de cinta que tenges un
funcionamiento seguro adecuado para permitir la utiliza-
cidn comercial en mdquinas de escribir de alta calidad.

Otro objeto importante de este invenro ha sido crear
y desarrollar un mecanismo automdtico de recogida de cinta
que es capaz de manejar totalmente el extremo libre de una
cinta introducida dentro del margen de 1la periferia de su
pestafia exterior, para reducir a un minimo el esfuerzo de
manipulacién requerido para el enfilado de la cinta y para
proporcionar calidad de capacidad de recogida para los ex-
tremos sueltos de cintas rotas,.

Un objeto adicional de este invénto ha, sido lograr
los objetos precedentes a un coste mddico y prdctico con-
siderando la eficacia aumentada a obtener.

Ve acuerdo con un concepto de este invento, se em-

plea un carrete de recogida giratorio que tiene una pes-
tafia lateral y medios para crear una interaccidn de roza-
miento relativamente grande entre la pestafia lateral mdvil

¥ la cinta., La interaccidn de rozamiento aumentada se lle- .
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va 2 cabo preferiblemente disponiecado uns sezunda nesta-
fa ¢ue tiene medios cue definen una separacidn entre las
pestedas ligeramente menor gue la anchura de la cinta y
que se exliende sobre una zona sustancial radialmente ha-
cia el exterior desde el cubo del carrete. 3in ambareo,

se he dswostrado que ouede obtenerse funcionzaiento satis—
factorio nroporcionando simplemente una pestafia con un coe-
ficiente de romrumiento elevado y 10utzndo el carrete for—
wando un fagulo con la horizontal gue wermitea la fuersa
de gravedad inducir la interaccidn de rozanmiento grende.
Volviendo 2 la ejecucidn preferida, 1o separacidn de au je -
cién amplifica la interaccidn de rozamiento propie dirigi-
da radialmente hacia el interior entre 1n cinta y la pared
de la pestafia giretoria, y hace que la cinta busque el eje
geométrico del carrete y se enrolle alli sobre si misma y
forme una sujecidn de agdarre nor rozamiento.

De acuerdo con la versiln preferida del invento se
obticne la separacidn de sujecidn por unn superficie late-
raluente flexible formada por une placa de apriete sldsti-
ca delgada, que forma la superficie interior de uno pesta-
fia del carrete y que disminuye hacia el interior pare PIrO~
porcionar unc separacibén de apriete o de cufla eléstica en
combinacion con la pestafia opuesta del carrete., Iz placa
de apriete o de acufiamiento estd formada por una pluralidad
de dedos flexibles independientes, cada uno de los cuales
tiene un dedo delantero inelinado ¥ arraztra la ciunta has-
Ta el eje geométrico del carrete., Los dedos gon de longitud
radirnl diferente para permitir recogida de cinta sutomd ti-
ca rdpida incluso después de que ha sido enrollada una can-

tidad de cinta considerable sobre el carrete y uno o mdg
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de los dedos de apriete o acuﬁamiento>£an gido desnlazados
basta el miximo de su flexibilidad disponible. Aunque hay
una diversidad de materiales cue sirven parz ser utilima-—
dos como placa de leva, se ha visto que un nlistico esta-
ble, tal como mylar, es particularmente fécil dd trabajar
§ proporciona la ventajs adicional de falta de hordes agu-
dos, gue podrdn cortnr cintas @ébiles. T sunerficie fle-
xible puede ser lograda wpor otros medios, tales como espu-
12 CGe uretano, fieltro u otros materiales comptesibles. Sin
embargo, estos materiales flexen indepeadoentewente sobre
tods su superficie y tienden a imponer une resistencie ex—
cesiva gobre la cinta,

Cowo complemento & la construccidn del carvete pro-
plamente dicha, se hen proporcionando (iversas ceracteris—
ticas de construccidn de manejo de la cinta, todas las cue-
les estén dirigidas 21 problema de menipular el extremo li-
bre de unc cinta. 3e ha encerrado la periferia exterior del
carrete de recogidm en un alojemiento psra asegurar cue ge
encierra la cinta dentro de lzs pestafies mbéviles del carre—
te. lilentras el efecto de rozamiento contribuye principal-
mente & la velocided de recogida, el que la cinta cuede en-
cerrada contribuye  su seguridad. Mientras 1z cinfa estd
encerrada, geréd recogida en cualguier momento. Se ha deter—
minado cue el alojemiento pucde estar algo holgado en su

cooperacibén ol circunscribir al carrete, y que la mayor fen

dencia al escape laterzl de la cinta desde entre les pesta-
flas en su periferia tiene lugar sproximadamente & 225° ge
la entrade de la cinta en el carrete. De acuerdo con ésto,
se ha proporcionado una configuracidn contenedora especial

en esta posicidén. Tambidn se han dispuesto a2lgunos rebordes
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dirigidos readislmente hecia el interior sobre la superfi-
cie interior del s2lojamiento, aue estén coloesdog juicio-
somente para coger el extremo libre de la cinto y hecer
que le cinta se tuerre o0 curve hecie el interior hacia el
centro del carrete donde serd recogide por la place de
agerre, la alimentacidn de cinte est? nproporciona por un
per cde rodillos de goma blands similares = un engrenaje
cue miden una cantidad precise de cinte con cads carrera
de escritura. Se hen dispuesto medios desprendedores del
rodillo de 2limentacidn para impedir el enredo de la cin-
ta con estos rodillos Ge alimentacidén cue nodris ocurrir
2l encontrar el extremo libre de la cinta.

Une fase adicional de este invento se refiere al
control de la carge eléctrica estdticr (ue se presenta
frecuentemente al manipular les nelicules de pldstico del-
gadas. Se ha dotado o une pesta’@ del carrete de recogida
con un revestimiento elédetriconente conductor medisnte el
cuel permenece sustancizlmente con coarse nueva neutra. Ios
diferentes materinles de cinta tienen diferentes crrocte-
risticos eléxtricas estdticas. Por ejemnlo, Ir cinte de
acetr 1o deserrollard unc crege opueste a leo viste en la
cinta desarrollads de polietileno al paser o trovés del
mecanismo de alimentacidn de una miguine fe escribir. Ia
cinta de papel no ecunmularé carge estitice epreciable. A-
demds, e eleciricidad estdtica devende mucho de 1o tempe-
rature y de la bumedad, heciendo:impracticeble idear mece-
nismos besados en unes condiciones de electricidad estdti-
ca determinada. Segin las circunstancias del i terial de
le cinta, las condicionec ctmosfériczr, la construccidn de

. « ! . - .
alimentecidn de le cinta, y otreg consideraciones menos
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evidentes, la carga estdtica debe reelmente ayuder = lao
recogida, wpuede oponerse & la recogida haste el punto de
hecerla imposible, o puede no tener ningun efecto en abso-
luto. A1 neutralizar el carrete de recogida se eliminz la
posibilidad de que las fuerzas estdticas se opongan seria-
mente a le accién de la recogida. Normalmente, puede espe-
rarse que la atraccidn entre la cinta cargads estdticamen-
te y un errrete de recogida neutro ayudard a la recogida.
Sin embargo, no puere confirmerse tobalmente este benefi-
¢io por las razones enumerades anteriormente. Ademds, por
consideraciones pricticas que se ha preferido proporcionar
una neutralizecidn eléctrica inferior a la total ¥y es posgi-~
ble cue bajo ciertas condiciones pueda existir una ligers
carga sobre el carrete.

Estos y otros objetos, caracteristicas y ventajes
de este invento, serdn evidentes a los experimentados en
la técnica por la siguiente descripeidn més detallada de

una realizacidén preferide del invento, en la gue se jalona
haciendo refencis esgpecifica, con los dibujos ocue se acom-
pofian, en los que:

La Figura 1 es una visiza en alrado frontal de un
mecanismo de recogide de cinta construido de mcuerdo con
el invento y representzdo junto con ciertas partes fragmen—
tarias de une mdquine de escribir asociada.

Ia Figura 2 es una vista en seccidn transversal ver—
tical del mecanismo mostradoen la TPigura 1, tomada a lo
lergo de la linea II-II pars revelar sus detalles internos.

Ia Tigura 3 es una vista en perspectiva desde atrds,
varcialmente en despiece ordenado, del mecanismo de accio-

namiento ordenado de ls cinta, pars syudar a explicar el
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funcionamiento del mecanismo:de los Pipguras 1y 2.

lids especificamente, en los dibujos se representa
un mecanismo automstice 10 de recogida de cinta para una
méquina de escribir u otra méouine de imprimir, de impec-
to de cinta, representada principzlmente nor su bastidor
20 en la Figure 3 y por otra estructura frogmentarie que
serd descrits mds odelente. Una cinta entintadz R penetra
en el mecanismo de recogide a través de une pantalla de
carbén 11 después de passr la estecidn de impresidén (no
representada) de la méouina de escribir y pese e través
de los rodillos de slimentecidn 12 de gome blanda en for-
me de ruedag dentadss engranadas, que micden su desplarzamien
t0 lineal, Un par c¢e dedes desprendedores 13 montadosg de
monera flexible, se encuentran en gergantas 14 revestidas
con Delrin, entre las partes dentadas de las ruedas de los
rodillos de alimentacidn 12 pors impedir cue la cinte R
ge enrede con ellos.

Ia cinte suministrads =si es enrollzda sobre un con-
junto de bobina de recogids o carrete 30, formade de nes-
tafias laterales ovuestas latersles 31 y 32 conectadasg ope-
rativemente 2 un cubo o ndcleo central 33. El carrete 30
es*é accionado de forma flexible en la direccidn de 1a
flecha 34 mediante el rodillo de accionamiento 21 de 1a
miguina de escribir (Figura 3) 2 trevés de un embrague. de
resorte que itransmite fuerza limiteda o medios de 2cciona-
miento 2la y una rueda denteda 31la montada en la pestafia.
Ssta parte del mecanismo es similar 2 la 2limentacidn de
cinta descrita en el Menual de Instruccones Téenicas del
Cliente de la IHM -mdquinz de escribir normal modelo C-T

impreso 241-5.065-0, registrado en 1.960 por la Internatio-
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nal Business Machines Corporation, en las pdginas 106, 107
114 y 115. Normalmente el carrete 30 tiene impedido el

giro por la cinta conectada entre los rodillos de alimen-
tacidén 12 (véase la Figura 1) y el carrete 30, Ia cinta es-
t4 dosidicada por el movimiento de los rodillos de 2limen-
tacidn 12 lo que se realiza mediante una apalanca de accio-
nemiento oseilante 22 conectada a uno de los rodillos de
alimentacion 12 a través de un embrague de resorte 23 en
una direccidn. Ia apalenca oscilante 22 estd accionada des—
de un conjunto de accionamiento 24 que incluye una lava
final giratoria 24a de construccidn conocida, a través

de una palanca acodada 25 y de uns palanca de conexidn 26.
El movimiento del conjunto 24 estd controlado por une pa-
lanca de control 24b impulsada mediante regsorte em el sen-
tido de las agujas del reloj que tiene un pagador de reten-~
cidn 24c que mantiene normalmente la leva giratoria 24a
fuera de contacto con el rodillo de accionamiento 21.Una
conexidn de entrada 27 indicactiva de un ciclo de impresidén
de cualquier letra mueve la palanca de control 241 duran-
te el ciclo de impresidn de cualquier letra para soltar

el pasador 24c y hacer caer la leva 24a en contacto con

el rodillo de accionamiento 21 moviendo pivotablemente el
conjunto 24 y haciendo oscilar al miembro de alimentacidn
22 para la produccidn de una carrera de alimentacidn de

cinta de los rodillos 12.

CONSTRUCCION DEL CARRETRE

El carrete 30 estd encerrado dentro de un alojamien-

. - Y I ’
to o czja 15 periferica, que segin se muestra en la Figura 1
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cribir pare proporcionar un cierre total, El alojamiento

exterior 15 impide que el extremo libre de la cinta R sal-
ga del espacio entre las pestailas 31 y 32 durante le reco-
gide automitica, las pestafias 31 y 32 del carrete 30 pro-
porcionan una separacién de sujecidn 3 entre ellas por me-
dio de una placa de agarre 35 flexible o eldstica deforma-
ble lateralmente, cue forma la superficie interna de 1&
pestafia 32. la distancia de separacidn 5 es ligersmerte me-
nor cue lo anchurs de la cinta W, produciendo asi una in-
teraccidn de rozamiento amplificada entre el carrete gi-
ratorio 30 y la cinta R ¢que tira de la cinta hacia el eje
geomdtrico del carrete. Ja cinta se enrolla papidamente
sobre si misma formando un agarre de rozamiento en torno
al micleo 33 del carrete.

Ia placa de agarre 35 estd construida preferible-
mente de mylar y estd montade en una ranura snular 32a
dirigida hacia el interior de la pestafia 32, segin se mues-
tra mejor en la Figura 2. Ia placa 35 estd menbenidsa cir-
cunferencialmente mediante un par de lenglietas de retencidn
358 y 35b que son de diferente tamafio pera asegurar el mon-
teje y ajuste adecuado en ranures radiales complementerias
de le nestefia 32, Ia placa de agarre 35 proporciona una
pluralidad de dedos © selientes flexibles independientes
36a, 36b, 36c y 364, segun se muestra mds claromente en
la Figura 1. Estos dedos deben extenderse a diferentes Pro-
fundidades en el carrete 30 segin se mucelra mediante las
lineas de dimensién 37a, 37b, 37c y 37d, y de este modo,
estén separados radisluente para funcionar cuzndo la cin-

ta se ha acumulado a diferentes profundidades sobre el nij—
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cleo 33. Los bordes delanteros:o anteriores 38 de los de-
dos 36a2-36d estdn inclinados hacia atrds con relacidn al
radio de un éngulo alfa para proporcionar una fuerza de
aplicacién con la cinta R, dirigida redialmente haciz el
interior, cuando se encuentran. Se observers que cuando el
extremo libre de la cinta R es alimentado al exterior del
carrete 30 entre las pestafiag 31 y 32, alguna parte del
mismo hard contacto con los pestafies donde la placa de a-
priete 35 fuerza por rozemiento & la cinta arrsstrandola
hacia el centro del carrete 30.

3obre la periferia interna del alojamiento 15 estén
dispuestos un par de rebordes 16 para torcer la cinta que
se proyectan radialmente hacia el interior, para que se
apliguen al extremo libre de cualquier cinta que tarde en
ser recogida. Al aplicarse a un bordes torcedor 16, lacin-
ta se torcerd hacia el interior 1levando una parte inter-
media suya a la zona efectiva de la placa de apriete 35,
Una pluralidad de bordes laterales que formen salientes 17
estdn dispuestos en la regidn aproximadamente a 225° de
la entrada de la cinta para retener la cinta dentro del
alojemiento 15 y entre las pestailas 31 y 32 del resorte
de carrete. Se ha determinado que el resto de 1 separacidn
entre el alojamiento y lasg pestafias del carrete puede per-
manecer lateralmente ablerto, sin gue haya neligro sustan-
cial de funcionamiento defectuaso. Segin se muestra en la
rarte seccionada de la Figura 1, el micleo central 33 egtd
hecho de manera que no sea liso, disponiendo rebordes, ta-
les como 33a, para ayudar a 1a répida sujecidn de agerre
de la cinta & €1. A medide que continua la escritura vy la

¢inta se acunule en torno del micleo 33, el dedo 36a de 1la
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de la placa de apriete se flexaré lateralmente hacia afue-
ra contra el cuerpo de la pestaiia 32 hociendose ineficaz
para el funcionamiento noslerior de la recodida automdti-
ca. Sin embargo, los dedos 36b-364 de la place de apriete
no estardn afectados adversamente puesto que no ge extien-
den radialmente hacia el interior tamto como el dedo 3Ga.
la cinta puede romperse ocasionalmente entre el carvete

30 y los rodillos de alimentacidn 12, puesto que dste es
el punto mfximo de esfuermo del sistema. Unm cinta R rota,
presentard un extremo libre dentro de les pestafias 31 y

32 y tendréd lugar de yuevo la recogide jusiomente segin

se ha descrito enteriormente. la diferencis serd solamente
cue a2hora son efectivos solamente tres de los cuatro dedos
de la placa de apriete. Asi se observerd cue el mecanismo
descrito es cepez de recoger répiderente el extremo libre
de una cinta en todo momento siecmnre gue uno de los dedos
36a-36d permenezca sin flexar J »presente de este modo una
superficie de apriete flexible a la cinta.

Segin se ha explicado anteriormente, muchas cintes
normales de méeuine de eseribir desarrollarin una carga
eléctrica estdtica cuando pasan a través de un mecanismo
de alimentacidn de cinte gue tiene varies pieras dielectri-
cag, fista carga podrie ayuder a veces a2 la recogida auto-
mitica, pero es bostente dificial de predecir. 3e propor-
clona una superficie 31b revestidacde metal sobre 1= pes-
tafia 31 del carrete de pldstico, pare disipar eficazmente
cualquier carga que pueda recibirse en ella, y evitar el
desarrollo de una carga sobre la propia superficie del ca-
rrete de modo cue el carrete 30 presente une carga estdti-

camente neutra a las cintes que recibe. les cintas cue tie-
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nen una carge estitica no serdn retenidas fuertemente por
el conjunto de carrete 30, sino que pueden incluso ser a-
traidas hacia é1 por una polarizacién inducida Aébil nara
ayundar al movimiento redislmente hacia el interior duran-

te lz recogida.

MECANTISMO DE'MANIPULACION AUXTLIAR

En la Figura 3 estéd representado un control de ali-
mentacidn de cinta construido pars ayudar a la recogida
automitica y contribuir en generela la eficiente menipu-
lacién de la cinta. Bl control estd centrado en torno =
una palanca 40 de control de alimentacidn para seleccionar
cuelouiera de las tres formas de funcionemiento: ATTINENTAR
ESCRIBIR, o RETIRAR. Ia palanca 40 estd mantenids en cual-
ouiera de sus tres podoiones por una palanca de retencidn
41 impulsada por resorte.

En la posicidn de escribir mostrada, la palanca de
control 40 estd colocada pars escritura ordinaria, en 1ls
que mentzne una palanca de alimentacidn continua 42 fuera
de contacto con la palanca de control 24b y montiene un

diente de freno 43 fuera de contacto con la rueds dentada

31la del carrete.

e posicitn de ALILENTAR se emplea durante la carga
de la cinta. Se levanta la tapz 29 de 1a mdquina de eseri-
bir péra permitir acceso al mecanismo de le cinta y se mue-
ve la palanca de control 40 hacisa arriba a la pogicidn Qe

ALILENTAR, girondo la palanca de alimentacidn continua 42

en sentido contrario a las egujas del reloj de meners gue

haga contacto y Oprima la palanca de control 24b producien~—
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do ciclos de alimentacidn repetidos del conjunto de accio-
namiento 24. Como caractersitica de seguridad pera aseg u-
rar cue la palanca 40 de control de alimentacidn no serd
de jada insdvertidemente en la posicién de ALIHENYAR, des-
perdiciendose cinta, esté fijeda una placa de soporte 44
bajo la tapa 29 de la mfquina de escribir en slineacidn
con la palenca de control 40. Al cerrar la tapa 29, la
palenca 40 es vuelta autom?ticsmente = su posicidn de ES-
CRIBIR medicnte la pleca 44.

Cuando el brazo de control 40 eg movido hacia aba-
jo a su posicidn retirer, el diente de freno 43 se aplica
a los dientes de ls rueda dentada 31le de la pegtafia ¢ ims
pide cue el embregue 2la hege girsr el cerrete 30 permi-
tiendo rsi 1a separacidn de la pestaiia 31 oue lleva 1la
cinte mediante ¢l accionamiento de un boton pulsador 50
(véanse las Figuras 1y 2). El vulscdor 50 se apoya sobre
un disco de leva 51 pasra apretar los dedos dJde engonche 52
de le parte de pestalia 31 redialmente hoeila el interior
separandose de la negtaiia de enganche 53 coopercnte de la
pestafia 32, permitiendo la separaciln de las pestafias. E1
nicleo 33 estd formado como parte de la pestaiis 32, y
asi, la cinta enrollade usada puede ser llevada a la pa-
nelera y pernitirse que caiga de la pestefia siendo desen-
rollada, o mediante la utilizecidén de medios expulsores
que no formmn perte del invento.

La pesteiia 32 se manipuale fazcilmente nara estag -
operaciones mediante una perte de egarre anular o empu-
fladura 54. Ies pestafias 31 y 32 se unen entre si eldsti-
camente para nueva utiliracién. Ie conexidn de accionamien-

to transmisora de par entre la pestafiz zccioneda 31 v la
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pestafia separable 32 se: reeliza mediente una conexidn de
ore jeta superpuesta 6 chaveta holzads 55 entre ellas. En
la posicidn de RETIRAR ls palanca de alimentacidn conti-
mia 42 es mantenida fuera de aplicecidén con lz palanca de
control 24b, de manera que los rodillos de alimentacidn
12 no se muevan. Estd dispuesto un brazo de retorno 45 so-
bre la pzlanca de accionamiento oscilante 22 vara gue se
aplique automdticamente y vuelva la palanca de conprol 40
8 la posicibn de ESCRIBIR al realizarse el primer ciclo de
funcionamiento del conjunto de accionamiento 24 mediante
la articulacién 27 indicativa del ciclo de impresidn, en
el caso de que la palanca de control 40 sea dejada inadver-
tidamente en la posicidn de RETIRAR.
FUNCIONAMIENTO

Ia tapa 29 de la mdquina de escribir es leventads
vermitiendo acceso al mecanismo de slimentacidn 10 ¥ se en-
fila una nueve cinta R hacia &1 desde un suninistro(no re-
presentado) mds alld de la posicidén de escriturs (no repre-
sentadz). Ie palanca de control 40 es movida hacia arriba
¢ la posicidn de ALIMENTAR produciendo el movimiento con-

tinuo de los rodillos de alimentacién 12. Ia cinta R es des

[ naliy

lizeda bajo la placa 11 de proteccién de carbén. Su extre
wo libre es llevado lateralmente al interior de los rodi-
1los 12 donde autowdticemente busca una posicidn centrada
alineada entre ellos. Durante egta operccidn el carrete de
recogida 30 estd girando mediante el embrague de resorte
2la y la cinta es =21limentads entre sus pestafias giratorias
31y 32 y en contacto con 1a placa de apriete 35. Ia accidn
de rozamiento de las pestaiias 31 y 32 es sumentzda por la
plac

a de apriete 35 y espscialmente su superficie dealnte—
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ra 38 inclineda hacie atrés hace que la cinte se mueva ha-
cia el centro del carrete y eventuzlmentle llega 2 quedar
enrollade sobre si nisme haciendo contacto de ligedura con
él. Ta rotecidn sdicional del conjunto de ccrrete 30 estd
controleda por los rodillos de alimentecidn 12 mediante Ja
tenzidn en le cinta R.

Ia palanca de control 40 es movida e continuacidn
manualmente a la posicidn de ESCRIBIR, 6 en forma alter-
nativa 1o tapa 29 de la mAquina de escribir es cerrada
simplemente. Ia palance 40 se mueve cutométicamente por
1z placa de soporte 44. Asi, se hace gue el control de los
rodillos de alimentacidn 12 sea devuelto a la articulacidn
27 indicativa del ciclo de escritura. Cuamdo tiene lugar
la escritura, los rodillos de alimentzcidn 12 y el rodi-
1lo de recogida 30 funcionen de una forma generalmente con-
vencional, Si se emplea una cinte débil, tal como una cin-
ta de papel, ocasionalmente una barrs de tipo puede produ-
cir un corte produciendo lz rotura cusndo se encuentra la
tensidén entre los rodilles de =limentacidn 12 y el cerre-
te de recogida 30. Al romperse la cinte el carrete de re-
cogida es girado continuemente por el embrague deslizente
2la puesto gue a tal rotacidn no se opone lz tensidn de la
cinta. Al continuar la escritura se lleve el extremo libre
de la cinta rote méds al interior del espacio entre les pes—
tafias 31 y 32 y, mnientras uno de los dedos flexibles 36a-
364 permenezca libre de cinte enrollada, el extremo de 1z
cinta rota serd recogida rdpidomente sin cue intervenga
el operedor. Incluso sungue los dedos flexibles 36a-364
estén completamente deprimidos, serd recogida osutomdtica-

mente une cinta rote @ causa de cueder encerrzda entre les
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pestalias giratorias 31 y 32 por el alojamiento 15, Una
vez que se dispone de unos 40 a 80 cms. de cinta suelta
la rotacidn continuada de las pestafias arrastra la cinta
hacia elrededor hasta que se enrolla sobre simisma y se
fija. 51 el operario desea cambiar el color de la impre-
sidén, se levanta la tapa 29 de la mdgquina de escribir, se
corte la cinta anterior, y se introduce la cinta nueve si-
guiendo las operaciones sefialades anteriormente. Auncue
vermanezca alguna cantidad de cints anterior sobre el cz-
rrete 30, la cinta nueva serd recogide automdticamente
siempre gque algunos de los dedos 36a-36d ge conserve Li-—
bre de cinta enrollzda. Cuando el carrete 30 ha sido ller
nado hasta su capacided, se levants de nuevo la tapa 29
de la mdouina de escribir y la palsnca de control 40 se
mieve a la posicién de RETIRAR blogueando la vestafia 31
contra rotacibén mediente el embrague 2la. Se oprime el em~
pujador 50, separando las pestafinag 31 y 32 del carrete vy
permitiendo la separacidn de la pestafia 32 junto con 1=z
cinte enrollada sobre el micleo 33. Se tira la cintz a Ia
papelera y la pestafia 32 es montede eldsticamente de nue-
vo sobbe la pestafia 31, quedendo listm para recibir una
cinta nueva.

Los experimentados en la téenica recomocerdn gque
Se proporciona un mecanismo de recogida de cinta automd ti~
C0 que es particularmente versétil para utilizer cintas ai-
ferentes. Este mecanismo es también particularmente Gtil
para manipular cintas de mfgquina de escribir que puedan

cortarse 6 romperse, ya que es capaz de recoger un extre—

mo libre, incluso despuds de que cierta cantidad de cinta

se haya enrollado sobre el carrete de recogida, Aungue con
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Tinelidades de representacidn, y paere cupnlir con los re-
quisitos legales, ha eido revresentede una realizacidn cs—
pecifice preferida del invenlo, se aprecisrd cue pueden
hacerse modificaciones, ediciones ¢ runresiones o este
realizacidn especiiica sin aparterse del espiritu y olcon-—
ce de este invento segin se define en les reivindicaciones
adjuntas.

Esta solicitud que corresvonde & lo vresentads cn
istados Unidos de Américe el 14 de Octubre de 1.965, bejo
el nimero 495.774, se acoge a los beneficios del articulo

o1 del vigente Estaluto sobre Proviedsd Industriol.

-~-NOT4 -

ios puntos de invencidn provia y nueve cue se pre-
sentan pare cue sesn objeto fe esta soliciing de Petente
de Invencidn en Renala, por VIINTZ efiog, son los siguien-

tes:

1.~ Une wdquina impresors de impacto cue emplea une

cinte entintada, carccterizada nor el mecenismo de recogi-

-da de cinta que comprende: medios de alimentacidn de cinta

para degplazar la cinta a lo largo de su longitud, un co-
rrete de recogida situado debajo y adyacente 2 dichos ro-
dillos de alimentacidn para recibir la cinte desplazada nor
ellos, teniendo dicho carrete de recogids un micleo central
¥y una pestaiia laterel que se,extiende radiclmente hacia a-
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fuere desde é1 varz aplicarse a una parte de borde de la
cinta, medios oue incluyen una parte de dicho carrete pa-
ra establecer una interaccidn de rozamiento relativaménte
elevada entre dicha pestafia y la cinta a través de una vpar-
te sustancial de la extensién radial de la pestafia, medios
de cierre gue rodean sustanclalmente la periferia de dicho
carrete, y medios de accionamiento de fuerme limitada pa-
ra accionar elésticamente dicho carrete.

2.- Una méguina impresora como la definida en la
reivindicacidn 1, en la que dicho carrete de recogida com-
prende un par de pestafias laterales diutancisdas y dichos
medios para crear interaccién de rozamiento comprenden me-
dios cue forman parte de al menos una de dichas pestafias
parz establecer una distencia de separacidn eficaz entre
ellas a través de una regién redial sustancial suya que
es de manera efectiva de menos anchura cue la de le cin-
ta.

3.~ Una mdquina impresora como la definida en el
punto 1, en la gque dichos medios de alimentacidn de cinta
comprenden un par de rodillos de alimentacidn en forma de
ruedas dentadas engranadas y que comprenden ademds medios
desprendedores situados inmediatamente adyacentes a dichos
rodillos de alimentacidén para separar de maners gegura la

cinta desplazada por dichos rodillos de alimentacidn des-

de ellos.

’ . -
4.~ Una mz2quina impresora como la definida en la
PO . - 7 " .
relivindicacion 2, en la ¢ue 2] menos una de Giches pesta-
fias laterales del carrete de recogida tiene una superfi-
Cie dirigida hacia el interior relativemente grande, eléc-

tricamente conductora.

- 20 =~



5.- Una méquine impresors como la definide en Ia
reivindicacidn 2, en la que dichos medios para establecer
P . - . . Fe
la distencia de separacidn comprenden une suverficie eldas

tica ¢ue cede lateralmente.

5 6.~ Una méquina impresore como lz definida en la
reivindicacidn 5, en la gue dicha superficie clfistica se
gxtiende sobre una rone redisl sustsncial 2dyacente o (i~
cho ndcleo é incluye diferentes paries seperrdes rodisl-
wente (ue son eldsticas indenendientermente.

10 7.- Una mdcuina impresors como la definids en 1le
reivindicacidn 2, en la oue dichos medios pare establecer
la distancia de seperecidn comprenden unn vnlace de aprie-
te que forme la superiicie interna de una pesteiia y tiene
una pluralidad de dedos eldsticos dirizidos redialmente ha-

15 cia el interior gue ceden leterclimente, cue se extienden
en distencias radinles efectivas sustencialmente diferen-
tes a lo larzo de dicha pestafia,

U.—~ Una miquina impresore como le definida en 1o
reivindicacidén 7, en la cue crda uno de dichos dedos tie-

20 ne bvordes delanteros inclinados hacia atrds pars ayuder
al movimiento redial hacia el interior de 1z cinta,

9.- Una mdguine impresora como le definide en le
reivindicecidn 7, en la gue dichos medios de alimentacidn
de cinta comprenden un par de rodillos de nlimentecidn en

25 - Torme de ruedas dentadas engronades y comprenden ademds me-
dios desprendedores situados inmediatemente edyecentes s
dichos rodillos de alimentacidn para sepérar de menerse se-
gure la cinta desplazede por dichos rodillos de alimente-
cidn desde ellos,

30 10.- Una mdoquina impresore como la delinida en 1
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reivindicacidn 7, en la ¢ue al menos una de dichas pesta-
flas laterales del carrete de recogida tiene una superficie

. 5 |
irigide hacia el interior relativemente grande, eléctri-

[ol}

camente conductora.

11.- Una mdquina impresors como la definida en la
reivindicacidén 3, en la que 21 menos una de dichas pesta-
fias laterales del carrete de recogida tiene una superfi-
cie dirigida hacis el interior relativamente grande, eléc-
tricamente conductora.

12.- Una micuina impresora como la definida en la
reivindicacidn 3, en 1la que dichos medios pars establecer
la distancia de separacidn comprenden una superficie elds~
tice que cede laternlmente.

13.- Una méquina impresora como la definide en la
reivindicacibén 1, en la que dichos medios de cierre estdn
provistos de al menos un reborde que sobresale radialmen—
te hacia el interior.

14.- Unz méquina impresora como la definida en la
reivindicacidn 1, en 1a que dichos medios de @limentacidn
de cinta comprenden ademds medios de accionamiento que
Tuncionan normslmente pars alimentar un incremento de cin-
ta en cada operacidn de impresién e incluye medios accio-
nables nanualmente para producir en forma selectiva el fun-
cionamiento continuo de dichos medios de esccionamiento.

15.- Una mdquina impresora de impacto.

Tal y como se ha descrito en la Memoria oue antece-
de, representado en los dibujos oue se acompafian ¥y con los

Tines oue se han especificado.



Hsta Uemoria consta de veintitres Lojas escritas
a mdouina por una sols cara.
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