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File No.0159
CASE 6697

MEMORIA DESCRIPTIVA
pars solicitar
PATENTE DE INVENCIONW
en
ESPANA
por VEINTE afios

a nombre de YARWAY CORPORATION, entidad norteemericana, esta-
blecida en 102 East Mermaid Laene, Chestnut, Hill, Filadelfia,
Pensilvania, Estados Unidoc de América, por:
"UIl DISPOSITIVO DE MANOMETRO DIFERENCIAL™

Ia presente invencidn se refiere a un indicador de
diferencia de presidn, tal como un indicador del nivel de 1I-
quidos, un indicador de presidn (manémetro), un caudalimetro
o similavres,
5 Un objeto de esta invencidn es crear un indicuador de
diferencia de presidn (mandmetro diferencial) perfeccionado.
Otro objeto de esta invencidp e8 proporcionar una
superficie de trubajo efectiva y constante para el diafragma
de un mandmetro de esiec tipo en todus las posiciones de tra-

10 bajo con objeto de mejorur la estcbilided del manémetro, fun
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cionando el diafragma como elemento respondiente a las dife-
renciss de presidn,

Un objeto mds de esta invencién es asegursr impera-—
tivamente el borde y las partes ecentrales del diafrigma contra
deslizamiento o estiramiento con el fin de mantener esta super-
ficie constunte del diafragma. ‘

Un objeto mas de esta invencidn es crear unos medios
perfeccionados para montar el borde del diafrogma con regpecto
al alojamiento o caja del indicudor.

Otro objrto de esta invencidn es crear unas plécas
de sujecién mejoradas parc dar rigidez a las partes centrales
del diafragma.

Un objeto méds de esta invencidn es impedir el despla-
zamiento del diafragma mds alla de sus posiciones de trubajo en
el caso de diferenclas de presidn extremas o de sobrepresiones
e cualquler lado del diafragma.

Otro objeto de estc invencidn es concentrsr el flujo
de un imdn que se mueve en respuesta al movimiento del diafrag-
me con el fin de aumentar la sensibilidad de movimiento de un
elemento respondiente magnético activado por el movimiento del
imdn.

Un objeto mds de esta invencidn es configurar lag cao-
ras polares del imdn para adaptarlas al paso de un elemento
respondiente magnético en forma de espiral o de hélice utiliza~
do en el mecanismo indicadoz,

Otro objeto de egte invencidn es mejorar el montaje
de los medios de translacidn de movimiento que transladan los
movimientos latcrales del diafragma al imdn.

Un objeto mgs de esta invencidn cs mejorar el montaje

del imdn en un elemento eldstico que estd cargsdo contra el
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movimicnto del dlafragma.

Otro objeto de ecta invencidn es proporcionar un ajus
te externo par:z el elemento magndéticamente respondiente varien-
do la relacidn entre el imdn y el elemento para ajustar a cero
el indicadox.

Un objeto mds de esta invencidn es proporcionar un
sistema de varillaje ajustable externo para alterar el margen
del manémetro sin perturbar su posicién cero,

Otros objetos aparecerdn en la memoria y en las
reivindicucioncs.

La figura 1 es una vista en corte transversal del ma-
németro diferencial de esta invencién.

La figura 2 es una vista fregmentaria, a mayor esca-
la, dol mecanismo de maniobra del mandmetro, con el imén apro-
ximadamente en el punto central de su margen de recorrido.

Ia fizura 3 es una vista en corte transverusal frag-
mentaria, a mayor escala, que muestra la relacidn de una placa
de sujecidén preformada con respecto al diafragme y a otra pla-
ca de sujecidn antes de efectuarse el aprieto.

La figura 4 es una victa fragmentaria, a mayor esca-
la, que muestra la obluracidn del diafragma respecto al aloja-
miento o caja. '

La figura 5 es una vista fragmentaria, a mayor escala
cue nuestra la relacidn entre la espiga y su apoyo en el dia-
frogma o en la placa del imdn,

La figura 6 es una vista en planta del imén.

La figura 7 es una vigta en corte del imén tomade a
lo largo de la linea 7-7 de la figura 6.

La figura 8 ee una vista tomade desde abajo del imdn

de la figura 6, que muestra las caras polares estrechadas.
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! La figura 9 es una vista lateral de un imdn que mueg
tra una forma alternativa de las caras polares del imdn para
adaptarlas el paso de la armadura de forma de hélice.

La figura 10 es una vista fragmentaria que mucstra
el varillaje de ajuste de margen entrc el cje geométrico de
la armedura y el brazo indicador.

La figura 1l es una vistae esquemdtica del wrillaje
de ujuste de margen.

Ta figura 12 muestra una forme alternmativa pare el
ajuste axial de la armadura con respecto al imdn,

La figurs 13 es una vista en corte fragmentsria, a
mayor escala, tomada a lo largo de la linea 13=13 de la figura
10 mostrando el montaje del mecanismo de ajuste de margen en
el vdstago de la armsdura.

Ia descripecidn con referencia a los dibujos tiene
cardcier de ilustracidén solamente y no de limitacidn.

La presente invencidn estd relacionada con diversas
mejoras en un mendmetro diferencial, habiéndose ilustrado un
manémetro que indica, por ejemplo, el nivel de un liquido en
t erminos de presidén, y en particular con mejoras que aumentan
la sensibilidad del dispositivo, al tiempo que evitan variacio~-
nes o inestabilidad en su funcionamiento.

Desoribiendo en pocas palabras el mecanismo de menip-~
bra del indicador, el mandmetro incluye un alojamiento o caja
exterior 15 y una tape 16 fijada por tornillos 17, mostrados
con 1ineas de trazos, y obturada por un anillo tdérico 18 dis-

puesto en una garganta 19 practicada en una placa 20 de soporte

)

-del diafragma para dar un contacto de metal con metal cm el

fin de situar con precisidén el soporte del diafragma con vistas

a cerrar herméticamente el interior del dispositivo indicador.
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Bl instrumento puede montarse de cualquier manera deseada y
asegurarse adecuadamente por ménsulas al mandémetro.

El soporte 20 del diafrugma estd perforado en 22 para
permitir el p.so de la conexidén de empuje entre el uiafragma
y el mecanismo indicador. E1 soporte incluye un rebajo anular
23 para permitir el hundimiento en el rebajo de un diafragma
flexible circular 24. El diafragma estd mantenido imperutivamen.
te en su sitio entre el borde exterior del soporte 20 del dia~-
fragma y la tapia 16 del alojamiento. Un acabudo o rcmate 26 de
tipo fonogrdfico similar a una espiral de Arqulmides estd pre-
vigto tanto en la superficie del soporte coro en la del aloja-
niento parae impedir que el diafragma se deslice con respecto al
alojamiento, lo que ayuda a mantener una superficie constante
del diafragme para todas las posiciones de trabajo del indicadox

Cuando se obturd el soporte del diafrugme con respectc
al alojamiento por medio de una junta, como en los dispositivos
de la técnica anterior, la junta estabe expuesta siempre a los
disolventes presentes en el fludio, que provocaban su hincha-
miento, o a la presidn del alojemiento contra la placa del sopor
te que provocaba la compresidn o deformacidn lenta del diafragma
Después de que la junta habfa llegado a desgastarsec y comenzava
a romperse en frugmentos, el diafrugma tenderia a desplazarse
con los variaciones de la carga sobre el diafrogma, Besta fre-
cuente variacién de la superficie del dlafragma que estaba ex
puesta a la difercncia de presidn, ponia trabas a la estubilidad
del indicador, dando por resultado indicaciones contredictorias.

Sin embargo, el acabado fonogrdfico proporciona una
obturscidn efeetiva con el propio diafragma, gque es independien-
te de lps varicciones de carga en el diafragma. Con referencia

a la figura 4, el acabado deberd tener una profundided de gargan-



10

15

20

25

30

ta 27 que no sea superior a la tercera purte del espesor del
diafragma, siendo la distancia 28 entre lus gergentas aproxima—,
damente igual al espesor del diafragma. Por ejemplo, con un es-
pesor del diafragma de aproximadamente 0,30 mm, la profundidad 2
de la garganta deberd estar comprendida aproximademente entre
0,05 y 0,1 mm., siendo la digtancia 28 entre lus gargentas
aproximadanente igual a 0,30 um. Con egtis dimensiones, la gar-
ganta debers tener un dngulo 29 de aproximademente 602C.

la gargenta actia lo mismo que un laberinto debido
a que tiene un longitud ten grande que no pueden producirse fu-
ges. Bl diafragme tiende a penetrar en las gargentas en cierto
grado con objeto de mantenerlo més en su sitio, proporcionando
esta penetracidn una dilatacibn de elementos no metdlicos del
diafragma con el fin de impedir el aplastamiento con cargas de
par més altaes y permitiendo, ademds, una reduccién en el nimero

de los pernos 17 requeridos para la obturaciédn,

El diafragme 24 puede estar construido adecuadamente
de diversos cauchos y elastémeros sintéticos, tales como Buna
N, neopreno, caucho butilico, etc., y pueden utiligarse nylon y
dacrén como materiales de base de refucrzo dentro de los cuales
puede impregnarse un elastdémero.

En su centro, el diafragma estd rigidificado y soporte
do para moverse con una unidad por placas 30 ¥ 31 de sujecién
del diafragma a cada laco del diafragma pars confinar la flexién
del diafragma a lus uperficies de trabajo exveriores. Anterior-
mente, se han ubtilizado plucas planas para dar rigidez al dia-
fragma, pero esto condujo a que las placas se encontraran en el
ésntro donde estaban mantenidas contra el diafragma por una dis-
posicidén adecuada de tuercas y pernos con abombamiento en sus

extremos. BEsto permitia que el diafragma se bambolease dentro
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del espacio entre las placas, dando por resultado su estira-
miento durante el funcionte el funcionamiento o0 cambiando de
forma con respecto a su centro. Esto afectaba a la precisidn

del instrumento, y, por tanto, era necesario disponer de medios

de sujecién que fueran rigidos con ruspecto al diafragma de mo-
do que pudiera mantenerse una superficie‘efactiva constante del
diafragma durante todo su funcionamiento.

Esta invencién prevé una placa de sujecidén plana 30
a un ledo del diafragma 24 y una placa de forma céncava o aco-
plada preformada 31 al otro lado. Un perno 32 pasa a travdis de
una sberturae central en ambas placas y en el diafragma, sobre
el cual estd roscada una tuerca 33 en el lado opuesto. Antes
de la sujecién, la placa céneava 31 estd extendiua en su centro
couo ge muestra en la figura 3. Despuds de la sujecidn con el
perno 32 del diafragma, la placa se arquea y éujeta el diafrag-—
na como se muestra en la figura 2. Esta sujecidn aplica una com
presidn elfstica al borde exterior donde se aplica al diafragma
v al extremo interior donde estd cogido apretadamente por la
fuerca y el perno dejando un intervalo 34 en el centro. Esto
mantiene con seguridad el diafragma impidiendo cualquier estira-
miento o bamboleo en los bordes exteriores, manteniendo asi una
superficie constante del diafragma.

Ia magnitud de la concavidad de la place 32 controls
la magnitud de la compresidn elistica del diafrogma g base del
espesor de la placa. La place de sujecidén acopada o preformada
deberd ser preferiblemente igual a la mitad del espesor de la
placa plana 31 y deberd scr aproximadsmente igual a tres veces
el espesor del diafragma. Antes de la sujecidn, la altura libre
35 de la placa acopada deberd ser aproximnadamente igual a tres

veces su espeuor por 2,5 centimetros de rudio. Por tunto, con un
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diafragma ve 0,30 milimetros de espesor y con una placa de su—
jecidén de un radio de 25,4 milimetros, el espesor de la placa
plana deberd ser de aproximadamente 1,8 milimetros y el espesor
de la placa de sujecidn curvedas de aproximadementete 0,9 milime-
tros. Esto exige entonces que la distancia 35 entre 1a altura
de la placa acopada y el diafragma, antes de la sujecién, sea
de aprozimadamente 5,25 milimetros.

Bl alojamiento 16 es cénecavo en 36 con objeto de dar
espacio para el diafragma y sus placas dentro del alojamiento.
Incluye adecuadamente una depresidn 37 para proporcionar espacic
a la cabeza del perno 32. ILa supcrficie 36 del alojamiento 16
soporta el diafragma en una posicidn extrema e impide el des-
plasamiento del diafrugma m’s alla de sus posiciones de trabajo
en el caso de wna diferencla de presidn extrewa o una sobrepre-
5ifn en el lado de la izguierda del diafrzgma como se nuestbra
en la figura 1. De igual mancra, la superficie de la placa de
soporte 20 impide el desplagamiento en ¢l cago de gobrepresio-
nes en el lado de la derecha del diafragnma.

EL perno 32 incluye una parte interior snular 38 parai
aplicucidn conveniente a ella de una conexidn de espiga entre
el diafregmna y cl mecanismo indicador. BLsta parte 38 se utiliza
para soportar la espiga 39 durante la construccibén dsl mandmetro
pero, no detente, estdra libre de contacto con la espiga durante
el funcionamiento del mandmetro. En la transmlisidn perticular
mostrada, estd prevista una espisa o vidstago de presién 39 -ue
descansa en un apoyo 40 de espiga dentro del perno 32. Pars men-
tener una posicidn constente de la espiga con respecto al apoyo,
la superficie de conticto entre la espi_a y el perno 32 se redu-
ce al minimo heciendo una depresidn en ¢l apoyo o alvéolo. El

apoyo de la espiga estd hecho adecusdamente de un material en-
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durccible mecdnicamente, por ejemplo, acero inoxidable 304 y
tiene un alvéolo o cavidad inicial de un dngulo incluido mayor
y un radio menor que el extremo de la espiga. Ia esplga es de
un material mds duro cue ha sido mecanizado, y estd compuesta
convenientemente de, por ejemplo, acero inoxidable 17-4PH endu-
recido por precipitacién. Despuds de la mecanizacidén, la espi-
.8 es tratada por calor y luego pulida con un abrasivo. Se ha-
ce una deprcsidn en el alvéolo para endurccer mecdnicamente

la superficie del alvéolo. De esta forma, la espiga no se asien
ta completamente en su punto, sino gue més bien encuentra una
especlie de contecto anular con el apoyo de la espiga, mante-
niendo asi una posicidn de la espi.a mds constante como s¢ re—
presenta en la figura 5.

Lo espi.a 39 cstd afilada tambidn en el otro extremo
para encajar en un anoyo o alvéolo 41 para reeibir una espiga
en la pleca de apoyo 42. Ia placa de apoyo estd fijeda a un
lado del imén 43con un codo desplezzado en la placa de modo gue
el apoyo esté situado en linea con la cspiga 39, El imdn 43
estd sujeto contra el resorte laminzr 46 por unos tornillos 45
que pasan a trovés de unas ranuras en el imdn y ostdn sujetos

a la placa de apoyo 42,

in los dispositivos de la técnica anterior, el apoyo
de la espiga para el imdn estaba formado en un manguito, cuyo
extremo estaba asegurado a un resorte laminar fijado a un lado
del imdn, estando el exiremo delantero abierto del manguito so=-
portado por una place fijade al otro lado del imdn. Asi, el man
suito habia de tener el mismo espesor exacto del imdn, porgue
gl no lo tenmia, el instrumento estaria continuamente desalinea-
do cuzndo el apoyo estaba asegurado de manera inapropiada. Por

tanto, esta mejora en la disposicidn de la conexidn de espiga al

+ AN 1N M i e LT
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imdn, evita las dificultades de variaciones en el espesor del
imdn, ya que la placa de apoyo estd montada ahora en el imdn
43 con independencia del resorte laminar 46.

Como el imdn fijado al resorte laminar se mueve si-~
guiendo un arco alrededor‘del punto de apoyo del resorte, la
espisa no estard shora slempre horizontal. El alvéolo 41 de la
placa 42 estd situado de modo que el extremo de la espiga in-
troducida en el alvéolo 41 al comienzo de la carrera del dia-
fragma ligeramente por encims de la horizontal, en tanto que
en el punto central de la carrers estard horizontal como se mu~-
estra en la figura 2 y al final de la carvera estdra ligeremen-
te por debzjo. El otro extremo de la espi.a se desplazard a lo
largo de la horizontal debido al movimiento sustancialmente law-
teral del diafragma. Por tanto, el alvdolo 41 tiene que ser ca~
paz de acomodar variaciones en la inclinacidn de la espiga con
rcspecto a él. Distribuyendo la inclinacidn de la espiga sobre
ambos lados de la horizontal, en ves de solamente en un lado
como en los dispositivos de la técnica anterior, se obtiene una
distribucidén de fuerza global mds lineal, aumentando asl la
precisidén de la méquina. Por tanto, el mecanismo indicador se
moverd una megnitud sustancialmente igual pare incrementos igua-
les de presién, tunto si el diafrugma estd en un extremo de su
carrera como en el otro. Como la alincacién ideal se encuentra
en el punio ceniral, donde la espiga, que se encuenira en la
horizontal y es perpendicular al dafragma, traglada la mdxina
nognitud de fuerza creada, cusnto més cera pueda mantenerse la
espiza de la horizontal, tunto mds constante serd la fuerza
trasladada por la espisa al imdn.

El diafrusms estd sometido a una diferencia de presidn

por ambos lados a través de los tubos 47 y 48, que puede repre-

- 10 -
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sentar diferoncias en ¢l nivel del fluido o en la presidn en
los lzdog opuestos de un orificioy, o flujo sobre un vertedero,
por ejenmplo,

El medio para la transmisidn de la respuesta del ele=~
mento sensible a la presidén consiste bdsicamente en hacer pa-
sar un flujo magnético desde el imén permanente 43 a un seguide
o armadura 52 montado a rotacidén y mognéticamente susgceptible,
que estd montado en una cavidad 51 y, por tanto, eutd libre
respecto a la presidén de dentro del cuerpo del indicador.

La transmisidn magndtica se basa en el cambio de re-
luctancia del circuito magnético con el movimiento del imén por
el diﬁfragma en dngulo recto con su flujo y a lo largo del eje
geonétrico de la armadura, acompafi.do por la reaccidn de rota-
cibn de la armadura al movimiento del imdn para restablecer
esencialmente la reluctancia del circuito magnético en una posi-
cidn cquilibreds que se mentiene asi como constonte.

BEs importante que la reluctancia megnética para la po-

sicidn equilibruda de la armadura a través del ma.gen de movimien-

to del diofrugma sensible a la presidn permanezca sustancialmen-
te constente con objeto de evitar el efecto de fuerszas magnéti—'
cas desiquilibreadas sobre el mecanismo indicador.

El indn 43 es un imdn permanente de material capaz de
conservar su magnetismo durunte prolongudos periodos de tiempo,
siendo el imén un iman de herradura dotado de caras polarcs 53.

En el mecanismo descrito en la Patente antes mencionada, las
caras polarcs estuban construidas del mismo espesor que el imédn.
Sin embargo, en ecta invencidén las caras polares han sido estre~
chadeg de modo gue sean ahora més delgadas que el cuerpo del
propio imdn como se representa en la Figura 8. Adelgagando las

car -g polares, la digtribucidn del flujo entre ellas se concen-

-1l -
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tra sobre una superficie mis peguefla, creando asi un paso més
intenso de flujo a la armadura con una sensibilidad mejorada
del indicador. Ademds, el estrechémiento de las car.s polares
reduce el peso del imdn y como la inercis del imdn tiene que
ser vencida por la diferencia we fuerza del diafrogma, esto
hace adicionalmente sl dispositivo mds sensible aligerando la
carga sobre el diafragma, lo que reduce al minimo la histéresie

mecédnica.

Los lados de las caras polares estdn adelgazados en
un arco 54 hasta aproximadamente las dog terceras mrites del es{
pesor del imdn como se representa en la figura 8. Las carss
pueden ser planus como se representa o pueden egtar adaptadas
para ajustarse en torno de lé cavidad de une manera curvadz.

Alternati.cmente, los caras del imdn pueden estar
contorneadas o perfiladas alrededor de la cavidad de la arma-
dura como se representa en la figﬁra 9, du licando el contorno
55 la torsidn de la armadura helicoidal con objeto de mejorar
el acoplamiento magndético entre el imdn y la armadura, aumentan
do usl mgpe todavia la sensibilidad del indicador. '

Debido a la inclinacidn del imén a medida cue la pla~
ca eldstica 46 bascula alrededor del punto de apdyo, las ceres
polares tienen que estar configuradas de modo gyue dejen libre
la cavidad en todas las poslciongs de trabajo.del indicador.

Puede utilizarse para el imdn cualquier aleacidn
magndtica buena que sea capaz de conserver su magnétismo. Se
han asegurado resultados suficientes por el uso de un material
nagnético moldeado, Hal como Alnico. Ademds, puede utilizars
un electroimdn en vez de un imdn permanente, pero las dificul-
tades pricticas de las conexiones eldéctricas hacen indesecble

un imdn de euta clase para este tipo de indicuidor.

- 12 -
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' Para mantencr el movimiento del imdn en la medida
pogible paralelo al eje geométrico de la armadura, estd sopor-

tado desde una placa eldstica 46; estando la placa elfstica y
la placa de apoyo aseguradas a lados opuestos del imédn 43
por los tornillos 45 gue pasan a su través.

TLa armadura compr nde una tira retorcida en hélice
hecha de un material plano magnéticamente susceptible y ajus-
s2do cen los bordes interiores de la cavidad tan intimamente
como sea posible sin contucto de los bordes de la hélice con
las parcdes interiores de la cavidad, con objeto de que el ma-
terial pueda salver sustancialmente el espacio entre los dos
polos del imén.

La cavidad 51 que aloja la armadura, comprendc una
parte roscada 49 para asegurar la cavidad con respecto al alo-
jemiento 15. Interiormente, hay una roscs fina de ajuste 50 en
la que estd roscado wm tapén 55. Dentro del tapbn, estdn situa-
dos cojinetes de bolas o de rodillos dobles, de miniatura,56
pars soportar en forme de viga en voladlizo la armadura helicole
dal 52 desde un extremo. Soportando la armadura con estosg co-
jinetes de miniatura en un extremo en vez de usar cojinetes
de rubics y soportdndola en ambos extremos como en el disposi-
tivo de la técnica anterior, se reduce aun mds al minimo la
friccidn, al tiempo que se evita la dificultad de un juego en
el extremo de la armadura, lo que tawbién tiende a reducir la
histéresis mecdnica. ELl conjunto de wpoyo y armadura es una
unidad cerrads herméiicamente con objeto de proiegerla contra
la sucieded y la corrosién y la cavidad protege la armsdura
contra las presiones internas del indicudor. El vistago 57 yue
se euwtiende desde el tapdn y estd comectado en una pieza a la

armadura, como se reprecentw en la figura 2, soports g través

- 13 -
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de un varillaje apropiado 58, un Indice 60 como se reprcsents
del mejor modo en la rigura 10,

Debido a que el mecaniesmo es tsan sensiboe, la posi-
cidén cero o en reposo del indicador puede no indicar sieme
cero en el mandmetro o en un cuadrente,y, por tanto, es nece-
sario poder ajustar el mecanimmo del indicador a una lectura
de cero para una posicidén particular del diafragma. BEsta in-
vencién ha proporcionado unos mediog de ajuste convenientes
aue permiten que el +tapbn y la armedura sean movidos axialmen-
te con respccto al imdn, hasta quec se alcanza la posicidn cero
0 el cuadrente del indicador o mandmetro cCOmO se ripresenia
por el indice 60, Todo el tapdén 55 ec hcche girer con wspecto
a la cavidad y ajustado a la posicidn apropiades por medio de
le.s vosecas de ajuste fino 50. Después de que se ha alcanzado
la posicidén cero, se blovuea entonces en su sitio la posicidn
del tapbn y de la armedura por medio de un tornillo prisionero
74 rosiado convenientemente a través de la cavidad 51 por me-—
dio do una llave vpar. tuercas hexagonalcs.,

Alternativemente, el ajuste a cero puede obtenerse
climinando la rosca 50 y haciendo al conjunto de zpoyo ajusta-
ble a deslizamiento con respecto a la cavidad, manteniendolo cl
tornilio prisionero T4 en la posicién descadu., In ecte caso,
puede disponerse un tornillo.de ajuste 75 en el tapén paralelo
al eje seométrico del apoyo pare ajus.ar axialmente el conjunto'
de apoyo deslizable como gc represen & en la figura 12.

Bn el indicador amnterior , cl ajuste a cero del indi-

cador se logreba ajustando el punto de apoyo con respecto a la

place. eldstica, lo que hdcia que el imdn se moviera con respec-

to a la srmadura hasta que el Indice alcanzaba el punto cero del

cuadrante. Permitiendo a la srmadura moverse latemlmente con
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respeceto al imdn, esto no solc pone a cero con més precisién
¢l instrumento, sino que puede ademds eliminarse el mecanismo
de ajuste del punto de apoyo como se represcnta en la Patente-
anteriormente identificada,., La placa cldstica 46 se asesura
ahora simplemente al alojamlento 15 por un blogue 70 contra
un bloyue de apoyo 71, actuando el borde inferior 72 de este
blogue como punto de apoyo para la placa eldstica, cuya placa
goporta el imdn 43 »ara movimiento pendular a lo largo del eje
zeométrico de la armadura helicoidal.

Con objeto de que la relacidén de la armadura helicoi-
dal al imén sea constonte, el paso de la armadura deberd ser
1o més uniforme posible. De esta menera, la armadura girard
por igual en cadz incremento del movimiento del imdn que provo-
ce la rotacidn angular de la armedura y, por taénto, del bFazo
del indicador en magnitudes iguales para mdrgenes iguales de
movimiento del imédn a lo largo del eje geonétrico de la arma-
duit. Para asegurar la uniformidad del puso, la armadura pucde
ser colocada en su sitio.

Exteriormente al indicudor, en vez de fijar el Indi-
60 directamente al védstago 57 de la armadura, e.td previsita une
dizposicidn de varillaje entre ellos que permite el ajuste del
marzen y la sen:sibilidad del indicador. Una pata de perrillo o
bruzo 62 de ajuste del margen, que tiene una ranura 63, estd
nontado a deglizamiento sobre un cubo 59 de ¥astago y usegurado
a 61 por un tornillo 64 que pasa & través dela ranura y estd roé
cado en el cubo 59 de vdstago. EL cubo incluye un tornillo de
ajuste 61 en aplicceidn de trabajo con la placa 62 del perrillo
para el ajuste de la pata del perrillo y, por tanto, del punto
de pivotamiento 65 con r.specto al vdstago 57 de la armadura.

El cubo de v’stago estd segurado convenientemente al vastago 57
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por medio de un tornillo prisionero 57'. En 65 estd montada

a pivotamiento en un extremo de la barra articulade 64 una va=
rilla o barra articulada transversal 58 de longitud constante
que estd montada a pivotamiento en 66 on el brazo 67 fijado ri-
gidamente al Indice 60. Iste indice pivota alrededor del punto
68 y tiene un contrapeso 69 fijado al otro extremo.

Haciendo referencia a la figura 10, cuando la dis-
tancia entre el vdstago 57 y el punto de pivovamiento 65 es
eguivalente a la distancia entre el pivote 68 del brazo del
indicador y el pivote 66 de la barra articulads o la longitud
del brazo 67, la distancia del movimiento angular del indice
60 serd igual al movimiento angular de la armadura. Con objeto
de proporcionar un ajuste en ambas direcciones, la posicidn
de movimiento equivalente debersd tener lugar cuando el vdgta-
g0 57 estd amitad de camino en la ranura 63 de la pata 62 del
perrillo. S8i la pata del perrillo es hecha deslizar de modo
gue el vdstago estéd shora en el extremo de la ranura creando
la distanciaz méxima entre el vdstago y el punto de pivotamien-
to 65, entonces un incremento del movimiento angular del visto-
go 57 de la armadura creard un margen Ge movimiento mayor en el
brazo del indicador, como se ha explicudo anteriormente.

Haciendo referencia al dibujo esquemdtico de la figu-
ra 11, 1la distancia entre ¢l punto de pivotumiento 0 del vasta-
£o de la armadura y el opunto de pivotamicntc B del brazo 58
de la barra articuladas es igual a la distancia enire el punto
de pivotamiento 68 del braso del indicador y el punto de pivote~
miento 66 del braso de la barra articulada. Bsto repre .enta el
punto medio del margen de ajuste para gque cuando el brazo de la
barra articulada pivota en 9, el pivote recorra un arco de B a

B’ parse un movimiento angular dado a, recorriendo el punto 66
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un arco de X a Y de igural longitud. Cuando se mueve la pats del

perrillo de modo que el punto de pivotamiento 65 esté ahors en

G, el brazo 58" de la barra articuladz, como se representa en

lineas de trazos, desplazerd ahora el punto de pivotamiento 66

de X a 2 en ¢l mismo movimiento angular a del punto de pivota-
miento 65 de C a ¢, Por tanto, este ajuste eaumenta la sensibi-
1idad, pero dosminuye el margen de trabajo del ingtrumento.

Reciprocamente, si se ajusta la pata 62 del perrillo
al otro extremo de la rinura, el punto de pivotamiento 65 que
ahors descansa en A en el dibujo @e la figuro 11, el movimiento
del punto 66 serd wenor que sntes par: el mismo movimiento an-
culer del eje ceométrico de la armudura, ammentando zsi el mar-

cn del indicador, al tiempo que disminuye su sensibilidud.

La pata del perrillo permite el ajuste del margen del
indicador sin cambisr su posicidn de ce.o como se representa
por el punto de pivotamiento 66 en X.

A la vista de egta invencldn y de su descripeidn, re-
sultardn indudablemente evidentes pare los versados en la tée-

nica varlaciones y modificaciones para satisfacer deseos indi-

viduales 0 necesidadcs particulares con el fin de obtener total
o pascialmente los beneficios de egte invento sin copier la es-
dructura represcntada y, por cllo, la solicitante reivindica
v0d0 lo que caiga dentro del espiritu y el alcance razonables
de este invento.
Beta solicitud que corresponde a la presentada en

Estados Unidos de Amdrica el 23 de octubre de 1.965, n2503.891
gse acoge a los beneficios del art? 51 del vigente estatuto so-

bre Propiedcd Industrial.
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v NOTA

l.- Un dispositivo de mandmctro diferencial dotado
de un alojamiento, un diafragma flexibvle vertical fijado al
alojamiento, un resorte en voladlzo montado en el alojamiento
en un extremo, que tiene un imdn fijado al otro extremo, un me-
canismo indicador respondiente al movimiento del indn, y un me-
canismo de traslacidn de movimiento entre el diafrasme y el i-
mén, caracherizado porque el mecanismo de trasluocidn de movi-
miento comprende un apoyo de espiga situado en el centro del
diafragme y que se abre hacia el imdn, une placa fijada al imédn
independiente del resorte y en el lado del imdn opucsto al re-
sorte, un apoyoc de espisa en la placa que se abre hocia el
diafragma y una espiga dispuesta entre el diafragme y la placa
del imdn destinada a esentarse dentro de los apoye y a trasla-
dar el movimiento del diafregzma al imdn,

2.~ Un dispositivo de mandmetro segin la rcivindica-
cién 1, caracterizado porgue la espisa estd dispuesta perpen-
dicularmente al diafragma vertical flexble cuando el diafragma
estd aproximadamente en el punto central de su margen de movi-
miento.

3.~ Un dispositivo de mandmetro segin las reivindica-
ciones 1 6 2, caracterizado porque los apoyos de la espiga estdr
provistos de una depresidn pars reducir al minimo la superficie
de contucto.

4.~ Un dispositivo de manémetro segin la reivindica-
cifén 1, caracterizado porque una garganta continua de rclativa-
mente escasa prosundidad y de gran longitud se extiende eh for-
ma de espiral en la superficie del alojamiento donde estd asegu-
fado el diafragnma.

5.- Un dispositivo de mandmetro segin la reivindica-
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¢ibn 4, caracterizado porque una plzca de respaldo para el dia-
fragma tiene una superficie ranurada en espiral junto a su borde
exterior para contacto con el lado del diafragma cpuesto al que
estd en contacto con el alojamiento.

6.~ Un dispositivo de manémeiro segin las reivindica—
ciones 4 6 5, caracterizado por que dichas cspirales son espiras
les de Arquimedes, en las que la distancia entre gargantas ad-
yecentes es eprosimadamente igual al espesor del diafragma, y
la profundidad de las gargantas no es mayor que una tercera
parte el espescor del dlafragma,

Te- Un dispositivo de manduetro segin la reivindica-
¢idn 1, caracterizado porgue unas placas rigidaes se aplican al
diafragma on lados opuestos y estdn aseguradas al diafrogma por
medios de aprieto que wasan a través de una zbertura en el cen-
tro del disfrsgma, siendo al menos una de dichas placas de for~
me de copa, estando la concavidad de la placa dirigida hacia el
disfragna de modo que ia placa agarrard el diafragma en su cen-
tro y en el borde exterior de la placa cuando es apretada contre
la placa exbericr en el lado opuesto del uiafragma.

8.~ Un dispocitivo de mandmetro segin la reivindica-
cidén 7, caracterizado porque una placa es de forma de copa, cn
tanro gue la otra placa c¢s sustancialmente plana.

9.- Un dispositivo de mandmetro segin la reivindica-
cién 1, curacterizado porque estdn provistos ademas una armadu-—
ra heli :oidal de material imantable soportoda para rotacidn al-
rededor de un aje geométrico, una pared de presién no megndtica
aue circunda la crmadura y un iman asegurado para movimiento la-
teral a lo largo del eje geoméirico de la armadura exteriormente
a la pared, gue responde «l movimiento de los medios de manio-

bra controlados por presidn, glendo dicha armadura a.ialmente
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njustable dentro de la pared de presién con respecto al imdn
para ajustar a cero el manémetro.

10.- Un dispositivo de manbmetro segin la roivindica-
cidn 9, carecterizudo porgue la armadura estd soportada a rotg
cidn en forma volada en un extremo en unapoyo, siendo el apoyo
axialmente ajustable dentro de la pared de presidn.

11.- Un dispositivo de manbmetro segin la reivindice~
cidn 10, caracterizado poryue el apoyo esté'roscado en la pared
de presidn para proporcionar un ajuste axia; en lu armadura.

12.~ Un dispositivo de manémetro wegin la reivindica
cidn 9, caracterizado poroue las carcs polares del imdn son
de superficie en seccidn transversal menor que la superfi.ie
en seccidbn transversal del cuerpo del imdn para concentror cl
flujo del imén, mejorando de este modo el acoplamiento magndti
co entre el imdn y la armcdura.

13.- Un dispoasitivo de mandmetro segin la reivindica-
cidén 12, caracterizudo porcuc les carzs polares estdn perfila-
das para adaptarlas a la torsidn de la armadura helicoidal.

14.~- Un dispositivo de uandémetro difercencial.

Tal y como se ha descrito en la kiemoria que antocede,
representado en los dibujos que se acompa.ian y con los fines
que se han especificado.

Esta Memoria congta de veinte hojas escritas a mdqui-
na por una sola cara.

wiortn, 3 OCT. 1966
.

P.A

TRR/ .
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