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Esta invencidn se refiere a un aparato para ha-
cer y recoger cuerpos de hielo.

En una forms de aparato convencional para hacer
¥ recoger cuerpos de hielo, estd dispuesto un molde o
bandeja para recibir el agua o congelar en &1 por medio
de un aparato de refrigeracibén adecuado. Ios cuerpos
de hielo, una vez se ha completado su formacidén, tienen
gque ser entonces retirados del molde. Después de la
retirada, los cuerpos de hielo se almacenan convencional-

mente en una tolva colectora adecuada o similar, que pue-
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de mabenerse en el espacio refrigerado. En otra forma
convencional de este aparato, estdn dispuestos medios
para efectuar la retirada de los cuerpos de hielo de la
bandeja doblando la bandeja con el fin de dejar libres
respecto a ella los cuerpos de hielo y disponiendo des-
pués la bandeja en posicidn invertida para hacer que los
cuerpos de hielo caigan desde ella a la tolva colectora.
Los aparatos conocidos de este tipo tienen varias desven-
tajas serias, tales como el coste relativamente elevado
¥ la liberacidén forzosa de los cuerpos de hielo. La
presente invencidn comprende un aparato de este tipo do-
tado de nuevos medlos mejorados para hacer y recoger

los cuerpos de hielo y que elimina lés desventajas an-
tes mencionadas de log aparatos conocidos.

Una caracteristica fundamental de la presente
invencidn es, por lo tanto, la de crear un aperato mejo-
rado para hacer y recoger cuerpos de hielo,

Més concretamente, una caracteristica de la
invencién es la creacidn de una bandeja flexible asegura-
da en puntos espaciados a un par de 4rboles giratorios
y de medios para hacer girar los 4rboles a velocidades
de rotacién instantédneas diferentes, con 1lgfue la bande-
ja flexible eg alabeada para dejar libres los cuerpos
de hielo retenidos en ella e invertida para descargar
dichos cuerpos de hielo liberados.

Otra caracteristica de la invencidn es la crea-
¢ién de un aparato formador y recogedor de cuerpos de
hielo de este tipo, en el que uno de los 4rboles es movi-
do a una velocided instantdnea mayor que la del otro 4r-

bol durante parte del perfodo de su funcionamiento, y
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movido s una velocidad de rotacién instantdénea menor que

la del otro 4rbol durante otra parte del perfodo de su
funcionamiento, siendo de este modo la bandeja alabeada
alternativamente en el sentido del reloj y en el contra-
rio para dejar libres imperativamente los cuerpos de hie-
lo respecto a la bandeja.

Otra caracteristica todavia de la invencién es
la creacidn de un aparato de este tipo dotado de medios
de interconexién de los dos Arboles para dar origen a
tales velocidades de rotacidn instenténeas diferentes en
respuesta al movimiento de uno de los 4rboles,

Otra cardcteristica mds de la invencidn es la
creacién de un aparato de este tipo dotado de medios de
interconexién que incluyen una rueda dentada giratoria
montada en uno de los #drboles, una barre articulada co-
nectada excéntricamente a la rwda dentada giratoria y
al otro drbol yyuna rueds dentada fija que engrana con
la rueda dentada giratoria,

Otra cardcteristica de la invencidn es la crea-
cidn de un aparato formador y recogedor de cuerpos de
hielo de este tipo, en el que los 4rboles estdn dispues-

tos concéntricamente.

Takvia otra caracteristica de la invencién es
la creacidn de un aparato formador y recogedor de cuerpos
de hielo dotado de un dispositivo de regulacidn en el
tiempo para accionar uno de los 4rbols y de un mecanismo
de embregue automdticamente maniobrable para hacer que
el drbol a mover coopere con el dispositivo de regulacidn
en el tiempo después de que ha transcurrido un perfodo

de tiempo suficiente para permitir que el agua contenida
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en la bandeje se congele.

Otra cardcteristica de la invencidn es la crea-
¢ién de un mecanismo de embrague de este tipo dotado de
un par e ruedas dentadas axialuente desalineadas, que
son movidas a diferentes velocidades de rotacidn eineln-
yen formaciones en uno de sus lados para la recepcidn
predeterminada y sincronizada de una espiga de embrague
llevada por el 4rbol a mover y de medios de leva en la
esplga de embrague para hacer que la espige deje de estar
en aplicacidn con tales formaciones antes de que haya
transcurrido el periodo de tiempo predeterminadu requeri-
do para la congelacién del agua contenida en la bendeja.

Otra caracteristica mds de la invencién es la
disposicidn en un aparato formador y recogedor de cuer-
pos de hielo, de medios mejorados para llenar con preci-
sién la bandeja con el agua a congelar en ella para for-
mar los cuerpos de hielo.

Todavia otra caracteristica de la invencién es
la creacién de un aparato formador y recogedor de cuer-
pos de hielo dotado de una bandeja destinadea a recibir
agua, un drbol conectado a la bandeja y destinado a in-
vertir la bandeja con vistas a descargar los cuerpos de
hielo formgados en ella, un elemento giratorio para mover
el 4rbol y medios de control para unos medios de intro-
ducecidn de agua que responden a las posiciones del elemen~
to giratorio y del drbol excitadlo los medios de imtroduc-
cidn de agua durante un periodo de tiempo predeterminado
solamente cuando la bandeja se encuentra en uns posicidn
apropiada.,

Una caracteristica mds de la invencidn es la
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de hielo dotado de medios de control para unos medios de
introducecidn de agua, que incluyen una primera superficie
de leva en el elemento giratorio, una segunda superficie
de leva en el 4rbol, un brazo de control destinado a ac-
cionar los medios de introduccidn de agua en respuesta

a auwbas superficies de leva, en el que la primera super-
ficie de leva regula con precisién la duracién del perfo-
do de introduccidn de agua y en el que la segunda super-
ficie de leva estd formada para impedir que el brazo de
control responde a la primere superficie de leva, excep-
to cuando la bandeja se encuentra en una posicidn apro-
piads.

Todavia otra caracteristica de la invencién es
la creacidn de un aparato formador y recogedor de cuerpos
de hielo provisto de una bandeja montadae en un 4rbol
para girar con &l a efectos de descargar los cuerpos de
hielo contenidos en ella, una superficie de leva llevada
por el 4rbol, medios commutadores o interruptores carga~-
dos contra la superfiocle de leva para controlar la rota-
cién del érbol, un brazo perceptor de nivel montado en
los medios interrupitores para moverlos de forma que de-
Jen de estar en contacto con la superficie de leva a fin
de parar la rotacién del Arbol cuando el nivel del hielo
alcanze una altura predeterminada, y en el que la super-
ficie de leva incluye también una configuracién para ha-
cer oscilar bruscamente el brazo perceptor de nivel con
vistas a interrumpir la acumulacidén de escarcha sobre é1,
que estorbaria o dificulterfa la operacidén de percepcidn

de nivel.



10

15

20

25

30

Todavia otra caracteristica de la invencién es la
creacidn de un método de recoger cuerpos de hielo for-
mados dentro de un molde flexible, en el que el molde
es heche girar al tiempo que es alabeado en direccio-
nes alternadas para dejar libres los cuerpos de hielo
contenidos en él1.

Otra caracterfstica de la invencidén es la crea
cidn de un método en el que el molde es devuelto a su
forma original a la terminacidn de la operacidn de ala-
beo o torsidn.

Otras caracteristicas y ventajas de la inven~
cidén se desprenderdn de la descripeidn siguiente toma-
da en relacidn con los dibujos que se acompafian, en los
que:

La figura 1 es un alzado desde un lado de un
aparato formador de cuerpos de hielo de acuerdo con el
invento, y que estd instalado en un aparato refrigerador
mostrado parcialmente en cortes;

La figura 2 es un alzado desde un lado de di-
cho aparato, parcialmente en corte y con arranque par-
cialj

Ia figura 3 es un alzado desde atrds, parcial-
mente roto, de dicho aparato, tomado sustancialmente a
lo largo de la linea 3-3 de la figura 1;

La figura 4 es un corte vertical fragmentario
tomado sustancialmente a lo largo de la linea 4~4 de la
figura 13

La figura 5 es un alzado desde atrds del mis-
mo zparato, que muestra la placa dorsal con arranque par-
cialj
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Lo figura 6 es un diagrama esquemdtico del gis~
tema de control;

Ie figura 7 es un corte tomado sustanclalmente
a lo largo de la linea 7-7 de la figura 5;

La figura 8 es una vista en despiece ordenado
del mecanismo de embrague;

Ia figura 9 es un alzado frontal de la bandew-
jaj

La figura 10 es un corte vertical fragrentario
tomado sustancialmente a lo largo de la linea 10-10 de
la figura 23

La figura 11a es un esquema ilustrativo de las
posiciones relativas del dorso y el frente de la bande-
ja en una etapa o paso del ciclo de liberacién de hielo
del aparato formedor de cuerpos de hielo, tal como se
vé desde la parte trasera del aparato formador de cuer-
pos de hielo;

Ia figura 11b es un esquema ilustrativo de di=~
chas posiciones relativas en una etapa sucesiva del ci-
clo de liberacidn de hielo:

Lo figura 11c es un esquema ilustrativo de di-
chas posiciones relativas en una etapa sucesiva més;

y

La figura 11d es un esquema ilustrativo de di-
chas posiciones relativas en todavia otra etapa sucesi-

V&«

En la realizacidn ilustrativa de la invencidn
representada en el dibujo, un aparato formador de cuer-
pos de hielo degignado en general con el mimero 20 estd

montado sustancialmente en un aparato refrigerador 22,

-T -
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tal como se muesira en la figura 1. El aparato refri-
gerador 22 estd provisto de una cdmara 19 definida por
una pared interior 24 circundada por un material ais-
lante adecuado 26 y una pared exterior>28. Entre la pa-
red exterior 28 y la pared interior 24 estd dispuesto un
gerpentin de refrigeracidn 30 destinado a conducir a su
través un fluido refrigerante adecuado desde unos me-
dios de refrigeracidn 32 para refrigerar la cdmara

19.

El formador 20 de cuerpos de hielo incluye
una bandeja deformable 34 hecha de un ambterial flexi-
ble, tal como polipropileno o polietileno, destinada &
recibir agua procedente de un conducto 36 bajo el con-
trol de una vélvula de solenoide 38. Los medios de con
trol, designados en general con el mimero 40, incluyen
medios para regular la vdlvula 38 y medios para despren~
der automdticamente los cuerpos de hielo respecto a la
bandeja 34 haciéndoles pasar a un recipiente subyacente
42, El reciplente 42, puede estar soportado por un
entrepafio adecuado 46, dentro de la cémara refrigera-
da 19,

Volviendo ahora a las figuras 2 y 9, la ban-
deja flexible 34 incluye una pluralidad de cavidades de
molde 48 en las que se congela el agua para former los
cuerpos de hielo deseados. Ia bandeja 34 estd provis-
ta de un par de pestallas laterales colgantes 50 y de
pesteflas colgantes delantera y trasera 52 y 54, respec—
tivamente, que se extienden hacia abajo hasta un punto
algo por debajo del fondo de las cavidades de molde 48.

La pestafla delantera 52 lleva junto a su extremo infee

-8 -
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rior, y extendiéndose en esencia a lo largo de clla,

una placghietdlica alargada 56 que estd asegurada a ella
por remaches adecuados 58. La pestafia trasera 54 estd
asegurada rigidamente por medios adecuados, no mostra-
dos, a un miembro 60 similar a un manguito. Ios fines
a que se destinan la placa 56 y el manguito 60 se descri
birdn més adelante.

Dentro de un alojamiento 62 con un extremo
abierto estd situado un drgano de control 40. El extre
mo abierto del alojamiento 62 estd cerrado por uza pla-
ca dorsal 64 mantenida en posicidn por unos tornillos
66 recibidos en unos rebajos terrajados 68 (véase la fi-
gura 3) abiertos en el alojamiento 62, Ademds, el alo-
jemiento 62 estd provisto de unas pestafias 70 para mon-
tar el formador de cuerpos de hielo dentro de la cavidad
del aparato de refrigeracidn 22 con ayuda de medios de
fijacién adecuados (no mostrados). En el lado frontal
del alojemiento 62, frente a la placa dorsel 64, estd
dispuesto un casquillo 72 que sobreslae a su través.
Dentro del casquillo 72 estd alojado un primer &rbol
hueco 74 destinado a girar don relacidn a dicho casqui-
1lo. En el 4rbol T4 estd soportado de manera acialmen-
te giratoria un segundo 4drbol 76. Los dos drboles 74
y 76 sobresalen desde el casquillo 72. El drbol 74
sobresale desde el casquillo sélamente en una corts dis-
tancia y estd recibido y asegurado dentro del manguito
60. El 4rbol 76 se extiende sustancialmente mds alld
del menguito 60 y generalmente por debajo de las cavi-
dades 48 de la bandeja 34 y entre ellas, y estd asegu-
rado a la placa 56 en la pestafia 52 doblade hacia abajo

-9 -
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y dispuesta hacia adelante de 1la bandeja 34. Ins érbo-
les 74 y 76 pueden ser hechos girar a diferentes veloci-
dedes instédntaneas, como se describird mds adelante,
siendo con ello la bandeja 34, en virtud de su natura-
leza flexible y de su conexidn rigida con los 4rboles

74 y 76 en puntos espaciados, alabeada para dejar li-
bres los cuerpos de hielo contenidos en ella, De es~
te modo, se invierte la bandeja para descargar dichos
cuerpos de hielo dentro del recipiente subyacente 42,
completando con ello la operacidn de recogida.

Para hacer girar los 4rboles T4 y 76 estd dis
puesto en el alojamiento 62 un motor 78 de regulacidén de
tiempo. El motor 78 incluye un par de drboles de sali-
da 80 y 82. EL 4rbol de salida 80 puede ser movido di-
rectamente por el inducido ( no mostrado ) del motor de
tiempos 78 y soporta un manguito alargado 84 que sobre-
sale exteriormente al alojamiento 62, TUna paleta de
ventilador adecuada 86 estd montada en el extremo del
manguito alargado 84 para hacer circular aire refrigerap
do dentro de la cémara 19 por encima de la bandeja 34
con el fin de acelerar la congelacidén del agua conte-
nide en ella. La paleta 86 estd circundada por un
deflector anular 88 provisto de una parte doblada hacia
abajo 90 en su borde superior para dirigir el aire frio
hacia la parte alta de la bandeja 34.

El 4rbol de salida 82 del motor 78 regulador
de tiempo gira a pequefia velocidad de rotacidn, tal como
por ejemplo, & 0,5 r.p.m, Un pifidn 92 estd montado en
el drbol de salida 82 y engrana con un par de ruedas

dentadas cilindricas 94 y 96 (figura 3). Ia rueda den-
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tada cilindrica 94 estd montad.i -f;ataci6n sobre una

espiga 98 (figura 2) que sobresale hacia dentro desde la
parte delantera del alojamiento 62, y la rueda dentmda ci-
1indrica 96 estd montada para rotacidn alrededor de la
parte saliente hacia dentro del casquillo 72. Como pue-
de observarse en la figura 3, los ejes de rotacién de las
ruedas dentadas cilf{ndricas 94 y 96 estdn desplazados en-
tre s{. En este caso, las ruedas dentadas cilindricas
94 y 96 estdn dispuestas con respecto al pifién 92 de tal
menera que por cada revolucidn de la ruede dentada cilin-
drica 96, la rueda dentada cilindrica 94 d4 2-8/9 revo-
luciones y el pifidn 92 d4 8 revoluciones.

En la superficie lateral de la rueda dentada ci=-
lindrica 94, enfrentada la rueda dentada cilindrica 96,
estd practicado un rebajo 100 generalmente de forma de
rifién que tiene un extremo abierto 102 (figura 8) en la
periferia de la rueda dentada cilindrica 94 y una parte
de pared extreme 103 dispuesta enfrente. ILa rueda den-
tada cilindrica 96 estd formada con una ebertura 104 que
estd desplazada radialmente respecto al eje geométrico de
~rotacién de le misma y situada con respecto al rebajo 100
de forma de rifién de manera que esté alineada periddica-
mente con 61, Esta construccidn se ve mejor en la figu-
ra 2. Por consiguiente, las ruedas dentadas cili{ndricas
94 y 96, en unién del rebajo 100 de forma de rifién, y de
la abertura 104, formen un mecanismo de embrague automé-
tico para hacer girar el drbol hueco 74 al transcurrir
periodos de tiempo predeterminados, como se pondrd de ma-
nifiesto con més detalle.

El 4rbol 74 incluye une parte trasera 106 dis~

- 11 =
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puesta dentro del alojamiento 62, que soporta una arafia
o portador 102 para rotacidn con ella. Como se vé me-
jor en la figura 2, el portador 108 incluye un dnima 110
gque recibe ung espiga 112 provista de un escalén anular
114, Entre el extremo del dnima 110 y el escalén 114
de la espiga 112 estd interpuesto un muelle 116 para car—
gar dicha espiga hacia la rueds dentada cilindrica 96,
El énima 110 estd radialmente desplazada respecto al eje
geométrico de rotacién del primer Arbol hueco 74, pnudien
do con ello alinearse periddicamente el 4dnima 110 y la
espiga 112 con la abertura 104 de la rueda dentada c¢i-
lindrica 96, la cual, como se ha hecho notar anteriormen
te, puede ser alineada periédicamente con el rebajo 100
en forma de rifién de la rueda dentada cilindrica 94.

El extremo de la espiga 112 junto a la rueda dentada
cilindrica 96 es cénico, como se muestra en 118, y ac-
tda a menera de superficie de leva, como se describird
nés adelante. La placa dorsal 64 estd provista de una
abertura 120 destinada & recibir una parte de fiador 122
formada en la espiga 112 con vistas a bloquear el porta-
dor 108 y, por tanto, el drbol 74 contra rotacidn duran-
te el ciclo de congelacidn de los cuerpos de hielo. Asi,
durante el ciclo de congelacién permenece la espiga112
en una posicién estacionaria, como la mostrada en 19
figure 3. A medida que gira la rueda dentada 94, la
trayectoria trazada por el eje geométrico de la espiga
112, si se proyecta sobre la rueda dentada 94, es un
circulo 123 representado en linea de trazos en la figu-
ra 3. Como puede verse en esta figura, la entrada de

la espiga 112 en el rebajo 100 en forma de rifidn de la
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rueda dentads 94 sélamente puede efectuarse en un luger,
esto es, en el extremo asbierto 102.

El portador 108 estd provisto, ademds, de una
segunda énima 124 en la que estd recibida una rueda den-
tada satélite 126 provista de dientes 128. Tos dientes
128 engranan con los dientes 130 de una rueda dentada
planeta fija 132 que estd formada en una parte del sa-
liente interior del casquillo 72 (figuras 2 y 4). Como
se vé mejor en la figura 3, el satélite 126 tiene una
egpiga 134 montada excéniricamente en uno de sus lados.
El 4rbol 76 sirve de montaje, en su extremo contiguo a
la placa dorsal 64, de un brazo 136 que lleva una espiga
138 para formar una menivela. Ias espigas 134 y 138
estdn conectadas entre si en forma movible por una barra
articulada 140 pare proporcionar medios destinados a ha-
cer girar el 4rbol 76 selectivamente a velocidades ins-
tantdneas, mayores y menores que la del primer Arbol hue-~
co T4.

Haciendo referencia a la figure 3, la super-
ficie exterior del portador 108 incluye un per de super—
ficies de leva 142 y 144. Ia superficie de leva 144
es circular y estd provista de una muesca 146, EL pifién
92, montado en el 4rbol 82, lleva una superficie de le~
va circular 148 gque estd provista de una muesca 150,

Un tringquete o brazo 152 estd montado pivotadamente en
154 en el alojamiento 62, El trinquete 152 incluye

un par de seguidores de leva 156 y 158 que tocan las
superficies de leva 144 y 148, respectivamente. El ac-
cionador eldsticamente cargado 160 de un interruptor

nom almente cerrado 162 efectia el encaje del tringuete

- 13 =
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152, El interruptor 162 controla la vilvula de solenoi-
de 38 y, por tanto, la introduccidn de agua en la bande-
ja& 34 a través de conducto 36. ILas superficies de le-
va 144 y 148, las muescas 146 y 150 y los seguidores de
leva 156 y 158 permiten en cooperacién el movimiento

del trinquete 152 bajo el empuje del accionador 160 del
interruptor sélamente cuandc ambos seguidores de leva 156
¥ 158 pueden entrar en las muescas 146 y 150, respectiva~-
mente, y controlar con ello de manera precisa la entrega
de agua a latandeja 34.

Volviendo shora a la figura 5, el control per-
ceptor del nivel del hielo incluye la superficie de leva
circular 142 del portador 108. ©En una parte de la le-
va 142, correspondiente a la parte del portador 108 en
que estd formada la primera dnima 110, estd formado un
saliente hacia fuera 164 por una parte hundida 166, deg-
cargada de su material, que conduce a una tercera parte
168 que asciende gradualmente hasta una parte circular
163. Sobre un védstago de pivotamiento 170 estd montado
Jjunto a la superficie de leva 142 un interruptor normal-
mente abierto 172 que tiene un accionador 174 en contac-
to con la superficie de leva 142, Un muelle 176 car-
ga el interruptor 172 y, por tanto, el accionador 174
contra la superficie de leva 142, EIl muelle 176 ipclu~
ye una primera parte extrema 178 que estd mantenida en
posicidén para cargar el interruptor 172 por medio de un
apéndice 180 que puede estar estampado integralmente
desde la placa dorsal T4. EL muelle incluye también
una parte helicoidal 182 que estd enrollada alrededor

del véstago de pivotamiento 170 para ayudar a situar el
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muelle 176 con vistas a ejercer la carga deseada, y una
segunda parte extrema 184, doblada en forma de gancho,
que circunda parcialmente una varilla 186 que sobresale
a través del cuerpo del interruptor 172. La varilla
186 estd llevada hacia el vdstago de pivotamiento 170,
y estd asegurada a é1 por medios adecuados, tales como
la soldadurs 188 (figura 7). El vdstago 170 incluye
un brazo 190 o prolongacidn de control hacia abajo ex=—
teriormente al alojamiento 62 y una parte 192 percepto-
ra de nivel y lateralmente saliente, que estd destinada
a2 tocar los cuerpos de hielo en el reciplente subyacen-
te 42, El interruptor 172 y su accionador 174 pueden
ger hechos oscllar para abandonar su contacto con la
superficie de leva 142 por el movimiento hacia arriba
de la parte 192 perceptora de nivel del védstago 170 con
el fin de terminar la operacidn de fabricacién de hie-
lo.

El control del formador de hielo incluye un
par de terminamles 194 y 196 (figura 6) destinados a co-
nectarse a conductores opuestos procedentes de una fuen-
te adecuada de corriente eléctrica (no mostrada). Ia
linea procedente del terminal 194 incluye en serie con
ella un interruptor termostdtico 198 y el interruptor
normalmente abierto 172, que responde al nivel del hie-
lo en el recipiente 42 y es cerrado por la superficie
de leva 142 sélamente cuendo el nivel del hielo se en-
cuentra por debajo de un valor preseleccionado. Ia li-
nea procedente del terminal 194 estd dividida en un par
de remasg en paralelo que egtdn conectadas al terminal

196. Una de las ramas en paralelo incluye el motor 78
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regulador de tiempo, en tanto que la otra rama en para-
lelo estd compuesta de la disposicién en serie del in-
terruptor normalmente cerrado 162 y la vdlvula de sole-
noide 38.

El funcionamiento del dispositivo es el si-
guiente. Se supondrd que la temperatura dentro de la cé-
mare 19 se encuentra por debajo de la de congelacién.
Asi, el interruptor termostdtico 198 estard cerrado.
Suponiendo que el nivel de los cuerpos de hielo en sl re~
cipiente 42 es bajo, el interruptor 172 estaréd cerrado.
Puede suponerse que la bandeja 34 acaba de recibir una
carga de agna. En estas condiciones, como se muestra
en la figura 6, el motor 78 regulador de tiempo estard
excitado. Como resultado de ello, el pifién 92 acciona
las ruedas dentadas de cil{dricas 94 y 96. Una vez
durante cada revolucidn de la rueda dentada cilindrica
96, la espiga 112 es cargada por el muelle 116 para pe-
netrar en la abertura 104 de la rueda dentada cilindri-
ca 96 y golpea el lado de la rueda dentada cilindrica
94 en algdn punto a lo largo del circulo de trazos 123,
como se vé en la figura 3. Ta rotacién continuada de
la rueda dentada cilindrica 96 hace que los lados de la
abertura 104 se apliquen a la punta cénica 118 de la es-
piga y expulsen a esta dltima de la abertura 104, .

Una vez cada nueve revoluciones de la rueda
dentada 96, quedan alineados ls espiga 112, la abertura
104 y el extremo abierto 102 del rebajo 100 en forma de
rifién, como se muestra en la figura 3. Al tener lu-
gar ésto, el muelle 116 carga la espiga 112 a través de

la abertura 104 y le hace penetrar por el extremo abierto
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102 del rebajo 100 en forma de rifidn, Cuando la espiga
112 se ha extendido sustancialmente hasta un punto en el
que los lados de la abertura 104 no tocardn el extremo
cénico 118, no hay accidn de leva alguna ejercida sobre
la espiga 112 por la rueda dentada 96. Adicioralmente,
tal extensién de la espiga 112 retira su parte de fiador
122 de la abertura 120 de la placa dorsal 64, dejando con
ello libres el carro 108 y el Arbol 74 para que giren.

La espiga 112 alojada de este modo en la abertura 104
bloquea el portador a la rueda dentada cilindrica 96 pa~
ra rotacidn con ella. Haciendo referencia otra vez a
la figura 3, la rotacién de la rueda dentada 96 ¥ el por-
tador 108 en el sentido del reloj, en combinacida con la
rotacién de la rueda dentada 94 en el sentido del reloj,
hace gque el extremo 118 de la espiga 112 se separe comple-
tamente de la rueda dentada 94 saliendo del rebajo 100

a través del extremo abierto 102,

Como resultado de la rotacién del portador 108,
es hecho girar el primer drbol hueco 74 y gira la pestafia
trasera 54 de la bandeja 34 para mover esta dltima desde
una posicidn de formacidn de cuerpos de hielo. Al mig-
mo tiempo, la rueda dentada satélite 126 es hecha girar
alrededor del planeta fijo 132 y debido a su engrane con
él, gira con relacién al portador 108. ILa rotacién del
satélite 126 con relacidn al portador 108 pone a compre-
s8idn la barra articulada 140, haciendo esta fuerza, a su

vez, a través del brazo de manivela 136, girar al segugdo
drbol 76 con relacién al portador 108 en el &rbol T4.

Como resultado, la pestafia frontal 52 de la bandeja 34,

que estd asegurada al segundo 4rbol 76, es obligada &
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girar a mayor velocidad instant...v. gw. la pestafia trase-
ra 54, alabeando con ello la bandeja 34 para soltar los
cuerpos de hielo contenidos en ella, La relacién re-
sultante entre las dos pestalias 52 y 54 se ha ilustrado
en la figura 11b, La barra articulada 140 esid some-
tida a compresidén durante aproximademente los $02 prime-
ros de rotacién del portador 108.

A medida que continia girando el portador 108,
la rueda dentada satélite 126 gira con relacién a &1, y
la barra articulada 140 es puesta a traccidén durante
aproximadamente los 180° siguientes de rotacién del por-
tador 108, Como resultado, la pestafia frontal 52 de
1a bandeja 34 es hecha girar a menor velocidad instanté-
nea que la mespbafia trasera 54 de la bandeja 34 durante el
perfodo de traccién de la barra articulada 140. Después
de aproximadamente 1802 de rotacidén total, se invierte
completamente la bandeja 34 sobre el recipiente subyacen-
te 42 y ambas pestafias, la frontal 52 y la trasera 54,
quedan aproximadamente paralelas,como se muestra en la
figura 11¢. Después de aproximadamente 270 grados de
rotacidn total, la pestafia dorsal 54 de la bandeja 34 ha
girado unos 270 grados, en tanto que la pestaiia frontasl
52 ha girado algo menos de 270 grados. Ia relacidn re-
sultante entre las pestafias frontal y trasera 52 y 54
se ha ilustrado en la figura 11d.

Durante los 90 grados siguientes de rotacién,
la barra articulada 140 es puesta otra vez a compresién,
haciendo con ello que el segundo drbol 76 gire a mayor
velocidad instantdnea que el primer 4rbol hueco T4 de me~-

nera que, al completarse 360 grados de rotacién, las
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pestafias frontal y trasera 52 y 54 de la bandeja 34 sean
otra veg aproximadamente paralelas (figura 11a) y le ban-
deja 34 sea devuelta a su forma original. En virtud del
uso de velocidedes de rotacién mayores y menoreg de la
pestafia 52, esta Yltima es hecha girar tanto en ¢l senti~
do del reloj como en el contrario con relacién a la pes-
tafia 54. El uso de torsiones o alabeos tanto en el
sentido del reloj como en el contrario dd por resultado
una liberacién efectivamente imperativa de los cuerpos

de hielo desde la bandeja 34.

Durante la revolucidn de la bandeja 34 desde
aproximedamente 90 grados a 270 grados, la bandeja ocupa
una pluralidad de posiciones en las que pueden descar-
garse desde ella los cuerpos de hielo. Naturalmente,
el punto angular real de la revolucidén en el que la ban-
deja se mueve a su vez a su primera posicidn de descarga
de cuerpos de hielo y el punto angular de la revolucidn
en el que la bandeja se mueve desde su Yltima posicién
de descarga de cuerpos de hielo, dependen en cierta me-
dida de la relacién angular entre las paredes de la ca-
vidad y el plano de la parte alta de la bandeja 34 y
del grade de desplazamiento angular de una pestafia con
respecto a la otra. Se reconocerd asimismo que la ban-
deja 34 es llevada por torsién o alabeo a configuraciones
diferentes para cada una de la pluralidad de posiciones
de descarga de cuerpos de hielo de la bandeja 34.

Inmediatamente antes de que la bandeja 34 sea
devuelta a una posicidén vertical, es decir, justamente
antes de la terminacién de eu rotacidn completa de 360

grados, se sitda la muesca 146 (figura 3) de la superficie
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de leva 144 con respecto al seguidor de leva 156 del
trinquete 152 de manera que el seguidor de leva 156 pue~
da entrar en la muesca 146, Como el pifidn 92 del motor
78 regulador de tiempo ¥y la superficie de leva 148 llevae~
da con €l se mueven a una velocidad de rotacidn sustan-
ciglmente mayor gue la del portador 108, el seguidor de
leva 158 del tringuete 152 estard expuesio a la muesca
150 de la superficie de leva 148 algin tiempo durante

el periodo en que el seguidor de leva 156 puede entrar en
la muesca 146 de la superficie de leva 144. Cuando am-
bas muescas estdn alineadas con sus respectivos seguido-
res de leva, el tringuete 152 pivote ligeramente, permi-
tiendo con ello que el interruptor 162 excite la vdlvula
de solenoide 38 para entregar agua a la bandeja 34 a tra-
vés del conducto 36. El periodo de tiempo durante el
cual puede circular agua, viene determinado solamente por
el tiempo que estd expuesto el seguidor de leva 158 a

la muesca 150 de la superficie de leva 148. Como se ha
mencionado anteriormente, la muesca 150 se mueve con ma-
yor rapidez que la muesca 146, Ia mayor velocidad de
rotacién del pifién 92, y por tanto, de la superficie de
leva 148 y de la muesca 150 produde variaciones en las
tolerancias de la muesca 150 relativamente insignifican-
tes en comparacidn con variaciones similares en las tole-
rancias de la muesca 146 que tiene una velocidad de ro-
tacién mucho menor. Debido a la pequefia velocidad de
rotacién de 1la muesca 146 y a la corta duracidn de la ope-
racibén de llenado con agua (aproximadamente 10 segundos
en una realizacién), serfa mecdnicamente muy dificil di-

seflar y mecanizar una muesca y un seguldor de leva que
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pudieran dar la precisidn requerida en tal operacidn de
llenado con agua.

Tas muescas 146 y 150 estdn dispuestas en este
caso de modo que la introduccién de agua se inicie apro-
ximadamente 15 grados antes de una revolucidn completa
del portador 108. La entrega de agua es terminada por
la superficie de leva justamente antes de una revolucidn
completa del portador 108 en virtud de la salida por
accién de leva del seguidor 158 de la muesca 150 y el pi-
votamiento resultante del trinquete 152 y la apertura del
interruptor 162 para desactivar y cerrar la vdlwula de
solenoide 38. A medida que el portador 108 se aproxima
al final de su revolucién de 360 grados, la parte de le~
va estrechada 118 de la espiga 112 queda enfrernte de la
rueda dentada cilindrica 94. Ia realizacidn entre el
tamafio y la rotacidn de las ruedas dentadas 94 y 96 es
tal que cuando la espiga 112 encuatra la ruede dentada
94, el centro del extremo abierto 102 del rebajo 100 en
forma de rifién estd situado sustancialmente en un punto
"X g lo largo del circulo 123 ilustrado en linea de tra~
z0s, en €l que entra fécilmente en el rebajo 100 la parte
de leva 118, A medida que continden girando las dos
ruedes dentadas 94 y 96, la parte de leva 118 de la espi-
ga 112 sigue la trayectoria del rebajo 100 en forma de
rifién de la rueda dentada eilindrica 94. El encaje de
la espiga 112 en el rebajo 100 contimia hasta que la par-
te de leva estrechada 118 choca con la parte de pared ex-
trema 103 del rebajo 100, en cuyo momento la espiga 112
es llevada hacia fuera dél rebajo 100. El movimiento de

leva se contimia por los lados de la abertura 104, sacan-
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do con ello la espiga 112 de dicha aberfura pare hacer
que la parte de fiador 122 de la espiga 112 penetre a la
fuerza en la abertura 120 de la placa dorsal 64. El1 por-
tador 108 ya no estd bloqueado a la rueda dentada cilin-
drica 96, sino que, por el contrario, estd bloqueado con-
tra rotacidn por la parte de fiador 122.

El motor 78 regulador de tiempo continds desa-
rrollando ciclos sucesivos hasta el instante en gue el
motor 78 regulador de tiempo es desactivado por haber su~
bido la temperatura dentro de la cavidad del aparato de
refrigeracidn 22 por encima de la de congelacién de tal
manera que se abre el interruptor termostdtico 198, o has-
ta el instante en que se abre el interruptor 172 debido a
un nivel elevado de cuerpos de hielo en el recipiente
42.

El nivel de los ctapos de hielo 44 en el reci-
piente 42 es percibido durante cada revolucién del por-
tador 108. Inicialmente, la parte perceptora 192 se man-
tiene en la posicién mostrada en lineas llenas en la figu~
ra 5. Al iniciarse la rotacién del portador 108, el
interruptor 172 y el accionador 174 del interruptor son
movidos por accidén de leva en el sentido del reloj al-
rededor del pivoite proporcionado por el vidstago 170 por
el primer saliente hacia fuera 164 de la superficie de
leva 142, Como resultado de este movimiento del in-
terruptor 172, le parte perceptora 192 se eleve rdpida-
mente hasta aproximadamente la posicidn mostrada en el
grupo superior de lineas de trazos en la figura 5. Este
brusco movimiento d4 lugar a la flexidn del muelle 176

y al movimiento de sus partes asociadas para romper y
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soltar cualquier acumulacidn de escarcha que pueda haber
hecho, por lo demds, que la varilla 190 y la parte per=—
ceptora 192 cuelguen en posicidn inactiva. La ulterior
rotacidén del portador 108 y la superficie de leva 142
hace que el interruptor 172 gire en sentido ccntrario

al reloj hasta que encuentra la parte rebajada 166 de la
superficie de leva 142. La rotacidn del interruptor
172 en sentido contrario al reloj hace que la varilla

190 y la parte 192 perceptora de nivel oscilen hacia aba-
jo penetrando en el recipiente hasta que la parte percep-
tora 192 alcanze un punto de recorrido mds bajo (mostra-
do por el grupo inferior de lineas de trazos en 1la figu~
ra 5) determinado por la profundidad de la parte.rebaja-
da 166, Si durante este recorrido, la parte 192 per-
ceptora de nivel no toca los cubos de hielo contenidos en
el recipiente 42, el interruptor 172 seguird la configura-
cibén de la superficie de leva 142 bajo la carga del mue-
lle 176 y se mantendrd en estado cerrado. La ulterior
rotaéidn de la superficie de leva 142 hace que el inte-
rruptor sea cogido por la parte gradualmente ascendente
168 de la superficie de leva 142, que mueve el interrup-
tor 172 en el sentido del reloj hasta que se alcanza la
parte sustancialmente circular 162. Se mantiene enton-
ces el interruptor 172 en una posicidén estacionaria, en
la que la parte 192 perceptora de nivel de la varilla 190
adopta la posicidn ilustrada en lineas llenas en la figu-
ra 5. Como se obtiene esta posicidn relativamente pron~
t0 en el curso de la revolucién del portador 108 y, por
tanto, de la bandeja 34, la parte 192 perceptora de nivel

estd retirada del recipiente 42 durante la mayor parte
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del llenado de este Ultimo. %;§u~,
Si, durante el periodo de rotacidn del interrup-
tor 172 en sentido contrario al reloj, la parte 192 per-
ceptora de nivel encuentra los cubos de hielo 44 dentro
del receptdculo 42 limitando el movimiento hacia abajo
de la parte 192 perceptora de nivd, el interrupior 172
se mantendrd en posicidn estacionaria, en tanto que la
superficie de leva 142 que conduce a la parte febajada
166 "cae fuera" del accionador 174 del interruptor. Esb
permite que el accionador 174 del interruptor se extienda
para sbrir el interruptor 172. TUna vez que el iﬁterrup—
tor 172 ha sido abierto de este modo, interrumpe, en vir-
tud de su conexién en serie con los otros elementos del
circuito de control mostrado en la figura 6, la alimenta-
cidn de corriente a tales elementoy cesando por ello el
funcionamiento del dispositivo. El formador de cuerpos
de hielo permanecerd inactivo hasta que haya sido reti-
rado del recipiente 42 un nmimero de cuerpos de hielo 44
suficiente para permitir que la parte 192 perceptora de
nivel descienda lo bastante para hacer que el interruptor
172 sea cargado otra vez por el muelle 176 contra la su-
perficie de leva 142, Al tener lugar ésto, se abrird
otra vez el interruptor 172 y se excitard con ello el mo-
tor 78 regulador de tiempo para comtinuar la rotacién del
portador 108 y, finalmente, de la bandeja 34. Se repe-
tird entonces el ciclo de recogida de hielo anteriormente
descrito hasta que el interruptor 172 sea abierto otra
vez por un nivel de hielo elevado dentro del recipiente
42 o la temperatura dentro de la cavidad del aparato de

refrigeracidn 22 suba hasta un punto por encima del de
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congelacidn abriendo el interruptor termostdtico 198.

Aunque se ha mogtrado y descrito una realigza-
cibn especifica de esta inveneidn, ha de entendrse que es
susceptible de muchas modificaciones. Por ello, pue-
den hacerse cambios en la construccidn y dispesicién sin
apartarse del espfritu y del alcance de la invencidn, de-
finidos en las relvindicaciones adjuntas.

Esta solicitud que corresponde a la presentada
en los Estados Unidos de América el 19 de Octubre de
1.965, bajo el mimero 498.058, se acoge & los beneficios
del Artfculo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad In-

dustrial,

et it it i S e e W
——mREEssE==

Los puntos de invencién propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten~
te de Invencidn en Espafia por VEINTE afios, son los siguien
tes:

1.~ Un aparato productor y recogedor de cuer-
pos de hielo, que comprende una bandeja flexible destina-
da & recibir agua; un par de drboles giratorios; medios
para conectar dichos 4rboles a dicha bandeja en puntos

egpaciados de esta ltima; medios para hacer girar uno
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de dichos drboles; y medios respondientes a la rotacidn
de dicho 4rbol para hacer girar el otro de dichos 4rbo-
les a una velocidad instantdnea diferente de la veloci-
dad de rotacién de dicho primer drbol durante al menos
una parte del perfodo de revolucidn de dicho primer
4rbol, con lo cual dicha bandeja es torcida o alabea-
da e invertida para soltar los cuerpos de hielo conteni-
dos en ella.

2.~ E1 aparato de la reivindicacién 1, en el
gue dichos 4rboles son coaxiales;

3.~ El aparato de la reivindicacidn 1, en el
que dichos medios para hacer girar dicho primer &rbol
comprenden un motor giratorio regulador de tiempo y unos
medios de embrague para hacer girar automdticamente di-
cho primer drbol a través de una revolucién completa
después de que dicho motor regulador de tiempo ha fun-
cionado durante un perfodo de tiempo predeterminado.

4,~ Bl aparato de la reivindicacién 3, en el
que dichos nmedios de embrague comprenden una primer rue—
da dentada, que tiene una abertura espaciada de su cen-
tro, dispuesta concéntricamente alrededor de dicho pri-
mer drbol y giratoria con relacién a.él, unae segunda rue
da dentada que tiene su e¢je geométrico de rotacidn es-
paciado del de dicha primera rueda dentada, y que t;ene
un rebajo que incluye un extremo abierto destinado a
alinearse periddicamente con dicha abertura, estando di-
chas ruedas dentadas primera y segunda en acoplamiento
de impulsidn con dicho motor, una espiga llevada por di-
cho primer drbol y cargada hacia dicha abertura y dispueg

ta para slojarse periddicamente en ella y para alojarse
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dentro de dicho rebajo y de dicha abertura cuando estén
alineados dicha espiga, dicho rebajo y dicha aberturs,
y medios para sacar dicha espiga de dicha abertura por
accién de leva cuando estén desalineados dicho rebajo,
dicha abertura y dicha espiga.

5.- Bl aparato de la reivindicacidén 4, que
incluye una parte de fiador en dicha espiga y medios
para coger imperativamente dicha parte de fiador con
vigtas a impedir la rotacién de dicho primer &rbol cuan
do dicho rebajo, dicha abertura y dicha espiga no estén
alineados.,

6.~ Bl aparato de la reivindicacidén 1, en el
que dichos medios respondientes incluyen medios'para
hacer girar el otro 4rbol citado a mayor velocidad ins-
tantdnea que dicho primer drbol durante una parte de
dicho periodo y para hacer girar el otro drbol citado
a menor velocidad instantdnea que dicho primer drbol
durante otra parte de dicho perfodo, con lo que dicha
bandeja es alabeada alternativamente en el sentido del
reloj y en el contrario para soltar los cuerpos de hie-
lo contenidos en ella.

T.— Un aparato productor y recogedor de cuer-
pos de hielo, que comprende una bandeja flexible desti-
nada a recibir agua; unos 4rboles giratorios primero y
segundo; medios que conectan dichos drboles a dicha
bandeja en puntos espaciados de este Ultima; medios pa-
ra hacer girar uno de dichos 4rboles; y medios respon-
dientes a la rotacidén de uno de dichos drboles para ha-
cer girar el otro de dichos drboles a una velocidad ing

tantdnea diferente de la de dicho primer drbol durante
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al menos parte del perfodo de dicha revolucién, compren-
diendo dichos medios respondientes unos primeros medios
montados en forma mdévil sobre uno de dichos drboles, unos
segundos medios montados en forma mévil sobre dichos pri
meros medios y el otro de dichos 4rboles para hacer gi-
rar el otro de dichos 4rboles, y unos terceros medios
para mover uno de dichos medios primeros y segundos con
relacién al 4rbol sobre el cual estd montado, durante

la actuacidn de dichos medios de rotacién.

8.- El aparato de la reivindicacidn T, en el
que dichos primeros medios comprenden una rueda denta-
da giratoria montada sobre dicho primer &rbol, dichos
segundos medios comprenden una barra articulada conec-
tada excéntricamente a2 dicha primera rueda dentada y a
dicho segundo 4rbd, y dichos terceros medios comprenden
una rueda dentada fija que engrana con dicha rueda den~
tada giratoria.

9.~ El aparato de la reivindicacién 1, en el
que dichos medios para hacer girar uno de dichos érbo-
les incluyen un elemento giratorio, medios para introdu-
cir agua en dicha bandeja y medios de control para di-
chos medios de introduccién de agua respondientes a las
posiciones de dicho elemento giratorio y dicho primer
4rbol para excitar dichos medios de introduccién de agua
durante un periodo de tiempo predeterminado con vistas
a llenar con precisidén dicha bandeja con agua.

10.~ El aparato de la reivindicacién 9, en el
que dichos medios de control comprenden una primera su-
perficie de leva en dicho elemento giratorio para regu-—

lar en tiempo el perfodo durante el cual es introduci-
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da agua en dicha bandejea, una segunda superficie de leva

llevada por dicho primer drbol, un brazo de control des-
tinado a tocar las dos superficies de leva citadas para
activar dichos medios de introduccién de ague, incluyen-
do dicha segunda superficie de leva medios para impedir
que dicho brazo responds a dicha primera superficie

de leva, excepto cuando dicho primer 4rbo estd en una
posicidén predeterminada.

11.,- El aparato de la reivindicacién 1, en el
que dichos medios para hacer girar uno de dichos drbo-
les comprenden un motor, una superficie de leva llevada
por dicho primer 4rbol, unos medios de interruptor nor-
malmente gbiertos cargados contra dicha superficie de
leva para que ésta los cierre y montados en forme mévil
con relacién a ella, estando dichos medios de interrup-
tor conectados en serie con dicho motor para controlar
la excitacidn de este Ultimo, medios para percibir el
nivel de los cuerpos de hielo en un recipiente, compren
diendo dichos medios una palanca destinada a situarse
dentro de un recipiente y conectada a dichos medios de
interruptor, con cuya ayuda dicho brazo hard osecilar a
dichos medios de interruptor separdndolos de dicha su-
perficie de leva para desexcitar dicho motor cuando el
nivel del hielo sobrepasa un vapor predeterminado, in-
cluyendo dicha superficie de leva medios para sacar por
oscilacidén dicho brazo de un recipiente durante el lle-

nado de este dltimo.

12.~ Un agparato productor y recogedor de cuer-
pos de hielo, gque comprende una bandeja destinada a re-

cibir agua; medios para introducir aguz en dicha ban-
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deja; un 4rbol conectado @ dicha bandeja para inver-
tirla y descargar los cuerpos de hielo contenidos en
ella; un elemento giratorio para accionar diche &rbol;
¥y unos medios de control para dichos medios de intro-
ducciénde agna respondientes a lag posiciones de dicho
elemento giratorio y de dicho drbol para excitar dichos
medios de introduccidn de agua durante un perido de tiem
po predeterminado con vistas a llenar con precisidn di-
cha bandeja con agua.

13.~ El aparato de la reivindicacién 12, en
el que dichos medios de control comprenden unos primeros
medios en dicho elemento giratorio para regular en tiem-
po el periodo durante el cual es introducida agua en di-
cha bandeja, un brazo para activar dichos medios de in-
troduccidn de agua y respondiente a dichos primeros me-
dios, y unos segundos medios en dicho 4rbol para impe~
dir que dicho brazo responda a dichos primeros medios,
excepto cuando dicho 4rbol estéd en una posicidn predeter
minada,

14 .~ El aparato de la reivindicacidn 13, en el
que dichos primeros medios comprenden una primera supers
ficie de leva, dichos segundos medios comprenden una se~
gunda superficie de leva y dicho brazo comprende un trin
quete destinado a tocar las dog superficies de leva ci-
tadas,

15.- Un aparato para fabricar cuerpos de hie-
lo, que comprende un molde formado de material eldstico
para formar un cuerpo de hielo en él; unos primeros me-
dios de soporte conectados a una primera parte de di-

cho molde; unos segundos medios de soporte conectados
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a una segunda parte de dicho molde, espaciada de dicha
primera parte; y unos medios para mover al mismo tieme
po dichos medios de soporte para efectuar un movimiento
relativo entre ellos y mover con ello, como un todo, di=-
cho molde y alabear o torcer al mismo tiempo dicho mol-
de entre dichas partes en serie y en direcciones opues-
tag para dejar libre del molde el cuerpo de hielo,

16.~ E1 aparato de la reivindicacidén 15, en el
que dichos medios para mover el molde comprenden medios
para mover el molde hacia una posicién de expulsidén o des
carga de los cuerpos de hielo durante un primer movimien~
to de alabeo en la primera de dichas direcciones opues-
tas.

17.- El aparato de la reivindicacidén 15, en el
gue dichos medios para mover el molde comprenden medios
para disponer el molde en condiciones de expulsar de €1
los cuerpos de hielo, y dichos medios de movimiento estédn
dispuestos para efectuar el alabeo de dicho molde en ca=
da una de dichas direcciones opuestas mientras el molde
estd en la disposicidn de expulsién de los cuerpos de
hielo.

18.~El aparato de la reivindicacidén 15, en el
que dichos medios para mover el molde comprenden medios
para disponer el molde en condiciones de expulsar de é1
los cuerpos de hielo, y dichos medios de movimiento estén
dispuestos para iniciar el alabeo del molde antes del mo-
vimiento del molde hacie la disposicién de expulsidn de
los cuerpos de hielo.

19.~ Un aparato productor y recogedor de cuer-

ros de hilo, que comprende unos medios de molde destina-
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dos a contener asgua para formar en ellos cuerpos de hie~
lo; unos medios que soportan en forma mévil dichos me-
dios de molde para invertir selectivemente dichos medios
de molde desde una posicién de formacibn de cuerpos de
hielo, @bierts hacia arriba, a una posicidn de descarga
de los cuerpos de hielo formados en dichos medios de mol-
de; medios para accionar dichos medios de soporte; me-
dios para introducir agua en dichos medios de molde; ¥
medios de control respondientes a la posicidén de dichos
medios de accionamiento para excitar dichos medios de in—
troduceidn de agua con vistas a introducir en dishos me-
dios de molde una cantidad de agua preseleccionada, in-
cluyendo ademds dichos medios de control unos medios que
responden a la posicién de dichos medios de control per-
mitiendo la excitacidn de dichos medios de introduccidn
de agua cuando dichos medios de molde estdn en una posi-
cién abierta hacia arriba,

20.~ Un aparato productor y recogedor de cuer-
pos de hielo, gque comprende une bandeja destinada a con-
tener agua pera formar cuerpos de hielo en ella; unos
medios para recoger clclicamente los cuerpos de hielo
formados en dicha bandeja, gue incluyen unos elementos
giratorios primero y segundos; unos medios para intro-
ducir agus en dicha bandeja; ¥y unos medios de control
pare dichos medios de introduccidn de agua, que inclu-
yen una primera superficie de leva en dicho primer ele-
mento giratorio destinada a regular en tiempo el perfodo
durente el cual es introducida agua en dicha bandeja,
una segunda superficie de leva en dicho segundo elemento

giratorio, y un brazo de control para activar dichos me~
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dios de introduceidn de agua y destinado a tocar las
dos superficies de leva citedas, incluyendo dicha se~
gunda superficie de leva medios para impedir que di-
cho brazo responda a dicha primera superficie de le-
va, excepto para una posicidén predeterminada de dicha
bandeja.

21.~ El aparato de la reivindicacidn 20, en
el que dicho segundo elemento giratorio comprendé un
4drbol asegurado adicha bandeja, siendo por ello la po-
gicién de dicho 4rbol indicativa de la posicidén de di-
cha bandeja.

22.- Un método de recoger de un molde flexi-
bhle cuerpos de hielo, que comprende las operaciones de
mover el molde desde una posicién de formacién de cuerpos
de hielo a una posicidén de descarga de hielo; ¥y alabear
al mismo tiempo el molde en serie y en direcciones opueg
tas para dejar libre un cuerpo de hielo contenido en
é1,

23.,~ El método de la reivindicacidén 22, en el
que dicha operacién de mover el molde a través de una
posicidn invertida comprende hacer girar el molde.

24 .~ E1 método de la reivindicacidén 22, en
el que la operacién de mover el molde a través de una
posicidn invertida de descarga de hielo incluye devol-
ver el molde a una posicidn de formacién de cuerpos de
hielo abierta hacia arriba.

25.~ Un método de recoger de un mdde flexi-
ble cuerpos de hielo, que comprende las operaciones de
mover todo el molde a través de una pluralidad de po-

siciones invertidas de descarga de hielo; y alabear al
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mismo tiempo el molde de tal manera que el molde adop-

te una actitud de alabeo diferente en cada una de dicha
pluralidad de posiciones invertidas de descarga de hie-
lo para dejar libre un cuerpo de hielo contenido en é1

y descargarlo de £1.

26.~ £ método de la reivindicacidn 25, en el
que dicha operacidén de mover el molde a través de una
plurelidad de posiciones invertidas de descarga de hie-
lo comprende hacer girar el molde desde una posicién
de formacidn de cuerpos de hielo abierta hacia arriba
a través de una sdle revolucién.

27.~ E1 método de la reivindicacidn 25, que
incluye una operacidn subsiguiente de devolver el molde
g su forma original, mientras se mueve el molde desde
dicha pluralidad de posiciones de descarga de hielo &
una posicidn de formacidén de cuerpos de hielo abierta
hacia arriba.

28 .~ Un método de recoger cuerpos de hielo,
que comprende las operaciones de disponer un molde fle~
Xible para former un cuerpo de hielo en una posicién
de formacidén de cuerpos de hielo; mover el molde des-
de dicha posicidn de formacidn de cuerpos de hielo & una
primera posicidén de descarga de cuerpos de hielo, al
paso que se alabea al mismo tiempo el molde en una di-
reccidn; mover el molde desde dicha primera posicién
de descarga de cuerpos de hielo a través de una plura-
lidad de diferentes posiciones de descarga de cuerpos
de hielo a una Yltima posicidén de descarga de cuerpos
de hielo, al paso que se alabea al mismo tiempo el mol-

de en una direccién opuesta a dicha primers direccién;
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y mover el molde desde dicha dltima posicién de descar-
ga de cuerpos de hielo a dicha posicidn de formacién de
cuerpos de hielo, al paso que se devuelve al wismo tiem-
po el molde 2 su forma originel.

29.~ Un método de recoger cuerpos de hielo,
que comprende las operaciones de disponer un molde fle-
xible para formar un cuerpo de hielo en una posicidn
de formacién de cuerpos de hielo; mover el molde des-
de dicha posicidn de formacién de cuerpos de hielo a
una primera posicidn de descarga de cuerpos de hielo,
al paso que se alabea al mismo tiempo el molde en una
direccidn; mover el molde desde dicha primera posicidn
de descarga de cuerpos de hielo pasando por una plura-
lidad de posiciones diferentes de descarga de cuerpos
de hielo hasta una posicidn intermedia de descerga de
cuerpos de hielo, al paso que se devuelve al mismo tiem-—
po el molde a su forme original; mover el molde desde
dicha posicién intermedia de descarga de cuerpos de
hielo a través de una pluralidad de diferentes posicio~
nes de descarga de cuerpos de hielo a una dltima posi-
cién de descarga de cuerpos de hielo, al paso que Bse
alabea al mismo tiempo el molde en una direccién opues-
ta a dicha primera direccidn; y mover el molde desde
dicha dltima posicidn de descarga de cuerpos de hielo
a dicha posicién de formacidn de cuerpos de hielo, al
paso que se devuelve al mismo tiempo el molde a su for-
ma original,

30.- E1 método de la reivindicacidén 29, en el
que la segunda operacidén de mover el molde incluye apl-

car una fuerza al molde para devolver el molde a su for—
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ma original,

31.- Un método de recoger de un molde flexi-
ble cuerpos de hielo, que comprende las operacicnes de
mover el molde desde una posicidn de formacidn défcueru
pos de hielo abierta hacia arribe a unsa posieiﬁ;:inver—
tide de descarga de cuerpos de hielo y devolver el molde
a dicha posicidn de formacidén de cuerpos de hielo- abler-
ta hacia arriba; y alabear al mismo tiempo ei ﬁolde
en direcciones opuestas hacliendo girar los extremos
opuestos de dicho molde a diferentes velocidades ins-
tantdneas para dejar libre un cuerpo de hislo contenido
en dicho molde.

32,~ E1l método de la reivindicacién 31, en el
que los extremos opuestos del molde son hechos girar en
la misma direccidn.

33.~ Un aparato productor y recogedor de cuer-
pos de hielo.

Tal y como se ha descrito en la IMemoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompafian
y con los fines que se han especificado,

Esta Memoria consta de treinta y seis hojas

escritas a mdquina por una séla cara.

- 5',£j .‘-I'\";’
Madrid, 1. i b

P.A‘
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