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mmeIA DESCRIPTIVA :
> .o

que se presenta para unlr a la solicitud .
de _ : B

PATENTE DE INVENCION 53:;
Formulada el 4 de Octubre de 1.966, con el nﬁm. 331 ,895.
| en
ESPANA
por VEINTE afios
a nombre de EATON YALE & TOWNE INC., entldad norteamericana,

estableclda en 100 Erlev1ew Plaza, Cleveland, Ohio, Estados

. Unidos de América, por:

’"UN'MECANiSMO DE EXTENSION DE HORQUILLA PARA UN VEHICULO IN-

DUSTRIAL"

&= =Ea {1 mE=

il

E1l presente invento se refiere a un vehiculo industrial
¥y con01erne mas partlcularmente a un mecanismo de extensifn de

horquilla perfeccionado para hacer avanzar y retroceder la hor-

~quilla a la plataforma de carga con relaolén a un carro de des-

plazamiento vertical previsto en estos vehiculos.
Mecanlsmos para hacer avanzar una plataforma u horqui-

1las de carga existen desde hace mucho tiempo y muchas son las

N patentes que han gido obtenidas a este respecto. Sin embargo,

~por lo que se sabe, ningin modo de construccién ha sido propues-

to hasta shora que sea capaz de dar los resultados ventajosos
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del 1nvento, ‘que es a la Vvez extremadamente ‘sencillo. Es a-

0".

sf como el 1nvento utilizae dos pares de artlculaclones, de

- los cuales uno est# articulado al carro de elevacién’ del

veh{culo, mientras que el otro estd articulado a la® piatafor-
ﬁa, o a las horquillas de carga. Por un nuevo modo dg.imter-
conexién de los extremos de las articulaciones opuestés a

los extremos que estén unidos al carro y a las horqulllas

* s

de carga, el invento obtiene resultados muy 1mportantes,

LR ]

como se explica después. - L et

q P

~Una de las partloularldades del invento re31de cn la

e . 2

',p091b111dad de obtener un avance muy considerable de’la’s hor-

quillags de carga y, al mismo tlempo, permitir el escamoteo

-del mecanismo de extensién en posicién retrafda, con el fin

de reducir 1a longitud efectiva total del vehfculo.
Segin otra parficularidad del invento, la interconexion|

ehtre los éxtremoé de—los brazos de articulacién que estén

‘opuestos a los extremos articulados al carro y a las hor—

'qulllas de carga es tal que todas las artlculaclones pueden

ser mandadas mandando 81mplemente algunas de ellas. Ademés,
los. puntos de plvotamlento en la 1nterconex16n precedente

de las artlculaclones son tales que la 1nterconex16n sSopor—
ta-las fuerzas de cizallamiento, meaorando asi la establll-

dad lateral y la,durapibn'del mecanismo de extensién sin re-.

" currir a pivotes deslizantes: -

Segﬁn otra partlcularldad del 1nvento, el -mecanismo de

v artlculac16n contrlbuye a un avance préctlcamente a nivel
- de las horquillas de carga por medio de series de artlcula-
‘ciones que estén interconectadas de manera que se obtiene

Aﬁna_rigidez mayor y un“grado de seguridad mas-eievado en ca-

ElY de»fallo,dg una pieza del mecanismo-deAextensién.
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- canismo de pivotamiento de los brazos de articulacib#t*-'
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Otras carfcteristicas y ventajas del invento resalta-

rén‘de la descripcién que sigue, con referencia al d%bﬁjo

-

vy

® (@

Y

La figura 1 es una perspectiva que muestra el mécanis~

mo de extensién de horquilla del invento adaptado a war vehi-.

P2y

culo industrial clésico. : AR

~La figura 2 es una vista lateral, con arranque,, § par-

cialmente en corte, del mecanismo del invento. ;;“ﬂ
~La figura 3 es un corte agrandado que muestrea élime-

b4

@

U e
2 *

-La figura 4 es una vista andloga a la figura 2, que

muestra el mecanismo de extensién de horquilla en posicién

de»retraccién completa.
-La figura 5 es un corte segin la 1linea 5-5, de lafi-
gura 3, | |
-La figura 6 es un plano del mecanismo dé la figura'l;
-Ia figura ;ves una vista esquématiga que muestra el
'mecanismo de_gccionamiento para hacer pivotar los brazos
de articulacibn;
Haciendg referencia al dibujo y mas particularmente
a la figura 1, se Ve un mecanismo de extensién de horqui-
1lla perfeccionado, conforme al invento, designado en su .
conjunto con la referencia 10, que esti montado a movimien—
to verticgi sobre montanfés 11l previstos en el extremo an-
terior del_vehicﬁlo T, efectuénaose la subida ¥y la bajada
del mecanismo 10 en el ihterior de los montantes 11 de ma-
neraAclésica, accionéndo un mango'de mando 12, por ejemplo.
El meéaniémO'de’subida de '‘que se acébé de hablar no forme

.parte del presente invento y, por consiguiénte, no seré des-
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" Haciendo referencia a la figura l, se ve que &l me-

e s s

canismo de extensidén 10 comprende un primer elemento’ de S0~

lta.o

porte 20, un segundo elemento de soporte 30 y un tercer
elemento de soporte 40, interconectando brazos de amti'eu-
lacidn paralelos 21 a, 21 b los elementos de s0portef20 y

30, mientras que un segundo par de brazos de artlculac;on

oo e

paralelos 22a, 22b, une los elementos de soporte 30 v, 40.

E1l desplazamlento del mecanismo de extensidén 10 entreidas

'_.0

posiciones de las figuras 2 y 4 tiene lugar durante’ el fun-

"cionamiento del mecanismo de.accionmiento 23 que es.i;eva—

do por el elemento de soporte 30, como se'Qescribe despues.
A este propésito, y antes de prpseguir; conviene se-
fialar que si los elementos de soporte 20 y 40 estédn forma-
dos por un solo componente, su anchuré es tal que sus bor-
des_épuestos estdn intercontectados, respectivamente, por
un conjunto de articulacidn que comprende, en cada caso,
brazos de articulacidén 2la, 21b, brazos de articulacidn 22a,
22b y él elemento de soporte 30, estando representados dos
de estos mecaniémos de articulacidén en la forma de realiza-

cidén preferida ilustrada aqui. Las mismas referencias numé-

ricas han sido utilizadas para identificar los mecanismos

de articulacidn de la derecha y de la izquierda.

| Haciendo referencia ahora a las figuras 3, 5y 6,
se ve que el elemento de soporte 20 tiene una forma gene-
ral.én U, Visto en corte horizontal, incluyendo cada lado
lateral un montante triangular 24.(figura 2) al cual pue-
den estar unidos los extremos inferiores de los dos brazos
de articulacidn 2la y 21b, por ejemplo por los &rboles 25

y 26. Los ejes de los drboless 25 y 26 estdn dispuestos en
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un ‘plano horizontal comin que estd indicado por la‘}ip@a
X-X en la figura 2 del dibujo. | T

" Considerando la figuté l, se ve que una confié&rae,
cidn similar existe en lo que concierne al elementd 'do* so-
porté 40, el cuval incluye placas verticales 41, 4la,,lag
cuales estdn unidos los extremos inferiores de las a;tlcu-

laciones 22a y 22b de manera que pivoten alrededor de arbo-

Ooboo

" les 42 .y 43. Los eaes de los érboles 42 y 43 estédn dlqpues-

tos en un plano horlzontal comin definido por la 1ines X-X

x® e

en la figura 2. Asi, los ejes de rotacidén de los ex‘tyemos

. . . ' . . $0 2,
inferiores dé todos los brazos de articulacidn estdn Situa-

o &

Se ve en la figura 1 que el borde'lateralbexterior.

- de cada placa 41 estd limitado por un borde vuelto hacia ..

arriba 44 que sirve para delimitar una cavidad en la cual.
los brazos 22a y 22b pueden estar soportados a deslizamien-
to en contra de las fuerzas transversales que, de otro mo-
do, egercerlan un esfuerzo de 21zallam1ento sobre los dr-
boles 42 v 43.

| Con vistas a obtenes una posicidn “escamoteada" du-

rante la retraccidén completa del mecanismo de extensidn,

se ve en las figuras 1 y 6 que los brazos de articulacidn

2la y 21b estdn dispuestosAen'un plano vertical comin, es-

tando dispuestoé'los brazos 22a y 22b igualmente en un se-

gundo plano vertical comin que estd desplazado transversal-

mente hacia el interior del primero. De esta manera, y a-
doptando para el elemento de soporte 40 una anchura menor

que- para el:elementg_de soporte 20, se puede obtener un

- escamoteo compleﬁo del elemento de soporte 40 en el ele-

mento 20 durante la'retracciénvcompleta de éste a la posi-



[LW]

o

,
Iy

10

15

20

25

30

3
KR

cidén representada en la figura 4. ve e

Considerando ahora las.figuras 1,2,3,4'y 7 para una

v oe

descripcién de la manera en que los extremos superlofES de
los brazos de articulacidn estdn interconectados al’ ‘€Iémen-
to 0 a .la placa de soporte 30, se observa, en primer, lygar,
en la figura 1, que la placa de soporte 30 tiene ung for- -
ma general en U, vista en corte vertical, y comprendé una:
base 31 y ramas opuestas 32 y 33. Unos arboles 34 y 5%:
extlenden entre las ramas 32 y 33 y los extremos de-léé
brazos de artlcu1301on estdn unidos a los drboles 3£:y £35,
El 4rbol 34 gira el extremo superior del brazo de art;au-
lacidn 2la y el brazo de articulacidn 22b, mlentras.dﬁ; el
arbol 35 gira el extremo superior de los brazos de articu-
lacidn 21b y 22a. Los érboles'34 ¥y 35 estdn situados en un
plano horizontal comin indicado por la linea Y-Y en la fi-
gura 2 y con la disposicién que acaba de ser descrita, se
observa que seiswpuntos de pivotamiento son producidos en -
dos planos horizontalés, estando dispuestos estos puntos
de pivotamiento en grupos de dos, esténdo los puntos de pi-
votamiento de cada grupo igualmente espaciados. .

Haciendo referencia ahora a las flguras 3y 7, se
ha indicado anteriormente que un mecanlsmo de accionamien-
to 23 origina la variacidn angular entre los brazos de ar-—
ticulacién 2la, 21b y 22a, 22b. Los extremos superiores de
los brazos de articulacidn que estdn articulados a cada
uno de los arboles 34 y 35, estdn separados,‘respectivamen-

te, por una riostra 36a y 36b, la cual estd soldada o fija

'de otra manera a los brazos de articulacidn 22b y 21b, Un

sector dentado 37 de forma arQueada estd formado en cada

riostra 36a'y.36b, De esta manera, 1os sectores dentados



0

o

(€]

&4

Sk

10

15.

20

o5

30

~voeceg0s00 T .
2 viN }

3

37, 37, bueden engranar con las cremalleras opuestasv‘8 38

que estdn previstas en el extremo saliente de un vastago

ses

- de pistdn 39a que se baja del gato 39 del mecanismo dé ac-

\‘,e\'\g 2

cionamiento 23,
Considerando ahora la figurg 2, se observa que, el
vastago 39a estd en su posicidn retralda con re1301opeal

gato 39 que anima el mecanismo de acclonamiento 23, En Ja.

&-000

flgura 4, donde la retraccidn se ha preducido, el plston

39a estd en extensidn, siendo esta dlSpOSlClon preferlble

“./.'

debido a que se pr901sa una’ mayor fuerza para retraér el
mecanismo de extens1on 10 ¥y & que la dlSpOSlClon descrl¢a

mds arriba permite utilizar con un médximo de ef10a01a la

~fuerza del cilindro. durante su carrera actlva para los fi-

nes de retracclon.
i Hay que sefialar que la articulacidn Yy el dispositi--
vo de a001onam1ento que acaban de ser descritos presentan
un factor de seguridad inherente para el caso en que el ga-
t0 39 o los brazos’ de articulacidén 22 fallaran. Es asi, por
egemplo, como en caso de: fallo del gato 39 en 1la figura 2
la salida de los brazos de horquilla P, F estaria llmltada
a la distancia en que deberia desplazarse la carga para 1le-
var el brazo de ‘articulacidn 2la a contacto con el brazo de
articulacidn 2lb. Esta seguridad resulta del hecho de que
los dos brazos de érticulaoién 2la y 21b estdn unidos a dr-
boles desplazados 34y 35 que estan mantenidos én una posi-
cidn fija uno con rela01on a8 otro por la plaoa de soporte 30
Se ha indicado anteriormente que era preferible pre-

ver una posibilidad de basculacidén con relacidén a los bra-

-208 de horquilla F,F y al mecanismo de exten81on 10.A este

respecto, se observa en las flguras 1y 6 gue las placas
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fde s0porte vertlcales triangulares opuestas, 41, 41 ebﬁan

perforadas cerca de su borde superior con el fin de reciblr
los extremos opuestos del drbol 50. Gracias a esta dispo-
sicidn, los bloques-coalnetes 51, 51 que sobresalen dé'la
cara trasera 52a de la placa frontal 52 pueden ser emfila-
dos alrededor del drbol 50 de manera que la placa 52,alvo-
te efectlvamente alrededor del arbol 50. Los brazos de hor-
qullla F,F estan provistos. a su vez de guarnlclones‘déi‘tl-
po de gancho 53, 53 (figuras 1 ‘¥ 2) que peremiten flgarros

€% %

encima del borde superior 52b, Ry

)

Considerando ahora las figuras 5 y 6, se observa»to-

e

davia que el elemento de soporte 40 1ncluye ademds una placa
horizontal 54 que franquea la abertura entre los montantes
41, 41, con objete de servir de plataforma de soporte para
un gato de basculacidn hidrdulico 55, incluyendo el gato 55
un vdstago de pistdén extensible 56 que se aplica contra la
cara trasera 525 para provocar una'basculacién de las hor-
quillas F,F cuando es aocionado.

Para describir el funcionamiento del mecanismo de ex-

tensidén de las horquillas 10 del invento, se supone, en pri-

mer lugar, que los componentes han sido ensamblados como

se representa en el dibujo y, ademas, gue el mecanismo de
extensidn esta.en la posicidn de 1la figura 2, En estas con-
diciones, la retraccidn de las horquillas ¥, P, se efectia

accionando el gato 39 del mecanismo de accionamiento 23 con

‘objeto de avanzar el vdstago de pistén 39a a la posicidn

de extensidén completa representada en la figura 4., Tal mo-
vimiento lineal del vdstago 39a provoca la rotacidn de pos
brazos 21 y 22 alrededor de su punto de pivotamiento y, fi-

nalmente, los lleva a una posicidén donde estdn paralelos
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como en la flgura 4, resultando esta rotacidn del engv ne

R

“de las cremalleras 38 38 y de los sectores dentados 37 37.

invirtiendo la direccidn del mov1m1ento del véstago 39a, el
mecanismo de extensidén es llevado g la posicidn de Ia*figura
2. ' _ ' ) .

KRN

En el caso en que los brazos de hoquilla F,F debie-
SN

ran ser basculados haciag arriba, bastaria accionar hldrau-u

llcamente el cilindro 55 para extender el véstago ae plston.

» &3

56 y, asi, producir una accidn de bascula01on de kiplaoa 52 .
alrededor del eje del drbol 50.

“’2
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» La presente solicitud que corresponde a la préggp
da en Estados Unidos de América, con fecha 5 de Octubrezde
1.965, baje el mimero 492.995 se acoje a los beneficios del
Articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

Los puntos de invencidn, Propia y nueva, que se pre-=.
sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente de
Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los siguientes:

. 1,- Un mecanismo. de extensidén de hofquilla para un vehi-.
culo industrial que comprende un prlmer elemento de soporte
adaptado para ser fijado a la parte de man1pu1a01on de car-

&a de dicho vehiculo, un primer par de brazos de articula-

.cidn dispuestos en un mismo plano y que estdn articulados,.

por uno .de sus extfemos, a este primer elemento de soporte
un segundo y un tercer elementos de soporte, un segundo par

de brazos de artlculac1on dlspuesto en un mismo plano y que
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estén articulados, por uno de sus extremos, a este ter er

N ‘a

elemento de soporte, estando los extremos restantes del cpri-
mero y del segundo Dares de brazos de articulacidn artlcula-
dos a dicho segundo elemento de soporte, un drgano de,gopor-

te de carga llevado por el tercer elemento de soporte y que

iz
Iy

se extiende mas alld de éste, un medio para cambiar la rela-

cidn angular entre el primer y el segundo grupos de b%azos
de articulacidén, 1o que hace que el elemento de soporﬁé;de

carga pueda ser extendido y retraido con relacidn a¥didho

) +z

’

vehloulo,’estando los segundos brazos de articulaci ondes-

T il

&

° ('
(.

(¢
d'

plazados transversalmente de los primeros y siendo éf

v\.ac
; F

cer elemento de soporte mias estrecho que el primer eIemento
de soporte, de manera que éste puecde escamotearse -en el pla-
no del primer elemento de soporte durante un cambio de 1a
relacidn angular entre diéhos bfazos de articulacién

2e= Un mecanlsmo de extensidn de horqullla para un

;vehlculo 1ndustr1al.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antece-
de, representado en los dibujos que se acompafian y para los
fines que se han especificado.

.La presente Memoria consta de diez ho jas escritas a

- mdquina por una sola de sus caras.

Madrid,

~'10 -
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