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Bste invento se refiere a un necanismo
inpulsor para tambor regulador para prensas impreso=-
ras.

Un propésito del invento es proveer un

5. mecanismo impulsor simple, altamente eficaz del fam-
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hor regulador para prensas impresoras, cuya velocidad
de rotacidn mueda ser variada selectivanentely contro-
lade exactamente.

Otro propdsitoc del invento es proveer wn
necanismo impulsor del tambor regulador para prensas im
presgoras ﬁor el que se relacione la velocidad de rota-
cidn del tambor regulador, conccido también como tambor
desenrcllador de una prensa impresora, con la velocided
de rotacidn de los rodillos impresores para compensar
las diferencias de grosor del papel que pasa e través
de la prense impresora pare los diferentes trabajos,.

Un propésito més del invento es provesr un
mecanisme impulsor del tambor regulador que Sea movide
por el mismo medic de impulsién utilizado pars giraer
los rodillos impresores de una prensa impresora.

Otrc propésito del invento es proveer vn neg
canismo impulscr del tambor regulador que tenge las ca-
racteristicas descritas méds arriba ¥y que pueda fhcilmen
te ser incorporado a las prensas existentes para real-
Zar en gran nanera sus caracteristicés y eficiencia de
operacibn.

Estos y otros8 objetivos se alcanzan por los
medios aqui descritos y segin se ilustra en los planos
adjuntos en los que:

La Fig. 1, es una vista esquenitica que
nuestra el extremo de alimentacién del pepel de una pren
ga corriente, provista de un mecanismo de arrastre de
tanbor regulador que contiene les enssilanezas del pre-
sente invento.

La Fig. 2, es unz vista de la Seccidn a
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dravés del mecanismo de impulsidn del tambor regulador

del presente invento.

La Fig. 3, es una vista de la seccién tonmg
da en la linea 3-3- de la figura 2.

AL principio ha de hecerse notar que con
la llegada de prensas impresoras de tipe rotetive de
alta veloocidad, el espesor global de la bobina de pepel
8e hace critico y, a menos que sea adecuadamente compen
sade, resultard en un funcionamiento insatisfactorio de
la prensa., Haste ahora se hablan usado varias técnicas
en un esfuerzo parzs compensar las bobinas de grosor ve-
riable, siendo el mis comin el de proveer una ¢ nés ca
pas de papel f£ino zlrededor de la cara externa del tam—
bor regulador pars asi aumentar ligeramente su didmetro
efectivo, con lo que se compensaba el espesor del papel
que pasaba por le prensa.

El mecanismo de que tratamcs permite a un
operador controlar positiva, simple y muy exactamente
la velocidad de rotacidn del tambor regulador en rela-
cién con la velocidad circular de los rodillos impreso-
res y prensores para cualquier espesor del papel.

Bl centro exacto de una bobina de papel es
considerado su paso y Segin aumenta el grosor de la ho-
ja, el paso es desplazado mhs lejos de la superficle ex
terior del cilindre director sobre el que pesa, de don-
de resulta una mayor velocldad lineal de la linea de ca
ida para una velocidad de giroc dada del tambor.

La velocidad de rotacidén de los rodillos impresores y
prensores de una prense es uniformemente constante, por

lo que la veloocidad precisa de alimentacidn del papel a
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los rodillos impresores y prenscres se hace critica.
Cuento més gruesa sea 1la hoja ¢ la bobina, mis lenta
seré la velocidad de rotacidn del tambor regulador y,
al contrario, cuanito més fino el espesor del papel, més
ripida geréd la velocidad de rotacidn del tambor regule=—
dor en relacidén con la veloeidad rotacional de los rodi
1los imprasores.

Refiriéndonos particularmente ahora a la
Fige 1, el ntimero 10 sefiala generalmente un eje de ime-
pulsidn tipico ¢ convencional, que estf adecuadamente
movido para proporcionar velocidad circular uniforme a
cada uwno de los varics rodillos impresores y pransores
12 y 14, quedando comprendide que en la Fig. 1, Se ha
ilustrado sélamente el primer bastidor 16 de una plura-
lidad de hastidores, cada uno provisto de rodillos im-
PresSores y prensores.

El ntimerc 18 seifiala generalmente una caja
de engranajes en la que el movimiento rotatorio del eje
10 es convertido en movimiento rotatoric del engransje
20 que engrana con una rueda intermedia 22 en relacidén
de impulsién con el rodillo de presién 14 que a2 su vez
arrastra el rodillo impresor 12.

Debe ser entendido claramente que el presen
te invento no se refiere ni estd dirigide al medio par-
ticular por ol que los rodilles 12 y 14 se han hecho gi
rar, siendo los planos ejeuplos a este respecto, mejor
que restrictivos.

Con referencia shora a la Fige. 1, el mine~
ro 30 seflalas generalmente un tambor reguledor 6 bLambor

desenrollador, cuyo obieto es alimentar una tira de pa-
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pel 11 de un rollo adecuads, no representado, a los rodi
1llos de la prensa impresora.

Un dispositivo parse proporcionar una tensidén
uniforme & la bobina de papel esth interpuesto entre el
rollo de suninistro y el tambor regulador.

In la Fig. 1, s¢ ilustra un artificic tipico de tensidn
que puede incluir los rodillos 13 y 15 montados en los
ejes 17 y 19 resgpectivanente, que Se disponen entre un
par de soportes esvaciados lateralments 21 y un rodillo
23 montado en el eje 25 que se sitda entre un par de pa
lancas 27 espaciadas latsralmente, que estén montadas

en pivotes a los soportes segziin Se muestra en 29. Un ex
tremo de un conector flexible 31 estd fijado a la por-
cién superior de la palanca 27, terminando el otro extre
no en un tope 33 para permitir a las pesas 35 estar aso-
ciadas con sl mismo, en forma desmontable, empujar nor—-
malmente a la palanca en direccidn contraria a las agu-
jag del reloJ, sobre el pivote 29. Tos rodilles 37 y

39 estén provistos para gular el conector 31, segin se
ilustra.

Tl eje inferior de la palanca esté assgura-
do a una barra de frenc 41 seglin e ilustra en 43, que~
dando entendido que dicha barra gsté conectada funcio=-
naluente a un adescuado mecanismo de freno, ne ilustrado,
para controlar la rotacién del rolle de alimentecién de
papels El movimiento de la palanca 27 en sentido de
las agujas dal relo], se traducirs en una fuerza frena-
dora aplicada al rollc de alimentacién, mientras que un

movimiento en sentido contrario se transforma en unse ac

¢idn liberadors del frenc.
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Ta cantidad de tensidn asi aplicada a la
vobine 11 es una funcién del vesc 35. Después de haber
gids adecuadamente tensade la bobina puede Ser conducida
bajo los rodillos 47 y 49 del puente 51, y de alli sobre
un rodille guia 53 al tambor reguladeor 30.

Sezlin se representa mejor en la Fig. 2, el
tambor regulador 30 estd fijo impulsado por un eje de
rodamiento del tambor regulador adecuadamente montado,
gezn se muestra en 34, en los bastidores laterales 16,
por lo que 2l tambor estard montade rotacionalmente en-—
tre un par de bastidores laterales duplicados 6 soportes
egpaciados lateralmente.

Un manguito de pifin esté montade rotacional
mente en el eje 32,come vor ejemplo, por medio de los
casquillos 42, por lo que el manguito puede girar libre-
nente en el eje. Un engransje 44 estd fijo al eje del
tambor 32, siendo arrastrado y estando en relacidén fija
de arrastre con 81 por redic de la chaveta 46.

Un engransie de control ostd montade en el
manzuito 40 por medio de un c¢ojinete 52, que en modali-
ded preferida del invento es un cojinete de estanqueidad
existente en el mercadc. Il engranaje de control arras-
tre un eje 54 en el cual estén montados los engranajes
planetarios 56 y 58, por medio del cojinete 60. Se pre
vée un medic adecuado como, por ejemplo, una chaveba pa
ra entrelazar positivauente los engranajes para una rota
cidn unitaria. El primer engrangje plenetario 56 esté
en relacidén de arrastre con el pifidn 64 del manguito del
pifién 40, nientras que el engranaje planetario 58 esté

en relacidn de arrastre con el engranaje 44 del eje del
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tanbor.

Se preves un dispositive adeouads, tal como
el engranaje 70, fijado segin se muestra en 72 al man-
guito de piiién 40, para comunicar movimients rotatorio
al manguito de pifidn para desde aqui comunicar, lo que
desde ahora Se referiré como una velocidad rotacional
normal, al eje del tambor 32, a través del piiidn 64, en
granajes planetarios 56, 58 y engranaje 44, con el en-
granaje de control 50 estacionarioc.

En le modalidad preferida del invento una
carcasa 80 que tengza paredes laterales cilindricas 82 y
una pared terminal 84, estd asegurada ¥y srrastrada por
el engranaje de regulacién 50 por medio de los tornilles
86« La pared terminal 84 estd montada en el extremo
externc del eje 32 por medioc de un cojinete de estanque
idad 86, por lo que la jaula contendrs los engranajes
planetarics 56, 58, el pifidn 64, engranaje 44 y una par
te del eje del tanbor 32. 51 se desea, una placa trans
parente 88 puede ser fijada por medio de los tornillos
90 a la pared terwminal de la carcasa para peraitir al
operador cercicrarge répidamsnte del nivel de lubrifi-
cante dentro de la carcasa. EL nlimero 92 sefiala una val
vula de llenado.

Bl ndmero 100 sefiala un engranaje de arras-—
tre para el sngranaje de control 50, debiendo notarse
que la rotacién del engranaje de regulacién en la misme
direccidn que el manguito de pifién 40 aumentaréd la velo~
¢idad de rotacidén del eje de tambor 32 sobre su veloci-

dad des rotacidén normal; y, al contrario, la rotacidn del

engranaje de regulacidn en una direccidn contraria a la
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direccidn de rotacién del manguitc de pifidn 40 disminui
8 la velocidad normal de rotacidn del eje del Hambors

3i 8¢ desoer, Se puade obtener un adecuado
control de velocidad del tambor director utilizando el
engranaje de contrel para reducir selectivamente la ve-
locidad de rotacién normal del eje del tambor, segin
aunenta el espesor de la hoja. Con referencia shora a
la Fig. 1, el ninero 102 sefiala una transmisidén comer-
¢ial de velocidad verisble, tal como, por sjemplc, un
arrastre de velocidad variable Graham, interpuestc en-
tre el aje de arrastre 10 y en engranaje de arrasire
100, en donde el engranaje 100 esté& fijo al eje de sall
da 104 y el sje de entrala 106 esté& conectado por medio
de un miembro de arrastre de accién positivae, flexible
v sin fin 108 al eje de arrastre 10.

For lo anterior, se notard que los engrana-
jes 50 y 70 estén literalmente movidos arrastrados des-
de el medio comfn de arrastre 10.

In la nodalidad preferida del invento cada
uno de los engranajes 64, 56, 58 y 44 tienen el mismo
diémetro de paso, sin embargo el engranaje planetario
56 tiene mayor mimero de dientes que el pifién 643 el en
graneje planetario 58 tiene menos dientes que el engre~
naje planetaric 56, pero més dientes que el piiién 64 y
el mismo mimerc de dientes que el engranaje 44.

En aquellos momentos en que Se desSee 6 Sea
necesario disminuir la velocidad de rotacidén del tambor
regulador por debajo de su velocidad normal de rotacidn,
todo lo que el operador ha de hacer ss ajustar el dial

110 de la transmisidén variable de velocildad, por lo que
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conienza la rotacidén del engranaje de contrel 50 en di-
recclén contraria a la direccidén de rotacidén del mangul
4o del pifidn 40.

N O T A

Descrita suficientemente la naturaleza del
invento, asi como la manera de realizarlo en la précti-
ca, debe hacerse constar que las disposiciones anterior
mente indicadas son susceptibles de modificaciones de
detalle en cuantoc no alteren su prinecipic fundamental;
siendo lo que constituye la esencia del referido inven-
to y por 1o que se solicita Patente de Introduccibén por
10 afios en Espaifla, sobre: "PERFECCIONAIIENTOS EN LA CONS
TRUCCION DE TAlBORES REGULADORES DE ARRASTRE 'Y caracte-
rizéndose por lo siguiente:

1e= Perieccionamientos en la construccidn
de tambores reguladores de arrastre, caracterizados por
que se dispone un ejs giratorioc del tambor regulador,
un nanguito que se monta en dicho eje, dispositivos de
arrastre para hacer girar el manguito, una carcesa que
se nmonta 2n el mangulto, un par de engranajes planeta-
rios entrelazados que Se montan en un eje comin arras-
tredo por dicha carcasa, un engranaje en relacidén de
arrastre con el manguito y en relacién de arrastre con
uno de dichos engransjes planebarios, un engranaje en
relacién de arrastre con dichs eje del taubor y en rels
cién de arrastre con el otre engranaje planetariec y ne—
dics pare rotar la carcasa para aliterar la velocidad
normal de rotacidn cecinunicade al eje del tembor por di-
cho medio de arrastre.

2.~ Perfeccionamientos, segin la reivindi-
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cacibén 1, caracterizados porque el tambor regulador
comprende en combinacidn, un eje giratoric de dicho tam
bor, un manguito de pifidn montado en dicho eje, un en-
granaje fijo, arrastrado y en relacidn de arrastre con
el eje del tambor, a un engraneje de control que Se mon
te en el manguito de pifidn, un par de engranajes plane
tarics entrelazados que se montan en un eje comin Iija
do ¥y que se arrastra por medic del engranaje de control
pare disponer uno de los engranajes planetarios en relg
cidn de arrastre con el pifién del manguito de piién y
pars disponer el otro engranaje planetario en rglacibén
de arrastre con el engranaje de arrastre del eje del
tanbor, medios pars hacer rotar el manguitc de pifidn, ¥y
medios para hacer rotar el enygranaje de control para
que alteren la velocidad de rotacién normal comunicade
al eje del tambor por rotacién del manguito de pifidne.

Je~ Perfeccionamientos, segin la reivindi-
cacidén 2, caracterizados porque el didmetro del paso
del pifién del manguito de pifién y los dos engranajes
planetarics son los miswos, siendo el nimero de dientes
del pifién wmenor que el nidnero de dientes del engranaje
planetarioc arrastrado por 81, y el nituero de dientes
del otro engranaje planetario es menor que el nirero de
dientes del primer engranaje planetarioc y nayor que el
ndrero de dientes del piiidn.

4 .~ DPerfeccionamientos, segtin la reivindi-
cacidn 2, caracterizados porque el didmetro del paso
del engranaje del eje del tambor, pifdén y los dos engra
najes planetaric es el mismo, siends el nimeroc de dien-

tes en el piiidn, menor que el nimero de dientes del en-
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granaje planetaric impulsado por 41, el ntmere de dien-
tes del otro engranaje planetaric el milsmo que el ntme-
ro de dientes del engranaje del eje del tambor impulse-
do por Al, y en que el nimerc de dientes mencionado ul-
timamente es menor que el numeroc de dientes del primer
engranaje planetario y mayor que el nimerc de dientes
del pifidn.

5.~ Perfeccionamientos, segtn la reivindi-
cacidn 2, carachterizados porque la carcasa se fija y se
arragtra por nedle del engranaje de control, albergando
diche carcasa log engranajes planebtaricos y la vorcidn del
eje del tambor entre su extrems y el nedic de rotacidn
del manguito del pifién.

6.~ Perfeccionamientos, segin la reivindi-
cacidn 2, caracterizados porque la carcasa, gue incluye
paredes laterales ¢ilindricas y una pared termina, se
fija y se arrasira por medio del engranaje de control pa
ra slbergar los engranajes planetarios, engranaje del
ejs del tambor y el extremo del eje del tambor y medios
para montar la pared terminal de la carcasa en el extre=—

mo del eje del tambor.

T.~ Porfeccionamientos, gezin la reivindi-
cacidn 2, caracterizados porque el medio pare hacer gi-

rar el engrenaje de control incluye un reductor de velo-
cidad y en que dicho reductor ds velocidad y el medio pa

ra hacer girar el manguito dél piiidn se mueven, po%nme-
dlo comgn ge impulsidn.

8.~ "Perfeccionamientos en la construccidn
de tambores reguladores de arrastre"; tal y como queda

sustancialmente descrito en la presente Memorias & ilus—
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