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10.

DE
INVENCION

a FTavor de GOSUDARSTVENY SOJUZNY INSTITUT PROJEKTIRO-

VANYA METALLOURGITCHESKIKH ZAVODOV, entidad rusa, do-

miciliada en loscd (U.R.S.S.), Prospekt Mira 101, por

"MECANISHO DE GUIA EX LA ZONA DE ENFRIAMIENTO SECUNDA-
RIO DE UNA MAQUINA DE CILADA CONTINUA DE NETALESY.

MEYCRIA DESCRIPTIVA

La invencidn tiene por objeto un mecanismo de
gifa de los lingotes ean la zonas de enfrizmiento secunda-
rio de una méquina de colade continua.

Las mdquinas de colada continua comportan, en
la zona de enfrismiento secundario, dispositivos que gulan
los semiproductos y mantienen su espesor. Listos disposi=-
tivos comprenden, bien rafles de gula, bien rodillo, o
bien a la vez ralles, preferentemente en la parte supe-
rior, y rodillos en la parte inf-rior. Estos dispositi-
vos impiden el hinchado de los lingotes bajo la accidn de

la presién ferrcstdtica.

Bl inconveniente de los dispositivos de guia
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de este tipo es su gran dimensidn gue conduce a un paso
importante y 2 un montaje complicado.

La invencién remedia este inconveniente y per-
mite mantener ls presidn ferrostdtica de los semiproduc-
tos procedentes de la lingoters y proteszer la miguina de
colada continua contra sobrecargas que pueden provenir
de las deformzciones térmicas del producto, manteniendo
la separacidén entre los organos de gufa con valor prede-
terminado, pudiendo este sepsracidn evensualmente ser re—
gulada de forma répide y fdecil.

La invencidn tiene por objeto un mecanismo de
guia en la zona de enfriamiento éecundario de un-. mdqui-
na de colada.continua de metales que comprenden pares de
Srgenos de gula, pudie. G0 uno al menos de los érganos de
guia de cada par ser movible perpendicularmente al des—
plazamiento del semiproducto colado, el cual procede de
le lingotera pasando entre los Srganos de cada par, es-
rendo previstos gatos hidrdulicos para mantener la posi-~
cidn de los Srganos de zufa contrs la presidén ferrostdti-~
ca ¥y los esfuerzos de deformacidn del semiproducto, ca-
racterizado por el hecho de que el dispositivo comporta
un ﬁastidor fijo constitutivo de dos manguitos en cada
uno de los cuales es suzceptible de desplazerse libremen—
te el cuerpo de un gatbo hidrdulico de eje horizontal, es-
tando unc de los drganos de zuia unido al cuerpo del ge-
t0, y estando previstos topes para limitar el acercamien-
$0 de los drganos de guila.

La invencidn va ahora a se. desc.ita con referen—
cia a unos modos de realizecibn particulares dados a titu-

1o de ejemplo y representados en los dibujos.



10.

20,

25.

30,

En el curso de la descripeidn que sigue;‘iég'
caracteristicas suplementarias aparecerdn con referen-—
cie a los modos de realizacidn representados.

Lo figura 1 es una vista en planta de wn meca-
nismo s- 7dn la invencidn, con secclones parclales; la
figure % -& una vista en seceidn segin II-II de la fi-
2urs 13 la figurz 3 es una vista en planta de wna va-
riante del mecanitmo de gula segin la inveucidn, con
seccibn parcial, mostrando uno de los gatos de mando
de los desplazamientos de los érganos de guia; y una
parte de los dispositivos de regulacidn de la posicidn
de uno de los topes; la figura 4 es una seccién andlo-
g8 a la representads en la figura 3 de otra variante de
realizacidn.

ELl dispositivo representado en las figura 1
y 2 comporta un bastidor constitufdo por umnos elemen-—
tos ~l- fijados en un armuzdn de la instalacidn de co=-
lada continue vor medi: de brganocs cualquiera, que, en
el dibujo, ectdn representados en forme de bandas de fi-
jacidén -3- provistas de orificios -3- para el paso de
pernos.

Log eleuentos -l- formand manguitos para losg
cilindros ~4- de los dos gatbos iddrdulicos de eje hori-
zontal. Estos cilindros -4- pueden desplezarse en los
mangiitos siendo guiados en ellos por unos cojinetes
by =6,

Cada gato -4~ encierra un pistén -T- cuyo vds-
tago -8~ se apoya en el fondo del mengnito correspondien-
te de la forma que s rd explicada mds adelante.

Log elementos -1~ sue constituyen el basiidor
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dél dispositivo son soliderios de travesafios -9- que -
sirven pare soportar los drganos de gufa no desplaza-
bles del lingote.

En el &ibujo estos drganos de gufa estdn cons-
tituldos por rodillos -10-.

Ia figurs © mucstra una serie de rodillos -10-,
de posicidn fija en la instalacidn y cuyo soporte comin
-1l- estd coloczdo de forma separable sobre los travesa-
flos -9~, por medio de ecpigas -12- ouya cabeza -13- estd
introducida en un alojemiento correspondiente del sopor-
te ~11- y que comporta ranuras desgtinadas a recibir cla-
vijas -1l4- que forman culias de blocaje.

Bl bastidor constituido por los elementos ~1-

los travesafios ?9-, ¥ el soporte -11- forma la parte fi-

gja de la instalacidn, estando la parte movible soporiada

por los cilindros movibles —4- de los gatos hidrdulicos.

Cads c¢ilindro -4- ge prolongz por un mango -li- sobre el

que estd fijado un soporte -16-. La fijacidn del soporte

~-16- estd realizada de forma separable por medio de espi-
gas -17- de cabeza ~186~ rectangular, introducidas en los

glojamientos -19- del soporte y que atraviesan orificlos

corfesponiientes en el mango -1H-2

Una clavijas -20~ fijan la posicién de las es-
pigas ~17- de forma separable.

El soporte -l6- recibe un soporte -21- de rodi-
llos -22- dispusstos en frente de los rodillos -10- y pa-
ralelamente a los mismos.

El liszote que stle de la lingotera de la mdqui-
na de colads continuz pasa entre los rodiillos =10- y -22-

Ta fijacidn del soporte -~21- sobre el soporte
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-16~ es efectuada dela misma forma que la fijacidn del

(4

soporte -ll- sobre los travesaiios =Y-, por medio de es-
pigas -23- cuyas cabezas -24~ estdn introducidas en los
alojamientos formados en el soporie -21-. Unas clavijas
-25- o modo de cuilas 2atdn dispuestas en una renures
previstas en cede espiza -23- pare blocar la posicién
de esta Wltima.

Ia alimentacibén de los gatos hidrdulicos -4-
permite rzgular tanto la salida como la entrada de los
c¢ilindros -4~ -n los mansuitos -1-, ¥y Bn consecuencia,
tanto la separacidn como el acercamiento de los rodi-
llos ~22- con relacibn a los rodilloe de posicién fija
-10-.

El mecanisno comporta, ademds, Organcs que per—
niten efectuar una resulseidn de la posicidn de los rodi-
llos -22-, independientemente de la alimentacién de los
gatos -4~ de ligquido hidrdulico.

Ia re_ ulscidn pucde ser efectuada por despla-
zamiento de los pistones por medio de una parte filetean
da -26- formada sobre el vdstazo de cada pistén -8-. Ce-
de vdstago e pistén -8~ estd montado desplazable una
clerta distancia, aunque sin poder girar. En este fin
el védstazo comporta una clavija -27- en unz parte de su
longitud situacdza en 21 exterior del cilindro ~4-. Esta
Clavija pue.:e desplazarse en una ranura correszpondiente
del bastidor. A csus: de la clavija -27-, la parte file-
teada -26- de la espigs de 1 pistdén vuede no sufrir mds
ue desplazamienios axizles sin ninsuna rotacidn.

Sobre cade una de lag partes fileteadas -26-

estd introducida una tu.rca -28- cuya periferia cons-
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tituye une.pifién -29-, engranado con un tornillo sin
fin -30-,

Los dos tornillo sin fin asociados con los
pifiones -29- estdn reunidcs por un 4rbol -31- , aco-
plamientor -~32+

Los tornillos sin fin son arrastrados popr
une rueda dentada -33- a partir de un mando exterior
a le instalacidn.

Bl dispositivo de gufe que acaba de ser des—
crito permite, gracias a los gatos hidrdulicos ~4- de-
terminar los desplazamientos més imvortantes que son ne-
cesarios para los rodillos -22-. Cuahdo los rodillos estdn
en su sitlo para asegurar el guiado de los lingotes, o
de une forma mds general de los semiproductos, es deeir,
cvando los rodillos -22~ estdn cerca de los rodillos -10-,
los gatos hidratilicos mantienen una presidn en oposicién
alla presidn ferrostdtica. Si se desea regular ests pre-—
£ibén, o mds simplemente hacer una reguiscidn final de la
posicidén de los rodillos desplazables -22-, es posble mo
dificar ligeramente la posicién de los pistones -7- gra-
cias al dispositivo de mando de tornillo -26~ y tuercas
~-28= que acabas de ser dascrito.

El conjunto de los mandos puede ser efectuado
a distancia a partir de un puesio de mando general de la
instalacidn.

Se comprende que los rodillos -10- y -12- po-
drian ser reemplazadés por railes de gufa montados sobre
los soportes -ll- y -21-. _

El dispositivo de gula representado en la figu-

ra 3 comporta un chasis provisto de dos manguitos -34-
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en los cualesg pue.en desplazarse livremente los cuerpos
-35- de cilindros hidrdulicos.

Los cuerpos ~35- estdn unidos al soporte —36-
de los 6rganos de gufa por medio de Srganos conocidos
tales como rétulas -38- introducidas en alojamientos co--
rrespondientes del soporte —26-:

Los otros Srzanocs de gufa -39- son portados
por soportes —-40~ asociados por rdtulas -41- a los vds-
tagos ~4&- de los pistones de los gatos hidrdulicos ~35-.

Zn el caso del modo de realizacidn representa~
Go en la figura 3, el manigui o el semivroducto A, passz
entre unos rodillos -37- y -39-. Es evidente que los {r-
ganog de gufs podrdn no cstar constituidos por rodillos
-37~ y =39-, sino por railes.

El desplazasiento del soporte -, - de los 6r-
ganos de gufa -37- estd guisdo por los menzuitos -—34-
en loe cuzles pueden d-splagzarse los cuerpos -35- de
los gatos. Log degplezualentos del soporte -40~ de los
drganos de gufe estdn guiados por correderas -43- forme-
das en el chasis del dispositivo de guia u en las cuales
corren ramiitas solidorias de los sopories =40-.

EL soporte -30- puecde fopar contra el clasis
fija =34~ de la instalacidn, constituyendo la care ~44-
del bastidor la cara de referenciz para la guis del ma-
niqui y de loz zemiproductos.

El soporte -40- de log érganos de sula -39~
topa contra la -ars -45~ del bastidor -~34~ gracias al
extremo de dos tornillés introducidos en los roscas co-
rrespondientes, llevadas por el.soporte —40-:

Bstas roscas pueden estar formoedas, como se ha
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prasentado” zn el dibujo, en unzs tuercas empotradas en
el soporte -4C-.

Cada tornillo -46- estd montado en una rueda
dentada -47-, siendo arrsstrado en rotacidén por esta
rueda dentada vor interie io d: un enclavijamiento que
1r peraite un movimien-o longitudinal.

Durante la rovacidn de cada rueda dentada -47-,
el eje del tornillo -46- puede desplazarse longitudinal
mente parz determinar le posicidn del extremo del eje
de este tornillo -46- gque constituye tope, durante este
movimiento el tornillo -46- girs en la rosca correspon-
diente cel soporte -40- ¥ en consecusncia avanza o0 recu-
la siguiento la rotacién del tornillo.

i En el coso del modo de realizacidn representa-
do en la figura 3, =xisten dos tornillos -46- cuyos ex-
tremos de los ejes forman tove y regulan la posicidn de
los ér-snos de gula -32-. Los tornillos -45- estdn con-
trolados simult-neamente gracuas a las ruedan dentadas
47~ arrastradas por un vistago de scoplamiento ~48- al
cual estdn asocieados tornillos sin fin. Bl mando de los
dos rnillos sin fin es realizado por un volante -49-,

o bien por un mando a distancia a partir de uan puesto

de mando central.

Bl dispogitivo que acaba de ser descrito fun-
ciona de la manera si:ulente. Por ac:idén sobre el volan-~
te ~-49-, o a vartir del ouesto de mando central, se re-
gula la posicidn de los tornillos -46- los extremos de
cuyos ejes determinan 1l: posicidn de los topes contra

las caras =45-.

El maniquf, despuds el semiproducto, son in-

| a‘\

%,
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troducidos en log rodillos de gufa -37- y -39~, mientras
es establecida la pr.sién hidrailica en los gatos hidrdu-
licos para luchar contra la presién hidrostdtica de los
semiproductos.

Los rodillos -37- y -39~ mentienen pues los se-
miproducios por medio de gatos -35- que se oponen a la
presidn y centran el semiproducto en el curso de su des-
plazamiento hacia abajo. En caso de defor acidn térmica
del semiproducto o de sobrecargas, los cuerpos -35- de
los cilindros pueden desplazarse en los manguitos del
bagtidor y libemr el dispositivo de gufa de las sobre-
cargas que sobrepasen la presidn ferrvostdtica, luego vol-

ver & su posicién inicial cuando los esfuerzos cesan.

TLa regulacidn de la distancia entre los Srganos
de gufa -37- y -39- por hecha por accién sobre el volan-
te -47- que regula la posicién de los topes méviles cons-
tituldos por los extremos de los ejes de los tornillos
~-46-. Bgta r gulacidn generalmente es efectuads antes del
comienzo de le colada del semiproducto.

Ia cara de referencia estd constitufda por la
cara del bastidor -34-, cuando la regulacidn del espesor
del semiproducto es hecho a partir de esta cara de refe-
rencia -44- por los drganos de gula ~38-.

La figuras 4 representa una variante de realizea-
cidn.

Como anteriormente, el dispositivo comporta un
bastidor fijo en el que estdn dispuestos dos manguitos
-50- en el interior de ios cuales corren los cuerpos -5l-

de dos gatos hidrdulicos. Bstos cuerpos estdn unidos a un

soporte -5Z- por intermedio de rétula ~53-, cuyo soporte
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es portador de Srganos de gufa -54- constituidos por
ejemplo por rodillos.

Los vdstagos -55- de los .istones -56- de los
gatos hidrdulicos llevan unido un soporte -57- serz 6r—
ganos de gufa -58-. El semiproducto A es guiado por los
brganos =54- y -53- gque mantienen este producto en opo-
sibn a la presidén ferrostdiica.

El disporitvo comporta dos topes regulables
para cada lado de la instalacidn, es decir en combing-
cidn con los dos gatos hidrdulicos,

Unos de los topes =59~ para el soporte -52-
en su movimiento de acercamicnto hacia el semiproducto
A, wientras que el otro tope -60- para el soporte =57~
eh su movimien:o de acercamiento hacia el semiproducto
A.

Cade uno de los topes =59~ y -60- estd consti-
tuido por una poreidn del eje de dos tornillos =61~ y
~62- que glian en las roscas correspondientes del bas-
tidor, siendo los dos tornillos de paso cbntrario.

Los ejes de los dos fornilios reunidos por un
manguito -63- provisto en su interior de ranuras en las
que'corren clavijas -64-~ y —65- solidarias de los ejes.
Bete dispositivo de ranuras y clavijas asegura la rota-
cién simulténea de las tornillos =6l- y =62~ pero per-
mite desplazamientos relativos en sentidos contrarios de
los ejes de los formillos. Cuando los tornillos giran
pueden, pues, alejarse o acercarse determinando las po-
siones de sus extfemos, es decir, las posiclones de los
topes =59~ § =60~.

Bl soporte -52- puede venir contra los topes
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~-5%=- y el soporte -57- contra los topes -60-, corfespon~
diendo cad: lado a cada uno de losg gatos.

£l conjunto Jde los topes determina pues lsg
distancia minima de acercamiento entre los soportes
-52- y -57-.

Bl mando de los tornillos -6l- y -62- puede ser
realizado por un vdstago -66- que prolonga el tornillo
vy estd provisto de un~ clavija -67- introducide en una
tuerca -68- cuyn periferia constituye una rueda denta-
da -69-, en-ronada con un tornillo sin fin mandado por
un eje =70~.

las ruedas dentadags ~68- estdn controladas
simultaneamente gracias a un eje comin -Tl-. El eje co-
min estd arrastrado por una rueda denteds ~72- a partir
de un motor cualguiera, y por intermedio, por ejemplo,
de una cadena sin fin. :

El dispositivo cue acaba de ser descrito per—
nite gular un semiproducto A luchando contra la proesidn
Terrostdtica y lasg sobrécargas de deformaciones termicas
posibles. El acercamiento de los Srganos de guia ~54- y
~55~ es obltenido por medio de gatos hidradlicos cuyo cur-
so estd limitado en el sentido de acercamiento de los 4r-
ganos de guia.

Bl dispositivo es absolutemente automitico y
no necesita, pucs, ninguna vigllencia.

Se comprende que la invencidn no estd limitada
nor lo detalles de los modos de realizacidn que acaban
de ser descritos, los cuales podrian ser modificados sin

salir del cuzdr. de la invoncidn.
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Se relvindieca como objeto de la presente pa-
tente de invencidn:

1. ifecanismo de guia en lo zona de enfriamien~
t0 seocundario de uns mdguina de colada continua de meta-
les, que comprende pares de drganos de gufa, siendo al
menos uno de log drganos de gula de cada par mévil per-
pendicularmente al desplozarse del semiproducto colado,
procedente dste de lingoters, que paso entre los Srganos
de sula de cada par, estando previstoe gatos hidrdulicos
para mantener la posicidn de los Srgenos de gula contra
1é presidn ferrostdtica ¥y los esfuerzos de deformacidn
del semirpoducto, caracterizado por el hecho de compren-
der un bagiidor f£ijo que constituye dos mensuibtos, en ca-
de uro de los cuasles es susc ptible de desplazar libremen—
te el cuervo de un gzato hidrdulico de eje horizontal, es-
tando unido uno de los dr-anos de .gufa al cuerpo del gato,
y estando previstos, unos topes pare limiter el acercamien~
to de los bérganos de gula.

2. Mecanismo de guia en la zona de enfriamienfo
gecunderio de un:, md uina de colada continua de metales,
segin la reivindicacidn 1, caracterizado por el hecho de
comprender al menos unz seccidn constitulda por un bas-
tidor fijado sobre un ermezén y que soporta 6rganos de
guia no desplazzbles, formando este bastidor dos menguni-
tos pore dos cilindros de gatos hidrdulicos entre los cua-
les estd montado el soporte de los drganos de gula despla-

zables, apoyéniose los victo os de los pistones de los
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gatos sobre los fondos de los manguitos del lado opues-—
to a dicho soporie.

3. lecanirmo de zufe en la zons de enfriamien-
t0 secundario de uns md uina de coléda continua de meta-
leg, sestin las reivindicaciones 1 y 2, caracterizados
por el hecho de esgtar previstos medios para regular si-
multdneamente la posicidn Jongitudinal de los véstagos
de log dog pigtones.

4. Keccnicmo de gufa en la zonma de enfriamien-
to secunderio de una md;uina de colada continua de mete-
les, sesin las reivindicacionzs 1, 2 ¥ 3, caracterizados
por el hecho de cue los medios pr.vistos para regular si-
multdnesmente la posicidn longitudinal de los védstagos de
log dos pictones ectdn constituldos, pura cada pistén,
por un tornillo formedo en el extremo del vdstago, uns
tuerca montads sobre este tornillo, y un mando de rota-
cidén de esta tuerca, el cusl actis simultdneamente sobre
lag dos tuercas correspondientes o los doe pistones.,

5. Kecuonismo de gula en la zona de enfriamien-
to secundario de una md uins de colada continua de meta-
les, sezdn la r.ivindiczeidn 1, caracterizados por el he-
cho de que los Srgznos de sufa de cada por son desplaza-
bles, estanio uno de ellos unido al cuerpo de los gatos
hidrdulicos, y el otro a los pistones, y estdndo previs-
tos topes para limitar el acercamiento de los Srganos de
sula.

6. Mecanismo de gufa en la zona de enfriemien=
to secundario de una i uina de coladse continua de meta-
les, segun las reivindicaciones™l y 5, caracterizados por

el hecho de que el tope de uno de los drganos de guia
ectd constitufio por una cara de referencia fija al bas-
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tidor, y el tope del o%vo drgano de gufa estd constitul-
do por un elemento de posicién regulable.

T Eecanisio de guia en la zona de enfrismien-
40 secundario de una m’uina de colada continuwe de meta-
l2s, segin las reivindiceciones 1, 5 ¥ 6, caracterizados
por el hecho de cue el elemento de posicibdn r gulable que
forma tope estd constituldo por el extremo de al menos
un tornillo susceptible de girara en wna rosca llevada
por el soporte de uno de los drganos de gﬁia, pudiendo
estc extremo poncr:re en contacto con una parte del vas-
tidor fijo,.

8. liecanismo de guia en la zona de enfriamien-
to secundario de una mf¢ uins de colada continua de meta-
lés, segin las rsivindicaclcnes 1 ¥y 5, caracterizados
por el hecho de que los topes de los dos dSrganos de gufa
de un par -estdn constituidos por elementos de posiciones
resulables.,

9. iiecanismo de gula en la zona de enfriamien-
t0 secundario de une mdouine de colada continua de meta-
les, segin las r:ivindicociones 1, 5 y O, caracterizados
por el hecho de que los elementos de posiclones regulables
para los dos Srganos de un par ecstdn constituidos por por-
ciones de log ejes de dos tornillos de pagos contrarios,
susceptibles de girar en unz rosca del vastidor fijo, es-
tands unidos los dos tornil.os en rotacidn pero pudiendo
sufrir desplazemi ntos longitudinales relativos.

10. Mecanismo de gula en la zona ds enfriavien—
40 secundario de una mfouina de colada continua de meta-
les, segin la reivindicecidn, cavacterizados por el he~

cho de que los drganos de gufs de los lingotes estdn fi-
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jados sobre el bastidor y/o sobre el soporte por medio
de 2lementos rdpidamente desmontables tales como ranu-
ras y clavijas.

11. #ecanismo de guia en lu zZona de enfriamien-
to secundario de uax wd.uina de colada contisua de meta-
les.

Lo presente memoris consta de gquincz hojas fo-
liedas escritas a m’quina por una sola cara.

B:rcelona, 15 ae septiembre 1466

GOSUDARSTVENY SOJUZNY
INSTIVUT PROJEKTIROVANYA
‘HTALLOURGITCHESKIKH
2AVODOV
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