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El presente invento tiene como objeto un disposi-
tivo. elaborador limitador de sefiales, por ejemplo, para
instalaciones estabilizadoras de baroos.'

. Como es sabido en el campo de las sefializaciones
en general ha tenido lugar una importante evolucidén técnica,
que ha empujado a realizar, por varias exigencias técnicas,
unos instrumentos més apropiados que los en uso hasta ahora,
’con el fin de ofrecer unas garantias caaa vesz mayofes de
funcionalidad. ‘

Las instalaciones de regulacién de corriente con-
tinua representan en la actualidad las soluciones mejores,
ofreciendo unas vehtajas importantes, desde el punto de vis-
ta funcional, lo mismo que econdmico.

Un ejemplo tipico de instalacién de corriente con-
$inua, realizada con unidades modulares, gsté cdnstituida por
el dispositivo segun el presente invento que consiste en el
elaborador limitador de la sefial de un giroscopio de un orga-
no cualguiera acoplado al mismo, en el caso esPecifico, un
barco. El ejemplo de gplicacidn en un barco es tomado en la
presente descripcién como un ejemplo sencillo demostrativo
¢ no limitativo. |

El dispositivo, segun el presenté invento, estd
caracterizado esencialmente por el hecho que comprende &
unos medios para amplificar, convertir y limitar las seflales
eléctricas brooedentes de érganos sensorios.

Por ejemplo, el sensor puede ser un giroscopio pa-
ra tomar la velocidad angular o bien un inclindmetro para
la toma de la inclinacidn. .

Bl dispositivo, segun el presente invento, va a

ser ahora descrito mias ampliamente con referencia al dibu-
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Jo adjunto, en que:

 Ia Figura 1 representa esquemdticamente en un dia—
grama por bloques, a la constitucidn Yy a las conexiones de
las distintas unidades componentes; y

La Figura 2 (de g hasta f) represenfa a ﬁn ejemplo
de realizacién practica de las distintas unidades electroéni—
cas componentes, ya conocidas,

Segin la realizacidn del ejemplo aqui descrito e
ilustrado, el dispositivo del elaborador limitador segun el
presente invento permite amplificar, convertir Yy limitar 1la
seflal eléctrica procedente de un giroscopio con accidn incli-
nométrica incérporada conforue estd ilustrado en otra paten-
te de la solicitante, de igual fecha.

Bl girescopio da una sefial alterna correspondiente:
a la inclinacidén y a la velocidad angular de oscilacidn, por
e jemplo, como ha sido ya indicado, de un barco.

El movimiento de balanceo de un barco estd consti-
%ido por una oscilacidn que puede ser considerada, con una
buena aproximacidn, sinusoidal, de frecuencia dependiente de
las_caracteristicas‘del barco y de amplitud variable respeto
al movimientovdel mar.,

El movimiento del barco es apreciado pbr el giros-
Qopio, el cual da una seﬁai de salida quebdepende 1o mismo
de la amplitud de oscilacidn, que de la inclinacidn estgtica
del barco mismo, la cual sefial es elaborada por el dispositi-
vo, segun el invento, como vamos a decir ahora. |

El dispositivo, segin el invento, constituido por
unidades electronicas ya conocidas, comprende a un girosco-

pio de accidn inelinométrica incorporade g conectado con un

emplificador g de la tensién de entrada. La salida de este
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estd conectada coﬁ un demodulador ¢ con que esta conectado
%ambién un. amplificador de una tensién de referencia. La sa-
lida del demodulador esta conectada con un amplificador de
corriente continua d, el cual alimenté al limitador e, que

a su vez estd conectado con la entrade de un amplificador
integrador f (nivélador) cuya salida estd conectada con el
demodulador c.

‘ La seiial alterna.én la salida del giroscopio g es
amplificada a través del amplificador a, el cual suministra
15 tensién»apta para pilotear el demodulador c¢. El amplifi?
cador b suministra la tensién del parangon al circuito demo-
dulador c. |

- La tehsién continua del dembdulador ¢c) se suma alge-
bricamente a la tensidn de control suministrada por el ampli-
ficador f. La resultante de la suma de las dos sefiales, es
amplificada por el circuito amplificador d.

La sefial en corriente continua a2 la salida del
amplificador 4 estd limitada por el circuito limitador e el
cual, a travésbdé la propia resistencia de carga, da la se-
fial de salida u, lo mismo que la de pilotaje delfcircuito
amplificador integrador f. '

Bste circuito actua de amplificador, con una cons-
tante de tiempo de unos dos minutos y da a la salida la ten-
sién de control. |

BEste dispositivo de esta forma contrareaccionado
permite anular las eventuales derivas caracteristicas de los
amplificadores de corriente continua permitiendo obténer,
estable, en la salida, la sefial en corriente continua que
corresponde exactamenté a la sefial elterna de entrada limi-
tada y elaborada por el dispositivo.

Bn el caso que el giroscopio, por una inclinacidn
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eventual estéticg_del barco, dé una sefial alterna con valor
medio distinto de cero, el dispositivo electrdnico, segun
el invento, permite obtener siempre la maxime eficiencia de
regulacién, eliminando por la contra-reaccidén ya descrita,
el efecto de la inclinacidn estatice misma.

. El dispositivo segun el invento, permite por lo
tanto obtener la sefial de salida proporcional a la inclina-
cién y tambien a la velocidad angular de oscilacidén del bar-
co, pero sin que lo aprecie la eventual pérdida de equili-
brio estatico del barco.

Como simple titulo de ejemplo ilustrativo, van a
ser indicados a continuacidn los elementos que componen las
unidades indicadas por los bloques de a 4 f en la Figura 1,
con referencia a la”Figura 2
A - Comprende: Entrada 1 de tensidn alterna, dos estadios 3

transistorizados, condensadéres de acoplamiento 4 con

resistores de polarizacidn 2, con capacidad de "by pass"

5. | | |
B - Comprende: Entrada 6‘de la tensidn alterna de refergncia,

registores de polarizacidn 2, transistor 3, condensadores

4. ) 3 ‘

C - Comprende: Resistores 2, puente de diodos ;, de los cua-~
les dos extremos 8 opuestos, conectados con a y dos extre-

mos 9 opuestos‘conectados con b.

D - Comprende: Dos transistores 3 conectados segun esquema

Darlington y con un resistor 2. . . '

E - Comprende: Resistores de méxima y de minima 10 y 11; po-
tencidmetros de carga 14; dos diodos ; y dos diodos Ze~

ner 12, resistor 2.

.F - Comprende: Transistores 3; resistores 2; resistor varia-
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ble 13; condensador 4.

. Aunque haya sido descrita e ilustrada una sola
forma de realizacidén del invento; son posibles unas varian-
tes constituidas sustituyendo a las unidades aqui indicadas
con grupos equivalentes, también ya conocidos, sin que por
lo tanto se salga del dmbito.del mismo invento.

N O T A

La Patente de Invencidn, que se solicita po;‘vein—
te afios, para BEspafla, de acuerdo con la vigente Legislacidn,
deberd recaer sobre: "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION
DE DISPOSITIVOS ELABORADORES LIMITADORES DE SENALES PARA
INSTALACIONES ESTABILIZADORAS DE BARCOS", &on Prioriaad de’
la demanda de Patente.en Italia n® 11.385, de fecha 19 de

Noviembre de 1965, segin las caracteristicas esenciales de

las siguientes:

REIVINDICACION ES

18, - Perfeccionamientos en la construccidn de dis-

positivos elaboradores limitadores de seflales para instala-

ciones estabilizadoras de barcos, que comprende unos medios

sensibles a las variaciones de posicidn del barco y que emi-
ten una tensidn eléctrica de valor variable en funcidn de

dichas variaciones de posicidn, un amplificador de la ten-

'sién de entrada emitida por dichos medios, el cual estd co-

nectado con un demodulador para darla una tensidén apropiada
de pilotaje, el demodulador estando conectédo también con
un amplificador de uﬁétensién de referencia, el cual da la
tensién de parsngdn al demodulador, cuya tensidn continua
es sumada algébricamente a‘una tensidn de control dada por

un amplificador integrador conectado con un limitador de

tensidn, el cual, a su vez, esta conectado con el demodu-~
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lador por mediacién de un amplificador de corriente continua
que amplifica la resultante de la suma de las dos sefiales,
dando el limitador, por mediacidn de una resistencia de car-
ga la sefial dimitada de salida lo mismo que la de pilotaje '
del amplificador integrador. |

28, - PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRﬁCCION DE DIS-
POSITIVOS ELABORADORES LIMITADORES TE SENALES PARA INSTALA-
CIONES ESTABLILIZADORAS DE BARCOS. | o

Segin queda sustancialmente descrito en la presen-
te memoria, que consta de siete hojas, escritas a miquina
por una sola cara y dibujos.

Madrid, 19 de Septiembre de 1966
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