;e w3133

PATENTE Di INVENCION

d/{emmzfa @(%Imz/zﬁ’aa

sotre

rPerfececionamientos en mecanismos de armadura

y
= e

para telares circulares".

=3t =24

<

Folovitands- PELTZER & FILS S.A., entidad belga, residente en 102,

rue David, Verviers, Bélgica.
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Egte invento ge refiere a los telares circule-
reg acondicionados para poder realizar tejidos de tra
ma variables ya sea en naturaleza, en grado o en colo

res.

5. M4s particularmente aun, este invento se rela-

Mod. 113
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ciona ‘con un mecanismo de armadura compacta, capaz de
cooperar con un namero précticamente indeterminado de
bagtidores de lizo de tipo articulado,'y regpectivamen

te deformable, de suerte que el telar circular adquiere

‘wna flexibilidad de funci onemiento asf como posibilida-

des de tales rendimientos, que. puede utiligarse tanto
para el tealdo de las tgiaq/como para 1as de colores,
con armaduras nréctlcamente infinitas..

‘ Un primer obgeto del invento con51ste en presenp
tar tal mecanismo de armadura que, pOr su misma concep-
cidbn, pueda utilizarée como ejemplar Gnico en un telar
circular si éste:se'prevé énicamente para la produccién
gimultdnea de tejidos de idéntica armadura, o bien para
utilizarse individuslmente por delante de cada una de
las zonas de tejido si el telar se prevé para la produc
cibén simulténea de tejidog de armaduras diferehtes.

Otro objeto del invento congiste en hacer coope-
rar tal mecanismo de armadura, por una parte con levas
montadas sobre el equlpo mévil del telar con vigtas a
generar 1o0s movimientos motores de €stos elementos mévi

leg; por otra parte con levas no rotatlvas gino suscep-

" $iblesg de ser oportunamente inmovilizadas en dog niveles

diferentes que correspondzn a la formacién de las calas

progreslvas. | | ' o
Otro objeto del invento consiste tamblén en pre-

ver tal mecsnismo de armadura debidamente controlado por

un dlspos1t1vo programador de soporte perforadeo tal que

?dlchos programadores, aun giendo constructlvamente idén-

ticos, puedan desarrollar programas diferenteg para las

diferentes secciones de tejido del telar circular.



‘g

5.

- 25,

300

‘calada.

Por Gltimo, otro objeto del invento consigte

también en prever- tal mecanismo de armadura por el cual

- las levas que cooperan con log elementos de agujeteadq'

que forman parte de. lag levag o pistas de los elementos
de accionamiento de los pastidores de 'lizo deformables

estdn positiva y ffrmemente encajadas, y respectivamehé<
te inmov1llzadas, en oada una de lag dog-pogiciones ca-

racteristlcas que. corresponden 9 los movimientog de 1la

Estos diferentes objetos del invento pusden epli

'carsg en formag diferentes, A continuacidn se Gegcribe

en detallé un ejemplo de realizacién con referencia ‘a
los planos esquemétlcos anexos, en los cuales:
La f1g._1, €s una vigta en planta esquemétlca de

un telar 01rcular que - apllca el mecanlsmo de armadura

. que. constltuye el obgeto del invento.

-La fig. 2, es un corte esquemdtico Segﬁn la linea

'II-II de la flg. 1.

La flg. 3, representa 105 elementos esen01ales

esociados, por una parte, a log bastidoresg de lizo y,

' péf otra parte, al mecanismo de armadura objeto del in-

vmﬁm‘

La flg. 4, represenua esquemétlcamente los ele-
mentog esenCLales»del corte gsegln la linea IV-IV de la
fig. 2, estando el mecanlsmo de armadurs en poslclén de.
espera.

La flg; 5, s una vista pareclda a la de la flg.
4, estando representado el mecanismo en otra p051c16n -

caracterlstlca.».,

Lag figs. 6 a 12, son cortes, regpectivamente se-
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gan las 1fneas VI-VI, VII VII; VIII-VIII, IX-Ix; X-X,
XI-XT, XII4XII de. la fig. 4. '
Ta fig. 13, eg un corte gegin la linea XIII-XIII,
de. la.fige 8. | |
_En.las,figs. Ty 2 se han indicado muy somera-.

mente los elementos esencialeg de un telar que aplica ..

el meqanismo}de’armadura gegln el invento indicado en.
Py el bastidor’generalv1 los enjullos 2, las napas de

lhllos -de. urdlmbre 3y log dispositivos de bagtidores de

ligzo 4, los. selectores- 5, los prensores de tramas 7,

log rodillos tractorea 8, .01 equipo rotativo 9 y su me-

El bastidor'general 1 gerd acondicionado propor-

oionalmente &l nfmero de secciones que forman, de cual-
~quier manera, una unidad de tejide completa, en}elfoaso

_que nos ocupa en ntmero de treg, que permite tejer tres

telas 1ndependlentes una de otra, de -calidad y digefiog

"‘1guales~o dlferentes.'

Este bagtidor general egtard 1gualmenxe acondi-

- ¢cionado panaﬂpgﬁer soportar de una manera perfectamente

esteble todos.los elementos fijos y méviles del toélar

asf como log enaullos y el tealdo, regpectivamente con

sus meoanlsmosy respectlvamente degenrollador y enro-

llador. En egte caso, s& ha represantaao igualmente,

apoyéndose gobre. dicho bastldor'general 1, una pasare-

’vlé anular 11 que permite una vigilencia permenente del

telar y un fécil acceso a sug principales meeaniomos.

Los engullos 2 serén acondlclonadOS en forma tra

. dicional sobre $ambores susceptibles de ser £4cilmente

ajustadbs,.y rsspectivamenie.desa&gstad953 de. su gopor-
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te esquematlzado en 12, sxenao 1gualmente conocidog .
- tractores
de: por si estos goportes asI como 1os dispositivog/de
enrolladores y de engullos (no representados)
' Las napas 3 de hllos de urdlmbre son.reenv1adas
en este caso por tambores-de reenvio ¥ elementOS-de
apoyo 13;14-15 16-17 tales que. dichos hxlos-de urdlmbre

presentan, en permanencla, un ten316n préctlcamente

'constante Los hllOS de urdlmbre pasan a contlnuacldn

al dlsb051t1vo de calada esquematlzado en 4 y anlmado
por cualquler mecanlsmp de armadura obaeto del 1nvento.

En la calada se mueve el dlsposltlvo guia de. tra

‘nma esquematlzado en 7, tras—lo cual se aausta el tegldo
‘y allmenxa el rodlllo tractor 8 de 1a manera conocida.
. Tal comgleao que forma, de cualquler forma, un telar

'en sI se encuenira dlspuesto en circulo alrededor del

eae longltudlnal del telar de. manera simétrlca-y mante-
nlendo entre ellos un espaclo llbre en e1 cual se hallan

dlspusstos 1os mecanlsmos del selector del prensor de

. trems, de formaclén de orlllos y otros dlspos1t1vos ac—

En el eaemglersquematlzado en 1as flgs. 1 y 2,
ée ha d1v1d1do agl el telar 01rcular en sels-zonas an-
gulares q_u.e cubren, alternatlvaguente, ung zong de 30°
90 indlcada en Ay "B en 1a‘£1g. Te Las-zonaséborrespon

den, entre otras~a las.znnas de 36160016n y de prepara-

- cibn de los hllOs de trama en tanto que las zonaS'B co-

rresponden a Ias zonas 66 tealdo propiamente dlchas.

Bl obgeto del 1nyento concierns més partlcular-

mente al mecanlsmo de armadura esqpematlzado en F.

hn el telar~clrcular esquematlzado, los~bast1do-
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reg de lizo 4 de tipo deformable ge hallan acondiciona-
dos de tal maners que cade uno de log montentes 18 egtd
inferi ormente prolongado por un cursor 19 que di spdne
de un par de rodillog 20-21, destinados a cooperar con
gulas de deslizamiento anulares qu.e" forman parte del
equipo. mévil del: télar. Estes gufas de deslizemiento eg

tdn constituldas por dos pares de sectores paralelos

20=23 agociadosy -en ambog extremos, & disposititos de

agujeteado 24 Estos cooperan conllevazs dobles 25 no L0

 tativas -sino susceptibles de ser de splazadas vertical= -

mente a fin de ocupar Gos posicionss caracterfsticas que

corresponden a lasg-dog posiciones caracterfsticag de ai=

chos dlspOsJ.'bz.vos de agujeteado con el fin: de llevar di~-

chosg” rodlllos 20-21 én :contacto, y respectivamente en

as-ociatc'i bn, ya ses con el sector supérior 22, y= con el

‘ge C'L'.,br infe,rior~ 23 de unz gecceli én de r'oda.ﬁliennto .a la

cusl corresponden respectivamente la posicién alta y 1a

- posicibn baja del montante corregpondiente dél bagtidor

ge Lizo. deformable. .

El mecanismo de armadura que consfituye el obje~
to del inyenﬁo-esté,destinado a controler dichas levas
no rotativas 25 y @ degplazarlas alternativemente en sus
dQS‘pOSlClones caracteristlcas bago la influencia @ un
dlsposltlvo programador varlable proporcionalmente - al-.
'tegldo a realigar. ’ _

.~ Como qplera que cada bastidor de ligo: deformable
debe ser accmonado J.ndlv:.dualmente, ge d_lspondré, en el

telar' circular, de un nimero de tales Ievasbdoble-s 257

. 1gual a1 némero de bastidores de Lizo: -

Como, por razones de construccn.én y de densidad,
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ey deeir, de reduccidn del volumen, log. cursores 19 con
su dlsposltlvo de gula se hallan agrupadOa por hileras B
radiales, dicheg levas dobles 25 estarén 1gualmente,con
preferencia agrupadas en al men§s~una hilera radial, lo
cual reduce al estricto minimo el_#olﬁmen,del.mecanismo
de armadura. Si las diferentes secciones de jejidoude un
mismo telar 01rcular ge. hallan acondicionadag para produ

cir slmultdneamente exactamente. los mlsmOS te jidos, po-

'.dré aplicarge, para el conjunto del telar, ung gola hile

rg radial de tales. 1evas dobles 253 en cambio, s1 se in=-
tents eventualmente producir, en un mismo telar,-tejidos
de caracterfstieas'diferentés; gse preveri en el telar ...
$sl hilers de levas dobles 25 por delante de cada una de.
lag seccioneg de~tejido.

. E] mecanismo de armadura segin el invento, es de-
cir, el mecanismo.que accioné,..dichas levag . 25 .._estéj_ésen-
cialmente»constituido,-en.el e jemplo represéntado,'dOmo
sigue: cada levs doble 25 es solidaria de una de lag ca-
rag laterales de un curgor 26 positivemente conducido
por correderas 27 comunesg a todos dichos cursores 26 ¥

golidarios de un edrter 28, 2 su vez flaado -al bagtidor

‘general 1 del telar. A cada curgorxr 26 vea articulado, por

un pivote 29, el extremo superlor de una biela 30. Cada

una de  &gtas presenta, lacia su extremo inferior, una

espiga lateral 31:y, @ un nivel intermedio, dos esgscota—

durag laterales 32-33. Por otre parte, este mecanismo de
armadurs esfé controlado por un disposiiivo.programador
esquematlzado'en este caso por una banda sin fin perfora
da 34 anlmada por un mov1m1ento paso a paso y conaugada

con un par de ﬁentadores o agujas 35-36 por bastidor ae
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lizo. Cada una de estas aguaas esté enganchada en el
extremo de ung palanca, respectlvamente 37-38, montada

sobre un mlsmo eae 39 que ge apoya sobre el cérter 28.

‘ Sobre cada unz de dlchas palancas 37-38 descansa una

clavija, respectivamente 40-41, positivamente ‘guiada -

en un sOporte comin 42 y sosten;endo, cada.una, el ex-

tremo libre de(una~palanca, respectivamenté 43-44, BEg-
'tos-elementos estén‘acondicionados de tal manera que

' los extremos libres de dichas palancas 43-44 pueden ha

llarse colocados eén o fuera de la trayectoria de un

) pulsador 45 anlmado de un mov1m1ento rectllineo alter—

nativo constante chha palanca 43, en su otro extremo,
esté artlculada sobre el plvote 46 solldarlo de un ba-~

lancin 47 capaz. de glrar alrededor de un eje superlor

' 48 ¥y que lleva el eje 49 de un rod.lllo de empuje 50 en

contacto con 1a parte correspondn.ente de una b:.ela 30
La segunda palanca 44 esté artlculada, por su otro ex-
tremo, por medio de un plvote 51, & uno de los extre-
mog de un balancin acodado 52 capaz de 03011ar alrede-

dor 'de. un eje J.n'hermed:.o 53, llevando egte balancin

vlgualmenxe el eje 54 de un rodillo de empuge 55 que ac-
. t8a por tanto en opos1016n al referido. rodlllo de’ empur
lae 50. Los extremos libres de los dos balanc1nes 47-52

" egtén sollcitados uno hacia el otro por. un nuelle de re

torno 56, 1ntercalados entre ellos, de suerte que los,
rodillos respectlvos z0~55 son impulsados permanenxemen
te en dog dlre001ones opuestas, respectlvamente a uno

y otro lado de una bielae 30. Los ejes 39, 48 ¥y 53 son
con preferenéié comunes a los dispositivos dg aqciona—

miento de una hilera de levasg dobles 25.



Los movimientos del dispositivo de programacién
4que aplica la banda'perforéda 34, por una parte, y los
movimientos rectflineos alternativos del dispositivo
émpujador 45, por otra, gon accionados a partir del

5. miemo medio. Este Gltimo comprende en sustancia, solida
fio del‘equipo rotativo ael‘telar, equidistante y con-
céntrico al eje general del‘teiar, un nfémero de leVas.
57 igual al némero de gulag de %rama;’ﬁna varilla verti
cal 58 que presenta superiormente un cilindro 59 suscep

10, tible dé7ser accionado por‘ias'mencionadas levag 57. Eg

| ta varilla 58 es positivamente guiada al referido cdrter
28 Dispone,: en" un punto 1ntermed10, d¢ un rodillo late-
ral 59" en‘contacto con uno de log brazos de una palance
acodada 60 fijeda sobre un eje 61 que~se'apoya gobre el

15,' cérter 28; En dicho eje 67 se halla igualmente fijada
unz manivela 62. Dicha pelanca acodada 60 y la citada

‘manivela-62 estén—dispuestas a uno y otro lado del empu
jador 45 y presentan aberturaé*obiongas coaxiales 63-64
en<las‘cuales-van-ajustadas~las'espigas, regpectivamen-
20. te 65-66, solidariag de lag paredes laterales del refe-
‘rido empujador 45. Bste dltimo estd dispuesto en forma
de carro a cuyo fin se halla prolongado hacia atrés por'
larvuer05‘6l—08 en lLog cualeg se apOJan los eaes de to-
dillos de rodamiento 69-70-71-72, a’'su veg posltlvamenr*
25" te gulados en carriles esquematizados én 73-74. Dicho
empujador 45 es. solicitado permanentemente en pOSlClén-—
apartada por muelles 75. La varilla 58 dispone igualmen
te de una espiga Tateral 76 que sirve de apoyo & una pa-
lanca 77 montada sobre el referido eje 39. Sobre este

30.° © @&ltimo va fijada igualmente unz segunda palanca 78, unida,
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por un pivote 79, a uno de los extremos de un brazo 80

‘cuyo otro extremo, 87, estéd dispuesto en forma de dien

te de retencidn. Esté ﬁlfimo coopera con una rueda de
trinquete 82 cuyo eae 83 Ileva'dos fuedas dentedag 84
conaugadas con.los orlflolos de arragtre de 1z ‘banda
periorada 34 del dlsp031tlvo programador} Este mecanig
mo esté acond1c1onado de tal manera que dicha banda per

forada 34 se desplaza cada vez un Paso cuya amplltud.es

‘1gual a la dlstanCLa entre dos hileras de perforaciones.

Se obgervard que, siendo dicho dlsp051t1vo programador

comﬁn a todos los basgtidores de: 1izo, dicha banda per-

7forada 34 estaré acondlclonada de tgl manera que cada
-hilera conprenderd en este cago tantas perforaciones -

como bagtidores de 1izo haya, estando cada perforacién

d1v1d1da por un.emplazamlento de perfora016n, “de. suer-
te. que, do las diecigeis agujas 35=36 que coopéran con

dicho dispositiv0~programador, ocho ajustardn en una

-perforacibn y las otras ocho serdn sostenidas-por uno

de dichOs-emplazamientoé~de lag perforacionss. Eviden-

-temente, en determinadog casos, este digpositivo permi-=

tird también reproducir l1a geleccién anteriorfpreviendo
perforaolones en¢renxe de dos aguaas de wn par, lo cual
mantiene la pos:.clén de la leva 25 correspondlente. Bl
1tado brazo 80 es golicitado en permanencia hacia sw
posicién de aauste por un muelle de retorno 85.-Dichas
agujas 35-36 son.positivamenxe guiadas a 1los elemen#os

perforados superpuestos 86-87. Por f1timo, entre las

Jpalanca5'77-78 egtd fijada una traviesa 88 que. tlene

por migidn golicitar todag las -agujas 3536 a su p031-

cibn 2lta o posicién de espera. Por fltimo, la mi sma
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‘barre metdlica 58 lleva en la parte inferior un rodillo

de empuje. 89 en contacto permanente g&n.uno’de log ex-
tremos de un balancin 90 que gira alrededorfdel eje 91.
El otro extremo de @icho balancfn 90 presents una espi--
ga lateral 92 con preferencia en forma de rodillo, ajus
tado slmulténeamente en dos horquillas 93-94 mntuamente
Opuéstas, estandp-mon$adaveada‘horquilla sobre un eje, .
respectivamente 95<96, en los cuales Va fijado, regpec-
tivamente, un par de palancas 97-98 y 99-100. Hacia su
extremo libre, dichas palancas de cada par éétén unidas

por une traviesa, respectivamente 101-102, las cuales £g

. tén dlspuestas a uno y otro lado del extremo inferior de

todas las referldaS'blelas 30 Por-un»muslle tnico 103

interpuesto entre uno de Ios extremos de dicho balancin

90.y el cédrter 28, se consigus simultdneamente que la..
barra. metéllca 58 ses solicitada en. permanenc:.a hacia
arriba, en tanto-que las mencionadas traviesas 10 1= 102
‘son.solicitadas-en permanencia unz hacia la otra, eg de-~
cir tam’biéri contra las partes correspondientes de las .
bielas-30@ A cada una de. las bielasv30 y apoyéndose g0~
bre~el‘£9n&o_del cértei 28 va conjugada una‘ﬁlgncha_fi-
ja 104 que comprende una nervadura longitudinal lateral
105 que preéanta:dps:escotaduras«106-107 graduadag en
posiciones y.distancia correspondientes a las dog pbsi-
ciones caraoteristicas de. lag bielas 30, y~fe§pectiYa—
mante del cursor 26 y leva doble 25. |

Por Gltimo, el dispositivo comprende: tamblén uns

gegunda barra met4lica 108, provista en su parte supe-

rior dé un rodillo 109,conjugado con.1evas‘T10 igualmen

te ‘en nimero correspondiente al ntimero de gulas de trama



A

1.0 ‘

15,

0.

25,

30.

P

L A
HING
¥,

y montadas sobre el equipo mévil, como se ha expuesto
en relacién con las levas 57. Esta barra metdlica 108
eg solicitada en permanenpia a gu posiciédn dlts por el
muelle 111, Sobre.dicha barra 108 va fijada una cremé;
llera 112 que engraha’con un pifién dentado 113 cuyo eje

114 di'spone,. & uno y: otro lado, de una rueds dentada

115-116 que engrans, respectivamente, con un pifién 117~

118. A su.Vez~ést6§’éngrahan simultdneamente con dos pa
res de cremelleras 119-120 y-121-122, 1éslcuales estdn

unidas dos & dos por una traviesa, regpectivamente 123-
124, Egtas ﬁltimasrestén'separadas'envéltura a nivelés

que corresponden a las dog posiciones caraéteristibés

de dichas levas 25. Los ejes 125-126, respectivamente de

1los referidos plnones 117-118, poseen holgura y se apb-

yan sobre el”éérter 28, en tanto que las cremalleras
1194 122 sén pOSitivaméhte guiadas‘por correderés, fes-
pectivamente 127 a1130, a su vez fijadaS’él‘reféridb'
cédrter 28. . A

Bl funcionamiento de egte mecanismo &e armadura
se'comprenﬁe‘fécilmente como sigﬁe: gl comienzo, €l so-~
porte perférado 34, que corregponde o la armadura a épl;
car, se 1ntroduce en el dispositivo programador. ‘

Se ha conqlderado la poslolén de ‘los dlferentes
6fgahos tal como se hallan representados y, més partl-
cularmente en la fig. 4; que corresponde a ié-siﬁﬁééién
de los 6rganos antes de uns seleccibn, que el dispositi
Vo programador _y regspectivamente el soporte perforado
hayan avanzado un paso. Una 1eva 57 encuentra 8l rodlllo
59 y. rechaza hacia abajo la barra_meuéllca 58 tensandq

el muelle de retorno 103 por medio de la palanca acoda~-
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de. 90, E1 movimiento hacia abajo de dicha barra metdli-

—_
o e

ca 58 ha sido fielmente seguido por la espiga lateral

76 que permite, ipso facto, que‘las.pélancas 77=78 asi
como la treviesa 88 se bajen.giraﬁdo alrededor del eje
39. Agimismo son liberadas de la retencién de la feféi«_;
da traviesa 88 1as palancaé 37-38 a2 las cuales van éngag
chadeg lag agujés, respéétivamente 35*36. Como resulta-
do de ello, agneila de lag doé aguj?s que se encuentre
enfrente de una parte no perforada del soporte'34 per-

maneceré en poslclén elevada lo mlsmo que su ¢lavi ja 40

1° 41 ¥y su tope de palanca, respectlvamente 43-44. A 1a

’inversa, serdn llevadas a la pogicifn baja la aguja ¥

sug elementos correspondlentes que se encuentren enfren
te de unz perforac16n. Segun gse esquematlza en la fig. 5,

la aguja 36 se mantlene en pogicibén elevada y se clava

la aguja 35, de 1o cual resulta que lz palanca-tope 44

se encuentra en la trayectoria del empujador 45, en tan

to que la palanca 43 desaparece cén relacién a dicha

trayectoria. Por el movimiento de bajada de la barra me

téliéa 58, ésta, por medio del rodillo de empuje 59', ha
ce oscilar las palancés 60-62 en torno a su eje 61, lo
cual prévoca un'mbvimiénto de avance del dispositivo
empujédor 45 por medio de las espigas 65-66 ajustadas

en las aberturas oblongas 63-64 de dichas paiancas. El

citado émpujador 45 rechazéré, en este caso, la palan-~

ca 43. Innecesario es decir gue dicho empujador 45, que

es comﬁh a todas las palancas~43-44 del mecanismo,.re;

chazard slmulténeamente todas las palancas qué sé en-
cuentren en su trayectorla, pudiendo ser estag palancas

lag palancas 43 © 44»pr0porcionales a la programa016n
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generada por la cooperacidn del SOpor%e perforado 34

y de los pares ae agujas 3H-36. Se qbservaré qQue, en
cada par de agujas 35-36, una de ellas, despuds de ca
da avance de un paso de dicho soﬁorte perforado 34

del'disposifivo programador, se mantendrd en posicién ;

‘elevada, siendo llevada la otra a una posicién baja

coaxial a una de iaS’perforaCionesy qﬁedando entendi-~ .
do, c.;)mo ‘se' dice anteri,o’%ﬁaente, que eventualmente di-
chas agujas podrén'éer’llevadas a la pogicibn baja,
presentando a eéte.respecto el goporte perforado dos
perforacioneé inmediatas. Todas laS‘palancas que go

encuantran en la trayéctoria del empujador 45 rechazan

Ahacia‘la izquierda'su biela respectiva 30 por medio de

su rodillo de empujé 50 en tento que todag las palan-
cas 44 que se encuentran en dicha tfayectoria rechazan
su palanca respectiva hacia la derecha por medio del

balancin 52 y los rodillos de empuje 55. En‘este‘momqg'“

t0, se tendrdn cierto namero de dichas bielag 30 lige-

' remente desplazadas hacia la derecha y otras desplaza-

dasg hacia la izquierda proporcionalmente al dispositi-
vo programador. "
Al miémo tiempo, la palanca acodada 90 que .ha
ogcilado zlrededor del eje 97, por su espige 92 recha-
za hacia arriba los extrémos de 1as-horquillas~93-94,
obllgando de este modo a log pares de palancas 97-98 ¥y
99-100 g oscilar alrededor de su eje respectlvo 95-96
separando lag traviesas 101-102 de las bielas 30, per-

mitiendo por tanto que éstasg se degplacen angularmente

- en torno & su eje superior 29 bago el efecto de losg

rodillos de empuje 50-55 como acaba de degcribirse.



10.

15 .

. 20.

25,

30.

Ipso facto, lag egpigas 371 de dichas bielas-30 se deg
prenden de la escotadura 106 o 107 de los dispositivos
de embrague 104~105 segﬁn,qué lag bielag correspbndiqg
teg se encuenﬁfen.en posicidn alta o en posicibn baja.
Por este,movimiehto angular, cada biela 30 es aprisio-
naﬁa, & travds de la escotadura Qorrespondienté\éz.o”

33, por una de las traviesag, respectivamente 123-124,

del dispositivo de mando de los movimientos de subida

y bajada propiamente dichos de lag bielas 30, y respeg
fivamente de lasg levas 25. En egte momento;'una leva
110 éncuentra el rodillo 109 de la segunda barra 108,
la cual, bajénﬂose, provoca el mismo movimiento de ﬁg
jada de Ia cremallera 112 Que lleva; esta crémallera
arragtra en rotacidn el pifién TT3; el eje 114, las dos
ruedas*dantadaS'TTS-fT6; estas~ﬁltim33'arrastran en ro
ta016n los dos plnonesy regpectivamente 117-118, los
cuales, por dltlmo, arragtran en dos d1recc1ones nutug
menxe opuestas Los bares de cremalleras 1T19-120 y 121-
122, es decir, tamblén las traviegas, respectivamente
T23-T24, que las unen. Egtas traviesas arrastrarén por
tanto en su mov1mlen$o de sublda 0 de bajada 1as bielag
respactlvas 30, Io cual situa las levag 25 en su posgi=

cibén correlativa 2l movimiento de log bagtidores de 1i

-A) deformables~y gl prorrateo de la programacidn, eg

decir, de la armadura a reglizar.

| ' Proslgulendo el equipo m6v11 del telar su m0v1-
mlento glratorlo, la leva 57 ha liberado el rodlllo 59,
es‘dac1r, tambidn la barra 58 que es llevada a s?.pOSl~
cién elevada bor‘el efecto de empuje del balanein 90

bajo la accibn del muelle de retorno 103. En su movimien

-
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to de basculamiento, el balanctn 90 ha solicitado hacia
abajo 1as‘horqpillaé 93—94‘por-in£ermediofde su egpiga
lateral 92, 15 dne;hé.heého ogcilar lﬁs pareg de palan-
cas 97-98 y 99=100, que provocan asi el movimiento de’
aproximacién de lag traviesas 101-102, las cuales~pdnéh
en 1inea todas las bielas cuyas espigas laterales 31 se
inﬁrdduqen automidticamente en léiescotadUréldofresponﬂ
diente 106-107 de la nervadura 105 del dispositivo - de
embrague T04-105;:be'esta'disposici6n, dichas'bielas;v

respectivamente, los cursores 26 y las levas 25 se en-

cuentranfﬁirm&mente encajadas‘e-inmovilizadas;’propor-
Cionando asf a esté~mécanismo~de mando de armadura uas

gran egtabilidad bldlre001ona1, lo cual es necesario

. nabldo cuenta que dlchaS'levas 25 ‘serén fuerteémente. so-

llcitadas alternatlvamente ya se& hacia abajo ya hacia
arriba. En su movimiento de sabida.o"movimiéhtofde re~
torno;llajbarra‘SBJ,pBr su proyeccién 76, levanta l& pa
lancs 77 asl eomo la palanca'78 por medio del eje 39.°
Por?el'mismd‘hechd,”lé_traviesé'88 que une estas palan-
6asflevanta"t0dés lag ‘agujas 35-36 que se hallan en po-—
éici6n'baja,'c0ﬁ.db3eﬂo de llevarlas todas a la posiciébn
eIevada;'es‘decir; én posicidén de espera para uns nuevs.
ééleQCién..Al’mismb tiempo, dicha palanca 78 levanta el

brazo 80 cuyo extremo libre en forma de diente dé reten

- ¢ién hace avanzar un,pasb el digpositivo de tringuete 82,

asi como lag ruedas dentadas 84 y también por consiguien

te, el goporte pérfdrado‘34; Entretanto, habiendo libera

Ado el .rodillo 59 la palanca 60, es decir también la pa-

lanca 62 as? como las egpigag 65-66, el carro—empugador

45 eg sOllCluadO a una posicién apartada por sus muelles
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75 y se encuentra asi listo para una npeva operacidn.

Cuando la leve 110 ebandons el 'rodillo 109 de
la segunda barra 108, dsta es solicitada en posicién .
alta por su muelle 171, 1o que lleva el digpositivo
de gpemaLléra a su posicidn inicial;;por.lOS movimien

tos -invertidos a.1los que han sido expuestos en el cur

go de la bajada.de dicha barra 108.

-Queda entendido que el'meqanismolasi realizado

podrd presentar numerosas variantes-de realizacién,

pudiendo reemp;azars& los diferentgs'érganOS‘y nedios

descritos por otrog equivalentes, © de’funcién,equiva-

lente. Podrdn introducirse igualmente toda clase de va

riantes-envdichos érganos o medios~y evidentemente com

pletar este mecanlsmo por cualesqulera accegorios Juz-

lgados convenlentes. Por eaemplo, el carro-empugador 45,

que es comun_a tqdos los’ pares-de palancas conaugaqu,

y. respectivamente a cada biela,-cursor y leva 25, podrd

- realizarge .convenientemente con vistas a prevenir las
~imperfecciones en una u otra palanca que tiene por fun-

¢ién rechagar. lds particularmente, conviene, en efecto
. . . p oo ! ' . 4 ) : 4

poder introducir un digpositivo de seguridad en el caso
en que las dos ‘palancas de un par se encontraran 51mul-

téneamente encaaadas en 1a trayectoria del citado carro-

-empujador. A tal efecto, se propone realizar dicho ca-

‘rro-empujador en dps-paftes distintas, formando una de

ellas una cubierta exterior constituida por un,plurali-

dad de empujadoresg individuales unidos, y la otra for-

mada por un medio conocido, interponiéndose muelleg en-

tre cada uno de dighos empujadoresoindividuales y el fon

do de dicho nficleo comfin, interponiéndose ademés muelles
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de.retorné entre- el -citado medio conocido y una parte
fija del cérter 28. - | |
Egtos empujadores individuales son deslizantes
¥y estén solicitados por un regorte individual que for-
ma,,enICualquier caso, un amortiguador, De elloAQe”dgg

prende que, si uno de estos empujadores individualeg -

‘encuentra un obstdculo perjudicial,. serd sfmplemente

rechazado constrefiendo su muelle. d¢. retorso.

- Teambién puede imaginarse evidentemente. cualquier

- otra disposicidn equivalente. - . | : . L L

-~

NOTA . ST e

Degerita suficientemente la naturalezsa del inven
to,,asifoomo;la,manera de realizarlo en la prdctica, de
be hacerseiconsjar,que'lasﬁdisposidiones,anteriormante?
indicadas, son susceptibles de modifioacionesfde detalle
én cuanto no alteren su principio fundemental. Tambidn ,
gse hace congtar que el invento corregponde a. una Solicii
tud de Patente presentada en Bélgica; con fecha.ﬂ? de
geptiembre de 1965, mR 669.747; acogiéndose,por lo. tante
a los beneficios que‘éonceden los Cbnyenids Internacio- .
naleg en vigor;,siendo lo que constituye la egencia . del
referido invento y por lo que se golicita Patente de In-
vencidn por 20 afios en Espafia, sobre: "PERFECCIONAMIEN—
TOS EN MECANISMOS DE. ARMADURA'PARA TELARES CIRCULARES";
caracterizédndose pof 10 siguiente: ’

v 18 .~ "Perfeccionaﬁientos en mecanismosg de arma-‘
dura pars telares,circulareé", caracterizados porque -
comprenden al .menos, por. una parte, asociada a cada bas=
tidor de lizo, una gula de deslizemiento snular solida-

ria del equipo mbévil del telar y formada en sustancia de
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sectores dobles geparados por.dispositivos. de agujetea=-
do, en gegundo luger, al menos una hilera radial de le-
vas.no fofativas pero susceptibles de ocupar dos nive-
les diferentes, asociandose ‘cada -leva a una de dichas-
viag de Gesligzamiento y, en tercer lugar,.un.mecanismo
que se interpone entre dicho equipo‘mévil del .telar y
cada una de dichas-levas no rotativas con 61 fin de.1lle
varlas, y respectivamente bloguearlas, en dichos niveles,
los cuales corresponden.a s apertura de la.calada.
.28 ;= Perfeccionamientos segln la reivindicacibdn
1, caracterizados porque los desplazamientos de todas
las levas no-rotativas se provocan a partir de un .solo
8rgano de mando, asociado a levas montadaé gobre .el:equi
po mévil del telar y en ntmero igusl -al de las.-gulas-de
trama. o Coe e
32 .,~-Perfeccilonemientos seghn la reivindicecidn
1 0 2, caracterizados-porque el blogqueo .gimultdneo . de.~
todas 1as-1e§as-no rotativas ge .efecta . a partir'de wn
golo 8rgano de mando-que se- asocia a-levas -montadag- so=
bre ‘el equipo mdvil- del telar y~en'ﬁﬁmero igual al dé -
lag guias de trama. - - I : .
| s ,— Perfeccionamientos segln.la reivindicacibn -
,2; caracterizados porque el érgano. tnico de mando de los
desplagamientos de todés.las levas .no rotativas se aso~
cia a un dispositivo programador que'controla la puesta
en posicidn alta: o-baja de cada una de dichas levas. MO
rotatlvas en pr0p0r016n.a 1s armadura. preestab1301da. .
2 ,- Per;ecclonamlentos segln la reivindicacién -
4, caracterizados porque el disposifive programador. es-

del ‘tipo de,bandé‘sin~finrperforada,-que controla la po
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sicibn de. un nimero de pares de agujas igual al nimero
de bastidoreg de lizo, agociandose cada aguja de wa

par a su vez a una palanca giratoria cuya posicibn alta

o baja controlan, situdndoge egtas palancas'giratoriés,

ﬂpara ung de estae dog posiciones, en la trayectorla ‘de

’

un empujador que provoca 1a prepara016n.de los 6rganos
subgiguientes para llevar lag levag no rotativas a la-
62 .- Perfeccionamientos, ‘segfin la reivindicacién:

5, caracterizadosg porque log ¥rganosg subsiguientes que

. llevan las levas no rotativas = la posicibn corrscta,

-ge ponen en movimiento por dichas palancas solicitadas

ia'or el empujador, constituydndoge esencialmente” por ba

Iancines que se disponen a uno y-otro Iado de bielas

que giran alrededor de un pivote superior y se disponen

entre eleméntog de embrague de dichaS'bielas,‘deéplézég
dose uno de estos elementos hacia arriba en fantq'que'
el segundo elemento se desplaza hacia abajo, estando
agociada cade una de dichas bielas giratorias con una
léva no‘rotativa de suerte que, segﬁﬁ la posicibn de ca
da uns-de. las dos agujas de un par, la leva no rotativa
corregpondiente serd llevada bien é la posiciéntalta,
bien a la baja: | | y
7§;-~Perféccionamientos"segﬁn‘laSjreivindicacig“
neg 5 y”é; caracterizadog porque dicho Srgano ﬁhiéo‘qﬁé
regula elfmovimiento.de subide y bajada de las levag no
rotativag y de 1os~eiementoé que leg gon agociadog se
constitﬁye”esencialmentelpor una‘cfemalleré solidaria‘

de dicho érgaﬁo'ﬁnidO-que'presenta'la forma de una barra

‘metdlice, por ruedas dentadag'y pifiones, las primeras de
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las cualeg.engrananAcon la citada cremallera y log a1
timog engranan,.a la vez, con dos cremalleras o pérés
dé-cremallefas diéﬁetralménte opuestas, disponiendo eg
tas vremalleras‘de 1os 6rganos~de embrague de dichas
blelas-glratorlas asociadag, cada una, a uns 1eva no
rotatlva. ‘

g ,— Perfecelonamlentos~segﬁn.la reivindicacidn
3y cargcterizados porqpe el dnico 6rgano_de mando de
bloqueo de las bielas giratorias asociadasg, cade unaz,
g una leva no rotativa. se conjuga con an balancin que
controla la posicién y respectivamente 1os’mo?imientos
de aproximaoién.y‘alejamiehto de- traviesas dispuesﬁas
a uno y otro lado de toda le hilera de dichas bielas
giratorias as001adas, cada una, a una leve no rotativa

con el fin de allnearlaS‘ouando ge hallan a nivel co-

rrecto.

| ég.¥~Perfeccioﬁamientos; segln la reivindicacién
8,. cafacterizaaOS'Pcrqge en su pdsici6n alineada, res-
pectivamente a nivel correcto, las bielas giratorias
asociadas, cada una, a una leva no rotativa son engra-
nadas por un dispbsitivo de enganche que inmoviliza pb-

sltlvamente dichag blelaS'glratorlas, ¥y respectlvamente

vdlchas levags no rotativas tanto pera las solicitaciones

hacia arriba como para las solicitaciones hacia gbago.
108 .~ Perfeccionamientos, segin 1o reivindicacidn

9y caracterizados porque el digpositivo de embrague ¥

regpectivamente de bloqueo de lag levag no rotativas,

se. realiza por'la combinacibn de proyeccionES'laterales

montadas sobre la parte inferior de cada una de dichas

bielaS'giratorias; por- una parte, y, por otra parte, de
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lag egcotadurag presentadag a dog niveles'diferentes
que corregponden a la geparacién de lag dog pogiciones
caracterfsticag alta y baja de dichasg levas no rotati-

vasg, por la nervadura lateral corregpondiente de gopor

tés fijos enjnﬁmero,;gual gl de dichasg bielag girato-

‘riag y contiguas a la parte. inferior de cada una de eg

tas bielas giratoriasg.
1t~ wPerfeccionamientog en mecanismos de arma
dura pare telares circulares", tal y como queda sustan

cialmente descritp ém\la presente Memoria e ilustrado

Egta Memorig "‘h-ﬁas egcritag a mid-

quina por una gola
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